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Vyndlez se tykd stavdciho mechenismu dvoupolohové oto¥né jednotky manipula¥niho ze¥i-
zeni, jako jsou roboty s menipuldtory.

P¥i sutomatické vyrobd je nutné pi‘esné umistovént souddstek, urdenych k opracovéni,
na misto odkud jsou odebirdny k technologické operaci. To se Fesf rdznym provedenim zardiek
na otodném teliFi, na kterém jsou umistdny opracovdvané souddstky. Tyto zardiky Jsou drieny
ve své poloze napf.’ t¥ecim odporem a rdznym provedenim tlumi&d v koncovych polohdch, které
jsou umistdny odd¥lend od sebe, ka%dy ve vlastnim loZisku.

Nevyhodou tchto provedeni je zejména nebezped{ prokluzu u zardfek drienych jen t¥enim
a nesnadné piistupnost, a tim sefiditelnost a vyména tlumidl, zplsobend jejich umisténim,

Tyto nevyhody odstranuje stavdci mechanismus dvoupolohové otoné Jednotky manipulédtoru,
tvoteny zerdfecim zafizenim a tlumicim systémem. Podstate vyndlezu je v tom, %e dvoupolo-
hovd otodnd jednotke mé na zdklednim t3lese upraveny zardZky 3 vroubkovénim, které zasahuji
do vroubkovéni na prstenci a do ku¥%elové plochy na tali¥i, pPifem? na zdkladnim t&lese Je
pod talffem um{st¥n tlumici systém s vehedlem a se dvima tlumidi uloZenymi na spolelném
loZisku.

Pokrok dosafeny vyndlezem spolivéd zejména v tom, Ze uspoPddéni zardZek zamezuje jejich
prokluzu e umo#nuje jejich snadnou pFestavitelnost, &im%Z se dosshuje 1 snadné zmdny udhla
natd¥enf, dédle v tom, Ze tlumicl systém je mimo talil¥, takZe Je snadno sefiditelny a vymdna
tlumiZt je jednoduchd. Krom# toho plisobi na tlumici systém pouze sily v ose tlumiZd, tek¥e
nedochdzi k jejich poskozeni. P¥fklad proveden{ stavdciho mechanismu podle vyndlezu Je zné-
zorndn na vykresu, kde na obr. 1 je zndzorndn schematicky Fez otolnou jednotkou, na obr., 2
nérysny pohled na oto¥nou jednotku bez telife, na obr. 3 nérysny pohled na otodnou jednotku
s taliYem, na obr. 4 tlumici systém a na obr. 5 detail zaraZky.

Oto¥nd jednotka (obr, 1) sestédvd ze zdkladniho t&lesa 1, ve kterém je uloZ%eno pohonné
Ustrojfl 2 s h¥idelem 3, na kterém je tali¥ 4. Na talf¥i 4 je umisténa horizontdlni a verti-
kélnf jednotka menipula&niho zeffzeni. Talil 4 md prstenec 3, ktery je opatien vnitfnim ku-
%elovym vybrénim § a na obvodu sekunddrnim vroubkovénim 7. Do sekunddrniho vroubkovéni T
prstence 2 zasahuji dv& zardZky 8, §L, a to levé zard¥ka 8 a pravd zardika §: svym vroubko-
vénim 9. Na t¥lese ] je pod talifem 4 kyvn& uloZeno vahadlo 10 (obr. 2). Vehadlo 10 mé dvd
remena, a to prvai remeno 1] s rolnikemi 13, 13  a druhé rameno ]2 s vybrénim 14, do kte-
rého zesehuje rolna }6 tlumictho systému 15 se dvdmae tlumidi 17, 17° (obr. 4).

Vybrén{ j4 a rolnu 16 lze umistit té% tek, Ze rolnou 16 se opatd¥i rameno 12 & vybréni
14 Jje pek v tlumicim systému }5. Na t&lese ] Jje pod zarédzkou 8 umistdn areta¥nf &len 26.
Tlumiel systém 15 sestdvé z drigku 18, na kterém je pro oba tlumide 17, 17 spoletné loZisko
19 s posuvnym téhlem 20. Na tomto téhle 20 je umist¥na rolna 16 a doraz 21. Ob& zaerdiky 8,
§; jsou vytvoreny shodn¥, a to tek, Ze sestdvejl ze dvou &dstl 22, 23, a to spodni ¥dsti 22
a hornf &dsti 23 (obr. 5). Spodni ¥é4st 22 mé kuZelové vybréni 28, které se dotykd kuZelové
plochy 6 prstence 5. Na vnitfn{ straen¥ spodni 2dsti 22 je vélcovéd plocha opat¥ena vroubko-
vénim 9. Horni ¥dst 23 mé ozub 27, ktery zepadd do vybrdni 24 tali¥e 4. Do vroubkovéni g
zapadd sekunddrni vroubkovéni 7 prstence Z. Konstrukce zarédlek 8§, §: zaruduje jejich pevné
spojen{ s talffem 4 tim, %e ob¥ sou¥dsti do sebe zapadajl svym vroubkovédnim I, 3, a déle,
%e kuZelovd ploche 6 zapadéd do kuZelového vybréni 28 a ozub 27 do vybréni 24. Ob& Zdsti

22, 23 jsou k sob¥ pevnd pifitaieny Sroubem 2J.

Osové vzddlenost rolnifek 13, 13° miZe byt nanejvySe rovne dvojndsobku tlumici dréhy
hydraulickych tlumisd 17, 17.7.

P¥i pofadoveném pfestaveni ne Jjiny dhel natdleni manipule¥niho zePizeni se obd Fdsti
22, 23 zardiek 8, 8’ od sebe uvolni a lehce piestavi do Jiné Zédené polohy.
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Je~li zepotrebi uvést otolnou jednotku z jedné polohy do druhé, zadne se otddet ta=
1% 4, tim se uvede tlumic{i systém 15 e vahadlo 10 do stfedni polohy (naznalené na obr. 2)
P¥i pokra¥ovéni pohybu narezi levéd zerdfka 8 na prvn{ rolni¥ku |3 a posune vahadlo 10 o dré-
hu tlumeni. Pfes rameno 12 vshadla 10 se uvede v &innost tlumici{ systém ]5, ktery prostied-
nictvim téhla 20 a dorazu 2] pdsobf na prvni tlumid 17, &{m¥ utlum{ ndraz a v této poloze
Je levé zardZka 8 zaeretovéna areta®nim &lenem 26. Pri pohybu ne druhou stranu narazi druhd

rolnifka 13° na pravou zaré¥ku 8°, téhlo 20 & doraz 21 plsobf na druhy tlumi¥ 17° a telf® 4
se zasretuje v Z4dané poloze.

PREDMET VYINLKLEZU

1. Stav&ci mechenismus dvoupolohové oto¥né jednotky manipuldtoru, tvoreny zerd¥ecim
a tlumicim systémem, vyzna¥eny tim, Ze m4 na zdkladnim t&lese (1) dvoupolohové otoZné Jed-
notky upraveny zardiky (8, 8°) s vroubkovénim (9), které zasahujf do sekundérnfiho vroubko-
véni (7) na prstenci (5) a do kuZelové plochy (6) na telifi (4), p¥i¥em? na zdkladnim
t8lese (1) Jje pod talfFem (4) umfstdn tlumic{ systém (15) s vehadlem (10) a se dvdma tlumi-
& (17, 17°) uloZenymi na spoledném loZisku (19).

2. Stavéci mechenismus podle bodu 1, vyzna¥eny tim, e zardky (8, 8°) sestdvaji ze
spodnf ¥ésti (22) s kufelovym vybrénim (28) pFechdzejlfcim ve vnit¥ni vélcovou plochu s vroub-
kovénim (9) a hornf ¥dsti (23) opatfené ozubem (27), ktery je v dotyku s mezikruhovym vy-
brénim (24) talf¥e (4), pri¥em? ob¥ Z4sti (22, 23) jsou rozebiratelnd spojeny.

3. Stav&ci mechenismus podle bodu 1, vyzna¥eny tim, %e vahadlo (10) je opat¥eno dvima

raemeny (11, 12), z nich¥ jedno rameno (11) je opat¥eno dvdma rolniZkemi (13, 13°) a druhé
remeno (12) vybrénim (14), do kterého zasahuje rolna (16) tlumiciho systému (15).

2 listy vykrest
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