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Urzgdzenie zabierakowe dla tokarek do zestawow kotowych
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Wynalazek dotyczy urzadzenia do zabierania
(mocowania i prowadzenia) zestaw6éw kolowych
na tokarkach do zestawéw kotowych z co mnaj-
mniej dwoma, na kazdej tokarskiej tarczy uchwy-
towej — promieniowej, przesuwalnymi korpusami
zabierakéw, ktére sg mnapedzane przy pomocy
obracalnego wrzeciona poprzez wspélny — umiesz-
czony centralnie na tokarskiej tarczy uchwyto-
wej — element napedzajacy.

Znane sg urzgdzenia zabierakowe, znajdujace sie
na tokarskich tarczach uchwytowych, przy
ktérych — §lizgajgce sie w prowadnicach —
szczeki mocujace sg wprawiane w ruch wrzecio-
nami, napedzajacymi wspélnie i centralnie.
Szczeki mocujace majag postaé san, ma ktérych
znajdujg sie mechanizmy hydrauliczne o matym
skoku, przy czym ruchy wrzeciona powoduja to,
ze mechanizmy hydrauliczne spelniajg czynnoSci
mocujgce.

Znane sg rowniez wurzadzenia zabierakowe,
w ktérych w promieniowo poruszanych zabiera-
kach mieszczg sie lapy dociskowe o ruchu osio-
wym, przez co otrzymuje sie promiemiowo-osiowe
hydrauliczne mocowanie.

Wadg tych urzadzen zabierakowych jest to, ze
dla osiggniecia skuteczno$ci zabierania mniezbedne
jest stosowanie wielkich sil. Na skutek tego obrecz
kola jest w stanie zamocowania lejkowato od-
ksztalcona. Prefil obreczy rozchodzi sie nieco na
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zewnairz pod dzialaniem sit dzialajacych od wew-
natrz tak, ze pomiar miedzy powierzchniami
osiowymi obu obreczy k6t daje mniejszg wartosé.
Wymiar rozstawu k6! nie moze byé wiec utrzy-
many, gdy oba wzorniki do toczenia kopiowego,
przy zastosowaniu czujnikéw sterujgcych ruchem
narzedzia skrawajacego, sa ze sobg polgczone
jednym drazkiem. Oznacza to, 2ze — podczas
wstepnych pomiaréw przeprowadzonych na sta-
nowisku do pomiaréw kolowych — ksztalt ze-
stawu kolowego jest inny niz potem, w stanie
zamocowanym, na tokarce do zestawu kolowych,
podczas obrébki. Ksztalt ten jest ré6wniez na tyle
inny po obrébce w stanie nie naprezonym, ze
w rezultacie ofrzymuje sie sfalszowany wymiar
rozstawu k6l oraz bicie czolowe. Wystepy zabie-
raka sg dociskane od strony wewnetrznej do
obreczy kola, przez sily wystepujgce przy docisku
i w tym stanie jest obrecz przetaczana. Po wy-
profilowaniu, widaé na zestawie bedacym w sta-
nie odprezonym, ze bieznik nie ma ksztattu koto-
wego, gdyz poza obrebem szczek mocujacych jest
zebrana wieksza ilo§¢ materialu miz miedzy mimi,
Biad ten nie jest znaczny, ale szereg btedé6w wy-
nikajgeych z réznych przyczyn moze sie ma siebie
nalozyé dajac w efekcie juz miedopuszczalny biad
wypadkowy. Nalezy zauwazyé, ze omawiany bigd
jest wéwcezas szczegblnie duzy, gdy grubosé obre-
czy kola osigga dolng dopuszczalng granice wy-
miaru fabrycznego. '
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Wada tych wszystkich znanych urzadzen zabie-
rakowych polega réwniez na tym, ze dzialajgce
promieniowo szczeki zaciskowe nie przejmuja pro-
mieniowych naciskow zapewniajacych wlasciwa
sile mocowania zastawu kot Oznacza to, ze nie
sag one szczegblnie wytrzymale mna oddzialywanie
sit w kierunku promieniowym. Z drugiej strony,
na tarczy uchwytowej nie ma duzo miejsca miedzy
zabierakami, mna pomieszczenie korpuséw lozysk
tocznych, znajdujgcych sie ma zestawie kolowym.
W tych przypadkach, korpusy lozysk tocznych
muszg by¢ zdejmowane przed obrobksy zestawow
na tokarce.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej
wymienionych wad, tj. utrzymanie sil zabierakoéow,
dziatajgcych znieksztalcajaco na zestawy kol prze-
kladniowych, mozliwie matych i zwiekszenie wy-
padkowego momentu zabierania.

Cel ten zgodnie z wynalazkiem uzyskano przez
to, ze gwintowane wrzeciona, ktére w okreslony
spos6b promieniowo przesuwajg korpusy zabiera-
kéw zaopatrzono w silnik do ich napedu z obwo-
du tokarskiej tarczy uchwytowej i polgczono je
z rownolegle umieszczonymi mechanizmami tloko-
wymi, ze skok ttoka tych mechanizméw jest
przenoszony na Wwrzeciona gwintowane mo-
gace sie rowniez przesuwaé w Kkierunku osio-
wym — w celu mocowania promieniowego, a po-
nadto w celu dodatkowego moccowania osiowego
umieszczono w korpusach zabierakéw mechanizmy
tlokowe, z odpowiednio uksztaltowanymi wyste-
pami zabierakoéw, ktére sg uruchamiane clejem
pod ciSnieniem dopiero wowczas, gdy dzialajgce
promieniowo wystepy zabierakéw weszly juz w do-
cisk z obreczag kota.

Zgodnie z wynalazkiem na kazdym promienio-
wo przesuwalnym za pomocg napedu hydraulicz-
nego korpusie umieszczone sa zaré6wno osiowo dzia-
lajacy zab zabieraka jak rOwniez promieniowo
dziatajgcy zab zabieraka, ktéry jest przesuwalny
osiowo przez naped hydrauliczny, na czulo§é kto-
rego dziala opoézniajgco przekaznik zwloczny.

Dzieki jednoczesnemu uchwyceniu przez dziata-
jagce ma obrecz, kola promieniowo i osiowo zeby
zafbiera‘ka; sila zabierania zostaje rozdzielona na
bardzo wiele r6znych miejsc oraz na dwa rdine
kierunki na obreczy kola i dzieki wystepujacej
przy naprezaniu promieniowym sile ciernej zostaje
zmniejszone lejkowate wygiecie obreczy kola spo-
wodowane naprezeniem oOsiowym.

Zaleta tego rozwigzania polega na tym, ze jedno-
czesne uchwycenie obreczy kola przez dzialtajgce
promieniowo i osiowo wystepy zabierakéw powo-
duje, ze sila zabierania jest przykladana do obre-
czy kota w wielu miejscach. IChwytanie obreczy
kola zgodnie z wynalazkiem zachodzi w o0§miu
miejscach. Przy rozwigzaniu zgodnym z wynalaz-
kiem, to znaczy przy zabieraniu promieniowo-
osiowym sita nacisku szczek jest zredukowana do
1500 kG na kazdg szczeke w przeciwienstwie do
sily macisku przy dotychczas znanym zabieraniu
promieniowym i wynoszgcym 4000 kG i 3000 kG
zabieraniu osiowym, przy czym jest dodatkowo
korzystne to, ze te 1500 kG mnacisku nie wystepuje
w oSmiu miejscach w kierunku promieniowym

10

20

30

35

45

50

55

60

4
ani tez w oSmiu miejscach w kierunku osiowym,
lecz w 4 miejscach osiowo a w 4 promieniowo.
Z tego tez wazgledu zabieéranie rozwigzane zgod-
nie z wynalazkiem jest wyjatkowo przydatne réw-
niez dla lekkich zestawéw kolowych, gdyz przy
tych zestawach kolowych z powodu niedopusz-
czalnych odksztalcefi obrébke prowadzono dotych-
czas przy zredukowanej zdolno$ci mocowania, aby
sily mocowania zabierak6w nie byly zbyt wielkie.

Cylindry mocujgce, dzialajgce promieniowo na
tokarskiej tarczy uchwytowej mogg byé wykony-
wane jako bardzo krétkie, gdyz przesuw Xkor-
pusu zabieraka zapewniajg wrzeciona, a ttoki wy-
konujg tylko ruch mocowania. Maly ruch moco-
wania daje réwniez i to, ze kolo stozkowe zebate,
umocowane na wrzecionie przesuwu — mimo prze-
suwu — nie wychodzi z zazebienia ze wspOlpra-
cujgcym nieprzesuwnym kolem zebatym.

Zgodnie z wynalazkiem, sanie korpusu zabieraka.
sq $lizgowo przesuwane w dwoéch U-ksztaltnych
prowadnicach, ktére tez sg §lizgowo przesuwne
w tokarskiej tarczy uchwytowej, przy czym
U-ksztaltne ich ramiona obejmujg prowadnice
san zabieraka, a ich czolowe powierzchnie sg za-
mocowane na obu bokach jarzma.

Zalety takiego ukladu polegajg mna tym, ze tto-
czyska promieniowych cylindréw mocujgcych sg
wiedzione przez listwy prowadzgce. Korpusy za-
bierakéw wykonujg dlugie przesuwy, ktére sg
niezbedne do tego, aby szczeki mocujgce mogtly
dzialaé na duzych $§rednicach. U-ksztaltne prowad-
nice pokonujg tylko kroétkie drogi mocowania, gdzie
podczas mocowania ‘wystepujg duze naciski i wy-
ré6wnywanie cis$nien. Taki uktad urzadzenia zgod-
nie z wynalazkiem umozliwia budowe urzadzenia
zabierakowego o duzym zakresie mocowania.

Zgodnie z wynalazkiem, wszystkie elementy na-
stawcze (prowadnice, wrzeciona nastawcze, cylin-
dry mocujgce) znajdujg sie wewnatrz lub poza
tokarskg tarczg uchwytowa, podczas gdy na niej
znajduja sie tylko korpusy zabierakéw i silow-
nik nastawezy z mechanizmem przektadniowym.
Zaletg tego ukladu jest to, ze zamkniete przez
korpusy zabierakéw miejsce na tarczy tokarskiej
jest szczegblnie duze dla umieszczenia na niej
trudnych do manipulowania korpuséw lozysk rol-
kowych. Momenty sity, w takich ukladach, wy-
stepujgce na stycznych i promieniowych. wyste-
pach zabierak6w mogg byé ograniczone do mini-
mum.

Zgodnie z wynalazkiem, cylinder hydra-
uliczny — znajdujgcy sie w korpusie zabiera-
ka — nie obracajgcy sie jest tak ustawiony, ze
jego d6t opiera sie¢ bezpoSrednio o tokarskg

tarcze uchwytows. Zaleta tego rozwigzania polega
na tym, ze tylko sily styczne sa przejmowane
przez prowadnice korpusu zabieraka, podczas gdy
wszystkie sily osiowe dzialaja na tokarskg tarcze
uchwytowsg. Unika sie przez to tego, ze podczas
toczenia zachodzi zamiana napiecia prowadnic
z nacisku na rozcigganie, co zaréwno wplywa
niekorzystnie na dokladno$é toczonego profilu jak
tez jest przyczyng drgan, gdy prowadnice sa
w naturalnym stanie obcigzenia.
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Zgodnie z wynalazkiem, centralny element na-
pedzajacy jest napedzany z:>jednego zrédia, ktére
przy mocowaniu jest uruchamiane przy pomocy
palca wodzgcego, umieszczonego w korpusie za-
bieraka dzialajacego na promieniowg powierzchnie
mocowania obreczy kota, a przy luzowaniu jest
ono wylaczone przy pomocy wylacznika, umoco-
wanego na korpusie zabieraka, ktéry to wy-
lacznik, wspoélpracuje -z przestawnym zderzakiem
znajdujacym sie na tokarskiej tarczy uchwyto-
wej.

Zaletag takiego ukladu jest to, Ze cylinder do
promieniowego mocowania moze byé bardzo
kr6tki, gdyz najpierw wrzeciona podsuwajg kor-
pusy zabierak6w promieniowo do powierzchni
mocowania i wylaczajg sie zanim nastgpi zetknie-
cie sie zabieraka z obreczg kota. Powinno ' sie
zapobiega¢ stykaniu si¢ wystep6w zabierakéw,
gdyz jest niemozliwe wyr6éwnanie ci$nienia mie-
dzy cylindrami mocujgcymi, gdy jeden wystep
zabieraka stykajacy sie z obreczg kola oczekuje
az inny wejdzie w poltozenie, w ktérym bedzie
nastepowalo mocowanie. Wszystkie cylindry mo-
cujgce sa ze soba potaczone, tak ze nastepuje
zupelne wyréwanie ci$nienia. '

Zgodnie z wynalazkiem, w korpusach zabie-
rakéw znajdujg sie szczeki zabierak6w zaopatrzo-
ne w gladkie powierzchnie stykowe wykonane
z materialu o duzym wsp6lczynniku tarcia. Ma
to te =zalete, ze zestawy kolowe, ktérych zew-
netrzna powierzchnia czotowa stuzy jako tarcza
hamulcowa, moga by¢ zabierane bez uksztalcen
na wymienionej powierzchni. Zastosowanie ma-
terialbw o wysokim wspélczynniku tarcia jest
mozliwe dlatego, ze z uwagi na niewielkie sily
dociskowe naciski jednostkowe mogg byé utrzyma-
ne w dopuszczalnych granicach.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony przy-
kltadowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia tokarska tarcze uchwytowa w widoku z przo-
du z urzadzeniem zabierakowym w postaci po-
czwérnego urzadzenia zabierakowego, fig. 2 —
zabierak tarczy uchwytowej o przekroju wedlug
linii I-I z fig. 1, fig. 3 — zabierak w przekroju
wedtug linii II-II z fig. 2 widziany w kierunku
strzatki, fig. 4 — w swej polowie zabierak
w przekroju wedtug linii III-III z fig. 3, za$
w gérnej swej polowie ten sam zabierak w wido-
ku z przodu wedlug strzaltki A z fig. 3, fig. 5 —
w powiekszeniu naped do przesuwu zabieraka
w przekroju IV-IV z fig. 1, fig. 6 — naped za-
bieraka w widoku z przodu w kierunku strzatki
B z fig. 5, fig. T — odmiane wykonania zabie-
raka z fig. 3, fig. 8 — w dowolnej swej potowie
zabierak w przekroju wedlug linii V-v z fig. 7,
a w gbérnej swej polowie ten sam zabierak
w  widoku, w kierunku strzatki VI z fig. 7,
fig. 9 — schemat ukladu hydraulicznych i elek-
trycznych przyrzadéw sterujgcych urzadzenie za-
bierakowe w widoku bocznym tokarskiej tarczy
uchwytowej, fig. 10 — schemat ukladu hydra-
ulicznych i elektrycznych przyrzadéw steruja-
cych urzadzenie zabierakowe, w rzucie zgodnym
z kierunkiem strzatki VII z fig. 9.
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Na tokarskiej tarczy uchwytowej 1 sg rozsta-
wione co 90°, kazdy w swojej prowadnicy, cztery
korpusy zabierakéw 2, 2’, 2”, 2", umieszczone tak,
ze s promieniowo nastawne i przesuwne. W kor-
pusie zabieraka. 2 mieSci sie cylinder 3 osiowo
przesuwny lecz nieobracalny, w ktérym §lizga sie
tlok 4, zaopatrzony w podzielone tloczyska 5 i 6.
Na przednim koncu tloczyska 6 znajduje sie wy-
step 7 zabieraka. Oba tloczyska 5 i 6 sg polaczone
ze sobg w spos6b rozigczny przy pomocy kot-
ka 8. Cylinder 3 opiera si¢ w kierunku osiowym
z jednej strony o plytke 8 przymocowang do to-
karskiej tarczy uchwytowej za§ z drugiej strony
swa powierzchnia czolowg o dno mieszczacego
go otworu w korpusie zabieraka 2. Korpus za-
bieraka 2, ma na swej powierzchni czolowej od-
laczalng glowice 9, ktéra jest polgczona z kor-
pusem zabieraka 2 przy pomocy $rub 10. Na
glowicy zabieraka 9 znajduje sie wystep 11 za-
bieraka, ktéry jest w kontakcie z powierzchnig
mocowania obreczy kota 12, Przy cylindrze 3
znajduje sie nakretka 13, wspélpracujaca z wrze-
cionem 14, Wrzeciono 14 jest obracalne i jest
utozyskowane nieprzesuwnie w kierunku osiowym
w jarzmie 15. Oba boki jarzma 15 sg na stale
przySrubowane do tloczysk 16, 16’, ktérych tloki
17, 17 §lizgaja sie¢ w cylindrach 18, 18. Cylindry
18, 18’ zamocowane sg w tokarskiej tarczy uchwy-
towej 1. Dolny koniec wrzeciona 14 jest ulozysko-
wany osiowo przesuwnie i obrotowo w lozysko-
wym kozle 19, ktéry jest zamocowany w tokar-
skiej tarczy uchwytowej 1. Na gérnym koficu
wrzeciona 14 znajduje sie stozkowe zébate kolo
20 przymocowane nakretka 21. Stoizkowe zebate
kolo 20 zazebia sie ze stozkowym kolem zebatym
22, ktére jest zamocowane na lancuchowym kole
23. Lancuchowe kolo 23 jest ulozyskowane obroto-
wo lecz osiowo nieprzesuwnie na sworzniu 24.
Sworzen 24 jest zamocowany w tokarskiej tarczy
uchwytowej 1. Lancuchowe kolo 23 jest napedza-
ne laficuchem 25, ktéry wspélpracuje z oSmioma
takimi samymi lafhcuchami kolami 23, 26, 27, 28,
29, 30, 31, 32, z ktérych te z numerami 23, 27, 29
i 31 sg zaopatrzone w takie same stozkowe zebate
kolo 22. Lancuchowe kolo 26 jest napedzane sil-
nikiem 33, a wszystkie laficuchowe kola sg owi-

‘niete jednym laficuchem 25, ktéry znajduje sie

na obwodzie tokarskiej tarczy uchwytowej 1. Na
fig. 5 pokazany jest koziol lozyskowy 34, zamoco-
wany na tokarskiej tarczy wuchwytowej 1. Na
kozle lozyskowym 34 jest zamocowany silnik 33.
Na wale silnika 33 jest zamocowane laficuchowe
kolo- 35. Rancuch 36 Ilgczy niezawodnie ze sobg
laficuchowe kota 15 i 37. Lancuchowe kolo 37 jest
umieszczone obrotowo lecz osiowo nieprzesuwnie
w lozyskowym koZle 34. Z laficuchowym kotem
37 jest na state polgczone zebate kolo 38. Zazebia
si¢ ono z zebatym kolem 39, zamocowanym na
lancuchowym kole 26.

Jeden z korpuséw zabierakéw na kazdej to-
karskiej tarczy uchwytowej ma styki 40, 41 za-
mocowane hna izolujacym bloczku 42, ktére mogg
byé 1aczone mostkiem 43 (fig. 2). Mostek 43 jest
zamocowany na okraglym precie 44, ktéry moze
si¢ w korpusie zabieraka 2 przesuwaé osiowo, ale
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bez obrotu. Sprezyna 45 dziala zamykajgco, a wy-
lacznik 46 dziala otwierajgco na styki 40, 41.

Na jednym 2z korpuséw zabierakbw 2 kazdej
tokarskiej tarczy ‘uchwytowej znajduje sie wy-
lacznik 50, ktérego palec wodzgcy 60 wspbipra-
cuje ze zderzakiem nastawnym 51, kt6éry prze-
suwa sie w rowku 52 tokarskiej tarczy uchwyto-
wej 1.(Rys. 4). Zderzak 51 jest wykonany w for-
mie nakretki i wspéblpracuje z wrzecionem 55,
utozyskowanym w tokarskiej tarczy uchwytowej
obrotowo lecz osiowo nieprzesuwnie. Wrzeciono
55 mozna uruchomié¢ kluczem wstawionym
w sze§ciokatny otwér 53. Na tokarskiej tarczy
uchwytowej jest przymocowana miarka 54, przy
pomocy ktérej mozna nastawié zderzak 51 z jego
wskaZnikiem na zgdang $rednice mocowania. Poza
tym, na tokarskiej tarczy uchwytowej 1 znajdujag
sie trzy przyciski 61, 62, 62’ dla zamocowania
(61, 62) i luzowania (62, 62'). ’

Na fig. 9 i 10 urzadzenie zabierakowe jest
przedstawione w polozeniu mocowania zestawu
kotowego. Przy jednoczesnym wciSnieciu przy-
ciskbw 62, 62° — ,luzowanie” — napelniajg sie
olejem przez zawory 63, 64 przestrzenie cylindréw
56 i 57, a przestrzenie cylindréw 58 i 59 przelg-
czone sg na opréznienie. Czasowy przekaZznik 65
wigcza silnik 33, gdy tloki 17 i 4 zakonczg swoj
ruch. Silnik 33 przesuwa promieniowo wszystkie
korpusy zabierak6w w kierunku zmniejszenia
Srednicy dop6ki wodzacy palec 60 nie zetknie sig
ze zderzakiem 51, co spowoduje wylgczenie sil-
nika 33 wylacznikiem 50. Potem oba przyciski 62,
62’ s zwalniane. Przycisk 62 cofa sie do poloze-
nia jak na fig. 10. Przycisk 62’ pozostaje w po-
zycji otwartej.

Je§li nastepny zestaw kolowy ma te samg Sred-
nice mocowania co wtla$nie obrobiony to zderzak
51 pozostaje w poprzednim polozeniu. W innym
przypadku nalezy go przestawié podiug miarki 54.
Dla zamocowania nowego zestawu kolowego na-
ciska sie¢ jednocze$nie przyciski 61, 62° — ,mo-
cowanie”. Sinik 53 wlgcza sie i przesuwa korpusy
zabierakébw 2 w Kkierunku zwigkszenia $rednicy.
Wodzacy palec 46 styka sie ze Srednicg mocowa-
nia zanim to uczynig wystepy zabierakéw i od-
lacza mostek 43 od styk6éw 40, 41. Silnik 33 za-
trzymuje sie. Jednoczefnie styk 60 wigcza zawoér
elektromagnetyczny 63 obstugujacy cylindry 18,
18’ i czasowy przekaznik 66.

Tloki 17, 17’ dociskaja wystepy 11 zabierakéw
do okregu mocowania obreczy kola 12, Gdy
wszystkie wystepy 11 zabierakéw dzialajag z pet-
nym naciskiem, czasowy przekaZnik 66 wilacza
elektromagnetyczny zawér 64 obstugujacy cylin-
der 3. Wystepy 7 zabierakéw dociskane sg woéw-
czas do czotowej powierzchni obreczy kota 12.
Proces mocowania jest zakoriczony. Potem oba
przyciski 61, 62 s3 zwalniane. Przycisk 61 wraca
w polozenie jak na fig. 10. Przycisk 62’ pozostaje
w pozycji zamknietej.

Doprowadzenie pradu dla obwodéw sterowni-
czych dla napedu nie jest uwidocznione i moze
byé uskutecznione np. przy pomocy pier§cieni
§lizgowych. Olej pod ciSnieniem jest doprowa-
dzony zasuwg obrotowa.
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Zgodnie z fig. 7, kazdy korpus zabieraka 2,
2”, 2" nie §lizga sie bezpofrednio w promienio-
wych prowadnicach tokarskiej tarczy uchwyto-
wej 1, lecz w dwéch prowadzgcych listwach 70
i T1, ktére obejmujg sanie korpusu zabieraka 2,
a ktérych kofice — znajdujace sie na zewnetrz-
nym obwodzie tokarskiej tarczy uchwytowej —
swymi powierzchniami czolowymi sg przymoco-
wane do obu bokéw 72 i 73 jarzma 74 przy po-
mocy S$rub 75. Dziatanie takiego urzadzenia wy-
nika z przytoczonego opisu. W stanie gotowosci
do mocowania, olej pod ci$nieniem znajduje sie
w obu przestrzeniach cylindréw 56 i 56". Tilo-
ki 17 i 17 opieraja si¢ o dno cylindra 18, 18 tak
Ze jarzmo 74 razem z obu listwami 70 i 71, przy-
mocowanymi obu koficami przy pomocy S$rub 75
jest . silnie polgczone z tokarskg tarczg uchwy-
towa 1. Gdy silnik 33. wprawia w obrét wrze-
ciono 14, przesuwa sie korpus zabieraka 2 w pro-
wadzgcych listwach 70 i 71. Gdy silnik 33 nie
pracuje, to korpus zabieraka 2 tworzy z jarzmem
74 i prowadzacymi listwami 70 i 71 jedna sp6jna
cato§é. JeSli wpitywa olej pod ciSnieniem do prze-
strzeni cylindra 58, 58, to przesuwa si¢ promie-
niowo korpus zabieraka 2 wraz z prowadzacymi
listwami 70 i 71. W ten spos6b osiaga sie to, ze
krétkie prowadnice korpusu zabieraka 2 sg prze-
suwane bez obcigzenia pokonujgc dilugg droge
i umotzliwiajag w ten spos6b duzy zakres mocowania.
Pod obcigzeniem, a wiec podczas mocowania, wy-
korzystane sa na krétkim odcinku prowadzgce
listwy 70 i 71, ktére moga byé wykonane jako
odpowiednio diugie. Te dlugie prowadnice zapew-
niaja latwe ruchy, gdyz wystepujg w nich nie-
wielkie pary sil. Zapewniajg one tez dobre wy-
réwnanie ci$niefr,, gdyz male pary sil wywotuja
male opory w postaci sit tarcia.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie zabierakowe dla tokarek do ze-
stawé6w kotowych, do zabierania zestaw6éw koto-
wych, z kilkoma korpusami zabierakéw umiesz-
czonymi na kazdej tokarskiej tarczy uchwytowej,
ktére sg promieniowo przestawialne wrzecionami
przy pomocy wspoélnego, centralnie umieszczonego
na tokarskiej tarczy uchwytowej elementu nape-
dzajacego i silnie przesuwane mechanizmami hy-
draulicznymi, znamienne tym, ze- gwintowane
wrzeciona (14), ktére siluzg do promieniowego
przesuwu korpuséw zabierakéw (2), sg sprzezone
z silnikiem (33) z obwodu tokarskiej tarczy
uchwytowej (1) i s3 poilgczone 2z réwnolegle
umieszczonymi mechanizmami tlokowymi (17, 17’)
tak, ze skok ttoka tych mechanizméw jest zwig-
zany z wrzecionami gwintowanymi réwniez prze-
suwnymi w kierunku osiowym — w celu mo-
cowania promieniowego, a ponadto w korpusach
zabierakéw (2) znajdujg sie skierowane osiowo
mechanizmy tlokowe (3) z odpowiednio uksztalto-

wanymi wystepami zabierakéw (7), ktére sg
uruchamiane olejem pod ciénieniem ‘dopiero
wbéwezas, gdy dzialajace promieniowo wystepy

zabierakéw (11) weszly juz w docisk z obreczag
kota.
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2. Urzgdzenie zabierakowe wediug zastrz. 1,
znamienne tym, ze sanie korpusu zabieraka (2)
sg przesuwane §lizgowo w dwbck'l U-ksztaltnych
listwach prowadzacych (70, 71), ktére tez sa
§lizgowo przesuwne w tokarskiej tarczy uchwy-
towej, przy czym U-ksztaltne ich ramiona obej-
mujg prowadnice san zabieraka, a ich czolowe
powierzchnie s zamocowane na obu bokach
jarzma (15).

3. Urzadzenie zabierakowe wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze wszystkie elementy nastawcze
do promieniowego przestawiania jak prowadnice
(70, 71), wrzeciona nastawecze (14), cylindry mocujace
(18, 18) znajduja sie wewnatrz tokarskiej tarczy
uchwytowej (1), podczas gdy na tokarskiej tarczy
uchwytowej znajdujg sie tylko korpusy zabiera-
kéw z obudowaniem oraz sitownik nastawczy
z mechanizmem przekladniowym.

4. Urzadzenie zabierakowe wedlug zastrz. 1 i 3,
znamienne tym, ze znajdujgcy sie w kiorpusie za-
bieraka (2) nieobrotowy cylinder (3) jest swobod-
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nie przesuwny osiowo, i ustawiony tak, ze jego
d6ét opiera sie bezpofrednio o tokarska tarcze
uchwytowsa (1).

5. Urzadzenie zabierakowe wedlug zastrz. 1
do 4, znamienne tym, ze na centralny element
napedzajacy napedzany z jednego 2r6dla, ktoére
przy mocowaniu i uruchamianiu zwigzane jest
z palcem wodzacym, znajdujgcym sie w korpusie
zabieraka (2), wspélpracujacego z promieniowsq
powierzechnia mocowania obreczy kota (12), przy
czym, przy luzowaniu jest ono wylgczane za po-
mocg umieszczonego na korpusie zabieraka (2)
wylacznika (50), ktérego palec wodzgcy (60) wsp6i-
pracuje z przestawnym zderzakiem (51), znajdu-
jacym sie na tokarskiej tarczy uchwytowej (1).

6. Urzadzenie zabierakowe wediug zastrz. 1
do 5, znamienne tym, ze szczeki zabieraka znaj-
dujg sie w korpusie zabieraka (2), a zaopatrzone
sa w gladkie powierzchnie stykowe wykonane
z materialu o duzym wspéiczynniku tarcia.
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