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(57)摘要

一种松土式农作物除草装置，包括位于除草

机械底侧的顶部安装板，顶部安装板的底面连接

有多个连杆，多个连杆的底端均与底部安装板的

顶面连接，顶部安装板和底部安装板之间设有齿

轮箱，多个连杆均与齿轮箱连接并贯穿齿轮箱，

齿轮箱上穿设有一个丝杆和多个螺旋松土刀，既

带有能够松土的多个螺旋松土刀，也带有能够夹

住杂草的夹爪，能够在实现除草的同时进行松

土，不会严重的破坏土壤结构，并且能有效避免

夹爪伸入土壤时出现卡死或不顺畅的情况，显著

提升除草的效率。本装置可以安装在自动化机器

上，通过机器的视觉定位实现杂草的精准清除，

能够有效的提高除草效率。
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1.一种松土式农作物除草装置，其特征在于：包括位于除草机械底侧的顶部安装板

（1），顶部安装板（1）的底面连接有多个连杆（2），多个连杆（2）的底端均与底部安装板（3）的

顶面连接，顶部安装板（1）和底部安装板（3）之间设有齿轮箱（5），多个连杆（2）均与齿轮箱

（5）连接并贯穿齿轮箱（5），齿轮箱（5）上穿设有一个丝杆（7）和多个螺旋松土刀（6），多个螺

旋松土刀（6）沿丝杆（7）的周向均匀间隔分布，齿轮箱（5）内设有一个主动齿轮（11）和多个

从动齿轮（12），主动齿轮（11）套装在丝杆（7）上，多个从动齿轮（12）分别套装在多个螺旋松

土刀（6）上，主动齿轮（11）和多个从动齿轮（12）分别啮合，顶部安装板（1）的底面安装有电

机（4），电机（4）的输出轴与丝杆（7）的顶端连接，以便于电机（4）同时带动丝杆（7）和多个螺

旋松土刀（6）转动，螺旋松土刀（6）的底端贯穿底部安装板（3），多个螺旋松土刀（6）同步转

动时能够配合对底部安装板（3）下方的土壤进行松土，丝杆（7）的底端安装有锥形压力栓

（8），锥形压力栓（8）的底侧设有用于夹住杂草的夹爪（9），夹爪（9）伸入底部安装板（3）的通

槽内并延伸至底部安装板（3）下方，丝杆（7）转动时能够带动锥形压力栓（8）沿竖直方向运

动，使锥形压力栓（8）能够从夹爪（9）闭合的顶侧位置向下运动至夹爪（9）张开的底侧位置，

底部安装板（3）的通槽内设有两个弹簧（10），两个弹簧（10）分别顶住夹爪（9）的两侧，通过

弹簧（10）的弹性力推动夹爪（9），从而在锥形压力栓（8）从底侧位置运动至顶侧位置时使张

开状态的夹爪（9）回复至闭合状态。

2.根据权利要求1所述的一种松土式农作物除草装置，其特征在于：所述顶部安装板

（1）的底面连接有两个相互平行的连杆（2），两个连杆（2）关于丝杆（7）对称设置。
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一种松土式农作物除草装置

技术领域

[0001] 本发明涉及除草装置领域，尤其涉及一种松土式农作物除草装置。

背景技术

[0002] 农业种植时，农田中的杂草存在着很大的危害，影响着农作物的质量和产量，除草

后既减少杂草对土壤养分和水分的吸收，又改变了种植作物的空间结构，使得种植作物有

更多的空间来流动空气，促进了光合作用；杂草断根死后留在土壤中，被分解后还可以增加

土壤的有机质含量。

[0003] 农田除草的方法通常有人工除草、机械除草、化学除草等。其中人工除草不仅需要

大量的人工，而且还耗时耗力。化学除草相对省时省力，但农药存在有毒成分，处理不好容

易对农作物或土壤造成农药残留，不仅污染环境，还对食用者产生健康危害。与上述两种方

法相比，机械除草不仅效率高，而且更安全。

[0004] 现有的农作物除草装置分为两种，一种为切断草根，此方法除草不彻底，由于杂草

的根部仍在地表下的土壤中，一旦到达合适的温度就会重新生长，又要进行一次除草作业。

另一种为挖出草根，需要将除草工具插入地表下，虽然能够清除杂草，但此方法严重破坏土

壤的层次结构，使土壤损失较多水分，而且除草工具插入地表时容易出现卡死或不顺畅的

情况，工作效率较差。

发明内容

[0005] 为解决的问题，本发明提供了一种。

[0006] 本发明为解决上述技术问题所采用的技术方案是：一种松土式农作物除草装置，

包括位于除草机械底侧的顶部安装板，顶部安装板的底面连接有多个连杆，多个连杆的底

端均与底部安装板的顶面连接，顶部安装板和底部安装板之间设有齿轮箱，多个连杆均与

齿轮箱连接并贯穿齿轮箱，齿轮箱上穿设有一个丝杆和多个螺旋松土刀，多个螺旋松土刀

沿丝杆的周向均匀间隔分布，齿轮箱内设有一个主动齿轮和多个从动齿轮，主动齿轮套装

在丝杆上，多个从动齿轮分别套装在多个螺旋松土刀上，主动齿轮和多个从动齿轮分别啮

合，顶部安装板的底面安装有电机，电机的输出轴与丝杆的顶端连接，以便于电机同时带动

丝杆和多个螺旋松土刀转动，螺旋松土刀的底端贯穿底部安装板，多个螺旋松土刀同步转

动时能够配合对底部安装板下方的土壤进行松土，丝杆的底端安装有锥形压力栓，锥形压

力栓的底侧设有用于夹住杂草的夹爪，夹爪伸入底部安装板的通槽内并延伸至底部安装板

下方，丝杆转动时能够带动锥形压力栓沿竖直方向运动，使锥形压力栓能够从夹爪闭合的

顶侧位置向下运动至夹爪张开的底侧位置，底部安装板的通槽内设有两个弹簧，两个弹簧

分别顶住夹爪的两侧，通过弹簧的弹性力推动夹爪，从而在锥形压力栓从底侧位置运动至

顶侧位置时使张开状态的夹爪回复至闭合状态。

[0007] 优选的，所述顶部安装板的底面连接有两个相互平行的连杆，两个连杆关于丝杆

对称设置。
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[0008] 根据上述技术方案，本发明的有益效果是：

[0009] 本发明的除草装置既带有能够松土的多个螺旋松土刀，也带有能够夹住杂草的夹

爪，工作时会先通过多个螺旋松土刀使杂草附近的土壤松动，再通过夹爪将杂草从土壤中

取出，能够在实现除草的同时进行松土，不会严重的破坏土壤结构，并且能有效避免夹爪伸

入土壤时出现卡死或不顺畅的情况，显著提升除草的效率。本装置可以安装在自动化机器

上，通过机器的视觉定位实现杂草的精准清除，能够有效的提高除草效率。

附图说明

[0010] 图1为本发明的示意图；

[0011] 图2为齿轮箱内部的俯视图。

[0012] 图中标记：1、顶部安装板，2、连杆，3、底部安装板，4、电机，5、齿轮箱，6、螺旋松土

刀，7、丝杆，8、锥形压力栓，9、夹爪，10、弹簧，11、主动齿轮，12、从动齿轮。

具体实施方式

[0013] 参见附图，具体实施方式如下：

[0014] 如图1所示，一种松土式农作物除草装置，包括位于除草机械底侧的顶部安装板1，

顶部安装板1的底面连接有两个相互平行的连杆2，两个连杆2的底端均与底部安装板3的顶

面连接，顶部安装板1和底部安装板3之间设有齿轮箱5，两个连杆2均与齿轮箱5连接并贯穿

齿轮箱5，齿轮箱5上穿设有一个丝杆7和三个螺旋松土刀6，三个螺旋松土刀6沿丝杆7的周

向均匀间隔分布。

[0015] 如图2所示，齿轮箱5内设有一个主动齿轮11和三个从动齿轮12，主动齿轮11套装

在丝杆7上，三个从动齿轮12分别套装在三个螺旋松土刀6上，主动齿轮11和三个从动齿轮

12分别啮合，顶部安装板1的底面安装有电机4，电机4的输出轴与丝杆7的顶端连接，以便于

电机4同时带动丝杆7和三个螺旋松土刀6转动，螺旋松土刀6的底端贯穿底部安装板3，三个

螺旋松土刀6同步转动时能够配合对底部安装板3下方的土壤进行松土。

[0016] 丝杆7的底端安装有锥形压力栓8，锥形压力栓8的底侧设有用于夹住杂草的夹爪

9，夹爪9伸入底部安装板3的通槽内并延伸至底部安装板3下方，丝杆7转动时能够带动锥形

压力栓8沿竖直方向运动，使锥形压力栓8能够从夹爪9闭合的顶侧位置向下运动至夹爪9张

开的底侧位置，底部安装板3的通槽内设有两个弹簧10，两个弹簧10分别顶住夹爪9的两侧，

通过弹簧10的弹性力推动夹爪9，从而在锥形压力栓8从底侧位置运动至顶侧位置时使张开

状态的夹爪9回复至闭合状态。

[0017] 工作时，先通过除草机械将除草装置带至杂草上方，然后启动电机，电机正转带动

丝杆和螺旋松土刀转动，螺旋松土刀对杂草附近的土壤进行松土，并且锥形压力栓会在丝

杆上向下运动，使夹爪在向下运动的同时开启，夹爪就能张开并伸入已被松动的土壤内，然

后电机带动丝杆反转，锥形压力栓会在丝杆上向上运动，夹爪就会向上运动，并且在弹簧的

推动作用下，夹爪会回复至闭合状态，并且夹住杂草，除草机械继续运动时就能将杂草从土

壤内去除。
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图1
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图2
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