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(57)摘要

本实用新型提供一种带自动分离锐器功能

的锐器桶，包括盒体和盒盖，盒盖的上表面具有

水平表面和侧斜面，侧斜面的中部设置有锐器处

理孔，水平表面上设置有垃圾孔；盒盖的内腔中

与锐器处理孔对应部位设置有锐器处理机构，锐

器处理机构包括交叉设置的竖向管道和斜向管

道，斜向管道朝外的一端与锐器处理孔相通；竖

向管道的底部设置有剪断器。红外探测器设置在

锐器处理孔的下方，侧斜面的内侧设置有控制

器，控制器分别与红外探测器与剪断器相连。该

锐器桶可实现针头与输液管的自动分离，减少了

医务人员与锐器接触的可能，降低了受伤或受感

染的概率。
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1.一种带自动分离锐器功能的锐器桶，包括盒体和盒盖，盒体具有向上的开口，盒盖可

拆卸的设置在盒体的开口上并将开口封闭，其特征在于：

盒盖的上表面具有水平表面和侧斜面，侧斜面的中部设置有锐器处理孔，水平表面上

设置有垃圾孔；

盒盖的内腔中与锐器处理孔对应部位设置有锐器处理机构，锐器处理机构包括交叉设

置的竖向管道和斜向管道，斜向管道朝外的一端与锐器处理孔相通；竖向管道的底部设置

有剪断器。

2.如权利要求1所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，所述剪断器包

括固定刀片、活动刀片、转轴及电机，固定刀片固定在竖向管道的内壁上，活动刀片紧贴固

定刀片的上表面设置，活动刀片的中央设置有转轴，转轴上端与电机相连，电机转动后通过

转轴带动活动刀片在固定刀片上表面旋转。

3.如权利要求2所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，所述固定刀片

和活动刀片均包括圆形的刀片主体，刀片主体的外径与竖向管道的内径相同，刀片主体上

设置有两个相对的扇形孔，扇形孔两侧的刀片主体具有锋利边缘。

4.如权利要求3所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，所述活动刀片

在未工作状态下，活动刀片与固定刀片上的扇形孔重叠搁置，上下扇形孔之间形成锐器通

道。

5.如权利要求3所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，还包括控制器

和红外探测器，红外探测器设置在锐器处理孔的下方，控制器设置在侧斜面的内表面，控制

器分别与红外探测器及电机相连。

6.如权利要求5所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，所述垃圾孔上

设置有伸缩式垃圾孔盖，伸缩式垃圾孔盖与控制器相连。

7.如权利要求6所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，所述盒体内设

置有垃圾桶，垃圾桶与垃圾孔相通。

8.如权利要求7所述的一种带自动分离锐器功能的锐器桶，其特征在于，盒盖内腔中位

于竖向管道的下方设置有抽拉式锐器盒。
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一种带自动分离锐器功能的锐器桶

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医疗废物垃圾桶。

背景技术

[0002] 医院在使用完带针头的注射器或输液器后需要针头分离后投入锐器桶，目前医院

在使用的锐器桶一般包括盒体和盒盖，盒盖上设置有有用于放置废弃锐器的开口及针头拔

除卡槽，能容易的拔出注射器上的针头，但是输液器或输血器上的针头与输液管路是一体

的，在处理此类锐器时就需要用剪刀对准锐器桶开口，将针头间断后丢入锐器桶，需要自行

准备剪刀并妥善放置剪刀，使用不便。增加了医护人员锐器伤的风险。而且剪刀用久了容易

生锈，需要定期购置更换。因此需要有一种能够不使用剪刀就能分离针头的锐器桶，以减少

医护人员的处理风险。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种带自动分离锐器功能的锐器桶，该锐器桶可自动分

离针头与输液管，从而降低医务人员受伤或感染的概率，减少了医护人员的处理风险。

[0004] 为解决上述技术问题，本实用新型的技术方案如下：

[0005] 一种带自动分离锐器功能的锐器桶，包括盒体和盒盖，盒体具有向上的开口，盒盖

可拆卸的设置在盒体的开口上并将开口封闭，其特征在于：

[0006] 盒盖的上表面具有水平表面和侧斜面，侧斜面的中部设置有锐器处理孔，水平表

面上设置有垃圾孔；

[0007] 盒盖的内腔中与锐器处理孔对应部位设置有锐器处理机构，锐器处理机构包括交

叉设置的竖向管道和斜向管道，斜向管道朝外的一端与锐器处理孔相通；竖向管道的底部

设置有剪断器。

[0008] 所述剪断器包括固定刀片、活动刀片、转轴及电机，固定刀片固定在竖向管道的内

壁上，活动刀片紧贴固定刀片的上表面设置，活动刀片的中央设置有转轴，转轴上端与电机

相连，电机转动后通过转轴带动活动刀片在固定刀片上表面旋转。

[0009] 所述固定刀片和活动刀片均包括圆形的刀片主体，刀片主体的外径与竖向管道的

内径相同，刀片主体上设置有两个相对的扇形孔，扇形孔两侧的刀片主体具有锋利边缘。

[0010] 所述活动刀片在未工作状态下，活动刀片与固定刀片上的扇形孔重叠搁置，上下

扇形孔之间形成锐器通道。

[0011] 还包括控制器和红外探测器，红外探测器设置在锐器处理孔的下方，控制器设置

在侧斜面的内表面，控制器分别与红外探测器及电机相连。

[0012] 所述垃圾孔上设置有伸缩式垃圾孔盖，伸缩式垃圾孔盖与控制器相连。

[0013] 所述盒体内设置有垃圾桶，垃圾桶与垃圾孔相通。

[0014] 盒盖内腔中位于竖向管道的下方设置有抽拉式锐器盒。

[0015] 本实用新型具有的技术效果：可实现针头与输液管的自动分离，减少了医务人员

说　明　书 1/3 页

3

CN 211067064 U

3



与锐器接触的可能，降低了受伤或受感染的概率。

附图说明

[0016] 下面结合附图对本实用新型做进一步说明

[0017] 图1为本实用新型所述锐器桶的外观结构示意图；

[0018] 图2为本实用新型所述锐器桶的竖向剖面结构示意图；

[0019] 图3为图2中固定刀片和活动刀片的结构示意图。

具体实施方式

[0020] 实施例1

[0021] 一种带自动分离锐器功能的锐器桶，如图1所示，该锐器桶包括盒体1和盒盖2，盒

体1具有向上的开口，盒盖2可拆卸的设置在盒体1的开口上并将开口封闭。

[0022] 盒盖2的上表面包括第一水平表面21、第二水平表面23和位于第一水平表面21和

第二水平表面23之间的侧斜面22，侧斜面22连接第一水平表面和第二水平表面侧边，第一

水平表面21要高于第二水平表面23。

[0023] 侧斜面22的中部设置有锐器处理孔25，锐器处理孔25下方的侧斜面22上设置有红

外探测器26。

[0024] 第二水平表面23上设置有矩形的垃圾孔24，垃圾孔24上设置有垃圾孔盖27。

[0025] 如图2所示，盒体1内设置有活动垃圾桶3，第二水平表面23上的垃圾孔24与活动垃

圾桶3相通。

[0026] 盒盖2的底部具有底板，底板上部为盒盖2的内腔，盒盖2的内腔中与锐器处理孔25

对应部位设置有锐器处理机构，锐器处理机构包括交叉设置的竖向管道51和斜向管道52，

竖向管道51的顶部固定在第一水平表面的下表面，竖向管道51的下端具有敞开开口；斜向

管道52朝外的一端与锐器处理孔25相通。

[0027] 竖向管道51内设置有剪断器，剪断器包括固定刀片511、活动刀片512、转轴513及

电机514，固定刀片511固定在竖向管道51的内壁上并位于竖向管道51的下端，活动刀片512

紧贴固定刀片511的上表面设置。活动刀片512的中央设置有转轴513，转轴513上端与电机

514相连，电机514固定在第一水平表面的下表面，电机514转动后通过转轴513带动活动刀

片512在固定刀片511上表面旋转。

[0028] 盒盖2内腔中位于竖向管道51的下方设置有抽拉式锐器盒4，抽拉式锐器盒4可沿

着盒盖2的底板滑动抽出。

[0029] 固定刀片511和活动刀片512的结构如图3所示，两者均包括圆形的刀片主体，刀片

主体的外径与竖向管道51的内径相同，刀片主体上设置有两个相对的扇形孔5111，扇形孔

5111两侧的刀片主体具有锋利边缘。在活动刀片512未工作状态下，活动刀片512与固定刀

片511上的扇形孔5111重叠搁置，上下扇形孔5111之间形成锐器通道。

[0030] 该锐器桶还包括有控制器6，控制器6粘接固定在侧斜面22的内表面，控制器6分别

与红外探测器26和电机514相连。

[0031] 该装置在使用时，首先，将带针头的输液器或输血器投入到锐器处理孔25中，在针

头的重力及人的推动作用下，带针头的输液管顺着斜向管道52进入到竖向管道51中，并且
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针头从锐器通道中穿过。这时候持输液管的手正对红外探测器26，在红外探测器26外晃动

后，红外探测器26将启动信号传递给控制器6，控制器6控制电机514转动，电机514转动后带

动活动刀片512转动，活动刀片512转动后将夹在锐器通道中的针头剪断，针头下落后掉入

到抽拉式锐器盒4中，等抽拉式锐器盒4中的针头满后，将锐器盒4抽出，可将废弃针头处理。

[0032] 操作者将剪断针头的输液管从锐器处理孔25中提出，通过垃圾孔24投入到盒体1

内的垃圾桶3中。

[0033] 作为优选，垃圾孔24上设置有伸缩垃圾孔盖，伸缩式垃圾孔盖与控制器6相连，控

制器6控制伸缩式垃圾孔盖自动打开或关闭。

[0034] 通过本实用新型所述的锐器桶，可实现针头与输液管的自动分离，减少了医务人

员与锐器接触的可能，降低了受伤或受感染的概率。

[0035] 本领域技术人员将会认识到，在不偏离本发明的保护范围的前提下，可以对上述

实施方式进行各种修改、变化和组合，并且认为这种修改、变化和组合是在独创性思想的范

围之内的。
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图1
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图2

图3
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