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Zesp6l sterowniczy
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Przedmiotem wynalazku jest zespot sterowniczy. prze-
znaczony do zaljczania z wybranym opdznieniem w sto-
sunku do inicjatora, obwodoéw sterowniczych, sygnaliza-
cyjnych i pomiarowych gérniczych taczniké6w manewro-
wych i zabezpieczeniowych w ukladach maszyn
indywidualnych i zespolonych.

Stosowane w ognioszczelnych zestawach manewro-
wych i zabezpieczeniowych zespoly czasowe majg prze-
kaznik wikonawczy w obwodzie pradu stalego sterowa-
ny clémentami elektronicznymi. State jednokierunkowe
magnesowanie przekaznika powoduje, przy odpowied-
nie) wartosci pozostalo$ci magnetycznej w rdzeniu, wad-
liwe dzialanie przekaZnika zalegnic od wartosci sit
docisku zestykowego, rodzaju materialu magnetycznego
i szczeliny magnetycznej. Wystgpuje niesprawnosé catego
zespotu manewrowego, brak kontroli zalaczenia napg-
doéw w ukladach maszyn zespolonych, mozliwosé niespo-
dziewanego zalaczenia napgdu przy sterowaniu bez
sygnalizacji ostrzegawczej w dowolnej chwili po zadziata-
niu inicjatora. Ponadto, praca ciggla przekaznika wyko-
nawczego zalezy od zmiennych parametréw elementow
elektronicznych. Stabilizacja parametréw wymaga zna-
cznego rozbudowania ukladu elektronicznego dla unie-
zaleznienia od warunkoéw sieci i $rodowiska.

Istota rozwigzania wedlug wynalazku polega na tym,
z¢ uklad zespotu sterowniczego ma obwéd pradu prze-
miennego, ktory zawiera przekaZnik czasowy wykona-
wczy‘ polaczony szeregowo z prostownikiem petnookre-
sowym, obwod pradu stalego zlozony z prostownika
petnookresowego potaczonego réwnolegle z tranzysto-
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rem oraz obwod zawicrajacy szeregowo polgczone
zwierne zestyki przekaZnika czasowego wykonawczego i
zwierne zestyki przekaznika inicjatora. Baza tranzystora
Jest potaczona z Zrédiem pradu przemiennego poprzez
szeregowo polaczone rezystor tadowania, rezystor
nastawny ladowania. diod¢ fadowania, zestvk zwierny
przekaznika inicjatora. rezvstor rozladowczy, rezystor
nastawny roztadowczy. diod¢ Zenera i diode ogranicza-
jaca. Tranzystor wraz z szeregowo polgczonym rezysto-
rem rozfadowczym, rezystorem nastawnym rozladow-
czym, dioda Zencra i dioda ograniczajaca jest
zbocznikowany kondensatorem potaczonym réwnolegle

z diodg stabilizujaca potaczong szeregowo z zestykiem

rozwiernym przekaZnika inicjatora i zestykiem zwiernym
urzadzenia sterowanego. Ponadto, przekaznik inicjator
jest potaczony do Zrédia pradu przemiennego przy
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pomocy wiasnego zestyku zwiernego bocznikowanego .

zestykiem rozwiernym przekaZnika sterowniczego urzg-
dzenia sterowanego.

Zaletg zespohu sterowniczego wedhug wynalazku jest
niezawodne dzialanie, wyeliminowanie doptywu pozo-
stalosci magnetycznej oraz elementow elektrycznych na
prac¢ przekaZnika przy zachowaniu elektronicznego
pomiaru czasu, wyboru programu i sterowania.

Przykltadowe rozwiazanie zespolu sterowniczego
przedstawione jest na rysunku w postaci ukiadu
elektrycznego.

Uklad elektryczny zespolu sterowniczego ma obwéd
pradu przemiennego, ktéry zawiera szeregowo pola-
czone przekaznik czasowy wykonawczy 1 i prostownik
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pemookresowy 2, a po stronie pradu stalego prostownika
petnookresowego 2. rownolegle polgczone tranzystor 3
oraz obwod z szeregowo polaczonymi zwiernymi zesty-
kami przekaZnika czasowego wykonawczego 11 przeka-
7nika inicjatora 4, przy czym baza tranzystora 3 jest
. potaczona z Zrodlem pradu przemiennego przy pomocy
obwodu zawierajgcego rezystor S, rezystor nastawny
tadowania 6. diodg¢ ladowania 7, zestyk przekaznika ini-
" cjatora 4, rezystor roztadowczy 8, rezystor nastawny roz-
tadowczy 9, diodg Zenera 10 i diodg ograniczajaca 11, a
tranzstor 3, rezystor rozladowczy 8, rezystor nastawny
roztadowczy 9, dioda Zenera 10 i dioda ograniczajaca 11
s3 zbocznikowane réwnolegle polaczonymi kondensato-
rem 12, diodg stabilizujacg 13 i obwodem szeregowym
zawierajacym zestyk rozwierny przekaznika inicjatora 4i
zestyk zwierny 14 urzadzenia sterowanego, a ponadto
przekaznik inicjator 4 fest przytaczony do zrédia pradu
przemiennego przy pomocy wlasnego zestyku zwiernego
bocznikowanego zestykiem rozwiernym przekaznika ste-
rowniczego 15 urzadzenia sterowanego.

Zasada dziatania zespolu sterowmiczego. Z chwilg
zadzialania inicjatora 4i przylozenia napigcia do obwodu
z przekaZnikiem czasowym wykonawczym 1i prostowni-
kiem pelnookresowym 2 nastgpuje tadowanie kondensa-
tora 12 w obwodzie 2z rezystorem fadowania §.
rezystorem nastawnym fadowania 6 i dioda fadowania 7
przez zestyk przekaZnika inicjatora 4. Zaleznie od stalej
czasowej obwodu zostaje wysterowany tranzystor 3,
ktory poprzez prostownik pelnookresowy 2 powoduje
fadowanie kondensatora 12 w obwodzie z rezystorem
tadowania §, rezvstorem nastawnym tadowania 6 i dioda
ladowania 7 przez zestyk przekaznika inicjatora 4. Zale-
znie od stalej czasowe) obwodu zostaje wysterowany
tranzystor 3. ktory poprzez prostownik petnookresowy 2
powoduje zadzialanie przekaznika czasowego wykona-
wczego 11 zwarcie zestykami prostownika pelnookreso-
+ wego 2, tranzystora 3, a ponadio powoduje zadzialanie

przekaznika sterowniczego 15. Zwolnienie przekaznika
* inicjatora 4 spowoduje rozwarcie prostownika pelnook-
Lresowego 2 i wigczenie do obwodu wysterowanego tran-
. zystora 3, ktory zaleznic od stalej czasowej obwodu z
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kondensatorem 12, rezystorem roztadowczym 8, rezysto-
rem nastawnym roztadowczym 9. dioda Zenera 101 diodg
ograniczajaca 11 Zostanie zablokowany powodujac zwol-
nienie przekaznika czasowego wykonawczego 1, zwol-
nienic przckaznika sterowniczego 15 i zamknigcie
zestyku zwiernego 14 sterowanego urzadzenia, co
zapewni rozladowanie kondensatora 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Zesp6t sterowniczy przeznaczony do zalaczania 2
wybranym opdznieniem w stosunku do inicjatora obwo-
dow elektrveznyeh gorniczych tacznikdw manewrowych
i zabezpieczeniowych, ztozony 2 uktadu RC. znamienny
tym. z¢ ma obwdd pradu przemiennego. ktory zawiera
przekaznik czasowy wykonawczy (1) potaczony szere-
gowo z prostownikiem pelnookresowym (2), obwod
pradu stalego zlozony z prostownika petnookresowego
(2) polaczonego réwnolegle z tranzystorem (3) oraz
obwodem zawierajagcym szeregowo polfgczone zwierne
zestyki przekainika czasowego wykohawczego (1) i
zwierne zeéstyki przekaZnika inicjatora (4), przy czym
baza trarfzystord (3) jest potaczona z Zrédlem pradu prze-
miennego poprzez szeregowo potaczone rezystor fado-
wania (8), rezystor ﬁéslawn_v tadowania (6). diod¢
ladowania (7). zestyk zwierny przekaznika ini¢jatora (4).
rezystor rozladowczy (8), rezystor nastawny rozladowczy
(9), diod¢ Zenera (10) i diodg ograniczajaca (11), nato-
miast tranzystor (3) wraz z szeregowo potgczonymi rezy-
storem rozladowczym (8). rezystorem nastawnym
rozfadowczym (9). dioda Zenera (10) i dioda ogranicza-
jaca (11) jest zbocznikowany kondensatorem (12), poly-
czonvm réwnolegle z dioda stabilizujacy (13) polaczona
szeregowo ¢ zestykiem rozwiernym przekaznika inicja-
tora (4) i zestyk zwierny (14) urzadzenia sterowanego.

2. ZespOl sterowniczy wedlug zastrz. |. znamienny tym.
ze przekaZnik inicjator (4) jest przylaczony do zrodia
pradu przemiennego przy pomocy  wlasnego zestvku
zwiernego bocznikowanego zestykiem rozwiernym prze-
kaznika sterowniczego (15) sterowanego urzgdzenia.
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