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Zespół sterowniczy
1

Przedmiotem wynalazku jest zespół sterowniczy, prze¬
znaczony do załączania z wybranym opóźnieniem w sto¬
sunku do inicjatora, obwodów sterowniczych, sygnaliza¬
cyjnych i pomiarowych górniczych łączników manewro¬
wych i zabezpieczeniowych w układach maszyn
indywidualnych i zespolonych.

Stosowane w ognioszczelnych zestawach manewro¬
wych i zabezpieczeniowych zespoły czasowe mają prze¬
kaźnik w>konawcz> w obwodzie prądu stałego sterowa¬
ny elementami elektronicznymi. Stałe jednokierunkowe
magnesowanie przekaźnika powoduje, przy odpowied¬
niej wartości pozostałości magnetycznej w rdzeniu, wad¬
liwe działanie przekaźnika zalegnie od wartości sił
docisku zestykowego, rodzaju materiału magnetycznego
i szczeliny magnetycznej. Występuje niesprawność całego
zespołu manewrowego, brak kontroli załączenia napę¬
dów w układach maszyn zespolonych, możliwość niespo¬
dziewanego załączenia napędu przy sterowaniu bez
sygnalizacji ostrzegawczej w dowolnej chwili po zadziała¬
niu inicjatora. Ponadto, praca ciągła przekaźnika wyko¬
nawczego zależy od zmiennych parametrów elementów
elektronicznych. Stabilizacja parametrów Wymaga zna¬
cznego rozbudowania układu elektronicznego dla unie¬
zależnienia od warunków sieci i środowiska.

Istota rozwiązania według wynalazku polega na tym,
że układ zespołu sterowniczego ma obwód prądu prze¬
miennego, który zawiera przekaźnik czasowy wykona¬
wczy połączony szeregowo z prostownikiem pełnookre-
sowym, obwód prądu stałego złożony z prostownika
pełnookresowego połączonego równolegle z tranzysto¬

rem oraz obwód zawierający szeregowo połączone
zwierne zestyki przekaźnika czasowego wykonawczego i
zwierne zestyki przekaźnika inicjatora. Baza tranzystora
jest połączona z źródłem prądu przemiennego poprzez
szeregowo połączone rezystor ładowania, rezystor
nastawny ładowania, diodę ładowania, zestyk zwiemy
przekaźnika inicjatora, rezystor rozładowczy, rezystor
nastawny rozładowczy, diodę Zenera i diodę ogranicza¬
jącą. Tranzystor wraz z szeregowo połączonym rezysto¬
rem rozładowczym, rezystorem nastawnym rozładow¬
czym, diodą Zenera i diodą ograniczającą jest
zbocznikowany kondensatorem połączonym równolegle
z diodą stabilizującą połączoną szeregowo z zestykiem
rozwiernym przekaźnika inicjatora i zestykiem z)viernym
urządzenia sterowanego. Ponadto, przekaźnik inicjator
jest połączony do źródła prądu przemiennego przy
pomocy własnego zestyku zwiernego bocznikowanego
zestykiem rozwiernym przekaźnika sterowniczego urzą¬
dzenia sterowanego.

Zaletą zespołu sterowniczego według wynalazku jest
niezawodne działanie, wyeliminowanie dopływu pozo¬
stałości magnetycznej oraz elementów elektrycznych na
pracę przekaźnika przy zachowaniu elektronicznego
pomiaru czasu, wyboru programu i sterowania.

Przykładowe rozwiązanie zespołu sterowniczego
przedstawione jest na rysunku w postaci układu
elektrycznego.

Układ elektryczny zespołu sterowniczego ma obwód
prądu przemiennego, który zawiera szeregowo 'połą¬
czone przekaźnik czasowy wykonawczy 1 i prostownik
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pełnookresowy 2, a po stronie prądu stałego prostownika
pełnookresowego 2, równolegle połączone tranzystor 3
oraz obwód z szeregowo połączonymi zwiernymi zesty¬
kami przekaźnika czasowego wykonawczego 1 i przeka¬
źnika Inicjatora 4, przy czym baza tranzystora 3 jest
połączona z źródłem prądu przemiennego przy pomocy
obwodu zawierającego rezystor 5, rezystor nastawny
ładowania 6, diodę ładowania 7, zestyk przekaźnika ini¬
cjatora 4y rezystor rozładowczy 8, rezystor nastawny roz¬
ładowczy 9, diodę Zenera 10 i diodę ograniczającą 11, a
tranzstor 3, rezystor rozładowczy 8, rezystor nastawny
rozładowczy 9, dioda Zenera 10 i dioda ograniczająca 11
są zbocznikowane równoleglepołączonymi kondensato-

f rem 12, diodą stabilizującą 13 i obwodem szeregowym
' zawierającym zestyk rozwiemy przekaźnika inicjatora 4i

zestyk zwiemy 14 urządzenia sterowanego, a ponadto
przekaźnik inicjator 4 fest przyłączony do źródła prądu
przemiennego przy pomocy własnego zestyku zwiertiego
bocznikowanego zestykiem rozwiernym przekaźnika ste¬
rowniczego 15 urządzenia sterowanego.

Zasada działania zespołu sterowniczego. Z chwilą
zadziałania inicjatora 4 i przyłożenia napięcia do obwodu
z przekaźnikiem czasowym wykonawczym 1 i prostowni¬
kiem pełnookresowym 2 następuje ładowanie kondensa¬
tora 12 w obwodzie z rezystorem ładowania 5,
rezystorem nastawnym ładowania 6 i diodą ładowania 7
przez zestyk przekaźnika inicjatora 4. Zależnie od stałej
czasowej obwodu zostaje wysterowany tranzystor 3,
który poprzez prostownik pełnookresowy 2 powoduje
ładowanie kondensatora 12 w obwodzie z rezystorem
ładowania 5, rezystorem nastawnym ładowania 6i diodą
ładowania 7 przez zestyk przekaźnika inicjatora 4. Zale¬
żnie oó stałej czasowej obwodu zostaje wysterowany
tranzystor 3, który poprzez prostownik pełnookresowy 2
powoduje zadziałanie przekaźnika czasowego wykona¬
wczego 1 i zwarcie zestykami prostownika pełnookreso-

• wego 2, tranzystora 3, a ponadto powoduje zadziałanie
przekaźnika sterowniczego 15. Zwolnienie przekaźnika

; inicjatora 4 spowoduje rozwarcie prostownika pełnook-
[• resowego 2 i włączenie do obwodu wysterowanego tran¬

zystora 3, który zależnie od stałej czasowej obwodu z

kondensatorem 12, rezystorem rozładowczym 8, rezysto¬
rem nastawnym rozładowczym 9, diodą Zenera 10 i diodę
ograniczającą 11 zostanie zablokowany powodując zwol¬
nienie przekaźnika czasowego wykonawczego 1, zwol¬
nienie przekaźnika sterowniczego 15 i zamknięcie
zestyku zwiernego 14 sterowanego urządzenia, co
zapewni rozładowanie kondensatora 12.

Zastrzeżenia patentowe

1. Zespół sterowniczy przeznaczony do załączania ż
wybranym opóźnieniem w stosunku do inicjatora obwo¬
dów elektrycznych górniczych łączników manewrowych
i zabezpieczeniowych, złożony z układu RC. znamienny
tym. że ma obwód prądu przemiennego, który zawiera
przekaźnik czasowy wykonawczy (1) połączony szere¬
gowo z prostownikiem pełnookresowym (2), obwód
prądu stałego złożony z prostownika pełnookresowego
(2) połączonego równolegle z tranzystorem (3) oraz
obwodem zawierającym szeregowo połączone zwierne
zestyki przekaźnika czasowego wykonawczego (1) i
zwierne zestyki przekaźnika inicjatora (4), przy czym
baza trarfzystdra|(3) jest połączona z źródłem prądu prze¬
miennego poprzez szeregowo połączone rezystor łado¬
wania ($), rezystof nastawny ładowania (6). diodę
ładowania (7), zestyk zwiemy przekaźnika inicjatora (4),
rezystor rozładowczy (8), rezystor nastawny rozładowczy
(9), diodę Zenera (18) i diodę ograniczającą (11), nato¬
miast tranzystor (3) wraz z szeregowo połączonymi rezy¬
storem rozładowczym {8), rezystorem nastawnym
rozładowczym (9), diodą Zenera (10) i diodą ogranicza¬
jącą (11) jest zbocznikowany kondensatorem (12), połą¬
czonym równolegle z diodą stabilizującą (13) połączoną
szeregowo z zestykiem rozwiernym przekaźnika inicja¬
tora (4) i zestyk zwiemy (14) urządzenia sterowanego.

2. Zespół sterowniczy według zastrz. 1. znamienny tym.
że przekaźnik inicjator (4) jest przyłączony do źródła
prądu przemiennego przy pomocy własnego zestyku
zwiernego bocznikowanego zestykiem rozwiernym prze¬
kaźnika sterowniczego (15) sterowanego urządzenia.
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