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L’invenzione riguarda una brocciatrice verticale.
Dal DE-PS 12 92 19894 & nota una brocciatrice
verticéle la quale & realizzata come una cosidetta

macchina con piattaforma di sollevamento.

L’azionamento della piattaforma di sollevamento

avviene mediante motori idraulici. Viene effettuafa
un’operazione di brocciatura mediante trazione. Su
questa macchina non & prevista una brocciatura
elicoidale. '

E inoltre noto il fatto di realizzare macchine
brocciatrici verticali per una brocciatura
elicoida}e, pe?;;Fui vengono sempre effettuate
operazioni di brocciatura mediante trazione nelle
quali le forze di brocciatura vengono assorbite dal
basamento della macchina.

Alla base dell’invenzione sta il problema di

realizzare una macchina brocciatrice verticale che
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permetta un’elevata precisione di brocciatura.
Questo problema viene risolto secondo 1’invenzione
mediante le caratteristiche della rivendicazione 1.
Nella - macchina brocciafrice seconaﬁ 1" invenzione
pué avere luogo una brocciatura sotto pressione; i
mandrini di sollevamento assorbono in questo caso
le forze diltrazione, e 1l’attrezzo di b;occiatura e
in questo modo esposto alle forze di préésione. Le
intere forze di brocciatura rimangono quindi nel
sistema costituito dalla piattaforma di
sollevamento, la traversa, i mandrini di
sollevamento e l'utensile di brocciatura. Lo stesso
basamento della macchina rimane privo di forze.
L’ulteriore sviluppo secondo la rivendicazione 2 fa
iﬁ modo che le elevate forze rivolte sui mandrini
di sollevamento indirizzati in senso assiale
poOssono venirel trasmesse o© assorbite in modo
particolarmente semplice. A cid si aggiunge il
fatto che la parte di taratura dell’utensile‘ di
brocciatura & in questo caso adiacente al supporto
superiore dell’utensile di brocciatura, ossia
durante la corsa di sollevamento per la taratura
della brocciatura, 1l’interc sistema presenta la
massima rigidezza. E particolarmente conveniente a

questo proposito 1’ esecuzione secondo la
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rivendicazione 3, poiché in base a questa; i motori
per il trascinamento dei mandrini di sollevamento
possono venire montati in . una zona non in
movimento. I mandrini di scllevamento sSono
realizzati convenientemente secondo la
rivendicazione 4 come comandi di rotolamento
elicoidale.

La macchina brocciatrice secondo 1’invenzione &
particolarmente adatta per venire impiegata come
una macchina brocciatrice elicoidale, per la quale
le rivendicazioni da S5 a 7 indicano ulteriori
vantaggiose esecuzioni.

Altre caratteristiche, vantaggi e proprieta
dell’invenzione si ricavano dalla de;crizione éhe
segue di due esempi di esecuzione in base al
disegno, nel quale:

la Figura 1 mostra una vista anteriore di una
macchina brocciatrice verticale al termine di una
corsa di ritorno,

la Figura 2 mostra la macchina brocciatrice secondo
la Figura 1 in una vista laterale e in una
rappresentazione parzialmente in sezione,

la Figura 3 mostra una vista anteriore della

macchina brocciatrice, all’inizio di una corsa di

brocciatura,
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la Figura 4 mostra una vista anteriore della
macchina brocciatrice al termine di una corsa di
brocciatura,

la Figura 5 mostra una vista anteriore della
macchina brocciatrice nel caso del cambio
dell’utensile,

la Figura 6 mostra una vista anteriore di una
macchina brocciatrice con un comando di torsione
modificato rispetto alla Figura 1 e

la Figura 7 mostra una vista laterale della
macchina brocciatrice secondo la Fiqura 6 in una
rappresentazione parzialmente in sezione.

Come risulta dalle Figure 1 e 2 una macchina
brocciatrice verticale per interni secondo
l’invenzione presenta un basamento 2 della macchina
appoggiato su di una fonda;ione 1, sul quale e
montato un bgsamento 3 della macchina. Sul
basamento 3 della macchina é& montata una traversa
4, la <quale sporge in avanti oltre al lato
anteriore 5 del basamento 3 della macchina, come si
pué vedere dalla Figura 2. Sul lato anteriore 5 del
basamento 3 della macchina sono montate delle guide
6 per uno slittone che si sviluppano in senso
verticale, e lungo le quali & guidato con

possibilitd di spostamento in senso verticale uno
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slittone di sollevamento 7 che serve da piattaforma
per la macchina.

Al di sotto dello slittone di sollevamento 7 &
disposto uno slittone di alimentazione 8 il quale
si pud spostare sulle guide 6 dello slittone in
senso verticale per mezzo di un motore 9 dello
slittone di alimentazione. Il motore 9 presenta un
motore 10 per il trascinamento dello slittone di
alimentazione il quale comanda un mandrino 11 di
alimentazione disposto in senso verticale. Su
questo mandrino 11 ¢é disposto un dado 12 del
mandrino rigidamente collegato con lo slittone di
alimentazione B, per cui a seguito di una rotazione
del mandrino 11 intorno al suo asse 13, lo slittone
di alimentazione 7 viene spostato nel senso della
verticale. Sullc slittone di alimentazione 8 &
montato un supgorto inferiore 14 per 1’attrezzo di
brocciatura.

Lo slittone di sollevamento 7 presenta una base 15
porta at£rezzo per alloggiare un pezzo 16 da
brocciare per mezzo di un utensile di brocciatura
interna 17. In un pilano comune con l’asse medio
longitudinale 18 dell’utensile di brocciatura 17,
sono montati a entrambi i lati dell’utensile di

brocciatura 17 sulle slittone di sollevamento 7 e a
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guisa éi?mandrini di sollevamento 19 dei comandi di
rotdlaméﬁto eiicoidale in modo tale per cui i loro
assi médi lbngitudinali vertiéalikzo presentano la
stessa distanza rispetto all’asse 18. In tal modo

si ottiene che nessun momento di .ribaltamento venga

esercitato sullo slittone di sollévamento 7 a causa

di diversi rapporti tra i braccéi di leva. Quando
sullo slittone di sollevaﬁento:'7,é disposta una
pluralité di appoggi 15, anéhe:per guesti wvalgono
corrispondenti'rapporti di simmetrié.

I mandrini di sollevamento 19 sonc alloggiati entro
dadi 21 i quali sono alloggiati con possibilita di
rotaziQne ﬁella traversa 4 e sdho ~“appoggiati in
senso assiale verso il basso.

Ciascuﬁ— dado 21 del mandrino=;;iene trascinato
mediante un motore elettrico'peqlme%zo di comandi
22 dél mandr%no disposti anch'éési simmetrici
rispetto all’asse 18, i .duali sono anch’essi
montati éulla traversa 4. _

In senso coassiale con 1’asse 18 déll'utensile di
brocéiaﬁﬁfa 17, & montato suligf-traversa un
supporto superiore 23 per 1"utensile di brocciatura
con un sﬁpporto 24 per l’'elemento “di éstremité 25
dell’utégsi;e S di brocciaturé“l7; Nel presente

esempio’. di esecuzione, il supporto -superiore 23
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déll'utenéile_ di Dbrocciatura --& realizzato con
possibiI&té di rotazione, éi finé di poter
effettuare pe; mezzo dell'utenéiléidirbrocciatura
17 realizzato, come un utensilé di-brocciatura con
torsioﬁe, un’ operazione di.brodéiatura.el@coiodale.
A ques;o scopo nel presente esempio di esecuzione
il sﬁﬁporfo superiore -23 dell’utensile di
brocciatura pud venire traséinat6 pér mezzo di un
motoré di torsione 27 formato_p;atibamente da un
motore riduttore 26. | |

Tutti i motori di trascinameﬁtoflof'zz; 26 vengono
comandati per mezzo di un comando a CNC non
iliust:étd. : i

Il supporto inferiore 14 | dell’dtensile di
brocciétﬁra bresenta un sﬁpporto“28 per il gambo il

quale si pud inserire entro una cavita 29 ricavata

al di sotto dgll’appoggio 15 ‘nel}o ‘slittone di
sollevamento 7 e che serve per ailoggiare e fissare
il gamﬁo inferiore 30 dell'utensile di brocciatura
17.

Il funzionamento della macchina  brocciatrice
descritta verra descritta nel seguito in base alle
Figure ad 1 a 5.

Nella rappresentazione secondo- le figﬁre l e 2, lo

slittone di trascinamento 7 si “trova nella sua
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posizione inferiore. Lo slittone di alimentazione 7
si trova in una posizione intermedia, nella gquale
il suppqrto 28 del gambo si trova nella cavita 29
al di sotte della  base 15. L’utgnsile di
brocciatura 17 viene mantenuto fisso con il suo
tratto di estremita 25 nel supporto superiore 23
dell’utensile di brocciatura. Un pezzo 16 da
brocciare & iﬂserito nella Dbase ‘15. Questa
posizione inferiore dello slittone di sollevamento
7 corrisponde anche alla posizione di carico.

Prima dell’inizio della corsa di brocciatura, in
relazione alla Figura 3 lo slittone di sollevamento
7 e lo slittone di alimentazione 8 vengono spostati
contemporaneamente verso 1’alto, fino a che il
gambo 30 dell’utensile di brocciatura 17 viene
alloggiato e mantenuto fisso nel supporto 28 del
gambo del supporto inferiore 14 dell’utensile di
brocciatura. Lo slittone di alimentazione 8 rimane
in questa posizione superiore, mentre ha ora luogo
la vera e propria corsa di brocciatura mediante il
corrispondente azionamento dei mandrini di
sollevamento 18, per cui inizialmente il tratto di
brocciatura 21 adiacente al gambo 30 e poi il
tratto di taratura 32 dell’utensile di brocciatura

17 adlacente al tratto di estremita 25 vengono
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spinti a pressione attraverso il pezzo 16, per cui
nello stesso tempo e in relazione élla torsione da
produrre, 1l’utensile di bgocciatura 17 viene fatto
ruotare intorno al suo asse 18. Viene quindi
effettuata una brocciatura con compressione nella
quale i mandrini di sollevamento 19 vengono
solleéitati a trazione, pero 1'utensile di
brocciatura 17 viene sollecitato a compressione. Al
termine della corsa di brocciatura, quindi quando
anche il tratto di taratura 32 é stato spinto
completamente a pressione attraverso 11 pezzo 16,
lo slittone di sollevamento 7 presenta la sua
distanza minima possibile dalla traversa 4. 11
supporto 24 del tratto di estremita viene allora
aperto e il motore di comando di alimentazione 10
viene azionato in modo tale. per cui lo slittone di
alimentazione 8 viene spostato verso il basso
insieme all’utensile di brocciatura 17 tenuto fisso
dal supporto inferiore 14 dell’utensile di
brocciatura e precisamente viene spostato nella
posizione inferiore dello slittone di élimentazione
8 illustrata nella Figura 5. In questa posizione
anche il tratto di estremita 25 dell’utensile di
brocciatura 17 si & spostato verso 1l basso

allontanadosi dal pezzo 16, 1l quale ora viene
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estratto dalla base 15. Non & illustrato un
dispositive di espulsione a questo scopo, essendo
genericamente noto. Suécessivamente, lo slittone di
alimentazione 8 viene spostato nuovamente nella sua
posizione superiore, per cui il supporto_superiore
23 dell’utensile di brocciatura pud nuovamente
alloggiare 1l’'utensile di brocciatura 17. Ora 1o
slittone di sollevamento 7 viene spostatd“nella sua
posizione inferiore insiema al pezzo 16 che si
trova accanto alla base 15, per cui anche 1o
slittone di alimentazione 8 viene spostato nella
sua posizione intermedia, illustrata nella Figura
1. Il pezzo 16 dopo 1la brocciatura viene allora
allontanato dallo slittone di sollevamento 7. Il
gambo 30 dell’utensile di brocciatura 17 si trova
ora al di sopra della base 15, per cui ﬁn nuovo
pezzo 16 da bropciare pud venire inserito in essa.
Successivamente si ripete 1’ operazione di
brocciatura.

La forma di esecuzione secondo le Figure 6 e 7
differisce da quella secondo le Figure da 1 a 5
soltanto per il fatto che il comando di torsione
27" presenta una cosidetta asta di torsione 33.
Questa & disposta nelr piano che passa per i

mandrini di sollevamento 19 e pud ruotare
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parallelamente all’asse 18 nella traversa 4 e nello
slittone di sollevamento 7, per cui essa viene
alloggiata nello slittone di sollevamento 7 entro
un dado di torsione 34, il gquale & montato
rigidamente sullo slittone di sollevamento 7. A
seqguito di spostamenti dello slittone di
socllevamento 7, viene fatta ruotare 1l7asta di
torsione 33. Essa presenta una filettatura 35, 1la
quale viene scelta in funzione del voluto movimento
di torsione dell’utensile di brocciatura 17. La
trasmissione del movimento di kotazione dell’asta
di torsione 33 sul supporto superiore 23
dell’utensile di brocciatura avviene per mezzo di
un comando dentato 36. E anche possibile collegare
1’asta di torsione 33 solidalmente in rotazione con
lo slittone di sollevamento 7 e alloggiare sulla
traversa 4 il Qado di torsione 34 con possibilita
di rotazione, in modo tale per cuil esso trasmette
il suo movimento di rotazione direttamente sul
comando dentato 36. Il funzionamento di questa
macchina brocciatrice é identico a quello descritto
con riferimento alle Figure da 1 a 5.

E anche fondamentalmente possibile impiegare la
macchina brocclatrice descritta come macchina

brocciatrice con trazione. L’utensile di

12
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brocciatura 17 viene in questo caso impiegato in
senso contrario, ossia il suo gambo 30 viene in tal
caso mantenuto fisso nel supporto superiore 23
dell’utensile di brocciatura. La corsa = di
brocciatura avviene a seguito dello spostamento
verso il basso dello slittone di sollevamento 7. La
base 15 di appoggio del pezzo & montata in questo
caso sul lato inferiore dello slittone di
sollevamento 7. L’inserimento del pezzo 16 nella
base 15 avviene allora nella posizione superiore
dello slittone di sollevamento 7; il prelievo
avviene nella posizione inferiore. Anche in questo
caso rimane inalterato il vantaggio dell’assenza di

forze sul basamento 3.
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RIVENDICAZIONI
1. Macchina brocciatrice verticale con
- un basamento (3) della machina ,
- una traversa superiore (4) montata sul basamento
(3) della macchina,

- uno slittone di sollevamento (7 guidato con

-

possibilita di spostamento sul basamento (3) della
macchina, )

- uno slittone di alimentazione (8) disposto al di
sotto dello slittone di sollevamento (7},

- due mandrini di sollevamento ({19) i quali
colleganc la traversa (4) e lo slittone di
sollevamento (7), e che sono diqusti con i loro
assi medi longitudinali (20} in un piano comune, -

- 1 comandi (22) dei mandrini, abbinati ai
méndrinati al mandrini di sollevamento (19) e
collegati con .essi secondo un accoppiamento di
rotazione,

almeno un supporto superore (23} dell’utensile di
brocciatrura montato sulla traversa (4),

- almeno una base (15} per il pezzo, disposta
sullo slittone di sollevamento (7) per alloggiare
un pezzo (16) da brocciare,

- almeno un supporto inferiore (14} dell’utensile

di brocciatura montato sullo slittone di

14
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alimentazione (8),

nella quale ogni volta una base (15) per un pezzo e
un supporto superiore (23) pér 1'utensile di
broccciatura e un supporto . inferiore (14) per
l"utensile di brocciatura sono disposti in senso
coassiale rispetto all’asse medio longitudinale
(18) di un utensile di brocciatura (17) e in
posizione simmmetrica rispetto agli ‘assi medi
longitudinali (20) dei mandrini di sollevamento
(19).

2. Macchina brocciatrice verticale secondo 1la
rivendicazione 1, nella quale i mandrini di
sollevamento (19} sono sostenuti sénza possibilita
di rotazione rispetto alla traversa (4) e allo
slittone di sollevamento (7) e sono appoggiati in
dadi (21) dei mandrini che possono essere
trascinati in rptazione.

3. Macchina brocciatrice verticale seconde 1la
rivendicazione 2, nella quale 1 dadi (21} dei
mandrini sono sostenutl nella traversa (4) secondo
la direzione rivolta verso lo slittone di
sollevamento (7} e per mezzo dei comandi (22) dei
mandrini abbinati alla traversa (4) possonc venire
trascinati in rotazione.

4. Macchina brocciatrice verticale secondo una

15
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delle rivendicazioni da 1 é 3, nella quale 1
mandrini di sollevaménto (12) sono realizzati come
dei motori di rotazione e di torsione.

5. Macchina brocciatrice verticale secondo una
delle rivendicazioni da 1 a 4, nella_ gquale il
supporto superiore {23) dgll’utensile di
brocciatura pud essere trascinato in rotazione per
mezzo di un motore di rotazione (27, 27') al fine
di produrre un’operazione di Dbrocciatura con
torsione.

6. Macchina brocciatrice verticale secondo la
rivendicazione 5, nella quale il motore di torsione
(27) presenta un Amotore riduttore (26) abbinato
alla traversa (4}.

7. Macchina brocciatrice verticale secondo la
rivendicazione 5, nella quale il motore di torsione
{(27") presentq_ un‘asta di torsione parallela
all’utensile di brocciatura (17), mantenuta fissa
sullo slittone di sollevamento (7) e alloggiata in
un dado di torsione (34), per cui 1’asta di
torsione (33) o il dado di torsione ({34) si trova
in collegamento di rotazione <con il supporto

superiore (23) del pezzo.

fiscriziona Alba . &7 AL

CERBARO FElene

p-i.: OSWALD FORST MASCHINENFABRIK U, APPARATEBAUANSTALT GMBH & CO

KOMMANDITGESELLSCHAFT
ﬂé e Siba 4 i

lo




: ! ;
122 1y A -2

<I7h | Crra
Ea AT | G2
Yl 1 Ly
i _ _
2] //"‘/ P |
23/i//- _ 25
267 . |
| I
18 32
s
17— s
| |
| | 31
16 i f !
| f—"
19——| i—19
l 30
| 2 !
| I /TS
5] sl
——~BR ' 28
g e s i B
W g 29
il
7] 9
i
2
/////{/////

p.i.: OSWALD FORST MASCHINENF
KOMMANDITGESELLSCHAFT

i
1zione Albo

Caso OF 63 IT

[~

/////1//////

ABRIK U. APPARATEBAUANSTALT GMBH & CO



22

Caso OF 63 IT

057
- L XY
w' f .

| 3
; -

Wy ; / 22
I O
i '

= Eh [
Eﬁjﬂ] ey 5 21
I!I L 1 ) 1 [ —)
1] f 23
i 24
i 25
19—-i
17 ; -
;
e
! == ! 6
I E T
| == |
! = |
| =z |
| =z |
| == |
1 | == l
sl || E
—t 1l | - 1%1
8 \28
} 3
: |
|
g !
[
2

T 777

I
‘ 3 !

oo

p.i.: OSWALD FORST MASCHINENFABRIK U. APPARATEBAUANSTALT GMBH & CO

KOMMANDITGESELLSCHAFT :
CERIARD Elfngly
ivirra Al Y7y



Caso OF 63 IT

FIG.4 0 27t fcigqs
27

< . Sl
22~ ; ,/ 22
| 126 | (/| ]

| l

B | Sl
21 jjr e ,

Il' I l,l _~4»
19—l I—19
23— 1 —H—
16—l | |

| T 1

11 L] 11 T

[ é i

-
= 17
==
==
==
==
| |30
o ——28
| . 14
‘T’ 8
|
. | 1"
!
! .
| 9
|
2

T T 7777

—

p.i.: OSWALD FORST MASCHINENFABRIK U. ABPARATEBAUANSTALT GMBH & CO KOMMANDITGESELLSCHAFT
CERBAR EWV‘ '
iSCrvz oA 428 /BAF



Caso OF 63 IT

IR S
FIG.5 S BN

7
N | 2 a
22~ j / E! 12
| .26 | |l
| | |
El.ﬁ_'l_ CrmMa
.ﬂ#H 21

Sl 9
| ———24
16— e

|
: | b
_— |
15 & .
|
18
= ||
17
- EE
i} = :
= |
=
_//30
- 14 28
= 8
|-
2

77777 7777,

p.i.: OSWALD FORST MASCHINENFABRIK U. APPARATEBAUANSTALT GMBH & CO
KOMMANDITGESELLSCHAFT

Cﬁ@&' RO Hl
Midrfivinra AN L n pasae



15—

33

35

34

m

16—

//////1////

Caso OF 63 IT

10

jon

ii“giiiilii'i

/////]//// )

OSWALD FORST MASCHINENFABRIK U. APPARATEBAUANSTALT GMBH & CO KOMMANDITGESELLSCHAFT

R Ef%flym
ﬁg&é‘%b G




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - CLAIMS
	Page 15 - CLAIMS
	Page 16 - CLAIMS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS

