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(54) Za¥izeni pro nastaveni tbéru tiisek pFi p¥eruSovaném odvalovaeim

brouseni ozubenych kol

1

Utelem vynédlezu je zvy§it pFesnost nasta-
ven{ 1béru tiisek pfi preruSovaném odva-
lovacim brouseni ozubenvych kol, sniZit chy-
by v nastaveni db&ru zplisobené chybami v
kinematice ustroji pro vytvéfeni odvalova-
cich pohybl obrobku a chybami v geometrii
vlivem tepelnych dilataci ¢lent tohoto -
stroji.

Ucelu vyndlezu se dosahuje vytvolenim za-
Fizeni, u kterého pracovni stlil nesouci ozu-
bené kolo je spojen se vretenovou matici
nasazenou na vi‘etenu uzplisobeném pro pe-
riodické otadeni v kladném i zdporném smys-
lu pro vytvoreni transiatni slozky odvalova-
ciho pohybu pracovniho stolu, piitemZ vie-
tenova matice pro nastaveni tibéru t¥isky
je uzplisobena pro posuvny pohyb v axial-
nim sméru omezeny dvéma prestavitelnymi
nardZzkami, ve kterémZto zarizeni marézky,
vytvoFené jako Cepy, jsou uloZeny nezdvisle
na vietenu ve skfini upevnéné na loZi, po-
pripadé ma pracovnim stole a délka vlete-
na je rovna amplitudé translacni sloZky po-
hybu plus délce nutné pro uloZeni a pro
pohédnéci pastorek.
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Vyndlez se tyk4 za¥izeni pro nastaveni
Gbéru tfisek pi¥i prerufovaném odvalovacim
brou8eni ozubenych kol, u kterého pracov-
ni stdl nesouci ozubené kolo je spojen se
vietenovou matici nasazenou na vietenu
uzpiisobeném pro periodické otéddeni v klad-
ném i zdporném smyslu pro vytvarenitrans-
laéni sloZky odvalovaciho pohybu pracov-
niho stolu, pri€emZ vietenovad matice pro
nastaveni ubéru trisky je uzpdsobena pro
posuvny pohyb v axidlnim sméru omezeny
dvéma piestavitelnymi narazkami.

U dosud zndmych zafizeni vykondvéa vre-
teno pro nastaveni dbéru tFisek axidlni po-
suvny pohyb omezeny nardZkami. NardZky
jsou pfitom umistény v pfevodovce brusky.
NaréaZky jsou vytvoreny jako pouzdra pevné
spojend se vietenem a opfend svymi prsten-
covymi plochami o p¥isludné prstencové plo-
chy vZdy jednoho pfrestavovaciho pouzdra,
a to- prostfednictvim vloZeného axiilniho
valeCkového loZiska. KaZdé prestavovaci
pouzdro je prostiednictvim pohybového Srou-
bu v zé&bd8ru se Snekovym kolem uspoféda-
nym souose se vietenem a opfenym pro-
stfednictvim axidlniho loZiska 0 mezisténu
prevodovky. -~ - -

Pro nastaveni axidlnfho posuvného pohy-
bu vietena se matafenim Snekového kola
na--ném--uloZeného - prostfednictvim Sneku
vyénivajiciho ma vnéjsi st&né plrevodovky
pPestavovaci pouzdro posune 0 poZadovanou
hodnotu, takZe nezévisle pro levy i pravy
bok brouSeného wozubeného kola se nasta-
vi poZadovana ‘hodnota posuvu, kterou je
moZno 'odecist podle polohy posuvového $ne-
ku. Podle toho, ve kterém sméru se pracov-
ni stil v prdb&hu periodického stfidavého
posouvani pravé pohybuje, je stfidavé v &in-
nosti jednio z obou prestavovacich pouzder
a vyvoldvd omezeni axidlniho posunuti.

Nedostatkem tohoto zndmého uspofdda-
ni je obtiZné udrZovédni chyb rozteéi a pfe-
chod@ p¥i vyrobé& presnych ozubenych kol
v pfijatelnych mezich. Kromé jiného je ne-
dostatkem nedostatetnd rovnob8Znost prs-
tencovych ploch tvoficich nardzky na pre-
stavovacim pouzdru. Neni totiZ technicky
moZné, aby u pouzdra, které je otolné v
zavitu, byla udrZena pfesnad rovnobéZnost
v tolerancich nékolika um na prstencovych
ploché4ch pFi libovolnych thlovych polohdch
pouzdra, zejména jestliZze je pouzdro b&hem
brouSeni jeho prstencové plochy zaSroubo-
vano do zavitu Snekového kola, které je ob-
klopuje. Chyba v tomto rovnobéZném po-

hybu v jedné roviné zpisobi, Ze podle po-

lohy natoCeni plrestavovaciho pouzdra se
misto celé povrchové plochy dostane do sty-
ku s vloZenym pouzdrem pouze ¢4st této
plochy, takZe axidlni posunuti se nefidi jen
podle pPesné reprodukovatelného otacivé-
ho pohybu Snekového kola, ale také podle
neodstranitelné chyby v rovnobéZnosti prs-
tencové plochy plrestavovaciho . pouzdra.
Dalsim zdrojem chyb je pruZnost piepaz-
ky skring pievodovky, kterd musi zachyco-
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vat velké axidlni sily. Skl prevodovky ne-
miiZe byt z vyrobnich davodd odlita vcel-
ku se sk¥ini stroje a je tedy maméhédna pe-
riodickymi stfidavymi rédzy axialn& se pfe-
souvajiciho vietena.

Dal3im zdrojem chyb je pozvolné zahfi-
vani vietena, které zpflisobuje jeho roztaZe-
ni. Zah¥ivani vietena vede ke zméndm dél-
ky, ¢imZ stejné jako u vySe uvedenych chyb
jsou zphasobeny rozdily v poloze sani, na kte-
rych je upevnén obrobek, ¢imZ dochédzi k
chybam na opracovavanych boeich zubil ozu-
beného kola nésledkem jeho nesprdvné po-
lohy vif€i brousicimu kotoué&i. ProtoZe za-
hrivani vietena se s fasovym trvanim brou-
Seni prodluZuje, znamend to, Ze mezi za-
Catkem a koncem brouSeni vznikd precho-
dova chyba mezi nejdfive a naposled hrou-
genym zubem. Cim del3i je doba brouseni,
tim véts§1 je tato pFechodova chyba, takZe
pFi brouSeni ozubenych kol s velkou Si¥-
kou zubfi chyba znaéné narista.

Ukolem vynédlezu je tudiZ podstatné zlep-
8it pfesnost uvedenych zafizeni, zejména
zmenS$it vliv uvedenych zdroji chyb. Zlep-
Sené zafizeni podle vyndlezu ma rovnéZ byt
jednoduché a levné ve vyrobég,

Vynélez feSi ukol tim, Ze vytvari zafize-
ni pro nastaveni tbé&ru tfisek pri preruSo-
vaném odvalovacim brou3eni ozubenych kol,
ku kterého pracovni stfil nesouci ozubené
kolo je spojen se vietenovou matici nasaze-
nou na vietenu uzplsobeném pro periodic-
ké otdcdeni v kladném i zdporném smyslu
pro vytvareni translaéni sloZky .odvalovaci-
ho pohybu pracovniho stolu, priCem¥ viete-
nova matice pro nastaveni ub&ru tFisky je
uzplsobena pro posuvny pohyb v axidlnim
sméru omezeny dvéma plestavitelnymi. na-
rdZkami, jehoZ podstata spofivd v tom, Ze
nara?ky, vytvorené jako Cepy, jsou uloZeny
nezdvisle na vi¥etenu ve skiini upevn&né na
loZi popfipad& na pracovnim stole, a Ze dél-
ka vietena je rovna amplitudé translaéni
sloZky pohybu plus délce nutné pro ulo-
Zeni a pro pohénéci pastorek.: o

Je vyhodné, kdyZ vietenovd matice je u-
pevnéna na pracovnim stole a nardazky jsou
uloZeny se vietenem souose proti jeho el-
nim plocham ve skiini upevnéné na loZi a
vieteno uloZené na loZi je osové posuvné
mezi témito nardZkami.

Dale je vyhoidné, kdyZ vieteno je uloZe-
je uspofddéna osové posuvné& na pracovnim
stole, nardzky omezujici osovy posuv vie-
tenové matice jsou uchyceny na pracovnim
stole a vieteno je uloZena na loZi.

Dale je vyhodné, kdyZ vieteno je uloZe-
no na pracovnim stole, nardzky jsou uchy-
ceny na loZi a vietenova matice je uloZena
posuvné v 0sovém sméru mezi nardZkami.

Déle je vyhodné, kdyZ ob& &elni plochy
vietena maji tvrzené vlioZky.

Dale je vyhodné, kdyZ na konci kaZdého
¢epu naraZek protilehlém wvyklenuté dora-
zové ploSe doléhd snimaci kolik vidy jed-
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noho snimace pro pfenos zmény polohy Ce-
pu na absolutni a dieferencialni ukazatel.

Déale je vyhodné, kdyZ prestavovani kaz-
dého ¢epu plitsobiciho jako nardaZka se pro-
vadi pres osové zajisténé $nekové kolo, kte-
ré svym vnitinim zavitem zasahuje do vnéj-
§iho zavitu d¢epu a svym vné&jsim ozubenim
je v zdbdru vZdy s jednim Snekem.

Konefné& je vyhodné, kdyZ prestavovani
kaZdého &epu plsobicitho jako narazka se
provadi pfes klin, ktery je usporaddn po-
suvné podél svého protikusu proti pruZne
sile.

Podle vySe uvedenych opatfeni podle vy-
nédlezu jsou dosavadni prstencové plochy
prestavovacich pouzder uspofddané na vie-
tenu nahrazeny nardzkami vné vietena, kte-
ré bud jsou souosé se vietenem a majl pro-
to jen pomérné maly radidlni rozmér, takZze
neodstranitelné chyby v rovnob&Znosti na-
rdZek se nemohou téméf projevovat, nebo
jsou nahrazeny nardzkami, které spolupra-
cuji se vietenovou matici, takZe problém
chyby rovnob&Znosti je zcela vyloucen, ne-
‘bot mezi nardZkami a vPetenovou matici
rovnob&Znost nemAd vyznam. U druhého a
tretiho provedeni zafizeni podle vynalezu
je naproti tomu axidlni posunuti vietenoveé
matice vymezeno piimo nardZkami, coZ u
prvniho provedeni zafizeni podle vynalezu
je provedeno axidlni posouvatelnosti viete-
na.

ProtoZe podle vyndlezu nejsou mnarazky
omezujici osové posunuti uchyceny na po-
mérné deformovatelné skiini prevodovky,
ale na podstatné tu?$im loZi stroje, popIi-
pad& na pracovnim stole, je vynélezem do-
saZeno dvou dalsich vyhod. Jednak se vy-
louéi vliv stFidavych axidlnich sil na naraz-
ky a jednak nemusi{ vieteno zasahovat do
pfevodovky, nybrZz maZe byt pohdnéno vlo-
Zenym kolem uspFadanym vné skiin& pfe-
vodovky, takZe délka vretena a tedy i je-
ho prodlouZen{ vzniklé zahfivanim jsou jen
poloviéni nmeZ u dosud zndmych za¥izeni.
Chyba v pievodu nastavitelna pfidavnym
vloZenym kolem se nemfZe projevovat, pro-
toZe je vietenovou matici pfendSena na
transla¢ni pohyb v poméru 40 : 1, to je pii
vyskytu celkové chyby rozte¢i o hodnoté
10 um vznikd v translanim pohybu pracov-
niho stolu chyba o velikosti 0,25 um. Proto-
Ze u odvalovacich brusek pro brouSeni vel-
kych ozubenych kol je vieteno pro translac-
ni pohon dlouhé aZ 5 m, zmen3i se zkrédce-
nim vPetena také nebezpeci jeho prthybu
vlastni hmotnosti nebo phsobenim axidlni
sily.

Priklad provedeni vyndlezu je zndzornén
na piipojenych vykresech, kde na obr. 1
je schematicky zndzornén pohon pracovni-
ho stolu zndmého zafizeni, na obr. 2 je de-
tail usporddéni zardZek pro omezeni axial-
niho posuvného pohybu vietena, na obr. 3
je schematicky znazorné&n pohyb pracovni-
ho stolu u prvniho provedeni zafizeni podle
vynédlezu, na obr. 4 je zvétdeny bokorys

uspofaddni pohonu z gbr. 3 zndzornény &as-
teCnd v fezu, na obr. 5 je obména Ustroji pro
ovladani narazZek z obr. 4, na obr. 6 je dru-
hé provedeni zafizeni podle vynalezu z obr.
4, na obr. 7 je ukazovatel nastaveni tFisky
a na obr. 8 je tfeti provedeni zafFizeni po-
dle vynéalezu z obr. 4.

Podle obr. 1 je na pracovnim stole 1 ulo-
7eno ozubené kolo 2, které vykonava od-
valovaci pohyb vzhledem k brousicimu ko-
toudi 3. Ozubené kolo 2 je na pracovanim sto-
le 1, ktery je posuvny v podélnych vedenich
5, upevnéno prostfednictvim upinacitho -
stroji 4. Posuv pracovniho stolu 1 je ovla-
dan vietenem 6, které je klikovym dstrojim
pohédnéno stfidavd v obou smérech. Kliko-
vé ustroji je uspofddano ve sk¥ini 7 pirevo-
dovky upevnéné na loZi stroje. Rotatni sloZ-
ka odvalovaciho pohybu oozubeného kola 2
se vytvari obvyklym zplsobem prostied-
nictvim odvalovacich obloukl nebo vymén-
nych odvalovacich kol.

Aby se pri obrabgni ozubeného kola 2
umoZnil posuvny pohyb vzhledem k néstro-
ji, je obvyklé zmé&nit pomér mezi rotafni
a transla&ni sloZkou pohybu pro ozubené ko-
lo 2. P¥i pouZiti odvalovacich vyménnych
kol pro vytvafeni rotatni sloZky pohybu se
to mfZe provést napfiklad tak, Ze vieteno
6 ma v axidlnim sméru uréity nastavitelny
volny zdvih, takZe k opracovani ur&eny bok
zubu se pfibliZzi k povrchové plo3e brousi-

.ctho kotoude bez odpovidajiciho posunuti

sani pro obrobek, aZ do vyferpani volného
zdvihu pro axidlni posunuti vietena 6.

Na obr. 2 je zndzornéno zndmé uspofa-
dani nard¥ek pro omezeni osového posunu-
ti vietena 6. Na vietenu 6 jsou uspofadana
dveé svérna pouzdra 8, 9, kterd s nim jsou
pevné spojena, a kterd se axidlnimi valec-
kovymi loZisky 10, 11 opiraji o vloZend pouz-
dra 12, 13. VioZend pouzdra 12, 13 jsoume-
ototna, av¥ak axidlné posuvné uloZena ve
sténé prevodovky a opiraji se o pPestavo-
vaci pouzdra 14, 15, kterd tvofi vlastni na-
razky. Prestavovaci pouzdra 14, 15 jsou
usporfadana neotofn& avSak osové posuvné
a jejich osovy pohyb je vyvolavan Snekovy-
mi koly 16, 17 zabirajicimi svymi vnitfnimi
zavity s vnéjsSimi zavity prestavovacich pouz-
der 14, 15. Snekovad kola 16, 17 jsou ovla-
dédna 3neky 19, 20, které jsou pfistupné z
vné&jsi strany skifiné 7 pfevodovky.

Sneky 19, 20 jsou opieny prostifednictvim
axidlnich loZisek 21, 22 o vnéjsi sténu 23
skiiné 7 pirevodovky. :

Vieteno 6 je pohdnéno pastorkem 18, kte
ry je s nim spojen klinovou drdZkou umoz-
riujici osovy pohyb vietena 6 v rozsahu vy-
mezeném dorazy tvofenym pouzdry 14, 15.

Otacenim 3nekt 19, 20 se tedy miZe na-
stavit vile mezi svérnymi pouzdry 8, 9 a
pFestavovacimi pouzdry 14, 15. P¥i této vi-
li se b&hem otafeni pastorku 18 nejd¥ive
osové posune vieteno B, zatimco pracovni
stfil 1 zistdvd vlivem své pomérnd vEtsi

~



218551

7

setrvatnosti v klidu, aZ Znekové kolo 1B,
17 zablokuje daldi -axidlni posuvny pohyb.
Obéma Snekovymi koly 16, 17 se tedy mi-
7e oddslen& pro kaZdy bok zubu nastavit
poZadovana hodnota posuvu.

Na'obr, 3 a 4 je znazorn&no prvini prove-
deni zafFizeni podle vyndalezu. Podle tohoto
provedeni vyndlezu pastorek 18 a tedy i v¥e-
teno 6 jsou poh&nény nikoli uvnit¥: skfing
7 prevodovky, ale prostfednictvim hiidele
24, ktery je vyveden ze skiiné& 7 pievodov-
ky, takZe vieteno 6 je -podstatné zKrdceno.
Krom#®& toho nardZky pro omezeni axidlni-
ho' posuvného pohybu vietena 6 jsou uchy-
ceny na loZi 27 stroje. Na tomto loZi 27 stro-
je jsou rovnéz upevnena rad1a1n1 lo'z18ka 26
vietena 6. ‘

'Podle obr. 4 je ax1aln1 posunuti vretena

6 -omezeno: tepy 28, 29, které licuji- s osou
vigtena 6. Tyto c":’epy 28,?29 jsou uloZeny ve
sk¥ini 30, 31 a mohou byt napfikiad Sneko-
vym plevodovym Ttustrojim: sestdvajicim ze
‘Snekového kola 32, 33 4 ze $neku 34, 38 pre-
sunuty v osovém sméru. Aby se chyba v rov-
‘Tiob8Znosti- €epili 28, 29 na jejich dotykovych
plochdch redukovala na minimum, jsou:za-
broudeny do tvaru kKulovych ploch.
* ProtoZe osové posunuti- Sepd 28, 29 sou-
hlasi's posuvem na bociech zubfi brou§eného
kola, pfenese se posunuti Gepli 28, 29 elek-
triekymi snimadi 36, 37 na ukazovatele 38,
39, 40 zriazornsné na obr. 7. Ukazatele 38
a'39 ukazujl p¥itom miru nastaveni odd&le-
né pro kazdy bok zubu, zatimco ukazatel
40 ukazije ptipadné rozdily hodnot posuvu
pro - jeden ‘a -druhly: bok zubu, takZe se u-
snadni soumerne Qpracovém ]edné zubove
mezery.

‘Posuv' se niliZe pmvadet motoricky, pri-
SemZ tladitkové skifiiky 41 aZ 44 slouZi pro
zapinani a vypindni, jakoZ i pro zménu
smyslu otdéeni: obou neznazornenych posu-
VO‘VYCh motord. :

‘U provedeni zaiizeni podl»e vynalezu Zné-
zornéného na obr. ‘5 pro fizeni dorazl se
ovladani ¢epu 28 vedeného v kluzném ulo-
Zeni 4% provadi ‘klinem' 46, ktery KklouZe
po protikusu 47 a je pFestavitelny stav&cim
cepem 48" proti pliscbeni-pruZiny 49. Stavé-
ci’ Cep - 48 se popsanym zpisobem posouva
pri otécenl sneku 51 a sn-ekoveho kola 5{]

Na druhém. konci stavéciho cepu 48 je
uspofddéan snimac 37. :

Pro zmenSeni opotfebeni je na Celni stra-
n& vietena 6 upevnéna tvrzend, brousend
a- jemné lapovand vloZka 54. Do kulata za-
brouSend dotykova plocha :-¢epu 28 je rov-
néZ kalena a lapovana.

Druhé provedeni zafizeni podle vyndlezu
je znazZorné&no na obr. 6. Ubgr tFisky se v
tomto provedeni zafizeni podle vynélezu ne-
nastavuje axidlnim posunutim vietenové ma-
tice 25 prostfednictvim axidlné posuvného
vietena 6, nybrZ axidlnim posuvem viete-
nové matice 25 vigi pracovnimi stolu 1.
Vieteno 6 je radigln& uloZeno na loZi 27
prostfednictvim loZiska 26 a dile je jiSt&-
no proti axidlnimu posunuti dvojéinnym
axialnim loZiskem 52. Vietenovd matice ‘28
je proto posuvnd v podélnych vedenich 53
na pracovnim stole 1. Jeji axialni posuv je
omezen vySe popsanymi nardZkami 28, 29.
Pro sniméni nastaveni nardZek 28, 29 slouZi
elektrické snimace 36, 37, NaraZky 28, 291
snimace 38, 37 jsou v tomto provedeni-za-
Fizeni p0~dle vynalezu upevnény na pracov-

‘nim stole 1.

Vieteno 6 je rovnéZ pohaneno ozubenyin

‘kolem - 18, pFitemZ plsobenim setrvaénosti

pracovniho stolu 1 se vietenovd matice 25
podle 'smyslu otdfeni vietena 6 -opird-o cep
naraZky 28 nebo 29. :

Na obr. 8 je znazornéno treti pro«vedenl
zafizeni podle vyndlezu, které piedstavuje
uspofddani obrdcené k provedeni podle obr.

6. Vieteno. 6 je zde uloZeno ma pracoeviim

stole 1 v radidlnim sméru loZiskem 26, v
axidlnim sméru loZiskem 82, zatimco: vie-
tenovd matice 52 je mezi nardZkami 28, 29
axidlné posuvnd a obé& narazky 28, 29 jsou
upevnény na loZi 27 stroje. Vietenovd ma-
tice 25 je vQcdi lozi 27 strO}e opét zajlstén&
podélnymi vedenimi §3.

Toto provedeni mé dal3i vyhodu v Ttom,
Ze prevod 55 pro pohon vietena 6 je uspo-
Féddan na pracovnim stole 1 a maZe byt bez-

‘prostfedné spojen se vietenem -6, ptifemZ

vloZeny -hnaci h¥idel obdobny. hiideli 24 na
obr. 3 miZe byt vynechén. Kromé tohoto
zjednoduSeni konstrukce se doaahne dalél-
ho vylouéem Chyb v pfeniosu.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro nastaveni {béru t¥isek p¥i
pferuSovaném odvalovacim brouSeni ozube-
nych kol, u kterého pracovni stil mesouci
ozubené kolo je spojen se vretenovou mati-
¢l nasazenou na vietenu uzpfisobeném pro
periodické otafeni v kladném i zdpormém
smyslu pro vytvareni translacni sloZky od-
valovaciho pohybu pracovniho stolu, pii-
GemZ vietenovd matice pro nastaveni 0bé-
ru tr¥isky je uzplsobena pro posuvny pohyb
v axidlnim sméru omezeny dvéma prestavi-
telnymi nardzkami, vyznacené tim, Ze naraz-
ky (28, 29), vytvofené jako Cepy, jsou ulo-
Zeny mnezavisle na vietenu (B6) ve sKFini
(30, 31) upevnéné na loZi (27), popfipadé
na pracovnim stole (1), a Ze délka vrete-
na (6) je rovna amplitudé translatni sloZ-
ky pohybu plus délce nutné pro uloZeni
(26) a pro pchdn&ci pastorek (18).

2. Zaftizeni podle bodu 1, vyznacené 1im,
7e vbetenova matice [(25) je upevnéna na
pracovnim stole (1), a Ze naraZky (28, 29)
jsou uloZeny se vietenem (6) souose proti
jeho delnich plochdm ve sk¥ini ({30, 31)
upevnéné na loZi {27), a Ze vieteno (6) ulo-
Zené na loZi (27) je osové posuvné mezi té-
mito nardzkami {28, 29).

3. ZaFizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
¥e vietenova matice (25) je uspofadédna
osové posuvné na pracovinim stole (1), Ze
narazky (28, 29) omezujice osovy posuv

vietencvé matice (25] jsou uchyceny na
pracovnim stole (1), a Ze vreteno (6) je
uloZeno na loZi [27).

4. Zatizeni podle bodu 1, vyznaclené tim,
Ze vieteno (6] je uloZeno na pracovnim sto-
le (1), Ze nardZky (28, 29) jsou uchyceny
na loZi (27), a Ze vretenova matice (25]
je uloZena posuvné v osovém sméru mezi
naraZkami (28, 29].

5. Zatizeni podle bodu 2, vyznadené tim,
7Ze obé ¢elni plochy v¥etena (6) maji tvrze-
né vloZzky (54).

6. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze na konci kazdého CGepu naraZek (28, 29)
protilehlém vyklenuté dorazové ploSe dolé-
ha snimaci kolik vZdy jednoho snimade (36,
37) pro pfenos zmény polohy Cepu na ab-
solutni a diferencialni ukazatel (38, 39, 40).

7. Zatizenl podle bodu 1, vyznadené iim,
7e pFestavovani kaZdého Cepu plsobiciho ja-
ko naraZzka [28, 29) se provadi pres osové
zajiSténé Snekové kolo (32, 33), které svym
vnitinim zavitem zasahuje do vnéjsSiho z4-
vitu €epu a svym vnéjSim ozubenim je v
zdbéru vzdy s jednim Snekem ({34, 35).

8. Zatizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
7Ze plestavovadni kaZdého cepu plhsobiciho
jako naraZka (28, 29) se provadi pfes klin
(46), ktery je uspordddn posuvné podél své-
ho protikusu (47) proti pruZné sile.

7 listll vykresi
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