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(54) ОПОРНЫЕ ОТМЕТКИ ДЛЯ ИДЕНТИФИКАЦИИ ТОЧКИ НАЧАЛА В СИСТЕМАХ
ОПРЕДЕЛЕНИЯ ОПТИЧЕСКОЙ ФОРМЫ

(57) Формула изобретения
1. Оптическая система определения формы, содержащая:
оптическое волокно (20) и по меньшей мере одну опорную отметку (41);
причем каждая опорная отметка (41) имеет по меньшей мере одно из

идентифицируемого положения отслеживания отметок и идентифицируемой ориентации
отслеживания отметок в опорной системе (42) координат;

причем оптическое волокно (20) имеет точку (21) начала реконструкции в опорной
системе (42) координат, используемую как основа для выполнения реконструкции
формы оптического волокна (20) в опорной системе (42) координат; и

причем точка (21) начала реконструкции оптического волокна (20) имеет известную
пространственную взаимосвязь с каждой опорной отметкой (41) с тем, чтобы
способствовать идентификации точки (21) начала реконструкции в опорной системе
(42) координат.

2. Оптическая система определения формы по п. 1, дополнительно содержащая
электромагнитную систему (40) отслеживания отметок, предназначенную для

установления опорной системы (42) координат, в которой каждая опорная отметка
(41) представляет собой электромагнитную опорную отметку (41).

3. Оптическая система определения формы по п. 1, дополнительно содержащая
оптическую систему (40) отслеживания, предназначенную для
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установления опорной системы (42) координат, в которой каждая опорная отметка
(41) представляет собой оптическую опорную отметку (41).

4. Оптическая система определения формы по п. 1, дополнительно содержащая
систему (40) отслеживания формирования изображения, предназначенную для

установки опорной системы (42) координат, в которой каждая опорная отметка (41)
может быть идентифицирована в пределах изображений, генерируемых системой (40)
отслеживания формирования изображения.

5. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции находится на расстоянии от каждого положения отслеживания отметок
в опорной системе (42) координат.

6. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции совпадает с по меньшей мере одним из по меньшей мере одного
положения отслеживания отметок в опорной системе (42) координат.

7. Оптическая система определения формы по п. 1, дополнительно содержащая
удлиненное устройство (30), причем оптическое волокно (20) встроено в удлиненное
устройство (30), и по меньшей мере одна опорная отметка (41) помещена на
определенном расстоянии от удлиненного устройства (30).

8. Оптическая система определения формы по п. 1, дополнительно содержащая
удлиненное устройство (30), причем оптическое волокно (20) и по меньшей мере одна
опорная отметка (41) встроены в удлиненное устройство (30).

9. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой каждое положение
отслеживания отметок фиксировано в опорной системе (42) координат.

10. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой каждое положение
отслеживания отметок выполнено с возможностью перемещения в пределах опорной
системы (42) координат.

11. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции зафиксирована внутри опорной системы (42) координат.

12. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции подвижна в пределах опорной системы (42) координат.

13. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции используется как основа для реконструкции формы всего оптического
волокна (20).

14. Оптическая система определения формы по п. 1, в которой точка (21) начала
реконструкции используется как основа для реконструкцииформысегмента оптического
волокна (20).

15. Оптическая система определения формы по п. 1,
в которой оптическое волокно (20) имеет множество точек (21) начала реконструкции

в пределах опорной системы (42) координат;
причем каждая точка (21) начала реконструкции, во время работы, может

использоваться как основа для выполнения реконструкцииформыоптического волокна
(20) в опорной системе (42) координат; и

причем каждая точка (21) начала реконструкции оптического волокна (20) имеет
известную пространственную взаимосвязь с

каждой опорной отметкой (41), что способствует идентификации точки (21) начала
реконструкции в опорной системе (42) координат.
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