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" (54) Tfmen ovladéani armatury

Vyndlez se tykd t¥mene ovldddn{ ermatury, zejména nového konstrukiniho uspo¥ddéni hla-
vice tfmene, poufitelné jak pro ru¥ni ovldddni, tak i pro ovliddéni servomotorem. )

B¥¥n¥ se k ovlédéni armatur stejné sv§tlo§t1 pouZivéd jiného t¥mene pro rulni ovldddni
a jiného t¥mene pro ovldddni srmatury servopohonem, takfe zm¥na pohonu Je moZnéd pouze po
vym¥n¥ celého t¥mene. Tento nevyhodny stav odstranuje Fedent podle autorského osvidieni
%. 154 188, kde v hlavici, t¥mene je uloZen ovlddaci mechnismus, jeho# horni ¥dst je upra-
vena pro ovldddni runfm kolem nebo servopohonem a to tek, ¥e v dutin¥ hlavice t¥menu Je
ulofeno zdvitové pouzdro zajist¥né proti axidlnimu pohybu v pFi{pad® ovldddni servopchonem
semostatnou p¥irubou, kde horni ¥dst zdvitového pouzdra je opatiena spoakovou %dsti pro
spojen{ s odpovidajici spojkovou ghste servomotoru.

Zajiétén{ vzéjemné polohy je provedeno tak, Ze na vélcovém obvodu priruby je upraven
ndlitek s axidlnim vdlcovym otvorem na rozte¥né krufnici pro poji#tovact kolfk. Nevyhodou
tohoto Fefienf .je jednak skute¥nost, Ze pro rufni ovldddn{ je nutno pou¥fvat zdévitové pouz-
dro, které pfi pouZitf servopohonu Je nutno vyménit za jiné zdvitové pouzdro, na které se
nasune ‘semostatnd p¥firuba, a jednak %¥e nelze plynule m¥nit whlovou polohu servopohonu vzhle-
dem k poloze armatury, coZ je velkou nevyhodou zejména p¥i skupinovém nasazeni armatur na
potrubl, kdy s;ejné poloha viech servopohond vzhledem k armaturém a potrubl "je podminkou.

Nevjhody & nedostatky znédmych Feé¥eni odstrenuje v podstat® vyndlez, kterym je timen
ovldddni armatury, v jehoZ hlavici je uloZen ovlddac{ mechenismus sestdvajici ze zdvito-
~ vého pouzdra zajisténého proti exidlnimu pohybu v hlavici trfmene a jehoX vnit¥ni zdvitovd
%48t je v zdb¥ru se zdvitem vietena armatury, kde wvndj¥{ &dst zdvitového pouzdra; vy¥niva-
J{ci nad. hornf dosedaci plochu hlavice t¥mene Je opat¥ena drdZkou s perem pro uloZfeni jek
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ru¥niho kola, tek ‘i servopohonu. Vy§§i d¥inek v-ynélezu spotivé v tom, %e p¥i potPeb¥ smdny
z pohonu ruénim kolem na pohon servomotorem neni nutno vyménovat 24dnou ¥4st ovlddacfho
mechanismu a %e samostatnou pfirubu pro pfipojeni servopohonu lze zajistit v libovolné po-
loze a tek umoZnit snedrio ate;jnou orientaci vBach servopohont p¥l skupinovém nasazeni arma-
tur na potrubi. :

Prikled konkrétniho provedeni vynélezu je schematicky znézorndn na pFipojeném vykrese,
kde obr. ! pi'edstavu;)e" osovy ¥ez hlavici t¥mene armatury, jehoZ levd ¥dst zndzornuje uspo-
f4ddni pro pohon ru¥nim kolem a jeho pravd Zdst uspofdddni pro pohon servomotorem, obr. 2.
e pri¥ny Yez hlavic{ t¥mene v rovin¥ A-A a obr. 3. je pFi¥ny Fez spodn{ &dsti hlavice
t¥mene.

Podle vyndlezu je hlavice ] t¥mene opatifena dutinou 2,ve které je ulofen ovlddect me~
chanismus, sestéva:jici ze zdvitového pouzdra 3,v jeho% zdvitové Zdsti 4 Jje uloZeno vieteno,

5 armatury. Zdvitové pouzdro. 3 je v dutin® 2 hlavice ] t¥mene zaji¥t¥no proti axiélnimu po-
“hybu pojistnym krouZkem 6. Zdvitové Aouzdro 3 vy¥nivéd 2z hlavice 1 ti"mene, pi‘iéenz tato vyén:(—
vajlcl Zdst zévitového pouzdra 3 je upravena pro zdb¥r Jak s rudnim kolem 1, Jak Je z¥ejmé -
z levé poloviny obr. 1, tak i pro nasazeni semostatné pfiruby 8 pro p¥ipojeni nezndzorn¥-
 ného sdrvopohonu. Néboj 9 ssmostatné pfiruby 8 je opatfen jednak vnit¥ni dosedaci plochou -

10 a jednak nélitkem 11 s d¥lieci spérou 12.

Ndlitek 11 ndboje 9 semostatné p¥iruby 8 je opat¥en vfvrtem )3 pro ulo¥eni stehovaci-
ho 3roubu }4. Ve spodni &dsti Jje zdvitové pouzdro 3 opat¥eno menipula¥nim otvorem g0, ve
kterém jsou uloZeny vodici segmenty 21 zajist&né proti pooto¥eni p¥{tufnymi 3rouby 22.

P¥i ru¥nim ovlédéni' armatury je na“vyt&niva;lici Bdsti zdvitového pouzdra 3 nasazeno
rudni kolo 7 zajist¥né ‘proti exidlnimu pohybu pojisfovacim kroulkem ,]_2 Otdgeni ruéniho ko~
la 7 se pPendsi pies zdvitové pouzdro 3 pFfimo na vieteno 5 armatury.

PR prechodu na ovléddn( srmatury servopohonem se sejme rugnt kolo 1 a na vyénivajici
¥4st zévitového pouzdra 3 a na vn¥jsi prim¥r hlavice 1 t¥mene se nasune samostatnd pfirubda
8 tak, a¥ Jejf vnit¥n{ dosedaci plocha 10 dosedne na horn{ Zelo 16 hlavice ) t¥mene. Prove-
de se serfzeni polohy samostatné p¥iruby § & tim 1 viastniho servopohohu, vzhledem k ose
potfubi a tato polohg se zajisti dotafenim matice 17 stahovaciho ¥roubu 14 a tim stafenim
spéry 12 nélitku 11 néboje g samostatné p¥iruby 8. Poloha matice 17 stahovactho roubu. 14
se zajisti pojistkou 18. Nakonec se na zévitové pouzdro 3 nasadi dolni polovina 19 zubové
spojky nezndzorn¥ného servopohonu.
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. 1. T¥men ovléddn{ armatury, v jeho# hlavici je ulo¥en ovlddact mechnismus, sestdvajict
ze zdvitového pouzdra zajist¥ného v hlavici tfmene'pfoti axiglnfmu pohybu, kde vnit¥nl zé~
vitovd %4st zdvitového pouzdra Je v zdbdru s vietenem armatury, pfifemZ Zdst zdvitového
.pouzdra vyéni%ajiéi ned hornf &elo hlavice t¥mene Je upravena pro ulo%eni jak ru¥nfho kola, .
tak i zubové spojky servopohonu a pod spodni ¥dstif ‘zdvitového pouzdra Je upraven menipulad-
ni otvor, vyznsfujfci se tim, %e obsehuje samostatnou prirubu (8), je’ je opat¥ena ngbojem
(9) s nélitkem (11) opat¥enym jednek aslici spérou (12) a jednak vélcovym vyvrtem -(13) pro
uloteni stahovaciho 3roubu (14). o .

. 2. Tfmen ovlddéni armatury podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ndboj (9) samostainé
priruby (8) je opatien dutinou (2) s vnit¥ni radidln{ dosedsci plochou (10).

'3; T¥men ovlddédni armatury podle bodd 1 a 2, vyznadujlci se tim, Ze v.mqnipulaEnim
otvoru (20) jsou uloZeny vodici segmenty (21) vietena (5), JejichZ poloha je zaji¥t&na pii-
~ tuinymi Srouby (22). .

3 listy vykresh
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