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tenzometrickou metodou

Vyndlez patri do odboru mikroelektroniky
a riesi zapojenie mikroprocesorového mere-
cieho systému mechanického naméhania ten-
gometrickou metodou, ktoré umoinuje mere-
nie & vyhodnotenie mechanického nsméhenia
roznych kondtrukcif. Zapojenie umoZnuje
programovateIné automatické meranie, kon-
trolu a vyhodnotenie vysledkov. Jeho pod-
stata je v tom, %e mikropof{ita¥ je pripo-
jeny cez obvody vykonu tenzometrov, cez
spinagie obvody na tenzometre, pri%om do
zapojenia su zapojené aj obvody budenia
tenzometrov a vystupy spinacich obvodov
pd cez obvody filtrov, zosilnova&, tvaro-
vac{ obvod, obvody riaediace &{tanie &
hradlovaci obvod pripojené na mikropodi-
ta&, na ktoxy je pripojeny aj &ftad.
Vynélez je znézorneny na priloZenom v~
krese.
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Vynalez sa tyka zapojenia nikroprocesorového meracieho
systému mechanického namahania tenzometrickou metodou, ktory
umoZnuje meranie mechanického namahania rdznych kondtrukcif.
Zariadenie umoZnuje automatické riadenie a kontrolu samotné-
ho merania, Taktie? umo%nuje automatické vyhodnotenie vysled-
kov merania podla uloZeného programu v paméiti mikropoli{tala.

Systémy doposial pouZivané pre uvedené merania sa riesdi-
11 ako Jednoulelové, pripadne na baze minipolita%ov bez zoh-
ladnenia potrebnych vlastnost{ budiaceho signélu vzhladom na
vlastnosti prave pouzitéhg tenzometra pri merani, Nevyhodou
uvedenych rieseni je velka obvodova zloZitost, podstatne vi&-
Sia véha, rozmery a vy#sia spotreba elektrickej energie pot-
rebne] pre napajanie zariadenia.

Vys8ie uvedené nedostatk& 8d odstranend zapojenim mikro=
procesorového meracieho systému mechanického namahania tenzo-
zettrickou metédou, ktoré zuznamenava mechanické namdhanie po- -
mocou prvého a% posledného tenzometra, priom vystup prvého
tenzometra je pripojeny na vstup prvého spinacieho obvodu,
vystup druhého tenzometra je pripojeny na vstup druhého spi=-
nacieho obvodu aZ vystup posledného tenzometra je pripoJjeny
na vstup posledného spinacieho obvodu a vystup prvého spina-
ciehovobvodu, vystup druhého spinacieho obvodu aZ vystup poe-
ledného spinacieho obvodu su navza jom spojené, pridom podsta-
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ta zapoJjenia podla vynﬁlezu Je v tom, Ze vstup obvodov fil-
trov je prepojeny na vystup prvého spinacieho obvodu ai vys-
tup posledného spinacieho obvodu, prifom obvody filtrov svo-
Jim vystupom sd zapojené na vstup zosilnovada, ktory je so
svojim vystupom pripojeny na vstup tvarovacieho obvodus Tva-
rovac{ obvod ma svoJ vystup zapojeny na vstup obvodov riadia-
cich &{tanie, ktoré svojim prvym vystupom si zapojené na pr-
vy vstup hradlovacieho obvodu, ktory so svoJjim vystupom Jje
pripojeny na vstup ¥ita¥a., C{ta® so svojim paralelnym vystu-
pom Jje pripojeny na oddelenu datovd zbernicu mikropol{tala,
priZom mikropolital Je svojim prvym riadiacim vystupom pripo-
jeny na vstup obvodu budenia tenzometrov, ktory svojim vystu-
pom je pripojeny na vstup obvodov filtrov. Systémovy vystup
mikropolitata je zapojeny na vstup obvodov vyberu tenzometrov,
ktoré svojimi riadiacimi vystupmi sl zapojené na druhé wvstu-
py spinacich obvodov tenzometrov. Mikropolita& so svojim pr-
vym vystupom je zapojeny na druhy vstup hradlovacieho obvodu,
prifom druhy riadisci vyetup mikropol{tala je zapojeny na
prednastavovac{ vstup ¢itala a prednastavovac{ vstup obvodov
riadiacich &{tanie, prilom druhy vystup obvodov riadiacich
¢{tanie je zspojeny na riadiaci vstup mikropolitacla.

Zapo jenie mikroprocesorového meracieho systému mechanic-
kého naméhania tenzometrickou metodou jJe vghladom na iné za-
riadenia poufivané pre tieto \ifely obvodove jednoduch3{, pre-
nosny & podstatne lacnejsi. Napa janie meracieho systému je
moZné realizovat aj 2z akumulatora priamo na mieste merania.

Uvedeny systém umoZnuje optimilne vybudenie tenzometrov
r8zneho typu pri sulasnom zvyden{ odstupu uZitoé&ného aignélu
od rudivych napéti,

Konkrétne prevedenie zapojenia mikroprocesorového mera-
cieho systému mechanického namahunia tenzometrickou metddou
Il .
Je zndzornend pomocou blokovej schémy na v vykrcse.
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V uvedenom zapojen{ je pouZity mikropolitel s osembito-
vym mikroprocesorom, pamétou RAM 2 kB, pamétou EPROM 4 kB,
univerzélnymi paralelnymi vetupmi a vystupmi pre komunikéciu
s ostatnymi Castami elektronického systému. Samotné obvody
pre meranie mechanického namahania si realizované pomocou pr-
vého tenzometra 1 aZ posledného tenzometra 64, priZom vystup
11 prvého tenzometra 1 Jje pripojeny na vstup éz;‘épinécieho
obvodu 65. Vystup 21 druhého tenzometra 2 je pripojeny na k
vstup 661 druhého spinacieho dvodu 66 a% vystup 641 posledné-
ho tenzometra 64 je pripojeny na vstup 1l2g1 poalédného spina-
cieho obvodu 12g a vystup 652 prvého spinacieho obvodu 65,
vystup 662 druhého spinacieho obvodu 66 aZ vystup 1282 posled-
ného spinacieho obvodu 1238 su navzéjon spojené, Vstup 1291
obvodov filtrov 129 je pripojeny na vystup 652 prvého spina-
cieho obvodu 65 a% vystup 1282 péslednéhO'spinacieho obvodu
128, pricom obvody filtrov 129 svcjim‘vystupon,;ggg si zapo-
jené na vstup 1301 zosilnovada 130 a zosilnova® 130 Jje so
svojim vystupom 1302 pripojeny na vstup 1411 tvarovacich ob=-
vodov 131. Tvarovaci obvod 1j1 na svoj vystup 1312 zapojeny
na vstup 1321 obvodov 132 riadiacich Z{tanie a obvody 132
riadiace ¢{tanie svojim prvym vystupom 1322 sui zapojené na
prvy vstup 1331 hradlovacieho obvodu 133, prilom hradlovac{
obvod 133 so svojim vystupbn 1332 Je pripojeny na vstup 1342
tita%a 1J4. Cftad 134 so svojim paralelnym vystupom 1343 Je
pripojeny na oddelenu datovd zbernicu 1354 mikropolitala 135,
-pricom mikropo&{ital 135 Jje svojim prvym riadiacim vystupom
1351 pripojeny na vstup 1j61 obvodu budenia 136 tenzometrov a
tieZ obvod 136 budenia tenzometrov s jeho vystupom 1362 Je
pripojeny na vstup 1291 obvodov filt -v 129, prilom systémovy
vystup 1352 mikropol{itala 135 Jje zapojeny na vstup 1372 obvo=
dov 137 vyberu tenzometrov a obvody 137 vyberu tenzometrov so
svojimi riadiacimi vystupmi 1371 ovlada zvoleny polet spina-
cich obvodov 65 a% 12 tenzometrov 1 a% 64. Dalej mikropo&i-
taZ 135 so svojim prvym vystupom 1353 je zapojeny na druhy
vstup 1333 hradlovacieho obvodu 133, prilom druhy riadiaci
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vystup ;gzg mikropo&itacda 135 Je zapojeny na prednastavovaci
vstup lgil E{tala 134 a prednastavovaci vstup 1324 obvodov

132 riadiacich ¢{tanie, prilom druhy vystup 1323 obvodov 1lj¢
riadiacich ¢{tanie Je iapojeny na riadiaci vstup 1355 mikro-

potitaca 135.

Mikropo&{tad 135 pomocou obvodov 136 budenia tenzomet-
rov riadi polet impulzov, 8{rku impulzov a ich %asovi nasled-
nost, potrebnd pre optimalne vybudenie prave pripojeného ten-
‘zometra a obvody 137 vyberu tenzometrov su riadené priamo
programom mikropo&itala 135.

Mikroprocesorovy merac{ systém mechanického namdhania
tenzometrickou metédou mo%no pouZit pre meranie mechanického
nazshania kondtrukci{ so zabudovanymi tenzometrami., Uvedeny
merac{ systém Je vhodny hlavne pre meranie mechanickych pnu=
t{ mostnych kon3trukci{, konstrukci{ stoziarov, budov.

Dalej je moiné uvedené zariadenie vyu2it ako riadiacu
Jednotku v zavislosti od frekvencie s moZnostou a% 64 rozho-
dovacich drovni, vratane okamfitého vyhodnotenia meranej fre-
kvencie,
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Zapojenie mikroprocesorového meracieho systému mechanic-
kého namahania tenzometrickou metoddgrtaznamenava/ﬂféhanickéha
namahania pomocou prvého tenzometra aZ posledného tenzometra,
prifom vystup prvého tenzometra je pripojeny na vstup prvého
spinacieho obvodu, vystup druhého tenzometra je pripojeny na
vatup druhého spinacieho obvodu, aZ vystup poslednédho tenzo=
metra je pripojeny na vstup posledného spinacieho obvodu a
vystup prvého spinacieho obvodu, vystup druhého spinacieho
obvodu, aZ vystup posledného spinacieho obvodu s navzajom
spojené, . vyznalené tym, Ze
vstup obvodov filtrov /129/ Jje pripojeny na vystup prvého
epinacieho obvodu /65/ &% vystup posledného spinacieho obvo-
du /12g8/, prifom obvody filtrov /129/ svojim vystupom sy za=-
pojené na vstup zosilnovala /130/, ktory Jje so svojin vystu-
pom pripojenyj na vstup tvarovacieho obvodu /131/, ktory ma
svoj vystup zapojeny na prvy vstup /1321/ obvodov /132/. ria-
diacich &{tanie, ktoré svojim prvym vystupom /1322/ 8d zapo-
jené na prvy vstup /1331/ hradlovacieho obvodu /133/ 4 ktory
svojim vystupom /1332/ je pripo jeny na druhy vetup /1342/ &1-
tada /134/, ktory BVOJin paralelnym vystupom /1343/ je pripo=-
Jeny na oddelend datovd zbernicu /1354/ mikropol{taa /135/,
prifom mikropol{tal /135/ je svojim prvjm r1adiacim vystupom
/1351/ pripojeny na vstup obvodu /136/ budenia tenzbmetrov,
ktory svojim vystupom Jje pripojeny na vstup obvodov filtrov
/129/, prifom systémovy vystup /1352/ ﬁikropoéitaéa /135/ Je
zapojeny na vstup obvodov /137/ vyberu tenzometrov, ktoré
svojimi riadiacimi vystupmi sud zspojené na druhé vstupy

spinacich obvodov /65 a% 128/ tenzomet-
rov /1 a% 64/, mikropo&itad /155/7%0 svojim prvym
vystupom /1353/ zapojeny na druhy vstup /1333/ hradlovacieho
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obvodu /133/, pri¥om druhy riadiaci vystup /1356/ mikropofi-
taka /135/ je zapojen§ na prednastavovaci vstup /1341/ &{ita-
a /134/ a na prednastévovaci vetup obvodov /132/ riadfacich
¢itanie, prilom druhy vystup /1323/ obvodov /132/ riadiacich
%{tanie je zapojeny na riadiaci vstup /1355/ mikropolitala
/135/

1 vykres
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Cena: 240 Kts

Vytiskly Moravské tiskarské zavody,
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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