st | DOPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

(o) K PATENTU

(21) (BV 3121-77)

P 262

(45) Vydéno 15 09 85

(22) Prihld3eno 12 05 T7

. (40) Zverejnino 25 06 82

(32) 531)(33%-gfivg)pfednosti od 12 05 76
NEmecké spoliové republike

222664

an ®2)

(51) Int. Q13
D 04 B 15/48

(72) Autor vynélezu JACOBSSON KURT ARNE GUNNAR ing., ULRICEHAMN (3védsko)

(73) Majitel patentu AB IR0, ULRICE HAMN (Svédsko)

(64) Zafizeni pro podavani niti pro textiini stroje

Ke stejnom&rnému podévéni niti v textil-
nich strojich se mezi zésobni civkou a stro-
jem vytvé¥{ na rotujfcim bubnu mezizésoba.

Nit b&%{ pres cdtahovy okraj z bubnu ted-
né pevnym oZkem. KdyZ poklesne nepdt{ pii
odtahu, mife buben znovu navinout nenapja-
tou odvinutou nit v opadném sméru.

Mezi bubnem a c¥kem je proto na zalome-
ném kyvném rameni uloZen prvek pro r{zeni
niti. P¥i normélnim napdti drZ{ nit tento
prvek ve vysi odtshového okraje. P¥i pokle-
su nap&ti se prvek ve tvaru ofka, hdZku ne-
bo prodlouZeného konce rsmene vykyvne
vlastni hmotnosti a silou pruZiny pod odta-
hovy okraj a stéhne nit dold, aby se nemohla
navinout na buben. '

Po odstrandni poruchy spotrebuje stroj
postupnd volnou nit, kteréd pii dosaZeni
pracovatho nap&ti znovu vykyvne prvek nahoru.
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Vynélez se t¥kéd zaffzeni pro podévéni nit{ pro textilnf stroje, s bubnem, ktery je moZ-
no uvéddt do otdé¥ivého pohybu a na ktery lze tengenciélné navijet nit pfichézejici z nifo-
vé civky za dlelem vytvoFeni mezizdsoby, a z ndho% lze za tZelem pozitivniha podévéni nit
tangencidélné odtahovet pres odtehovy okraj pevnym orgénem pro vedeni niti uspofddanym ra-
didln& mimo buben ve viice odtahového okraje bubnu, priZem% pohyblivE nap#1& niti je uloZen
prvek pro Fizeni niti, ktery se p#i pracovnim napét{ odtehovené niti nechézi p¥ibliZnd ve
vySce odtahového okraje bubnu.

V zefizeni tohoto druhu, zndmém z n¥meckého spisu DOS ¥. 22 28 754, je orgén pro vede-
ni niti zhotoven jako talifovéd brzda, uloend ne kyvném remeni, kterd je p¥i pozitivnim podé-
véni niti udrZovéna pevnym otevirafem brzdy v uvoln¥né poloze. Talifové brzda tvori proto
funk&n¥ vodic{ olko, které nutf nit, aby vychdzela od bubnu tengencidln, &fm* je dosshovd-
no pofsdovaného pozitivniho podévéni. Kyvné rameno s nifovou brzdou lze vykywout i do po-
lohy pod rovinou nifového bubnu k zémErnému piféstaveni podédvaciho za¥ifzeni na pierudované
podévéni niti. Prvek pro ¥fzenf niti je vzhledem k bubnu usporddén radidln® mimo talfFovou
brzdu, tvorici orgén pro vedeni niti, a zhotoven Jjako olko uloZené na kyvném remeni. Kyvné
rameno je zatiZeno prufinou, kterd tla¥i o¥ko vzhledem k rovin& odtahového okraje bubnu
smérem vzhiru. Tim se vytvé¥{ v pribdhu niti za orgénem pro vedeni niti vyrovnévaci smylks,
kterd se pii povoleni niti zv&t3uje. Ukézalo se vBak, %e volné délka niti, kterou miZe ob-
sahovat vyrovnédvaci smy&ka, v mnoha pfipadech nestalf. Ni¥ovy buben, béiici Je8td ddle
alespon po uréitou dobu po povolené niti, strhuje pak nit v bods odtahového okraje, v n&mZ
nit opousti buben, & navijf ji v nesprévném sméru. Krom® odstrandni pivodni poruchy je psk
nutné odstranit i nespréwné zévity nit& bezprosti¥ednd nad odtahovym okrajem, proto¥e by pii
rozbdhu ze¥izeni vedly ihned k pfeplndni a tudi¥ k nové porude.

Z n¥meckého spisu DOS 23 12 267 Jje znémé za¥fzeni pro podévéni niti, kde orgén piscbi-
cf pozitivni vedeni niti je uspordddn po stran& bubnu pod urovni odtehového okraje ve for-
mé& otevieného hédku. V tomto pripadd se problém opdtného navijeni nevyskytuje, protoZe
uvolndné nit neni podepiena ve vyi¥ce odtahového okraje. Zato vaniké pevn¥m usporédénim or-
génu pro vedeni niti pod odtahovym okrajem silové sloZka sméfujic{ dold a pisobiei na od-
vijenou nit. U p¥{zi, které maji vzhledem ke své flauSovitosti nebo z jinfch divodd sklon
k siln&j¥imu nalepovéni a ulpivéni sousednich zdvitd na sebe, vzniké nésledkem této silové
slofky nebezpeli Ze odtahovany zévit strhne nésledujfci zdvit a Ze tedy nastane preplnéni.
Pro tekové pifize je nezbytné zefizeni prvniho druhu, tedy s orgénem pro vedeni niti usporé-
denym ve vy3si odtahového okraje bubnu.

Ukolem vynélezu Je zabrénit tomu, aby v zafizenf popsaného druhu, X jehof bubnu uvéds-
nému do oté¥ivého pohybu je k pozitivnimu poddvéni niti prirazen pewny orgén pro vedeni ni-
ti usporddany radidlnd u odtahového okraje, buben znovu nenavijel p¥i uvolnéni niti mezi
textilnim strojem a poddvaecim za¥fzenim jiZ odvinutou nit u odtahového okraje v nespréwném
sméru.

Podstata vyndlezu spolivéd v tom, Ze prvek pro rizeni niti je uspo¥édén v dréze niti
mezi bubnem a pevnym orgénem pro vedeni niti, je vikyvny pod rovimu odtahového okraje a za-
tiZen proti napdtf niti.

P¥i normélnim provozu je prvek pro ¥{zeni niti udrfovén nepdtim odtehovené niti v po-
loze, kterd umoZnuje tangenciélni odtahovén{ pevnym orgénem pro vedeni niti & tim i bezvad-
né pozitivni podévéni. P¥{ klesajicim napdti p¥i odtehu se pohybuje bod odtahu niti na odta-
hovém okreji ve smdru oté¥eni bubnu spoledn¥ s jeho okrajem a soufasné je nit vychylena vy-
kfvnutyn prvkem pro #{zeni niti od mista odtahu na okrajl bubnu smérem od bubnu dold.

Usek niti, téhnouci se od okraje bubnu smdrem dold, nemie byt navinut rotujicim bubnem
ani tehdy, kdy%? visi zcele voln¥ ndsledkem zmdny nap¥tf. I tehdy, kdy% upln pfestane odta-
hovéni niti z bubnu a buben se Jeit& pred svym zastavenim nebo po pieruSeni pohonu znova
otd&{, pohybuje se jen usek niti o délce odpovidajifcf vzdédlenosti mezi prvkem pro ¥*izeni ni-
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ti a nejvzdélen¥j%im bodem okraje bubnu kliket® pod bubnem. Prvek pro fizeni niti vyvolévé
pFi op&tném rozb&hu textilnfho stroje a bubnu po odstran&ni poruchy urlity druh prerulova-
ného podédvéni niti: to znamend, Ze textilnf stroj miZe nejprve odtédhnout z bubnu tolik pii-
ze, kolik potfebuje, ef pracovni napdti doséhne normélni velikosti, prvek pro Fizeni niti
se vrét{ do horni polohy a op¥t nastene pozitivni podévéni niti. Obzvlé3tni vyhodu zafize~
ni podle vynélezu lze spatfovat v tom, Ze snifenim podtu mist, v nichZ dochézi ke t¥eni,
1lze doséhnout velmi nizkého napdti niti.

Podle vyhodného provedeni je prvek pro Fizeni niti vykyvny alespon éstednd pod dno
bubnu. Usek niti mezi'prvkem pro P{zeni niti a okrajem bubnu, ktery rotuje po poklesu na-
péti pfi daldim oté¥eni bubnu, se tim podstatn¥ zkracuje oproti provedeni, kde prvek pro
¥1zeni niti je vykyvny vedle bubnu a nemdZe v Z4dném pripad® vést k tvorbé smy&ky. Kromé
toho pohydb prvku pro Fizeni niti velmi rychle indikuje poruchu.

S vyhodou mife prvek pro ‘fzeni niti sestévat ze zalomeného kyvného ramene, jehoZ
prvni &ést je deldi neZ vySka bubnu, jeji volny konec je uloZen oto¥nd na skiini nad bubnem
mimo prim¥t obvodu bubnu a je pohyblivéd v rovin& sousedici s bubnem a rovnob&Znd s jeho
podélnou osou, pfidemZ z prvni &ésti vychdzi ve sm&ru ¥k bubnu druhd ¥dst, JejiZ konec tvori
nebo nese prvek pro Fizenl niti. Jak kyvné rameno, tak jeho ulo¥eni je moZno zhotovit velmi
jednoduse a Usporné, pfilemf ob¥ sou¥ésti vyZaduji mélo mista. Dréha pohybu prvfu pro ¥i-
zen{ niti odpovidé kruhovému oblouku a jeho pohyb i pohyb kyvného ramene je moZno jednodu-
chym zpisobem vyvéZit.

Druhé. %4st kyvného ramene je dZeln& krat3f neZ vzdédlenost roviny pohybu prvni Zésti
od osy bubnu. Usek niti mezi rotujicim mistem odtahu na okraji bubnu a prvkem pro ¥izeni
niti je tedy b&hem prvni poloviny otéky po poklesu nap¥ti obzvlditd maly. PFL rychlém
zastaveni bubnu nenastédvé vibec zpdtny pohyb niti zplisobeny orgénem pro vedeni niti. Kromé&
toho dochéz{ mimo odklonu ¥seku niti smérem dold jedt& k jejimu vychyleni do strany.

Jako u vdech zarizeni pro podévéni niti je i na zafizeni podle vynélezu nutné zaré¥ka,
zastavujfc{ pPi poruchéch textiln{ stroj a poddveci zaPizen{. MiZe byt vytvoFena a umistina
znémym zpisobem.

Obzvldétni vyhodou vdek miZe byt prvek pro Fizenf niti soulasnd vytvofen jeko zardfksa,
jek je znémé z n&meckého spisu DOS &. 22 28 754, prifemi viak vypojovacl funkce prvku pro
¥fzenf niti, nachdzejiciho se pod dnem bubnu, mife byt zém&rn& prechodn¥ vypinatelné. K to-
muto y¥elu je podle vynélezu v loZisku prvku pro fizenf niti ulo¥en ru¢n& vypinatelny vypi-
na¥ pro stroj a buben.

Zatrizeni miZe byt tedy opst uvedeno do pohybu, i kdyZ prvek pro Fizenf niti stoji
ve vypinaci poloze. P¥i zvy3eni nap¥ti niti se prvek pro Fizent niti samodinn¥ vréti do své
horn{ pracovni polohy.

P#iklady provedeni vjnélezu jsou zndzorndny na vykresech, kde znadi obr. 1 schematic-
k§ bokorys zar{zeni pro poddvéni niti v normélnim provoznim stavu, obr. 2 schematicky po-
hled na zef{zeni podle obr. | zespodu, obr. 3 oblast bubnu s prvkem pro Fizeni niti v dol-
n{ poloze, obr. 4 odpovidajici pohled zespodu, obr. 5 oblast bubnu s prvkem pro ¥fzeni ni-
ti v poloze z obr. 3, ale po natoZeni bubnu, obr. 6 odpovidajici pohled zespodu, obr. 7
provozni polohu po novém rozbdhu bubnu, obr. 8 odpovidajici pohled zespodu, obr. 9 jiné
provedeni zefizen{ v pohledu zdola a obr. 10 je3t¥ dal¥{ provedeni v pohledu zdolsa.

Ze¥{zeni pro poddvén{ niti, zndzorn¥né na obr. 1, mé skf{n 1, kterou lze upevhovecim
zebizenim 2 upevhovet ne textilnim stroji, prilemZ textilni stroj, pF{kladn¥ pletsci, je
opat¥en vdt3im poiétem tekovych podévacich za¥izeni. Ve sk¥ini 1 je oto¥n& ve smdru Sipky P
uloZen buben 3, johoZ pohon je zajisfovén pres kolikové kolo 4 prostPednictvim nezndzorn¥-
ného d3rovaného Pemenu, ktery je pohéndn synchromnd s textilnim strojem.



222664 4

Nit F pPichézi z nezndzorniné zdsobni civky, probihé vodilem 5 niti a talffovou brzdou
6 8 Je tangencidlnd navijena rotujicim bubnem 3. Bubnu 3 je pifirazen posouvaci kotoud 7,
ktery posouvé vytvérejfcl se zévity niti v axidlnim smiru bubnu 3, takZe se na ném vytvéed1
mezizdsoba V niti. Z této mezizésoby V je nit odtahovéna brzdicim krouZkem 8 s elastickymt
v¥stupky pres dolni odtahovy okraj 3 bubnu 3 a vedena k pozitivnimu podédvén{ niti tangen-
ciéln& orgénem 10 pro vedeni niti, zhotovenym Jjeko uzaviené pevné oZko, odkud se dostédvé
odtahovend nit F' pracovnimu mistu v textilnim stroji. Orgén 10 pro veden{ niti je nosnym
ramenem 1] uchycen na sk¥ini 1.

Mezi odtahovym okrajem 9 bubnu 3 e pevnym, uzavienym olkem probthd odtehovend nit F’
pohyblivym prvkem 12 pro ¥izenf niti ve form& krouZku usporédaného na zalomeném kyvném ra-
meni 13. Kyvné rameno 13 mé prvni &ést 13a, kterd Jje Jednim koncem uloZene v loZisku 14
vikyvn& na skfini 1 tek, aby mohla vykondvat kyvny vratny pohyb v rovin& E leXicl vedle
bubnu a p¥ibliZn& rovnob&iné s jeho podélnou osou. Druhé Iést 13b navazuje na druhy konec
prvni &ésti 13a pod pravym dhlem a kolmo k rovin¥ E smdrem Xk bubnu 3. Ne volném konei druhé
&ésti 13b je upevndn prvek 12 pro ¥fzeni niti. Prvni Zdst 13a remene 13 je o tolik del3?
ne% kolmé vzdélenost loZisks 14 ode dna da bubnu, aby se mohla i druhé ¥ést 13b pri kywném
pohybu pohybovat spolu s prvkem 12 pro *izenf niti z polohy pode dnem 3a bubnu do pracovni
polohy z obr. 1 vedle odtahového okraje, ani% by se ho dotkla.

Druhé Z¥dést 13b Jje krat¥f neZ vzdélenost roviny E pohybu prvni &ésti 13a od osy bubnu 3
takZe se prvek 12 nepohybuje pod primErem bubnu zakreslenym na obr. 2 vodorovnou gerchova-
nou Zarou, nybr# v rovin® mezi timto prim&rem a okrajem bubnu. Na obr. 2 Je znézorné&n pri-
m&t drédhy pohybu prvku 12 Zerchovenou Zarou B. Lo%idku 14 je pfitazena torsni pruZina 15.
kterd je na obr. | neznaZena pouze Xipkou uddvajic{ smdr Jejiho pisobenf. PruZina 15 mé tak
progresivni charakteristiku, Ze v ke¥dé poloze kyvného remena 13 nezédvisle na Jjeho mé&nfcich
se hmotnostnich sloZkéch plsobi na prvek 12 pro vedenf niti stejnéd silové slofka opa&ného
smyslu neZ je nap&t{ niti. Pracovni poloha kyvného ramene 13, znézorn¥né na obr. 1, je vyvo-
léna odtahovym nap&tim odtahované niti F’, kterd tdhne kroudek do naznadend polohy.

Obr. 2 znézornuje schematicky zar{zeni v pohledu zespodu. Ne odtshovém okraji 9 je vy-
zneeno misto A odtahu pro odtahovenou nit F’, které zistéve pFi normélnim provozu vzhledem
ke sk¥fnl 1 a k orgdnu 10 pro vedeni niti nehybné a pohybuje se tedy relativné vi&i rotuji-
cimu bubnu 3.

.

Znédzorn¥né zafizeni pracuje timto zplisobem: nit F’, opoudtdjfes podévac{ zarizeni, je
odtehovéna textilnim strojem pod urditym pracovnim nep&tim. Nehybny orgén 10 pro veden{i ni-
ti ve form& pevného olks, usporddeny radidlng vedle bubnu 3, pisobi tangenciéln{ odtah z ro-
tujfciho bubmu 3, takZfe buben 3 dodévé vidy tolik niti, kolik soudasnd op&t navine za ulelem
doplnéni mezizdsoby. Pracovni nepdtf niti F’ téhne, jek ji% bylo uvedeno, prvek 12 pro pi-
zeni niti proti sfle pruZiny 15 do polohy vedle bubnu a pifibliZnd do vy8ky odtahového okra-
Je 9, takZe umoZnuje tengencidln{ odtash niti. Dal3imu pohybu prvku 12 smrem vzhiru, nap®
pfl v¥skytu siln¥jsiho nepdt{ niti, brén{ dorsz 16 ne skifni 1, ktery omezuje kyvny pohyb
prvni &ésti 13a remene 13. '

Jakmile klesne napét{ niti F’ mezi textilnim strojem a orgénem 10 pro vedeni niti né-
sledkem poruchy, nehromad&ni niti nebo podobn&, pPevé%i silové sloZka, kterou pisobf na pr-
vek 12 pru?ina 15 a prvek 12 se pohybuje sm&rem dold. ,

Tim zv&t¥uje nejprve dréhu niti mezi mistem A odtahu a pevnym orgénem 10 pro vedeni
niti. Krom& toho okam#it® nutf odchdzejfcf nit F' k tomu, aby neopoudtéla odtahovy okraj 9
tangenciélng, nybr% smérem dold. PFi rychlém poklesu odtshového nupdt{ se nit neprotshuje
mezi vystupky brzdicfho krouiku 8, nybri zachyt{ se na brzdieim krouZku €; to znsmend, Ze
zi8tévd na stejném mist® brzdicfho krouZku 8 a odtehového okraje 9 a je undZena dédle rotuji-
cim bubnem 3, zatimco se prvek 12 premfstil do dolni polohy podle obr. 3, kdy prvni &édst
13p kyvného remene 13 je tém&F svisld a dosedd pfitom na dorasz 17, omezujic{ pohyb v tomto
sméru.
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Krom& toho je v této poloze uveden v &innost neznézornény vypinal pro stroj a buben 3,
uspoPédany v oto¥ném loZisku 14.

Obr. 3~a 4 znézornuji sméry nitf F’ mezi mistem A na odtahovém okraji 3, které se na-
to¥ilo dédle priblifné o $tvrt kruhu, prvkem 12 @ pevnym orgénem 10. Prvek 12 pro ¥#fzen{i miti
nuti nit, aby bé¥ela pres odtahovy okraj 2 dold e Bikmo pod dno 3g bubnu 3 a pfi pohybu
do dolnf polohy stéhne zpdtky &ést nepjaté niti orgénem 10 pro vedeni niti. Pokud se buben
3 oté¥{ z této polohy Jesté déle, dostévé se bod A do polohy, kterou ukazuji obr. 5 s 6.
ProtoZe se pritom vzddlenost mezi mistem A a prvkem 12 pro #{zenl niti zvétsuje a pii dele
%{m oté¥eni za polohu podle obr. 6 je JeXté deld{, je Zést nenapjaté niti od orgénu 10
pro vedeni niti jedtd tafena prvkem 12 smirem k mistu A, avdak v Zédném p¥ipad& nshoru
pres odtahovy okraj 3.

Vypinad prifazeny loZisku 14 Je vytvoten tak, Ze jej lze ru¥nd uvést mimo provoz,
i kdyZ se prvek 12 pro Pizeni niti Jedt¥ nachézi ve vypineci poloze. Tim je umoZn&no uve-
deni stroje i bubnu 3 op&tné do pohybu. Obr. 7 a 8 znézornuji stav p¥i op¥tném rezb&hu
bubnu 3. Misto A se posunulo déle ve smEru otéfeni bubnu 3 s obnovujici se odtehové napét{
niti F’ zedind vychylovet prvek 12 op¥t do pracovni polohy, které se viak nachézi jest&
pode dnem 3a bubmu 3. Nit F’ je tudi% nejprve odtshovéna z bubnu 3 smirem dold, takZe vzni-
ké uréity druh prerusovaného podévéni niti: to znemend, Ze stroj miZe odebirat nit podle
potreby tak dlouho, s%f se pii dosaZeni normélniho nap&ti niti prvek 12 vréti znovu do horn{
pracovni polohy, zndzorn&né na obr. 1 a tim nastene op&t pozitivni podévéni niti.

I xdy? se buben po zastaveni pooto¥f o v&tE{ Yhel nebo se je¥t® otoli n&kolikrét, ne-
bo kdy% provede po op&tném zapnuti vEt3{ pofet otdlek dfiv, né% se obnovi pracovni nap¥ti,
zabrahuje prvek 12 pro Ffzen{ niti, spustény pod dno 32 bubnu 3, aby byla nit, opoudt&jfel.
odtahovy okraj 9 v mistd A, opdt vytaZena nahoru nebo dokonce znovu navinuta. Pouze isek
niti, probihajici od mista A k prvku 12 pro ¥{zen{ niti, rotuje pod bubnem 3 ve tvaru klika-
té ¥8ry, pritemZ se pFflefitostnd uvolnuje, nikdy v3ek nedojde k vytvoreni smylek.

Obr. 9 a 10 znézorﬁuji schematicky pohled zdole na daldf p¥iklady provedeni, vidy
v normdlni pracovni poloze, tedy odpovidajfci obr. 2. Rozdfl spodivéd ve vytvoreni prvku 12
pro ¥izeni niti. Na obr. 9 je prvkem 12 pro ¥fzeni niti prodlouZeni druhé %dsti 13b kyvné-
ho remene. 13, s ni% je zhotoven vcelku. Druhd ¢4st 13b mé tudi¥ délku, kterd odpovidd sou¥tu
prim&ru bubnu 3 a jeho vzdélenosti od roviny E. Druhd ¥4st 13b dosedd shora na dsek niti
mezi bubnem 3 a orgénem 10 pro vedenf niti a tladf pfi svém klesajfcim pohybu nit smirem
dold, Jejf délka zaru¥uje, %e nit nemiZe pfi tomto pohybu a p¥i postupu miste A odtahu
sklouznout z prvku 12 pro Ffzeni niti.

Obr. 10 znézorfuje prvek 12 pro ¥fzeni niti, ktery je vytvarovén na druhé Idsti 13b
kyvné péky 13 jeko otevieny hék. Jeho funkce je stejné jsko u provedeni podle obr. 1 a% 8.

Vynélez neni omezen na popsané piiklady provedeni, Jak prvek 12 pro Ffzeni niti, tek
i orgén 10 pro vedenf niti mohou byt v rémei vynédlezu zhotoveny jako oteviend o¥ka. Déle
miZe bft prvek 12 pro Pizeni niti pohyblivy nshoru a dold pfibli¥né s osou bubmu 3 tak,
aby prfi poklesu napét{ niti klesl mimo dno jg bubnu 3 pod jeho droven. Pritom je pouze dile-
%ité, aby klesl dold tak daleko, aby byla nit F’ pfi keZdé poloze rotujicfho mista A cdta-
hu bezpe¥né tafena smdrem dold. I pro tento spoustdci pohyb je Zéddouc{ progresivni vyvéieni,
pi{kladn¥ pomoci pruZiny.

VyvéZeni kyvného remene miZe byt provéd&no téZ jeho vlastn{ hmotnostf{ misto pruZinou.

Znézornéné vzéjemné dhlové poloha obou &ésti 3a, 3b kyvného remena je obzvlA5t& dspor-
né z hlediska mista a vyhodné -z hlediska roviny pohybu. Je vak také moZné usporédat druhou
gést 3b nesouci prvek 12 v jiném, s vyhodou tupém dhlu k prvni ¥ésti 3a e rovnd% v Jiném
dhlu vzhledem k rovind E vikyvu, pokud je zarudens pohyblivost prvku 12 vedle odtahového
okraje 9 a pod ndj.
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PREDMETNT VINALEZU

1. Za¥izeni pro poddvéni nit{ pro textilni stroje, s bubnem, ktery je moZno uvédst
do otéd&ivého pohybu a na ktery lze tangencidlng navijet nit prichdzejfct z nilové civky
za Ufelem vytvoren{ mezizdsoby, a z n¥hof lze za Y¥elem pozitivniho poddvéni nit’ tangencidl-
nd odtahovat pres odtahovy okraj pevnym orgénem pro vedeni niti uspofddanym radidlnd mimo
buben ve vyiSce odtahového okraje bubnu, priem¥ pohyblivé napf{& niti je uloZen prvek pro
F{zenf niti, ktery se p¥i pracovnim nap¥t!{ odtahované niti nachéz{ p¥ibliZn& ve vy3ce odta-
hového okreje bubnu, vyznalené tim, %e prvek (12) pro ¥izeni niti je uspordddn v drdze ni-
ti mezi bubnem (3) a pevnym orgénem (10) pro vedeni niti, je vikywny pod rovinu odtahového
okraje (9) a zatiZ%en proti nep¥t{ niti.

2. Zar{izeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze prvek (12) pro Fizen{ niti je vykyvny
alespon ¥dste¥né pode dno (3a) bubnu.

3. Zafizen{ podle bodu 2, vyzne¥ené tim, Ze prvek (12) pro Ff{zenf niti sestévd ze zalo-
meného kyvného ramene (13), jehoZ prvnf Zdst (13a) je dels{ ne% v¥Zka bubnu, Jeli volny ko-
nec je uloZen oto¥n& ne skfini (1) ned bubnem (3) mimo prim&t obvodu bubnu (3) a je pohybli-
vé v rovind (E) sousedfci:s bubnem (3) a rovnobdZnd s Jeho podélnou osou, prilem% z prvni
&ésti (13a) vychéz{ ve smdru k bubnu (3) druhd ¥dst (13b), jeji% konec tvor{ nebo nese prvek
(12) pro ¥{zenf niti.

4. Zarizeni podle jednoho z bodt 1 a¥ 3, vyznadené tim, %e druhd Zdst (13b) kyvného ra-
mene (13) Je kratsi ne% vzdélenost roviny (E) pohybu prvni &dsti (13a) od osy bubnu (3).

5. Ze¥fzenf podle jednoho z bodl 1 a% 4, vyznafené tim, Ze prvek (12) pro rizenf niti
Je zatiZen pruZinou (15) s progresfvni charakteristikou pro udrfovéni konstentnf{ silové
slofky sm¥¥ujic{ dold ve vdech polohéch prvku (12) pro ¥{zenf{ niti.

6. Zarizeni podle alespon jednoho z bodd 1 a% 5, vyznalené tim, %e v loZisku (14)
prvku (12) pro ¥fzenf niti je uloZen ru¥n¥ vypinatelny vypined pro stroj a buben (3).

6 listd vykresd
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