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OZET
GUC CARK]

Bulug meveut sistemlerin olumsuz yanlarindan etkilenmeyen, akigskana 90 derecelik agiyla
karsillayarak direng gosterdigi icin akigkanin potansiyel enerjisini maksimum derecelerde
ddndstirebilen bir yapiya sahiptir. Bulug rotor miline (1) bagh, esit araliklarla minimum 3 ana
kanattan {2) olmakla birlikte ana kanat (2) sayisi artirilabilir. Ana kanatlarin (2) iclerine, 180
derecelik hareket kabiliyetine sahip kanatgiklar (4) yerlestirilir. Kanatgiklar (4} 1 den fazla
olmasi durumunda birbirlerine paralel hareket edebilmeleri maksadiyla hareketli mafsallar

marifetiyle es zaman kollarina(3) baglanmigtir.
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ISTEMLER

Bulusumuz glg ¢arki olup 6zelligi, rotor mili (1), ana kanat (2}, es zaman kolu (3),
kanatcik (4) ve kanatgik badlant yataklamasi (5) parcalarindan olugmasidir.

istem 1 de belirtilen ana kanat (1) olup 6zelligi, Uzerine minimum bir olmak (izere
limitsiz sayida kanatgik {4) monte edilebilmesidir.

istem 2'de belirtilen kanatgiklar (4) olup zellikleri ana kanata hem dik ve hem yatay
monte edilebilmesidir.

istem 2'de belirtilen kanatgiklar olup birden fazla olmasi durumunda paralel hareketi
saglayan es zaman kolu ile birbirlerine baglanmalandir.

istem 1'de belirtilen ana kanatlar olup 6zelligi minimum 3 adet olmak (izere rotor
miline esit araliklarla sabit sekilde baglanmalardir.

istem 1'de belirtilen rotor mili olup ézelli§i ana kanatlardan gelen enerjinin bagl
oldugu yapiya aktarmasidir.

istem 1'de belirtilen kanatgiklar olup 6zelligi akiskana direng gosterecek tam dik
yuzey olugturmasidir.

istem 1'de belirtilen ana kanata bagh kanatgiklar olup bulundugu konuma gére

akiskanin yéni dogrultusunda 180 derecelik hareket kabiliyetine sahip olmasidir.
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TARIFNAME
GUC CARKI

Bulusun ilgili oldugu saha

Bu bulusg, rizgar ve suyun akinti glicing, bir donglye sokarak en verimli gekilde enerjilerini

alarak dondstlren gark ile ilgilidir.

Teknidin bilinen durumu

Dinya Gzerinde rlzgar ve su akintisini, bir donglye sokarak, kinetik enerjilerini basta elektrik
olmak Gzere diger enerji tlrlerine dénlstirebilen bir ok mekanik dlzenek mevcuttur. Bu
makinelerin blyuk bir cogunlugu pervane (propeller) sinifinda araglardir. Pervane mantiiyla
caligan makineler Bernoulli prensibine gdre calismaktadir. Yani diz bir satih tizerinde akan
akigkanin, yatay akisinda, akiskan hizinin daha yavas oldugu noktalara gére, akiskan hizinin
daha yuksek oldugu ncktalarda basing daha az olacaktir. Pervane sistemlerinde pervanenin
on egimli ylzeyine ¢arpan rizgarin hizi yavaslayacagindan burada basinci yikselir. Arka
yuzeyinde ise rizgar ilerlemeye devam edecedinden basinci azalir. Pervanenin egim yénine
gére yuksek basingl bélgeden algak basingh bélgeye dodru bir itme meydana gelir. Bu
prensibe gdre pervane déner. Pervanelerin acilari hicbir zaman akiskanin akis ydénune 90
derece olamaz aksi takdirde pervane dénemez. Bu sebeplerden dolayi, suyun genlesme ve
sikisma 6zelligi olmadigindan pervane sistemleri su akintilarinda verimli galisamazlar.

Klasik su degirmenlerinde, dedirmenin kepgeleri akiskana 90 derece olabilir fakat degirmenin
calisabilmesi icin dedirmen carkinin en fazla yarisinin su iginde olmasi sarttir. Aksi takdirde

dedirmen carki hareket edemez.

Bulusun ¢6zumiint amacladigi teknik problemler

Dunya uzerinde kullanilan { rizgar ve su degirmenlerinin ) yukarida bahsettigim
olumsuzluklarini ortadan kaldirabilen ve akigkana 90 derecelik yuzey olugturarak akigskanin
potansiyel glclinden azami olarak faydalanabilecek bir sistemdir. Ayni zamanda su
degirmenlerinin aksine makine tamamen akan suyun dibine yerlestirilebilmekte olup nehir,
deniz ve bogazlarin dip akintilarini azami derecede degisik enerji trlerine
dénlstirebilmektedir. Bu vesile ile su ylzeyinde deniz trafigi etkilenmemektedir. Ayrica
makinenin donme hizi akiskanin hizini gecemedidi i¢in hem karada hem de su igerisinde
canll yagsamina ve ¢evreaye olumsuz etkileri yoktur. Bulusun amacina ulasmak igin

gerceklestirilen makine asagidaki sekillerde gosterilmektedir.

Sekillerin aciklamasi

Sekil 1: Makine ana pargalari

Sekil 2: Ana kanat iginde bulunan tek kanatgi ve yataklamasi
1
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Sekil 3: Ana kanat icinde bulunan iki kanatgik ve es zaman kolu
Sekil 4: Ana kanat icinde Ug¢ kanat¢ik montaj

Sekil 5: Rotor eksene bagh G¢ ana kanath medel

Sekil 6: Rotor eksene bagh dért ana kanath model

Sekil 7: Dért ana kanatl makinenin akiskana verdigi tepki be hdlgesel akiskan tepkileri

Sekillerdeki referanslarn aciklamasi

Sekillerdeki pargalar numaralandirilmis olup, agiklamalari asagida veriimektedir.
1: Rotor mili

2: Ana kanat

3: Es zaman kolu

4: Kanatgik

5: Kanatgik baglanti yataklamasi

Bulusun aciklamasi

Bulug mevcut sistemlerin olumsuz yanlarindan etkilenmeyen, akigskana 90 derecelik
aclyla Kkarsillayarak direng gosterdidi icin akiskanin potansiyel enerjisini maksimum
derecelerde ddnistiirebilen bir yapiya sahiptir. Bulus rotor miline (1) bagl, esit araliklarla
minimum 3 ana kanattan {2) olmakla birlikte ana kanat (2) sayisi artirilabilir. Hareketi en verimli
sekilde emip, enerjiye donlsturebilmesi igin 4 ana kanat (2) olmasi uygundur {sekil5 ve sekil6
). Fakat cografi kosullar ve degisik amag¢ ve sartlara bagh olarak ana kanat (2) sayisi
degisebilir.

Ana kanatlarin (2) iclerine, 180 derecelik hareket kabiliyetine sahip kanat¢iklar (4)
yerlestirilir. Kanatgik (4) sayisinda sinirlama yoktur. En az 1 olmak kaydiyla sayisi istendigi
kadar artirilabilir. Kanatgiklar (4) 1 den fazla olmasi durumunda birbirlerine paralel hareket
edebilmeleri maksadiyla hareketli mafsallar marifetiyle es zaman kollarina{3) baglanmistir.
Kanatciklar (4) Ana kanat icerisine, yer klreye yatay olarak badlanabilecegi gibi dik
baglanmasinda verimlilik acisindan da fayda vardir. (Sekil 2 sekil 3 sekild)

Akiskanin yénu (sekil 7) 1. Bolge ve 4. Bolgeden, 2.bolge ve 3.bdlge istikametinde
hareket ederken, ana kanat 1 (2) igerisine badlanmis kanatciklan {4) rotor mile dogru
kapatarak akiskana 90 dereceyle mukavemet gosterecek ve akiskanin kinetik enerjisini rotor
mile ileterek saat yoniinde dénmeye zorlayacaktir. Bélge 2 de bulunan akigkan, ayni yénde
akisina devam edecedinden ana kanat 2 {2) igerisine baglanmis kanatgiklari (4) akiskan
yoninde, rotor milin (1) aksi yéninde agilacak ve akiskanin akis yoniine paralel hir konuma

gelerek ve hir direng géstermeyecektir. Bolge 3 te bulunan ana kanat 3 (2) lGzerine badlanmig
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kanatgiklar (4) akiskan y6ninde, akiskana paralel ve ana kanat 3 (2} e 90 dereceye gelerek
gene akiskana direng gostermeyecektir. Bélge 4 te bulunana bulunan ana kanat 4 (2) Uzerine
baglanmis kanatciklar {4) akiskanin akis yonune paralel hareket edeceginden bagh
bulunduklari ana kanat 4 (2) e Rotor mile dogru kapatacak ve akigkana direng
géstermeyecektir.

Yukarida tarif edildigi Uzere sadece ana kanat 1 (2} akiskana 90 derecelik direng
gosterdiginden rotor mil (1) in sadece bir yoniinden basing alacagi icin daimi olarak akiskan

yogunlugunun oraninda guglil bir sekilde saat yoniinde dénmesine devam edecektir.

Bulusun sanayive uygulama bicimi

Yukarida bahsedilen mevcut sistemlerin olumsuz ozelliklerini giderdidi igin makine
mevcut sistemlerin tamaminda daha ¢ok, akiskanlardan enerji iretebilmektedir. imalatinin
kolayhgi ve mevcut sistemlere kiyasla montaj kolayliginin olmasi ayrica daha verimli

calismasinda dolayi tercih sebebidir.
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