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Sposéb i uklad kompensacji uchybu dynamicznego
przekladnika pradowego '

Przedmiotem wynalazku jest spos6b i uktad kompensacji uchybu dynamicznego przektadnika
pradowego, przetwarzajgcego prad o duzym natg¢zeniu w prad o matym nat¢zeniu, proporcjonalny
w kazdej chwili pomiaru do pradu przetwarzanego.

Przekladniki takie stosowane sa w uktadach pomiarowych zabezpieczen elektroenergety-
cznych. W czasie pomiaru pradu zwarciowego prad wtérny przektadnika rzeczywistego nie jest w
kazdej chwili pomiaru proporcjonalny do pradu pierwotnego z uwagi na réznice odpowiednich
wartosci chwilowych tych pradéw, zwane uchybem dynamicznym.

Gtéwna przyczyna powstawania uchybu dynamicznego jest nasycanie si¢ magnetyczne stalo-
wego rdzenia przekladnika od sktadowej nieokresowej pradu zwarciowego. Uchyb dynamiczny
osigga warto$¢ rzedu kilkudziesigciu procent wartosci chwilowych pradu zwarciowego. Tak duzy
uchyb dynamiczny powoduje znaczne uchyby w pomiarach impedancji zwarciowych elementéw
systemu elektroenergetycznego. Aby zapewnié dostateczng doktadno$¢ pomiaréw tych impedan-
cji, uchyb dynamiczny nie powinien przekraczaé kilku procent.

Najbardziej porownywalne z wynalazkiem jest rozwigzanie przedstawione w pracy Bradley
D.A., Gray C. B., OKelly D.: Transient Compensntion of Currant Transformers, IEEE Trans, on
Power Ap. and Sys., Vol. PAS-97, No ., str. 1264-1270, July/Aug. 1978. )

W rozwigzaniu tym zmniejszenie bl¢gdu dynamicznego uzyskuje si¢ przez dodatkowe zasilanie
uzwojenia wtérnego przekladnika pradem kompensacyjnym sktadowa nieokresowa pradu zwar-
ciowego. Prad ten generowany jest w urzadzeniu elektronicznym sktadajacym si¢ z uktadu pomia-
rowego przykrgconego do zaciskOw uzwojenia wtérnego przekladnika i sterujacego praca uktadu
generatora pradu iniekcji, ktorego wyjscie wytaczone jest szeregowo z uzwojeniem wtéornym
przektadnika. '

Wada tego rozwiazania jest to, ze mimo ztozonej konstrukcji urzadzenia kompensujacego
oraz jego bezposredniego oddzialywania na prace przekiadnika, blad dynamiczny zalezy od
przebiegu pradu zwarciowego a minimalna wartos$¢ tego blgdu jest rtéwna skladowej nieckresowe;j
pradu zwarciowego.
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Celem wynalazku jest opracowanie sposobu catkowitej kompensacji uchybu dynamicznego
przekladnika pradowego oraz opracowanie ukltadu elektronicznego umozliwiajacego techniczng
realizacje tego sposobu.

Istota sposobu wedtug wynalazku polega na tym, ze do napigcia proporcjonalnego do pradu
wtérnego przektadnika dodaje si¢ napigcie proporcjonalne do pradu magnesujacego generowane w
uktadzie odwzorowujacym rdzen przektadnika, w wyniku czego otrzymuje si¢ napigcie proporcjo-
nalne do pradu pierwotnego przektadnika.

Istota uktadu wedtug wynalazku jest to, ze do nieuziemionego zacisku uzwojenia wtérnego
przektadnika pradowego jest przylaczone, poprzez rezystor, odwracajace wejscie pierwszego
wzmacniacza, ktérego wyjscie polaczone jest wejéciem poprzez kondensator oraz rezystor, oraz
réwniez poprzez rezystor odwracajace wejScie drugicgo wzmacniacza, ktdrego wyjscie potaczone z
wejsciem poprzez rownolegle potaczony rezystor i kondensator. Wyjscie pierwszego wzmacniacza
potaczono z wejsciem generatora funkcji nieliniowej, ktdrego trzecie wyjscie potaczone jest z
odwracajacym wejSciem trzeciego wzmacniacza poprzez rezystor. Wyjécie trzeciego wzmacniacza
potaczone jest z odwracajacym wejsciem poprzez rezystor. Ponadto wyjscie drugiego wzmacniacza
polaczone jest poprzez rezystor z wejSciem trzeciego wzmacniacza.

Zaleta wynalazku jest prosta konstrukcja urzadzenia, ktére nie oddzialywuja na pracg prze-
kiadnika pradowego umozliwia doktadny pomiar pradu zwarciowego w warunkach nasycania si¢
rdzenia przektadnika.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania w rysunku, ktory przed-
stawia uklad kompensacji uchybu dynamicznego przektadnika pradowego.

Na wejscie odwracajace P trzeciego wzmacniacza W;, ktérego wyjscie P; potaczone jest
poprzez rezystor Rg z wejSciem odwracajacym P; podany jest poprzez rezystor P4 napigcie wyjs-
ciowe V, generatora funkcji nieliniowej GFN, w ktérym odwzorowana jest nieliniowa charaktery-
styka magnesowania oraz poprzez rezystor Rs napigcie wyjSciowe V2 drugiego wzmacniacza W,
ktorego wyjscie P2 potaczone jest z wejSciem odwracajacym Pspoprzez uktad rownolegly rezystora
Rsikondensatora C», a wejécie odwracajace P7potaczone jest poprzez rezystor R; z niezmienionym
zaciskiem uzwojenia wtoérnego przektadnika o napigciu V,, przy czym na wejéciu generatora GFN
podane jest napigcie wyjSciowe V, pierwszego wzmacniacza W, ktérego wyjscie P jest potaczone z
wyjsciem odwracajacym Ps poprzez kondensator C,, oraz wejécie Ps polaczone jest poprzez
rezystor R, z nieuziemionym zaciskiem uzwojenia wtérnego przektadnika o napigciu V..

Napigcie V| jest proporcjonalne do strumienia magnetycznego w rdzeniu przektadnika, napig-
cie V; jest proporcjonalne do pradu wtérnego I. przektadnika, napigcie Vs jest proporcjonalne do
pradu pierwotnego I, przektadnika, oraz napigcie V4 jest proporcjonalne do pradu magnesujacego
przektadnika. '

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb kompensacii uchybu dynamicznego przektadnika pradowego, znamienny tym, ze
do napigcia proporcjonalnego do pradu wtérnego przektadnika dodaje si¢ napiecie proporcjonalne
do pradu magnesujgcego generowane w ukltadzie odwzorowujacym rdzen przektadnika, w wyniku
czego otrzymuje si¢ napigcie proporcjonalne do pradu pierwotnego przektadnika.

2. Uktad kompensacji uchybu dynamicznego przekladnika pradowego, znamienny tym, ze do
uziemionego zacisku uzwojenia wtérnego przektadnika pradowego przytaczono: poprzez rezystor
(R1), odwracajace wejscia (Ps) wzmacniacza (W), ktorego wyjscie (P1) polaczone jest z wejéciem
(Ps) poprzez kondensator (C,), oraz poprzez rezystor (R:), odwracajace wejécia (P¢) drugiego
wzmacniacza (W2), ktérego wyjscie (P2) potaczone z wejsciem (P¢) poprzez rdwnolegte potaczenie
rezystora (R;) i kondensatora (C3), natomiast wyjscie (P,) pierwszego wzmacniacza (W,) potaczone
z wejSciem generatora funkcji nieliniowej (GFN), ktorego wyjécie (P4) jest polaczone z odwracaja-
cym wejciem (P;) trzeciego wzmacniacza (Ws) poprzez rezystor (Rs), wyjécia (Ps) trzeciego
wzmacniacza (W3) polaczone jest z wejéciem (P7) poprzez rezystor (Rg), ponadto wyjscie (P2)
drugiego wzmacniacza (W) polaczone ijest poprzez rezvstor (Rs) z wejciem (P;) trzeciego
wzmacniacza (W3).
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