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(54) Rota&ni servomotor, zejména pro pohon sektorového postiikovace

1
" Vyndlez se tyké rota¥niho servomotoru,  zejména pro pohon sektorového postifikovade.

V soufasné dobs se k zvySeni zem&d&lské vyroby vyuZivd ve stdle v&t31 mile velkoplol~
nych zévliah. V systému té&chto zdvlah maj{i své misto i sektorové postiikovale, jejichZ pohon
Je a% dosud zajisfovén vyuzitim reakce proudu postiikové vody, vytékajici velkou rychlostf
2 trysky postiikovale, a to tim, %e peprsku vody se do cesty stavi kyvnd lopatka, tak¥e né-
razem vody na lopatku dojde i k vychyleni otodn& uloZené proudnice postiikovale a tedy
i k vychyleni paprsku vody. To mé za nésledek skokovy pohyb trysky postfikovale v daném
sektoru, ale za cenu soustavného narudovéni vodniho peprsku, ktery po odkyvnuti lopatky si
musi znovu rezit cestu vzduchem. Tento vodni paprsek je ale v zdp&t{ znovu narulen vraceji-
¢l se lopatkou a tato &innost se periodicky opakuje. Toto narulovéni vodniho paeprsku se pro-
Jevuje ztrdtami v délce dostiiku a tedy i v W¥innosti postrikova¥e. Maximélnich hodnot do-
stiiku 1ze toti¥% dosdhnout jedin¥ ustdlenym paprskem vody, co% vyZaduje urlity &as, kterého
nelze docflit z divodu soustavného narudovéni vodniho paprsku. Rovnd% skokovy pohyb proud-
nice nepiispivéd k dosafeni maximdlni délky dostiiku.

Nevyhody znémych reSeni odstranuje v podstatd vynélez, kterym je rota¥ni servomotor,
zejména pro pohon sektorového postiikovale, sestdvajiciho ze staciondrni %dsti a z rotedni
tdsti nesoucl vlastni proudnici, kde jedna z ¥dstf (stacionérni nebo rota&ni) postiikovale
Je opatrena zardZkami pro omezeni post¥ikovaného sektoru.

Podstata vyndlezu spolivéd v tom, %e sestévd ze statorové ¥dsti tvorfci integrdlni &ést
stojanu postiikovale a z rotujfci &dsti tvorici nedflnou sou¥dst sektorujici ¥dsti postiiko-
vale, prilemi jedna z &4sti rota¥nfiho servomotoru je tvofena dutym prstencem, v jeho? duti-
né je zabudovéna pevné piepdZfka, a kde druhé ¥4st rotednfho servomotoru Je tvorena jako viko

226489



226489 2

dutiny prstence statorové &dsti, se kterou vytvéif rotadn{ &inny prostor tvaru dutého anu-
loidu a je opatfena kifdlovou p¥epdkou.

Dal¥i podstatou vyndlezu je, %e kifdlové piepdifka rozd&luje ¥inny prostor rotedniho
servomotoru na prvni komoru a druhou komoru, kde komory jsou spojeny s rozd&lovacim Sou-
pétkem tlakové vody.

Dal31 podstatou vyndlezu je,‘Ze obé& komory jsou spojeny obtokem, ve kterém je zalrazen
hydraulicky odpor.

Vy381 (&inek vyndlezu je v odstran&ni soustavného narudovéni vodniho paprsku a skoko-
vého péhybu proudnice, coZ prinds{ zisk v dosa¥eni meximdélnfho dostfiku pfi plynulém pohy-
bu proudnice v daném sektoru. Vyndlezem se dosshuje uspor na materidly i sniZeni véhy vlast-
ntho postfikovale, protoZe u nového re3eni odpadd lopatka, cof se odrd%i rovn&% ve vyssi
spolehlivosti provozu postiikovale, protoZe se sni%uje pofet pohyblivych dflcd a odpadd
i dynamické naméhéni od této lopatky.

Priklad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zndzornén na pripojenych vykre-
sech, kde obr. ! je axidlni rez &éstl postfikovale s rota¥nim servomotorem podle vyndlezu,
obr. 2 je pii¥ny rez rotadnim servomotorem z obr. | v rovin& A-A, obr. 3 zndzorfiuje axidlni
fez rotaénftho servomotoru z obr. } a 2 v rovind B-B, obr. 4 je axidlni rez servomotorem
v roviné C-C, obr. 5 aZ 9 jsou nékteré moZné varianty tvarového Ffedeni rotainfiho servomoto-
ru podle vyndélezu, obr. 10 a 11 Jsou schematickd zndzorn&ni dvou funkdnich fdzi &innosti
rotadniho servomotoru ve spolupréci s rozd&lovacim 3oupdtkem, obr. 12 a 13 predstavuji
schéma hydraulického zapojeni servomotoru podle vyndlezu, kdy je v jednom sméru vyuZito
reakéni{ sily vodniho paprsku a obr. 14 a 15 jsou funk&ni schémata pouZiti rota®nfho servo~
motoru opatreného obtokem jako hydraulické brzdy.

Podle vyndlezu sestévé rotaini servomotor 1 ze statorové Z4sti 2, kterd je pevnou
souddsti stojanu 3 postfikovale 4 a z rotorové ¥dsti 5, kterd tvori oto¥né sektorujict
&dstl § postrikovade 4. Statorovéd &ést 2 rotadniho servomotoru | Jje tvorena otevienym du-
tym prstencem 7, v jehoZ dutin& 8 je pevn& zabudovéna pevné pPepdika 3. Rotorovéd &dst 5
rotadniho servomotoru 1 je rovn8% roteéniho tvaru a uzaviré dutinu 8 prstence ] statorové
¢asti 2 a vytvéari{ tak uzavieny rotedni &inny prostor 10 tvaru dutého anuloidu. S rotorovou
&dstl 3 je pevn& spojena kifdlové prepdZke 11, kterd zasshuje do dutiny 8 prstence 7 a
svym tvarem odpovidé priifezu této dutiny 8 a d¥1f ji tak do dvou komor 12, 13. Ob& komory
12, 13 jsou funkZn& spojeny s rozvédicim 3oupdtkem 16, které slou?i pro privod a odvod
vody do jednotlivych komor 12, 13 rotadnfho servomotoru ). Pro p¥ipad, kdy mé rotadini servo-
motor 1 slouZit také jako hydraulickd brzda je mezi ob& komory 12, 13 zaiazen obtok 14,

ve kterém je umistén hydraulicky odpor 15, kupfikladu Skrtici clona.
Pohonnym médiem rotadniho servomotoru ! Jje tlakovéd voda odebiréna pfimo z prito&né

84sti postiikovale 4, kterd se privddi stf{davé ples nezndzornény filtr a rozvodné Zoupdt-
ko 16 do prvni komory 12 ohranifené st¥naml dutého snuloidu pevnou p¥epdikou 9 a kfidlovou
pohyblivou prepéZkou 11. Prfi pln&ni prvni komory 12 v ni vzniké pretlak, ktery pisobi na
pohyblivou ki*idlovou pfepédZku 11 a tim zplisob{ jeji{ rotaini pohydb ve sm&ru pisobeni této
s{ly, a tim i rote¥ni pohyb otolné sektorujici &dsti & postPikovale 4. PFitom voda obsaZend
v druhé komore 13 vytékd do odpadu.

Po dosaZeni nastaveného \iseku sektoru, prestavi se rozvodné 3oupdtko 16 a tlakovéd vo-
da je pak privddé&na do druhé komory 13, &imZ vznikd sila plsobic{ na pohyblivou k#fdlovou
piepdZzku 11 v opadném sm&ru. Pisobenim této sifly dojde k obrécenému pohybu rotorové &dsti
3 servomotoru ! a tim i k obrdcenému pohybu sektorujfci &dsti 6 postfikovafe 4 af ne dorsz
vymezujici dhel postifikovaného sektoru, a cely cyklus se opakuje. Rychlost otd¥eni v jed-
nom, nebo druhém sméru lze regulovat zalazenim rdznych hydraulickych odpord jako je kupfi-

kladu skrceni vstupni tlekové vody nebo vystupni odpadové vody.
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Rotani servomotor popsané konstrukce miZe pracovat i v jinych zapojenich, a to jako
jednodinny nebo dvojeinny, jak Je zndzorn&no na obr. 12 a% 15.

Podle zapojeni zndzorn&ného na obr. 12 a 13 je k pohonu v jednom sm¥ru vyuZito reakd®-
n{ sily vodnfiho paprsku vytékajlciho z vyosené trubky. Tento vodni paprsek pisobi silou F1
na pohyblivou kridlovou prepdiku 1], &imZ se vytvdlr{ v prvni komofe 12 pretlak, a p¥es roz-
vodné Soupdtko 16 a hydraulicky odpor 15 vytlefi vodu z druhé komory 13 do odpadu. V tomto
pripadé slouf{ rotadni servomotor | jako hydraulickd brzda. Pii prepnuti rozvodného Sou-
pétka 16 podle obr. 13 proud{ tlakovd voda do druhé komory 13 a vyvoldvé na pohyblivou
kif{dlovou prepéiku 11 sflu F,, kterd je v&t3{ neZ sfla F, v disledku ZehoZ se rotorovd
¢dst 2 servomotoru 1 a s nim i sektorujici &d4st 6 post¥ikovale 4 zalne otdlet v opalném

sméru.

V provedeni zndzornZném na obr. 14 a 15 op&t je vyuZito reakdn{ s{ly vodnfho paprsku
k pohybu rotorové &dsti 3 v jednom smdru. Zde sfla F, vyvoldvd pretlak v prvani komofe 12
2 vytladuje vodu z této komory 12 pres obtok 14 opatieny hydraulickgm odporem 15, napii-
klad 3krtici clonou do druhé komory 13. Servomotor 1 v tomto okemZiku slouZf op&t jako
hydraulické brzda. Ale otevienim ventilu 17 na rozvodném Zoupdtku 16 se do prvanfl komory
12 vpusti tlakovd voda, které vyvold na pohyblivou kifdlovou prepd¥ku 1! sflu F,, kterd
Je v&t&1 neZ sfla F, disledkem Zehof je opalny pohyb pohyblivé ki¥idlové prepdfky 11 a spo-
lu s nf i rota¥n{ &dsti 5 servomotoru 1 a sektorujic{ &4sti § post¥ikovade 4. Pritom voda
z druhé komory 13 odtékd do odpadu. Cdst tlakové vody z prvni komory 12 unikd pritom obto-
kem 14 do druhé komory 13, &im% dochézf k automatickému ¥i¥téni obtoku propldchnutim tla-

kovou vodou. ~

Vyhodou tohoto zapojeni je velmi jednoduchd konstrukce, protole nevyZfaduje instalaci
rozvodného 3Soupdtka 16.

PREDMET VYNALEZU

1. Rotadni servomotor, zejména pro pohon sektorového postiikovale, sestédvajlctho
ze stojanu postfikovele a rotujfcf sektorovaci ¥dsti, nesoucf vlastni proudnici, kde sto-~
Jan nebo rotor postfikovale je opatien zardZkami pro omezeni postrikovaného sektoru, vy-
znadujic{ se tim, Ze sestévéd ze statorové Cdsti (2) tvorfci integrdln{ ¥dst stojanu (3)
postfikovade (4) a z rotujfci Zdsti (5) tvorfci nedilnou souddst sektorujfc{ &dsti (6) po-
stiikovale (4), prifemZ jedna &4st (2) rotainiho servomotoru (1) je tvofena dutym prstencem
(7), v jehoZ dutin& (8) je zabudovéna pevnd prepdika (9), a kde druhd &ést (5) rotednfho
servomotoru (1) je vytvofena jako viko dutiny (8) prstence (7) statorové ¥dsti (2), se kte-
rou vytvéar{ rota&ni &inny prostor (10) tvaru dutého anuloidu, a je opatena kididlovou pie-
pazkou (11).

2. RotaZni servomotor podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze kifdlovd4 prepdZka (11) roz-
d&luje prostor (10) rota¥niho servomotoru (1) na prvni komoru (12) a druhou komoru {13},

kde komory (12, 13) Jsou spojeny s rozd¥lovacim Zoupdtkem (16) tlekové vody.

3. Rotaéni servomotor podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze ob& komory (12, 13)
jsou spojeny obtokem (14), ve kterém je zafazen hydraulicky odpor (18).
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