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MACHINE DE VITICULTURE POUR LA TOMBEE DES FILS DE PALISSAGE.

@ L’invention concerne une machine de viticulture com-
prenant une structure porteuse (1) congue pour étre attelée
a un tracteur enjambeur, en vue de son entrainement sui-
vant une direction d’avancement (X) le long d’un rang de
pieds de vigne.

La machine de l'invention comprend en outre une struc-
ture élévatrice (2) montée coulissante en altitude sur la
structure porteuse (1), par exemple au moyen d’un vérin
(61), et un ensemble de bras orientables (5) portés par cette
structure élévatrice.

L’entrainement de ces bras vers le haut permet de dé-
gager de la vigne les fils de palissage les plus élevés quila
soutiennent.
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MACHINE DE VITICULTURE POUR LA TOMBEE
DES FILS DE PALISSAGE.

L'invention concerne, de facon générale, les
techniques d’automatisation de la viticulture.

Plus précisément, l'invention concerne  une
machine de wviticulture comprenant une structure
porteuse congcue pour étre attelée a un tracteur
enjambeur en vue de son entrainement suivant une
direction d’avancement le long d’un rang de pieds de
vigne.

Des machines de <ce +type sont par exemple
décrites dans les brevets FR 2 719 190 et SU 854 320.

La wvigne est traditionnellement palissée au
moyen de piquets alignés sur les pieds de vignes, et
sur lesquels courent des fils de palissage auxquels
s’accrochent les bois et les vrilles de la vigne.

Une technique de palissage connue, illustrée a
la figure 1, utilise des piquets Pl de taille moyenne,
remplacés a intervalles réguliers par des piguets P2
de plus grande taille.

Un ou plusieurs fils FO0 courent le 1long de
1’ensemble des piquets, tandis que deux fils Fl1 et F2
passent entre deux pointes fixées au sommet des
piquets P2 de plus grande taille pour maintenir
latéralement les bois les plus élevés de la vigne.

Les Dbrevets précédemment cités décrivent des
machines ayant notamment pour fonction de séparer des
fils de palissage les sarments de vigne une fois

taillés.
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Ces machines présentent une structure
relativement complexe et sont délicates a mettre en
euvre.

L'invention a pour but de proposer au contraire
une machine facile a fabriquer et & utiliser,
permettant de séparer, aprés les vendages, la vigne
des fils de palissage les plus élevés, tels que Fl et
F2 sur la figure 1.

A cette fin, la machine de 1l'invention, par
ailleurs conforme a la définition générique gu'en
donne le préambule ci-dessus, est essentiellement
caractérisée en ce gu’'elle comprend en outre au moins
une structure élévatrice, un premier moyen moteur, un
premier pivot, un premier bras, et un premier moyen
d’orientation, en ce que la structure élévatrice est
montée coulissante en altitude sur la structure
porteuse et adopte une position verticale commandée
par le premier moyen moteur, en ce que le premier
pivot est supporté par la structure élévatrice et
orienté verticalement au moins dans une configuration
opérationnelle de la machine, et en ce que le premier
bras est monté pivotant sur le premier pivot suivant
une orientation commandée par le premier moyen
d’orientation.

Il est ainsi possible, gréce a cet agencement,
de glisser le premier bras sous les fils Fl et F2 en
faisant passer ce bras d’une orientation prcche de la
direction 1longitudinale des fils a wune orientation
transversale, puis de soulever ces fils en faisant
coulisser vers le haut la structure élévatrice par

rapport a la structure porteuse, ce qui permet au
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premier bras de soulever les fils et donc de les
décrocher des vrilles de la vigne, dont les sarments
sont toujours attachés aux ceps.

Dans le mode de réalisation préféré, la

structure élévatrice comprend une traverse
sensiblement horizontale en configuration
opérationnelle de la machine et sensiblement

transversale a 1la direction d’avancement, et cette
traverse comprend au moins une premiere section
supportant le premier pivot, le premier bras, et le
premier moyen d’orientation.

Il est plus précisément possible de prévoir que
la premiére section de la traverse porte une premiére
équerre essentiellement formée d’un longeron inférieur
et d’un montant raccordant ce longeron a la traverse,
cette premiere équerre s’étendant dans un plan
sensiblement parallele a la direction d’avancement,
que le premier pivot soit porté par une extrémité du
longeron située a distance du montant, que le premier
bras soit sensiblement transversal au montant et au
longeron dans 1la configuration opérationnelle de la
machine, et gque le premier moyen d’orientation soit
essentiellement formé par un vérin reliant le premier
bras a un point de fixation prévu sur cette premiere
équerre.

Pour permettre a la machine de 1’invention a la
fois de travailler sur plusieurs rangs de vigne et
d’ adopter une configuration peu encombrante pour le
transport, 11 est par ailleurs Jjudicieux de prévoir
que la traverse comprenne au moins une deuxiéme

section s’étendant dans le prolongement de la premiére
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section en configuration opérationnelle de la machine,
que les premiere et deuxieme sections scient
articulées 1'une sur 1’autre par leurs extrémités
respectives, et gque 1l'une au moins des premiere et
deuxieéme sections adopte sélectivement, dans une
configuration de transport de la machine, une position
repliée qu’elle atteint par rotation dans un plan
sensiblement perpendiculaire a la direction
d’ avancement.

Cette machine peut alors avantageusement
comprendre au moins un deuxieme moyen  moteur
sélectivement commandé pour placer 1’une des premiere
et deuxiéme sections de la traverse dans sa position
repliée, <ce deuxieme moyen moteur comprenant par
exemple un vérin reliant les premiere et deuxieme
sections de la traverse.

Par souci de simplification, toutes les sections
de la traverse peuvent présenter la méme structure,
chaque section de la traverse portant ainsi au moins
une équerre correspondante conformée et équipée comme
la premiere équerre, et chaque équerre portant un
pivot correspondant, un bras correspondant, et un
moyen d’orientation correspondant.

Dans le mode de réalisation particulier illustré
aux figures, la traverse comporte trois sections
comprenant une gsection centrale fixe par rapport au
reste de la structure élévatrice, et deux sections
latérales articulées sur les extrémités respectives de
la section centrale.

Le coulissement de la structure élévatrice sur

la structure porteuse peut par exemple étre obtenu en
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prévoyant que la structure porteuse comporte au moins
une glissiére sensiblement verticale, et que la
structure élévatrice comprenne au moins une coulisse
guidée par la glissiére.

Rien que d’autres solutions soient
envisageables, le premier moyen moteur est par exemple
essentiellement formé d’un vérin reliant 1'une a
17 autre la structure porteuse et la structure
&lévatrice.

De préférence, la machine ainsi définie est
montée a 1l’avant du tracteur enjambeur et les vérins
sont alimentés par une pompe pneumatique du tracteur,
a lagquelle ils sont reliés par des tuyaux souples &
travers des valves commandées a volonté.

D'autres caractéristicues et avantages de
1'invention ressortiront clairement de la description
qui en est faite ci-aprés, a titre indicatif et
nullement limitatif, en référence aux dessins annexés,
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique
représentant un palissage de vigne du type de ceux
auxquels la machine de 1’invention est notamment
adaptée;

- la figure 2 est une vue schématique de face de
la structure ¢élévatrice d’une machine conforme &
17 invention, représentée en configuration déployée;

- la figure 3 est une vue schématique de face de
la structure ©porteuse d’une machine conforme &
17 invention;

- la figure 4 est une vue schématique de face

d’ une machine conforme a 1’ invention, dont la
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structure élévatrice est représentée en position basse
et en configuration déployée;

- la figure 5 est une vue schématique de face
d’ une machine conforme a 1’ invention, dont la
structure élévatrice est représentée en position basse
et en configuration repliée;

- la figure 6 est une vue schématique de face
d’ une machine conforme a 1’ invention, dont la
structure élévatrice est représentée en position haute
et en configuration déployée;

- la figure 7 est une vue schématique en
perspective d’une équerre et d’un bras portés par la
traverse d’une machine conforme a 1’invention, le bras
étant représenté dans la position gu’il occupe pour la
configuration opérationnelle de la machine; et

- la figure 8 est une vue schématique en
perspective des mémes éléments que ceux qu’illustre la
figure 7, le bras étant cependant représenté dans la
position qu’il occupe pour se glisser sous les fils de
palissage Fl1 et F2, avant que la machine n’adcpte sa
configuration opérationnelle qui lui  permet de
soulever ces fils.

Comme annoncé précédemment, 1’invention concerne
une machine de viticulture comprenant notamment une
structure porteuse 1 (figure 3) <congue pour étre
attelée a un tracteur enjambeur (non représenté) au
moyen d’organes de liaison bien connus de 1’homme du
métier, et gui n’ont pas non plus été représentés aux

dessins pas souci de clarté.
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La machine peut ainsi étre entrainée par le
tracteur suivant la direction d’avancement X (figure
1), le long d'un rang de pieds de vigne V.

La machine de 1’'invention comprend en outre au
moins une structure élévatrice 2 (figure 2), un moyen
moteur 61 (figure 3), un pivot 411, un bras 5, et un
organe d’orientation 63 (figures 7 et 8).

Dans son mode de réalisation illustré aux
figures, cette machine comprend en fait trois pivots
411, +trois bras 5 et trois organes d’orientation
associés 63, ces ¢éléments étant agencés d’une facon
qui sera décrite plus en détail ci-dessous.

Le moyen moteur €61 et chacun des organes
d’orientation 63 sont par exemple constitués par des
vérins pneumatiques commandés a partir du tracteur.

La structure élévatrice 2 est montée coulissante
en altitude sur la structure porteuse 1.

Par exemple, la structure porteuse 2 comporte
deux glissieres 10 paralléles et sensiblement
verticales, et la structure élévatrice 2 comprend deux
coulisses 20 correspondantes, respectivement guidées
par les glissiéres 10.

Par ailleurs, le vérin 6l relie 1l’une a 1'autre
les structures 1 et 2, de sorte que la structure
élévatrice 2 adopte, par rapport a la structure
porteuse 1, une position verticale qui peut é&tre
commandée a volonté par ce vérin 61.

Chacun des pivots 411 est supporté par la
structure élévatrice 2 et se trouve orienté
verticalement dans la configuration opérationnelle de

la machine.
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Par ailleurs, chagque bras 5 est monté pivotant
sur un pivot 411 correspondant, et adopte une
orientation gui peut étre commandée par le vérin 63
correspondant.

Dans le mode de réalisation illustré, la
structure élévatrice 2 comprend une traverse 3 qui
s’étend suivant une direction sensiblement horizontale
en configuration opérationnelle de 1la machine, et
sensiblement transversale a la direction d’avancement
X.

En 1'occurrence (figures 2 et 4 & 6), cette
traverse 3 comporte trois sections s’étendant dans le
prolongement les unes des autres en configuration
opérationnelle de la machine, a savoir une section
centrale 32 fixe par rapport au reste de la structure
élévatrice 2, et deux sections latérales, 31 et 33.

Chacune des sections latérales 31 et 33 est
articulée sur une extrémité correspondante de la
section centrale 32, autour d’un axe d’articulation 30
sensiblement paralléle a la direction d’avancement X.

Les sections appartenant & chacune des paires de
sections adjacentes, a savoir les sections 31 et 32
d’une part, et les sections 32 et 33 d'autre part,
sont reliées 1’une a l’autre par un autre moyen moteur
62, lui aussi typiquement constitué par un vérin
commandé a partir du tracteur, et permettant de faire
pivoter ces sections 1’une par rapport a 1'autre
autour de 1l’axe d’articulation 30 correspondant.

Chacune des sections latérales 31 et 33 peut

ainsi adopter a volonté une position repliée qu’elle
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atteint, a partir de la position opérationnelle, par
rotation dans un plan sensiblement perpendiculaire a
la direction d’avancement X, et qui place la machine
de 1’invention dans une configuration de transport
illustrée a la figure 5.

Chacune des sections 31 a 33 de la traverse 3
est équipée d’une équerre 4 (figures 7 et 8) qui porte
un pivot 411 correspondant, un bras 5 correspondant,
et un vérin d’orientation 63 correspondant.

Chacune de ces équerres 4 s’étend dans un plan
sensiblement parallele a 1la direction d’avancement X
et est essentiellement formée d’un longeron inférieur
41 et d’un montant 42 raccordant ce longeron 41 a la
section correspondante de la traverse 3.

Chacun des pivots 411 mentionnés précédemment
est porté, sur chagque équerre, par 1l'extrémité du
longeron 41 située a distance du montant 42.

Par ailleurs, chacun des bras 5 mentionnés
précédemment est porté un pivot 411 correspondant et
s’ étend suivant une direction sensiblement
transversale au montant 42 et au longeron 41 de
1"équerre 4 correspondante dans la configuration
opérationnelle de la machine.

Enfin, comme le montre les figures 7 et 8, le
vérin d’orientation 63 associé a chacun des bras 5
relie ce bras 5 a un point de fixation 43 prévu sur
1" équerre 4 correspondante.

La machine de 1’invention est utilisée de la
facon suivante.

Tout d’abord, la structure porteuse 1 est fixée

a l’avant du tracteur enjambeur, et les vérins 61, 62,
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10

et 63 sont reliés, par 1l’'intermédiaire de tuyaux
souples, a la source de haute pression disponible sur
le tracteur.

L’ actionnement des vérins 62 permet de placer la
machine dans sa configuration de transport illustrée a
la figure 5 et de transporter cette machine jusqu’a 1la
vigne a traiter.

Une fois sur place, la machine est déployée par
reldchement ou actionnement en sens inverse des vérins
62.

Si la structure élévatrice 2 n’est pas déja en
position haute, elle y est placée par actionnement du
vérin 61, la machine adoptant alors sa configuration
illustrée a la figure 6.

Le tracteur enjambe un rang central de pieds de
vigne disposé entre deux rangs latéraux.

Si les bras 5 ne sont pas déja orientés dans une
direction proche de la direction d’avancement X, telle
qu’illustrée a la figure 8, ils sont alors placés dans
cette orientation par actionnement des vérins
d’orientation 63.

La structure ¢élévatrice est ensuite placée en
position basse par reldchement ou actionnement en sens
inverse du vérin 61, le Dbras 5 1ié a 1la section
centrale 32 de la traverse 3 passant alors entre les
fils Fl et F2 du rang central de pieds de vigne tandis
que les bras 5 1liés aux sections latérales 31 et 33
passent respectivement entre les fils Fl1 et F2 des
rangs latéraux.

Par reldchement ou actionnement en sens inverse

des vérins d’orientation 63, les bras 5 sont alors
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réorientés suivant une direction transversale a la
direction d’avancement X, la machine adoptant ainsi la
configuration illustrée a la figure 4.

Puis, 1le vérin 61 est alors actionné pour
replacer la structure élévatrice en position haute,
alors gue les patins 51 et 52 portés par chacun des
bras 5 se trouvent respectivement sous les fils Fl1 et
F2.

Dans ces conditions, ces patins soulevent les
fils de palissage, qui se dégagent des vrilles de la

vigne sans aucun effort de la part de 1'opérateur.
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REVENDICATIONS.

1. Machine de viticulture, comprenant une
structure porteuse (1) congue pour étre attelée a un
tracteur enjambeur en vue de son entrainement suivant
une direction d’avancement (X) le long d’un rang de
pieds de vigne (V), caractérisée en <ce qu'elle
comprend en outre au moins une structure élévatrice
(2), un premier moyen moteur (61), un premier pivot
(411), un ©premier Dbras (5), et un premier moyen
d’orientation (63), en ce que la structure élévatrice
(2) est montée coulissante en altitude sur la
structure porteuse (1) et adopte une position
verticale commandée par le premier moyen moteur (61),
en ce que le premier pivot (411) est supporté par la
structure élévatrice (2) et orienté verticalement au
moins dans une configuration opérationnelle de la
machine, et en ce que le premier bras (b) est monté
pivotant sur le premier pivot (411) suivant une
orientation commandée par le premier moyen

d’orientation (63).

2. Machine de viticulture suivant la
revendication 1, caractérisée en ce que la structure
élévatrice (2) comprend une traverse (3) sensiblement
horizontale en configuration opérationnelle de 1la
machine et sensiblement transversale a la direction
d’avancement (X), et en ce que cette traverse (3)
comprend au moins une premiere section (31) supportant
le premier pivot (411), le premier bras (5), et le

premier moyen d’orientation (63).
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3. Machine de viticulture suivant la
revendication 2, caractérisée en ce que la premiere
section (31) de 1la traverse (3) porte une premiére
équerre (4) essentiellement formée d’un longeron
inférieur (41) et d’un montant (42) raccordant ce
longeron (41) a la traverse (3), «cette premieére
équerre (4) s’étendant dans un plan sensiblement
paralléle a la direction d’avancement (X), en ce que
le premier pivot (411) est porté par une extrémité du
longeron (41) située a distance du montant (42), en ce
que le premier bras (5) est sensiblement transversal
au montant (42) et au longeron (41) dans 1la
configuration opérationnelle de la machine, et en ce
que le premier moyen d’orientation (63) est
essentiellement formé par un vérin (63) reliant le
premier bras (5) a un point de fixation (43) prévu sur

cette premiere équerre (4).

4. Machine de viticulture suivant 17une
quelcongque des revendications 2 et 3, caractérisée en
ce que la traverse (3) comprend au moins une deuxiéme
section (32) s’étendant dans le prolongement de la
premiére section (31) en configuration opérationnelle
de la machine, en ce que les premiere et deuxiéme
sections (31, 32) sont articulées 1’une sur 1'autre
(30) par leurs extrémités respectives, et en ce dque
1’une au moins des premiere et deuxiéme sections (31,
32) adopte sélectivement, dans une configuration de

transport de la machine, une position repliée qu’elle
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atteint par rotation dans un plan sensiblement

perpendiculaire a la direction d’avancement (X).

5. Machine de viticulture suivant la
revendication 4, caractérisée en ce qu’elle comprend
au moins un deuxiéme moyen moteur (62) sélectivement
commandé pour placer 1’une des premiére et deuxiéme
sections (31, 32) de la traverse (3) dans sa position

repliée.

6. Machine de viticulture suivant la
revendication 5, caractérisée en ce gue le deuxiéme
moyen moteur (62) comprend un vérin (62) reliant les
premiére et deuxiéme sections (31, 32) de la traverse

(3).

7. Machine de viticulture suivant 17une
quelcongque des revendications précédentes combinée aux
revendications 3 et 4, caractérisée en ce que chaque
section (31, 32, 33) de la traverse (3) porte au moins
une équerre (4) correspondante conformée et équipée
comme la premiere équerre (4), chagque équerre (4)
portant ainsi un pivot (411) correspondant, un bras
(5) ~correspondant, et un moyen d’orientation (63)

correspondant.

8. Machine de viticulture suivant 1’ une
quelcongque des revendications précédentes combinée a
la revendication 4, caractérisée en ce que la traverse
(3) comporte trois sections (31, 32, 33) comprenant

une gection centrale (32) fixe par rapport au reste de
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la structure élévatrice (2), et deux sections
latérales (31, 33) articulées (30) sur les extrémités

respectives de la section centrale (32).

9. Machine de viticulture suivant 1’ une
quelcongue des revendications précédentes,
caractérisée en ce que la structure porteuse (2)
comporte au moins une glissiere (10) sensiblement
verticale, et en ce que la structure élévatrice (2)
comprend au moins une coulisse (20) guidée par la

glissiere (10).

10. Machine de viticulture suivant 17une
quelcongue des revendications précédentes,
caractérisée en ce que le premier moyen moteur (61)
comprend un vérin (61) reliant 1'une a 1'autre la

structure porteuse (1) et la structure élévatrice (2).
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