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- Ze wzgledu na rozpowszechnienie sig
stacyj radjofonicznych zachodzi koniecz-
no$é posiadania doktadnych wskaznikow
statosci dlugosci fali. Istniejace falomierze
maja te wade, iz czuto$é¢ ich w punkcie re-
zonansu nie jest wielka, wobec plaskiego
przebiegu krzywe;j.

Opisane ponizej urzadzenie posiada du-
23 czulo$¢, oraz jako urzadzenie kompen-
sacyjne jest metoda zerowa, a wiec bardzo
dokladna.

Zasada jest nastepujaca (fig. 1): prad [
o czestotliwoéci kontrolowanej f, pulsacji
w=2=f, poprzez dwa sprzezenia m, i m,
dziala na dwa obwody I i 1], z ktérych je-
den wykazuje tak zwana reakcje pojem-
nosciowa, drugi — indukcyjna. Znaczy t),

iz wzrost czestotliwoéci w daje zmniejsze-
nie si¢ oporu obwodu I, za$ zwigkszenie
sie oporu obwodu /I, a przeto ze wzrostein
o prad I, w obwodzie I wzrosénie, za$ prad
I, w obwodzie I] zmaleje, jak to wskazuje
przebieg krzywych na fig. 2.

Jednoczeénie ze zmiana mnatezenia pra-
dow w obwodach wystgpuje przesunigcie
si¢ ich faz w stosunku do pradu kontrolo-
wanego, a mianowicie prad w obwodzie [
bedzie si¢ coraz bardziej odchylal w jedna
strone, za$ prad obwodu I w druga strone.

Wtasnosci obwodéw uzyskuje sie przez
to, iz w pierwszym jest przewaga pojemnc-
$ci, w drugim — indukcyjnosci. Te dwa
obwody poprzez sprzezenia n, i n, dzialaja
na trzeci obwod 11, w ktérym znajduje sig



wskaznik pradu. Na ten sam obwéd II/
dziala ponadto obwéd z pradem kontrolo-
wanym I poprzez sprzgzenie M.

W ten sposéb w obwodzie 111 wzbudza-
ja sie trzy sily elektromotoryczne: E, i E,,
pochodzace od sprzezen n, i n, dzieki pra-
dom I, i I,, oraz sita elektromotoryczna
E wzbudzona wprost przez prad I dzigki
sprzezeniu M. Latwo mozna dowies¢, iz
suma dwoéch sit elektromotycznych E,
i E, daje si¢ skompensowaé sila e-
lektromotoryczna E. Istotnie, wybierz-
my wektor pradu I za wyjsciowy. Sila e-
lektromotoryczna E, w obwodzie I o-
p6znia si¢ 0 90° (fig. 3), podobnie E," w ob-
wodzie 11, Prad I, bedzie wyprzedzal E, o
pewien kat mniejszy od 90°, prad I, bedzie
opéznial si¢ wzgledem E, o podobny kat.

Prady I, i I, daja w obwodzie III sily
elektromotoryczne E, i E,, opdzniajace sie
wzgledem odpowiednich pradéw o 90°.

Jedna z mich, np. E,, obracamy o 180°
przez zmiang znaku w sprzezeniu m, lub n,.
Otrzymamy wigc sume E, i E,, ktéra moze
byé uczyniona przez dobér wielkosci tych
dwéch skladnikéw réwna i odwrotna do si-
ly elektromotorycznej E.

Tak wigc wskaznik wlaczony do ob-
wodu III pradu nie wskaze.

To skompensowanie ma miejsce jedynie
dla okreslonej pulsacji; gdy pulsacja sie
zmieni, natychmiast kompensacja zostanie
naruszona i w obwodzie III wystapi pewna
sita elektromotoryczna.

Czuloéé metody tej jest duza dzigki te-
mu, iz kompensacja narusza si¢ przy zmia-
nie ® z dwéch powodow:

1) wskutek zmiany amplitud E, i E,,

2) wskutek zmiany ich faz. °

Zastrzezenia patentowe.

1. Wskaznik kompensacyjny stalosci
dlugosci fali, znamienny tem, iz prad o cze-
stotliwosci kontrolowanej oddzialywa na
obwéd wskaznikowy raz za posrednictwem
dwoch obwodéw posrednich, z ktérych je-
den posiada wlasnosci oporu indukcyjnego,
a drugi pojemno$ciowego, oraz drugi raz
bezposredni, tak iz powstajace w ten spo-
s6b trzy sily elektromotoryczne daja sie
skompensowaé do zera w obwodzie wskaz-
nikowym dla danej czestotliwosci kontro-
lowanej. '

2. Wskaznik wedlug =zastrz. 1, zna-
mienny tem, iz kompensowamie trzech sit
elektromotorycznych uskutecznia sie przez
zmiang sprze¢zen mi¢dzy obwodami oporow
obwodow.,

3. Wskaznik wedtug zastrz, 1 i 2, zna-
mienny tem, iz obwody posrednie, wykazu-
jace charakterystyki zaleznoséci ich oporu
pozornego od czestotliwoéci, sa tego ro-
dzaju, ze opér jednej wzrasta wraz z cze-
stotliwoscia, a drugiej maleje.

Janusz Groszkowski.
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