ES 2349442 T3

@ Numero de publicacién: 2 349 442

OFICINA ESPANOLA DE

PATENTES Y MARCAS @ Int. Cl.:
DOG6F 37/20 (2006.01)
ESPANA DOG6F 37/22 (2006.01)
® TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Numero de solicitud europea: 07121046 .2
Fecha de presentacién : 19.11.2007

Numero de publicacion de la solicitud: 2060667
Fecha de publicacion de la solicitud: 20.05.2009

Titulo: Electrodoméstico.

@ Titular/es: ELECTROLUX HOME PRODUCTS
CORPORATION N.V.
Belgicastraat 17
1930 Zaventem, BE

Fecha de publicacion de la mencion BOPI: @ Inventor/es: Pezzutto, Alberto
03.01.2011

Fecha de la publicacion del folleto de la patente: Agente: Lehmann Novo, Maria Isabel
03.01.2011

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesién de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicién debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicién (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).

Venta de fasciculos: Oficina Espafiola de Patentes y Marcas. P° de la Castellana, 75 — 28071 Madrid



10

15

20

25

30

ES 2349442 T3

DESCRIPCIOM
-1 -

ELECTRODOMESTICO

El presente invento se refiere a un electrodoméstico.

Mas especificamente, el presente iInvento se refiere a
una maquina lavadora de ropa a la que la siguiente descrip-
cion se refiere puramente a modo de ejemplo.

Como es sabido, la rotaciéon a alta velocidad del tambor
giratorio de la maquina lavadora genera severas Vvibraciones
en la maquina, que son transmitidas al mueble de la maquina
lavadora y que, normalmente, resultan mucho mas problematicas
a medida que aumenta la velocidad del tambor giratorio.

Para reducir lasa vibraciones de la maquina, en las ac-
tuales maquinas lavadoras de ropa, todo el conjunto de lavado
(es decir, la cuba de lavado y el tambor giratorio montado de
forma que pueda ser hecho girar axialmente en el interior de
la cuba de lavado) esta, normalmente, suspendido de manera
flotante en el mueble de la maquina mediante un sistema de
muelles y amortiguadores disefiado para absorber las vibracio-
nes antes de que lleguen al mueble.

Sin embargo, en condiciones de instalacion particulares,
el sistema de suspension flotante no consigue reducir en me-
dida suficiente las vibraciones de la maquina que lIlegan al
mueble, de modo que la maquina lavadora resulta ser ruidosa.
Por ejemplo, cuando una maquina lavadora reposa sobre un sue-
lo flexible, tal como un suelo de madera, un suelo blando o
un suelo que descansa sobre una losa delgada, las vibraciones
generadas por el tambor giratorio durante el ciclo de centri-
fugado pueden ser amplificadas por resonancia hasta alcanzar-
se un nivel de ruido i1naceptable y pueden dafar no solamente
a la mdquina de lavar sino, también, al suelo.

Para superar este inconveniente las actuales maquinas
lavadoras de gama alta estan dotadas, también, de un amorti-
guador de vibraciones fijado al mueble para reducir las vi-

braciones de la maquina lavadora a velocidades de resonancia
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y que comprende una masa oscilante y varios muelles helicoi-
dales que conectan la masa oscilante al mueble de la maquina
lavadora. La masa oscilante y el sistema de muelles helicoi-
dales estan dimensionados apropiadamente para vibrar, durante
la rotacién del tambor, en oposicién de fase con respecto a
las vibraciones transmitidas al mueble por el sistema de sus-
pension flotante, reduciéndose asi la amplitud de las vibra-
ciones del mueble.

Desafortunadamente, los amortiguadores de vibraciones
antes citados - conocidos tradicionalmente como "amortiguado-
res Frahm"™ - solamente tienen un comportamiento de amortigua-
cion o6ptimo en un intervalo limitado de las posibles veloci-
dades de rotacion del tambor, es decir, en un intervalo limi-
tado de las posibles frecuencias de vibracion.

Ademas, las velocidades de rotacidon del tambor a las que
tienen lugar los fendomenos de resonancia, también dependen de
la desigual distribucion de la ropa contra la pared lateral
del tambor giratorio y de las condiciones de instalacion (por
ejemplo, del tipo de suelo sobre el que se encuentra colocada
la maquina lavadora). Asi, los fendmenos de resonancia varian
de una maquina lavadora a otra y de un lugar de instalacion a
otro y, por tanto, es practicamente imposible determinar con
precision, en la etapa de fabricacion, las frecuencias a las
que sintonizar el amortiguador Frahm™.

En consecuencia, en las maquinas lavadoras conocidas con
amortiguadores de vibracion sintonizados, el comportamiento
de los amortiguadores no siempre es totalmente satisfactorio
e, invariablemente, esta por debajo de las expectativas.

El documento US 2005/188472 Al describe una lavadora que
comprende una cuba, un tambor previsto a rotacién dentro de
la cuba, un cilindro soportado por una base o por la cuba, un
piston soportado por la cuba o por la base, estando acoplado
el piston con el cilindro para permitir un movimiento relati-

vo de vaivén, generando el pistén una fuerza magnética con
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impresion de potencia; la lavadora comprende, también, una
parte de absorcidén de vibraciones prevista dentro del cilin-
dro, generando la parte de absorcidn de vibraciones una fuer-
za de friccion al entrar en contacto con la circunferencia
interior del cilindro, estando unida la parte de absorcion de
vibraciones al piston debido a la fuerza magnética a fin de
absorber la vibracién transmitida al cilindro o al pistén. EI
documento US 2005/188472 Al describe, también, una lavadora
que comprende una cuba, un tambor previsto a rotacién dentro
de la cuba, un cilindro y un pistén soportados por una base y
la cuba, estando montados juntos el cilindro y el pistdén para
permitir un movimiento relativo de vaivén; la lavadora com-
prende, también, una parte de absorcidén de vibraciones pre-
vista dentro del cilindro, generando la parte de absorcidn de
vibraciones una fuerza magnética con impresion de potencia,
estando unida la parte de absorcidon de vibraciones al piston
por la fuerza magnética para absorber la vibraciéon transmiti-
da al cilindro o al piston.

Un objeto del presente iInvento es proporcionar un amor-
tiguador de vibraciones que ofrezca un comportamiento Ooptimo
en todo el intervalo de posibles velocidades de rotacion del
tambor, con independencia de la distribucion de la ropa en el
interior del tambor y del lugar de instalacion.

De acuerdo con el presente iInvento, se proporciona un
electrodoméstico como se reivindica en las reivindicaciones
adjuntas.

Se describira una realizacion no limitativa del presente
invento, a modo de ejemplo, con referencia a los dibujos ane-
jos, en los que:

- la figura 1 muestra una vista en perspectiva, con par-
tes en seccidn y partes retiradas por motivos de claridad, de
una maquina lavadora de ropa con un amortiguador de vibracio-

nes de acuerdo con las ensefianzas del presente invento;
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- la figura 2 muestra una vista frontal esquematica de
una segunda realizacion del amortiguador de vibraciones de la
maquina lavadora de la figura 1; vy

- la figura 3 muestra una vista frontal esquematica de
una tercera realizacidon del amortiguador de vibraciones de la
maquina lavadora de la figura 1.

Con referencia a la figura 1, el ndmero 1 indica, en
conjunto, un electrodoméstico que comprende un mueble 2 que,
durante el funcionamiento, puede estar sometido a fuertes vi-
braciones de la maquina.

En particular, en el ejemplo mostrado, el electrodomés-
tico 1 es una maquina 1 lavadora de ropa que comprende un
mueble 2 de caja exterior en forma de paralelepipedo que des-
cansa sobre el suelo; una cuba de lavado cilindrica 3 que
esta conectada de manera flotante al mueble 2 mediante un
sistema de suspension 4; y un tambor giratorio 5 para alojar
la ropa que ha de lavarse, y que estad montado de manera gira-
toria en el interior de la cuba de lavado 3.

Mas especificamente, en el ejemplo representado, la cuba
de lavado 3 esta provista de una abertura frontal 3a orienta-
da hacia una abertura correspondiente de carga y descarga de
la ropa (no mostrada) que estad formada en la cara frontal del
mueble 2 y que puede ser cerrada en forma selectiva mediante
una puerta (no mostrada) abisagrada al mueble 2; mientras que
el tambor giratorio 5 esta montado de manera que pueda ser
hecho girar axialmente en el interior de la cuba de lavado 3
en torno a un eje geométrico de rotacion horizontal A.

En lo que respecta al sistema de suspensiéon 4, en el
ejemplo mostrado consiste en varios muelles helicoidales 6
(solamente se muestra uno en la figura 1) que conectan la cu-
ba de lavado 3 a la parte superior del mueble 2, en combina-
cién con uno o mas amortiguadores 7.

Con referencia a la figura 1, la mdquina lavadora 1 tam-
bién comprende un motor eléctrico 8 que estd conectado meca-
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nicamente al tambor 5 con el fin de hacer girar, al recibir
la orden, el tambor 5 en torno a su eje geométrico longitudi-
nal de rotacidén A en el interior de la cuba de lavado 3.

La cuba de lavado 3, el tambor giratorio 5 y las otras
partes componentes de la maquina lavadora suspendidas del
mueble 2 mediante el sistema de suspension 4, forman el con-
junto de lavado de la maquina lavadora.

Con referencia a la figura 1, el electrodoméstico 1, es
decir, la maquina lavadora 1, comprende también un amortigua-
dor 9 de vibraciones que estad fijado al mueble 2 para reducir
las vibraciones transmitidas al mueble 2 por el sistema de
suspension 4 cuando rota el tambor giratorio 5.

Mas especificamente, el amortiguador 9 de vibraciones
esta fijado en el interior del mueble 2 y comprende una barra
de soporte 10 fijada rigidamente al mueble 2 y que se extien-
de paralela a un eje geométrico de referencia B horizontal
que, de preferencia aunque no necesariamente, es perpendicu-
lar al eje geométrico de rotacion A del tambor 5; un primer
iman permanente o electroiman 11, que genera un campo magnée-
tico constante y estd montado rigidamente en la barra de so-
porte 10, con sus polos magnéticos alineados con el eje de
referencia B; y un segundo electroiman 12 montado de forma
deslizante en la barra de soporte 10 con el fin de que uno de
sus dos polos magnéticos esté directamente enfrentado a uno
de los polos magnéeticos del iman 11, permitiendo asi que el
campo magnético del electroiman 12 interactue con el campo
magnético del iman 11.

Con referencia a la figura 1, el amortiguador 9 de vi-
braciones comprende, también, una unidad 13 de potencia eléc-
trica que es capaz de alimentar la bobina de induccién del
electroiman 12 con una corriente alterna de frecuencia varia-
ble, de modo que el electroiman 12 genere un campo magnético
variable que, al interactuar con el campo magnético generado

por el iman 11, causa un movimiento de vaivén del electroiman
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12 a 1o largo de la barra de soporte 10. De hecho, los polos
magnéticos de igual polaridad magnética tienden a repelerse,
separandose uno de otro, mientras que los polos magnéticos de
polaridad magnética opuesta tienden a atraerse uno hacia
otro.

Evidentemente, el movimiento de vaivén del electroiman
12 a 1o largo de la barra de soporte 10 provoca vibraciones
mecanicas que son transmitidas al mueble 2. La frecuencia de
dichas vibraciones mecanicas depende de la frecuencia de la
corriente alterna alimentada a la bobina de induccion del
electroiman 12.

Con referencia a la figura 1, el amortiguador 9 de vi-
braciones comprende, finalmente, un acelerdometro 14 o percep-
tor similar capaz de determinar, en cada instante, la ampli-
tud y el espectro de frecuencias de las vibraciones del mue-
ble 2; y una unidad central electréonica 15 de control que re-
cibe las sefales procedentes del perceptor 14 y que es capaz
de determinar, en cada instante, la frecuencia apropiada de
la corriente alterna que ha de ser alimentada al electroiman
12 para producir las vibraciones mecanicas en oposicion de
fase con respecto a las vibraciones mecanicas transmitidas al
mueble 2 a través del sistema de suspension 4 con el fin de
reducir la amplitud de las vibraciones en todo el intervalo
de las posibles velocidades de rotacion del tambor giratorio
5.

Mas especificamente, la unidad central electronica 15 de
control del amortiguador 9 de vibraciones controla la unidad
13 de potencia eléctrica para sintonizar, en cada iInstante,
el valor maximo y la frecuencia de la corriente alterna ali-
mentada al electroiman 12 de acuerdo con la amplitud real y
el espectro de frecuencias de la vibracién del mueble 2, para
Ilevar a cabo una amortiguacién selectiva de las vibraciones

del mueble 2 mientras gira el tambor giratorio 5 a cualquier
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velocidad de provoque fendmenos de resonancia peligrosos y/o
que genere un ruido excesivo.

Con referencia a la figura 1, en el ejemplo representado
el imdn 11 consiste en un Iman permanente, de forma cilindri-
ca, que se extiende coaxial al eje de referencia B de la ba-
rra de soporte 10 y que tiene su polo norte magnético direc-
tamente enfrentado al electroiman 12, mientras que el elec-
troiman 12 consiste en un cuerpo metalico 16, en forma de L
invertida, que tiene preferible, aunque no necesariamente,
caracteristicas ferromagnéticas, y cuya parte superior hori-
zontal 16a esta montada de forma deslizante en la barra de
soporte 10; y en una bobina de induccidén 17 de material eléc-
tricamente conductor, rigidamente montada en la parte infe-
rior vertical 16b del cuerpo metalico 16 con el fin de gene-
rar, cuando es alimentada con corriente eléctrica, un campo
magnético que crea, en el cuerpo metalico 16, un polo norte
magnético y un polo sur magnético.

La unidad 13 de potencia eléctrica del amortiguador 9 de
vibraciones alimenta la bobina de induccion 17 del elec-
troiman 12 con una corriente alterna de frecuencia variable,
de manera que los polos magnéticos norte y sur del cuerpo
metalico 16, cambien su posicion en sincronia con la corrien-
te alterna.

El funcionamiento de la maquina 1 lavadora de ropa y del
amortiguador 9 de vibraciones puede deducirse a partir de la
anterior descripcion, sin que sean necesarias mas explicacio-
nes, excepto para seflalar que el amortiguador 9 de vibracio-
nes es capaz de reducir la amplitud de las vibraciones en to-
do el intervalo de posibles velocidades de rotacién del tam-
bor giratorio 5. Ademas, al poderse sintonizar las vibracio-
nes mecanicas del electroiman 12 con respecto a cualquier po-
sible frecuencia resonante de la estructura de la maquina la-
vadora, el amortiguador 9 de vibraciones elimina todo fendme-

no de resonancia.
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El uso del amortiguador 9 de vibraciones, como se ha
descrito en lo que antecede, ofrece por tanto numerosas ven-
tajas: la estabilidad y el silencio de la maquina 1 lavadora
de ropa de funcionamiento se mejoran notablemente a cualquier
posible velocidad de rotaciéon del tambor giratorio 5. De
hecho, al contrario que en el caso de los amortiguadores
Frahm usuales corrientemente utilizados (es decir, que com-
prenden una pequefia masa oscilante y varios muelles helicoil-
dales), que fTuncionan bien en un iIntervalo limitado de fre-
cuencias de vibraciones del mueble 2, la operatividad del
amortiguador 9 de vibraciones se extiende a todas las posi-
bles frecuencias de vibraciones del mueble 2.

Evidentemente, pueden iIntroducirse cambios en el amorti-
guador 9 de vibraciones como se ha descrito en este documento
sin, no obstante, salirse del alcance del presente invento.

Por ejemplo, con referencia a la figura 2, de acuerdo
con una realizacion alternativa, el amortiguador 9 de vibra-
ciones puede comprender otro electroiman 18 montado a desli-
zamiento en la barra de soporte 10, en el lado opuesto del
electroiman 12 con respecto al iIman 11, de manera que esté
enfrentado al segundo polo magnético del iman 11. Dicho de
otro modo, los electroimanes 12 y 18 estan situados a lados
opuestos del iman 11.

Al i1gual que el electroiman 12, el electroiman 18 tiene
uno de sus dos polos magnéticos enfrentado directamente a uno
de los polos magnéticos del iman 11, para permitir que su
campo magnético interactue con el campo magnético del 1iIman
11; y la unidad 13 de potencia eléctrica alimenta la bobina
de induccidn del electroiman 18 con una corriente alterna de
frecuencia variable de forma que también el electroiman 18
genere un campo magnético variable que, al interactuar con el
campo magnético generado por el iman 11, provoque el movi-
miento de vaivén del electroiman 18 a lo largo de la barra de
soporte 10.
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En dicha realizacion, la unidad electronica central 15
de control del amortiguador 9 de vibraciones puede controlar
a la unidad 13 de potencia eléctrica para sintonizar, en cada
instante, la corriente alterna alimentada al electroiman 12 y
la corriente alterna alimentada al electroiman 18 indepen-
dientemente una de otra.

Si la corriente alterna alimentada al electroiman 12 es
igual a la corriente alterna alimentada al electroiman 18, el
electroiman 18 se mueve en sincronia con el electroiman 12,
con lo que se duplica la masa sismica y se duplica la ampli-
tud de las vibraciones mecanicas generadas por el amortigua-
dor 9 de vibraciones.

Si la corriente alterna alimentada al electroiman 12 di-
fiere de la corriente alterna alimentada al electroiman 18,
el amortiguador 9 de vibraciones genera dos vibraciones meca-
nicas diferentes con dos frecuencias diferentes, permitiendo
asi una amortiguacion mucho mas precisa de las vibraciones
transmitidas al mueble 2 a través del sistema de suspension
4.

Con referencia a la figura 3, en todavia otra realiza-
cion, el amortiguador 9 de vibraciones puede comprender dos
barras de soporte 10 y 10" que estan fijadas rigidamente al
mueble 2, paralelas una con otra, y cada una de las cuales se
extiende paralela a un respectivo eje geométrico de referen-
cia horizontal B, B" que, de preferencia aunque no necesaria-
mente, es perpendicular al eje geométrico de rotacion A del
tambor 5; dos imanes permanentes o electroimanes 11 y 117,
cada uno de los cuales genera un campo magnético constante y
estda montado rigidamente en una respectiva barra de soporte
10 o 10" con sus dos polos magnéticos alineados con el eje de
referencia B, B" de la barra; y dos electroimanes 12 y 12°
montados a deslizamiento en las barras de soporte 10 y 10" a
lados opuestos de ambos imanes 11 y 117, de modo que cada
electroiman 12, 12" tenga cada uno de sus dos polos magnéti-
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cos enfrentado directamente a un polo magnético respectivo de
un @man 11, 11° diferente, permitiendo asi que el campo
magnético de ambos electroimanes 12 y 12 interactue con el
campo magnético de ambos imanes 11 y 11°.

Mas especificamente, en el ejemplo ilustrado las barras
de soporte 10 y 10" se encuentran, una sobre otra, en un pla-
no vertical comun perpendicular al eje geométrico A de rota-
cion del tambor 5, mientras que los dos iImanes permanentes o
electroimanes 11 y 11" estan fijados rigidamente a las barras
de soporte 10 y 10" alineados verticalmente uno sobre otro
con una orientacioéon especular de sus polos magnéticos.

En lo que respecta a los dos electroimanes 12 y 127, ca-
da uno de ellos consiste en, de preferencia aunque no necesa-
riamente, un cuerpo metalico 19 en forma de C, ferromagnéti-
co, teniendo cada una de sus dos partes extremas 19a montada
a deslizamiento en una respectiva barra de soporte 10, 10-,
con el fin de quedar enfrentado directamente a un correspon-
diente Iman permanente o electroiman 11 u 117; y en una bobi-
na de induccion 20 de material eléctricamente conductor,
rigidamente montada en la parte central 19b del cuerpo meta-
lico 16 con el fin de generar, al ser alimentada con corrien-
te eléctrica, un campo magnético que cree, en el cuerpo meta-
lico 16, un polo norte y un polo sur magnéticos.

Asimismo, en esta realizacion, la unidad 13 de potencia
eléctrica alimenta la bobina de iInduccién 20 de cada elec-
troiman 12, 12° con una corriente alterna especifica, de fre-
cuencia variable, de modo que cada electroiman 12, 12" genere
un campo magnético variable correspondiente que, al interac-
tuar con los campos magnéticos generados por ambos imanes 11
y 11°, cause un movimiento de vaivén de los electroimanes 12,
12* a lo largo de ambas barras de soporte 10 y 10°; mientras,
la unidad electronica central 15 de control controla la uni-
dad 13 de potencia eléctrica para sintonizar, en cada instan-
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te, la corriente alterna alimentada a cada uno de los dos
electroimanes 12 y 12°.

Si son alimentados con la misma corriente eléctrica, los
dos electroimanes 12 y 12" se mueven en sincronia a lo largo
de las barras de soporte 10 y 10", duplicando la masa sismica
y, por ello, la amplitud de las vibraciones mecanicas genera-
das por el amortiguador de vibraciones.

Si1 son alimentados con corrientes alternas diferentes,
los dos electroimanes 12 y 12" se mueven en vaivén a lo largo
de las barras de soporte 10 y 10" a frecuencias diferentes,
permitiendo asi que el amortiguador 9 de vibraciones genere
dos vibraciones mecanicas diferentes.

Finalmente, de acuerdo con una estructura alternativa
del amortiguador 9 de vibraciones, el o los electroimanes 12,
12 y 18 pueden estar fTijados rigidamente a la o las barras
de soporte 10, 10*, mientras que el o los imanes permanentes
o electroimanes 11 y 11" pueden estar montados a deslizamien-

to en la o las barras de soporte 10 y 10~.
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REIVINDICACIONES

1. Electrodoméstico (1) que comprende un mueble (2) so-

metido a vibraciones, y un amortiguador (9) de vibraciones
fijado a dicho mueble (2) para reducir las vibraciones del
mueble; caracterizandose el electrodoméstico (1) porque el
citado amortiguador (9) de vibraciones comprende:

- un bastidor de soporte (10) rigidamente fijado al mue-
ble (2) del electrodoméstico;

- al menos un primer iman (11, 11°; 12, 18, 12") montado
rigidamente en el bastidor de soporte (10), y

- al menos un segundo iman (12, 18, 12"; 11, 11%) monta-
do de manera deslizante en dicho bastidor de soporte (10) con
el fin de que uno de sus polos magnéticos esté enfrentado a
uno de los polos magnéticos del primer iman (11) para permi-
tir que el campo magnético de dicho segundo Iman (12, 18,
127; 11, 11°) interactue con el campo magnético del citado
primer iman (11, 11°; 12, 18, 12%); siendo el primer 1iman
(11, 11°; 12, 18, 12°) o el segundo iman (12, 18, 12°; 11,
11") un electroiman (12, 127, 18), y porque el amortiguador
(9) de vibraciones también comprende:

- medios (13) de potencia eléctrica capaces de alimentar
a la bobina de inducciéon (17, 20) de dicho electroiman (12,
127, 18) con una corriente alterna con el fin de provocar el
movimiento de vaivén del segundo iman (12, 18, 12°; 11, 11%)
a lo largo de dicho bastidor de soporte (10), y

- una unidad de control central (15) que controla a los
medios (13) de potencia eléctrica y capaz de determinar, en
cada instante, la frecuencia de la corriente eléctrica que ha
de alimentarse a la bobina de induccién (17, 20) de dicho
electroiman (12, 127, 18) para producir vibraciones mecanicas
casi en oposicion de fase con respecto a las vibraciones
mecanicas del mueble (2) del electrodoméstico.

2. Electrodoméstico como se reivindica en la reivindica-

cién 1, caracterizado porque, también, comprende medios de-
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tectores (14) capaces de determinar, en cada instante, la am-
plitud y el espectro de frecuencias de las vibraciones meca-
nicas del mueble (2) del electrodoméstico; estando la unidad
central (15) de control conectada a dichos medios de detec-
cion (14) y siendo capaz de determinar la frecuencia de la
corriente alterna que ha de alimentarse a la bobina de induc-
cion (17, 20) del citado electroiman (12, 12°, 18) sobre la
base de la amplitud y el espectro de frecuencias de dichas
vibraciones mecanicas.

3. Electrodoméstico como se reivindica en cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el pri-
mer iman (11, 11°, 12, 18, 12°) o el segundo iman (12, 18,
127; 11, 117) que no es un electroiman (12, 12%, 18) es un
iman permanente (11, 117).

4. Electrodoméstico como se reivindica en cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque dicho
segundo iman (12, 18, 12°; 11, 11%) es capaz de moverse en
vaivén en dicho bastidor de soporte (10) segun un eje geomé-
trico de referencia (B) sustancialmente horizontal.

5. Electrodoméstico como se reivindica en cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque dicho
amortiguador (9) de vibraciones comprende un par de segundos
imanes (12, 18, 12°; 11, 11°) montados de manera deslizante
en dicho bastidor de soporte (10), a lados opuestos de dicho
primer iman (11, 11°; 12, 19, 127%).

6. Electrodoméstico como se reivindica en la reivindica-
cion 5, caracterizado porque dicho amortiguador (9) de vibra-
ciones comprende un par de primeros imanes (11, 11"; 12, 18,
12*) situados entre dichos segundos imanes (12, 18, 127; 11,
11"); estando cada uno de dichos primeros imanes (11, 11°;
12, 18, 127) enfrentado a uno de los dos polos magnéticos de
cada segundo iman (12, 18, 127; 11, 11%).

7. Electrodoméstico como se reivindica en una cualquiera

de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque dicho
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amortiguador (9) de vibraciones comprende un par de primeros
imanes (11, 11°; 12, 18, 12") fijados a dicho bastidor de so-
porte (10), a lados opuestos de dicho segundo iman (12, 18,
127; 11, 117).

8. Electrodoméstico como se reivindica en cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque dicho
amortiguador (9) de vibraciones esta fijado en el interior de
dicho mueble (2).

9. Electrodoméstico como se reivindica en cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque es una
maquina (1) lavadora de ropa.

10. Electrodoméstico como se reivindica en las reivindi-
caciones 9 y 4, caracterizado porque dicha maquina lavadora
(1) comprende un tambor giratorio (5) para contener la ropa
que ha de lavarse y que esta montado de manera que pueda ser
hecho girar en el interior del mueble (2) en torno a un eje
geométrico de rotacion (A) dado; siendo el eje de referencia
(B) a 1o largo del cual se mueve en vaivén el segundo iIman
(12, 18, 127; 11, 117), sustancialmente perpendicular a dicho

eje de rotacion (A).
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Fig. 2
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