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Tryskovy tkaci stroj pro vyrobu
perlinkovych tkanin

(57)  Anotace:
Tryskovy tkaci stroj obsahuje pfirazny
mechanizmus (1) a proSlupni mechanizmus (2).
Pfirazny mechanizmus (1) obsahuje tkaci paprsek
(11), uloZeny na tramci (121) bidlenu (12), a bidlen
(12), ktery je uloZen na ramu (3) tkaciho stroje
pomoci alespoii dvou pruznych ¢lenu (122) systému
rekuperace energie prirazného mechanizmu (1)
uspofadanych ve dvou rovinnych plochich, mezi
nimiz je rozestup ve sméru pohybu tramce (121)
bidlenu (12) mezi jeho prohozni polohou a
piiraznou polohou. Pfiraznému mechanizmu (1) je
pfifazen samostatny pohon fizeny v reZimu
elektronické vacky a pro§lupnimu mechanizmu (2)
je pfifazen samostatny pohon fizeny v reZimu
elektronické vacky, pficemz proSlupnimu
mechanizmu (2) jsou pfifazeny rekuperacni Cleny
(6) systému rekuperace energie proslupniho
mechanizmu (2).
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Tryskovy tkaci stroj pro vyrobu perlinkovych tkanin

Oblast techniky

Vynalez se tvka tkaciho stroje pro vyrobu perlinkovych tkanin, obsahujiciho pfirazny
mechanizmus a pros§lupni mechanizmus, pficemz pfirazny mechanizmus obsahuje tkaci paprsek
uloZeny na tramci bidlenu a bidlen, ktery je uloZen na ramu tkaciho stroje pomoci alespon dvou
poddajnych ¢lenii usporadanych ve dvou rovinnych plochach, mezi nimiz je rozestup ve sméru
pohybu tramce bidlenu mezi prohozni polohou a pfiraznou polohou.

Dosavadni stav techniky

U znamych tkacich stroji pro vyrobu perlinkovych tkanin se k pohonu bidlenu pfirazného
mechanizmu tkaciho stroje a Cinku proslupniho mechanizmu tkaciho stroje pouziva spoleény
motor. Pokud je bidlen vytvofen se snizenym redukovanym momentem setrvacnosti, nizs§im
zdvihem a schopnosti rekuperovat energii, napriklad podle CZ 302391, lze k pohonu vyuzit tzv.
elektronickou vacku, napfiklad podle CZ 302120, tedy servomotor s fiditelné ménitelnou thlovou
rychlosti béhem jedné jeho otacky. S timto servomotorem je pfes ozubené femenové prevody a
pfedlohové hridele sprazen klikovy hfidel pfirazného mechanizmu tkaciho stroje, ktery je pomoci
ojnic sprazen s bidlenem, na némz je uloZen tkaci paprsek. Prirazny mechanismus zajistuje
pfimocary vratny pohyb tkaciho paprsku ve vodorovném sméru. Zarovei je s timto servomotorem
pfes ozubeny femenovy prevod sprazen klikovy hfidel proslupniho mechanizmu tkaciho stroje,
ktery je pomoci ojnic spfazen s ¢inkem, ktery je opatfen vodicimi prvky stacionarnich osnovnich
niti. Pro§lupni mechanismus zajis§tuje pfimocary vratny pohyb ¢inku ve svislém sméru.

Nevyhodou tohoto feseni je poddajnost ozubenych femenovych pievodu a predlohovych hrideld,
jejich vysoky moment setrvacnosti, vyssSi pocet rotacnich, staticky neurcitych uloZeni a z toho
plynouci vyssi pasivni odpory, vétsi vule a generované vibrace, zvySené naroky na udrzbu a
mazani.

Cilem vynalezu je kromé odstranéni nevyhod stavu techniky sniZeni energetické naro¢nosti pohonu
tkaciho stroje, nebo zvyseni vykonu pfi zachovani energetické narocnosti tkaciho stroje.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno tryskovym tkacim strojem pro vyrobu perlinkovych tkanin podle
vynalezu, jehoz podstata spociva v tom, ze pfiraznému mechanizmu je pfifazen samostatny pohon
fizeny v rezimu elektronické vacky a pro§lupnimu mechanizmu je pfifazen samostatny pohon
fizeny v reZzimu elektronické vacky, pficemz pro§lupnimu mechanizmu jsou pfifazeny rekuperacni
¢leny systému rekuperace energie proSlupniho mechanizmu.

Pohon pfirazného mechanizmu pfitom obsahuje dva servomotory, které jsou uloZeny na ramu
stroje, fizeny synchronné v rezimu elektronické vacky a obsahuji klikové rotory opatfené
excentrickymi cepy, jeZ jsou ojnicemi pfirazného mechanizmu sprazeny s bidlenem.

Ve vyhodném provedeni jsou ojnice pfirazného mechanizmu jednim svym okem uloZeny na
excentrickych ¢epech klikovych rotori a druhym okem jsou ojnice pfirazného mechanizmu
uloZeny na ojni¢nich ¢epech, které jsou na bidlenu vytvoreny pod tramcem bidlenu.

V konkrétnim provedeni jsou servomotory s klikovymi rotory usporadany excentrickymi Cepy
s ojnicemi od sebe.
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K umoznéni sniZeni energetické narocnosti pohonu tkaciho stroje, nebo zvyseni vykonu pii
zachovani energetické naro¢nosti tkaciho stroje je pohon—proslupniho mechanizmu tvoren
servomotorem usporadanym na ramu tkaciho stroje pod stfedni ¢asti Cinku.

Servomotor pros§lupniho mechanizmu je pfitom opatfen prubéznym hfidelem, na jehoz koncich
jsou usporadany klikové hridele, které¢ jsou ojnicemi pros§lupniho mechanizmu sprazeny
s vertikalné vratné prestavitelné ulozenym Cinkem.

Pro vedeni stacionarnich osnovnich niti je na ¢inku uloZena vodici liSta stacionarnich osnovnich
niti s otvory pro osnovni niti.

Cinku proslupniho mechanizmu jsou pfifazeny rekuperacni ¢leny systému rekuperace energie
pro§lupniho mechanizmu.

Rekuperacni Clen proSlupniho mechanizmu je s vyhodou tvoren dvojici nad sebou usporadanych
listovych pruzin, jejichz konce jsou na jedné stran¢ uloZeny ve statickém timenu a na druhé strané
v pohyblivém tfmenu, s nimz je pevné spojeno pruzné tahlo opatfené na konci okem pro ulozeni
na ¢epu ojnice proSlupniho mechanizmu.

Ve vyhodném provedeni jsou pod ¢inkem usporadany ¢tyti rekuperacni Cleny, pficemz pod stifedni
¢asti ¢inku je na ramu tkaciho stroje pevné ulozen centralni drzak, k némuz jsou pfipojeny statické
tfmeny vnitfnich rekupera¢nich ¢lend, jejichz pohyblivé tfmeny jsou pomoci pruznych tahel
sprazeny s ojnicemi proS§lupniho mechanizmu, na nichz jsou smérem vné ulozena pruzna tahla
vngjSich rekuperacnich ¢lenu, jejichz statické timeny jsou pevné uloZeny na ramu tkaciho stroje.

Vnitini rekuperacni €len a vnéjsi rekuperacni ¢leny vytvareji na obou stranach stroje dvojice
rekuperacénich ¢lent.

Objasnéni vvkresu

Zakladni schéma pohonu bidlenu pfirazného mechanizmu a pohonu cinku proslupniho
mechanizmu tkaciho stroje pro vyrobu perlinkovych tkanin je znazoméno na Obr. 1, Obr. 2
znazoruje pohon bidlenu prirazného mechanizmu, Obr. 3 znazoriuje pohon ¢inku proslupniho
mechanizmu a Obr. 4 rekuperacni €len pro§lupniho mechanizmu.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Tryskovy tkaci stroj pro vyrobu perlinkovych tkanin obsahuje pfirazny mechanizmus 1 a pro§lupni
mechanizmus 2.

Pfirazny mechanizmus 1 obsahuje tkaci paprsek 11, ktery je ulozen na tramci 121 bidlenu 12.
Bidlen 12 je znamym zptisobem uloZen na ramu 3 stroje pomoci alespon dvou pruznych ¢lenti 122
systému rekuperace energie prirazné¢ho mechanizmu 1, jak je schematicky znazornéno na Obr. 1.
V prikladném provedeni podle Obr. 2, jsou pruzné Cleny 122 usporadany ve dvou rovinnych
plochach, mezi nimiz je rozestup ve sméru pohybu tramce 121 bidlenu 12 mezi prohozni polohou
a pfiraznou polohou a bidlen 12 je vytvofen podle patentu CZ 302391 z C/E kompozitniho
materialu, nebo jiného vhodného materidlu. Pruzné ¢leny 122 jsou ve znazoméném provedeni
tvofeny listovymi pruzinami 1221, které jsou ve své horni ¢asti integralni soucasti tramce 121,
pfiemz listové pruziny 1221 i tramec 121 jsou vytvoreny ze stejné¢ho C/E kompozitniho matenalu
a tvofi otevieny profil ve tvaru rovnobézniku nebo obecného ¢tyfuhelniku. Pfiraznému
mechanizmu 1 je pfifazen samostatny pohon, ktery je ve znazoméném provedeni tvofen dvéma
servomotory 4 podle UV 29115 s klikovymi rotory 41, které jsou na jednom konci opatfeny
excentrickymi ¢epy 411, na nichZ jsou uloZeny ojnice 42 pfirazného mechanizmu sprazené
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s bidlenem 12, ve znazoméném prikladu provedeni pomoci ojni¢nich ¢eptii 123, vytvofenych na
bidlenu 12. Oba servomotory 4 s klikovymi rotory 41 jsou fizeny synchronn¢ v rezimu elektronicke
vacky a maji tedy fiditeln¢ ménitelnou uhlovou rychlost béhem jedné své otacky. Servomotory 4
s klikovymi rotory 41 jsou uloZeny na ramu 3 tkaciho stroje a ve znazoméném provedeni jsou
usporadany excentrickymi ¢epy 411 s ojnicemi 42 od sebe. Ojni¢ni ¢epy 123 jsou na bidlenu 12
vytvoreny pod jeho tramcem 121. Na tramci 121 bidlenu 12 je upevnén tkaci paprsek 11 a s nim
souvisejici prislusenstvi, napriklad hlavni trysky 124, pfifukovaci trysky 125 apod. Servomotory 4
s klikovymi rotory 41 jsou znAmym neznazoménym zpiisobem spfazeny s neznazoménym fidicim
systémem tkaciho stroje.

Proslupni mechanizmus 2 tkaciho stroje obsahuje vertikalné vratné prestaviteln¢ ulozeny Cinek 21,
na némz je uloZena vodici lista 211 stacionarnich osnovnich niti s otvory, v nichz jsou navedeny
stacionami osnovni niti, které dale prochazeji mezi lamelami tkaciho paprsku 11 do vazného bodu,
kde se stavaji souéasti tkaniny. Cinek 21 je spfazen s proslupnim mechanismem se samostatnym
pohonem pomoci prostfedka, které jsou situovany pod tkaci rovinou, ktera je tvofena horizontalni
rovinou proloZenou vaznym bodem.

Cinek 21 prodlupniho mechanizmu tkaciho stroje je na ramu stroje ulozen kluzng
v neznazoménych vedenich pomoci kluzaka 23 pevné spojenych s ¢inkem 21. Samostatny pohon
¢inku 21 je tvofen servomotorem 5 fizenym v rezimu elektronické vacky. Servomotor 5
pro§lupniho mechanizmu je ulozZen na ramu 3 tkaciho stroje a je umistén pod stfedni ¢asti ¢inku
21. Servomotor 5 pro§lupniho mechanizmu 2 je ve znazoméném provedeni opatfen prubéznym
hridelem 51, na jehoz koncich jsou usporadany klikové hridele 511, které jsou ojnicemi 52
pro§lupniho mechanizmu znamym zpiisobem spiazeny s &inkem 21. Cinek 21 je ve znazornéném
provedeni vyroben z C/E kompozitniho materialu. Cinku 21 proslupniho mechanizmu jsou
pfifazeny rekuperacni ¢leny 6 systému rekuperace energie proslupniho mechanizmu 2.

Rekuperacni Clen 6 je znazomén na Obr. 4 a je tvoren dvojici nad sebou usporadanych listovych
pruzin 66, jejichz konce jsou na jedné stran€ ulozeny ve statickém tfmenu 661 a na druhé strané
v pohyblivém timenu 662, s nimZ je pevné spojeno pruzné tahlo 67, které je na konci opatfeno
okem 671 pro uloZeni na Cepu ojnice 52 pros§lupniho mechanizmu. V prikladu provedeni
znazoméném na Obr. 3, jsou pod ¢inkem 21 jsou uspofadany Ctyti rekuperacni Cleny 6. Pod stfedni
¢asti ¢inku 21 je na ramu 3 tkaciho stroje pevné uloZen centralni drzak 60 vnitinich rekuperacnich
¢lenu 601, k némuz jsou piipojeny statické tfmeny 661 vnitinich rekuperacnich ¢lena 601, jejichz
pohyblivé tfmeny 662 jsou pomoci pruznych tahel 67 sprazeny s ojnicemi 52 proS§lupniho
mechanizmu 2. Smérem vné jsou na pfislusnych ojnicich 52 pro§lupniho mechanizmu 2 ulozena
pruzna tahla 67 vnéjsich rekuperacnich ¢lent 602, jejichz statické timeny 661 jsou pevné uloZeny
na ramu 3 tkaciho stroje v krajnich drzacich 61, 62 vn¢jSich rekupera¢nich ¢lent 6. Vnitini
rekuperacni ¢len 601 a vnéjsi rekuperacni Clen 602 vytvareji na obou stranach stroje dvojici
rekuperacénich ¢lenu 6 slouzici k rekuperaci energie proslupniho mechanizmu 2.

Pii pohybu ¢inku 21 se pohybuji i pruzna tahla 67 a unasSeji s sebou pohyblivé tfmeny 662
pfislusnych dvojic rekuperacnich ¢lenu 6, pricemz statické timeny 661 se nepohybuji, ¢imz
dochazi k deformacim listovych pruzin 66 pfislusnych rekuperacnich ¢lenii 6, které se pii zpétném
pohybu ¢inku 21 vyrovnavaji a rekuperuji energii.

Prumyslova vyuzitelnost

Vynalez je vyuzitelny na tkacich strojich, zejména na tryskovych tkacich strojich pro vyrobu
perlinkovych tkanin.
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PATENTOVE NAROKY

1. Tryskovy tkaci stroj pro vyrobu perlinkovych tkanin obsahujici pfirazny mechanizmus (1) a
pro§lupni mechanizmus (2), pfiéemz pfirazny mechanizmus (1) obsahuje tkaci paprsek (11),
uloZeny na tramci (121) bidlenu (12), a bidlen (12), ktery je uloZzen na ramu (3) tkaciho stroje
pomoci alesponl dvou pruznych ¢lenu (122) systému rekuperace energie pfirazného mechanizmu
(1) usporadanych ve dvou rovinnych plochach, mezi nimiz je rozestup ve sméru pohybu tramce
(121) bidlenu (12) mezi jeho prohozni polohou a pfiraznou polohou, vyznacujici se tim, Ze
pfiraznému mechanizmu (1) je pfifazen samostatny pohon fizeny v reZzimu elektronické vacky a
pro§lupnimu mechanizmu (2) je pfifazen samostatny pohon fizeny v rezimu elektronické vacky,
pfi¢emZ proslupnimu mechanizmu (2) jsou pfifazeny rekuperaéni ¢leny (6) systému rekuperace
energie pros§lupniho mechanizmu (2).

2. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze pohon pfirazného mechanizmu
(1) obsahuje dva servomotory (4), které jsou uloZeny na ramu (3) stroje, fizeny v rezimu
elektronické vacky a obsahuji klikové rotory (41) opatfené excentrickymi Cepy (411), jez jsou
ojnicemi (42) pfirazného mechanizmu (1) sprazeny s bidlenem (12).

3. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 2, vyznacujici se tim, Zze ojnice (42) pfirazného
mechanizmu (1) jsou jednim svym okem uloZeny na excentrickych ¢epech (411) klikovych rotora
(41) a druhym okem jsou ojnice (42) pfirazného mechanizmu (1) uloZeny na ojnicnich cepech
(123), které jsou na bidlenu vytvofeny pod tramcem (121) bidlenu (12).

4. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze servomotory (4)
s klikovymi rotory (41) jsou usporadany excentrickymi ¢epy (411) s ojnicemi (42) od sebe.

5. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze pohon proslupniho mechanizmu
(2) je tvoren servomotorem (5) usporadanym na ramu (3) tkaciho stroje pod stfedni ¢asti Cinku
21).

6. Tryskovy tkaci stroje podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze servomotor (5) pro§lupniho
mechanizmu (2) je opatfen prib&éznym hfidelem (51), na jehoZz koncich jsou usporadany klikové
hridele (511), které jsou ojnicemi (52) proslupniho mechanizmu (2) sprazeny s vertikaln¢ vratné
pfestavitelné uloZzenym Cinkem (21).

7. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 5 nebo 6, vyznacujici se tim, Ze na ¢inku (21) je uloZzena
vodici lista (211) stacionamich osnovnich niti s otvory pro stacionami osnovni niti

8. Tryskovy tkaci stroj podle libovolného z naroku 5 az 7, vyznac€ujici se tim, ze Cinku (21)
pro§lupniho mechanizmu (2) jsou piifazeny rekuperacni ¢leny (6) systému rekuperace energie
pro§lupniho mechanizmu (2).

9. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 8, vyznacujici se tim, Ze rekuperacni ¢len (6) systému
rekuperace energie pro§lupniho mechanizmu (2) je tvoren dvojici nad sebou usporadanych
listovych pruzin (66), jejichZz konce jsou na jedné strané uloZeny ve statickém tfmenu (661) a na
druhé stran¢ v pohyblivém tfmenu, s nimZ je pevné spojeno pruzné tahlo (67) opatfené na konci
okem (671) pro uloZeni na ¢epu ojnice (52) proslupniho mechanizmu (2).

10. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 9, vyznacujici se tim, Ze pod Cinkem (21) jsou usporadany
¢tyti rekuperacni Cleny (6), pricemz pod stfedni Casti ¢inku (21) je na ramu (3) tkaciho stroje pevné
ulozen centralni drzak (60), k némuz jsou pfipojeny statické timeny (661) vnitinich rekuperacnich
¢lenu (601), jejichz pohyblivé timeny (662) jsou pomoci pruznych tahel (67) spfazeny s ojnicemi
(52) proslupniho mechanizmu (2), na nichz jsou smérem vn¢ uloZena pruzna tahla (67) vnéjsSich
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rekuperacénich ¢lena (602), jejichz statické tfmeny (661) jsou pevné uloZzeny na ramu (3) tkaciho

stroje.

11. Tryskovy tkaci stroj podle naroku 10, vyznacujici se tim, ze vnitini rekuperacni ¢len (601) a
vngj§i rekuperacni ¢len (602) vytvareji na obou stranach stroje dvojici rekuperacnich ¢lena (6).

4 vykresy

Seznam vztahovych znacek

1
11
12
121
122
1221
123
2

21
211
23

3

4

41
411
42

5

51
511
52

6

60
601
602
61,62

661
662
67

671

pfirazny mechanizmus

tkaci paprsek

bidlen

tramec bidlenu

pruzné ¢leny systému rekuperace energie prirazného mechanizmu
listové pruziny bidlenu

oka bidlenu

proslupni mechanizmus

¢inek

vodici liSta stacionamich osnovnich niti

kluzaky ¢inku

ram tkaciho stroje

servomotory s klikovymi rotory

klikov¢ rotory

excentrické Cepy

ojnice prirazného mechanismu

servomotor pros§lupniho mechanizmu

prubézny hridel

klikovy hridel

ojnice pros§lupniho mechanismu

rekuperacni Clen

centralni drzak vnitinich rekuperacnich ¢lenu
vnitini rekuperacni ¢len

vn¢jsi rekuperacni ¢len

krajni drzaky vngjsich rekuperacnich ¢lenu

listova pruzina

staticky tfmen listovych pruzin rekuperacniho ¢lenu
pohyblivy tfimen listovych pruZin rekuperacniho ¢lenu
pruzné tahlo rekuperac¢niho ¢lenu

oko pruzného tahla
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Obr. 1
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Obr. 2
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Obr. 3
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Obr. 4



