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Description

Domaine de I'invention

[0001] L’invention se rapporte a une piéce d’horlogerie
comportant un systéeme d’affichage et, plus particuliere-
ment, un tel systéme comportant un dispositif de correc-
tion rapide.

Arriére-plan de I'invention

[0002] Les systemes d'affichage sont largement ré-
pandus en horlogerie. Les mécanismes actuellement uti-
lisés pour I'affichage sont du type trainant, instantané ou
semi-instantané. Les mécanismes actuels peuvent ren-
dre difficile la correction d’afficheur comme le calendrier
a proximité du changement de I'afficheur et obligent a
utiliser un dispositif de sécurité sous peine d’endomma-
gement. De plus, les dispositifs de correction actuels
peuvent engendrer les contraintes sur le rouage lors de
la correction de I'affichage.

[0003] Lesdocuments FR 2541005, FR 2463 435 et
EP 0 008 832 divulguent des systémes de correction
utilisant un mécanisme a engrenage planétaire.

Résumé de l'invention

[0004] Le but de la présente invention est de pallier
tout ou partie les inconvénients cités précédemment en
proposant un dispositif de correction rapide totalement
intégré au rouage du systéme d’affichage capable de
corriger a tout moment l'afficheur sans génération de
contrainte sur le rouage du systéeme de mesure.

[0005] A cet effet, 'invention se rapporte a un méca-
nisme comportant un systéme de mesure comportant un
rouage et étant relié mécaniquement a un systeme d’af-
fichage qui comporte un autre rouage et est destiné a
afficher une information horaire ou non et comportant un
dispositif de correction rapide a train épicycloidal qui per-
met de corriger a n‘importe quel moment ledit affichage
de l'information horaire ou non en maintenant le rapport
du systéeme d’affichage par rapport au systeme de me-
sure lors de la phase de correction caractérisé en ce
que le dispositif de correction comporte un planétaire ex-
térieurrelié par sa denture externe au rouage du systéme
de mesure et par sa denture interne a au moins un sa-
tellite, en ce que ledit au moins un satellite est engrené
en permanence entre ledit planétaire extérieur et un pla-
nétaire intérieur et est relié au rouage du systéme d’af-
fichage, et en ce que le planétaire intérieur est relié a
des moyens de correction afin que le rouage du systéme
d’affichage, via ledit au moins un satellite, soit déplacé
par le rouage du systeme de mesure ou par les moyens
de correction sans induire de contraintes au rouage du
systéme de mesure.

[0006] Avantageusement selon l'invention, on com-
prend que le dispositif de correction permet donc de cor-
riger I'affichage a tout moment sans induire une contrain-
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te dans le rouage propre a perturber la marche du sys-
teme de mesure. Il est notamment a noter qu’aucun pro-
bléme d’embrayage de la correction sur un rouage en
rotation n’est a déplorer. Enfin, le dispositif de correction
estavantageusement trés intégré au rouage, c’est-a-dire
qu'il est trés compact.

[0007] Conformément a dautres caractéristiques
avantageuses de l'invention :

- lesmoyensde corrections comportent une roue den-
tée solidaire du planétaire intérieur et entrainée en
rotation par un doigt de correction ;

- les moyens de corrections comportent un sautoir
destiné a bloquer laroue dentée en dehors des pha-
ses de correction ;

- le doigt de correction et le sautoir sont solidaires
d’une bascule montée élastiquement afin d’écarter
le sautoir lors de I'entrainement de la roue dentée
par le doigt de correction ;

- ledit pas prédéterminé est donné par le nombre de
dents de la roue dentée des moyens de correction ;

- laffichage de l'information horaire ou non estdu type
a aiguille ou du type a disque ;

- le systéeme d’affichage affiche au moins une valeur
de température, ou une valeur d’altitude ou une va-
leur horaire ;

- le systéme de mesure est un systeme de calendrier
destiné a afficher une valeur de calendrier et qui est
relié a un systeme de mesure du temps ;

- ledit pas prédéterminé est de 12 heures ou de 24
heures ;

- le systéeme d’affichage affiche au moins une valeur
de calendrier.

[0008] De plus, l'invention se rapporte a une piéce
d’horlogerie caractérisée en ce qu’elle comporte un mé-

canisme selon I'une des variantes précédentes.

Description sommaire des dessins

[0009] D’autres particularités etavantages ressortiront
clairement de la description qui en est faite ci-aprés, a
titre indicatif et nullement limitatif, en référence aux des-
sins annexés, dans lesquels :

- lafigure 1 est une représentation d’'une piéce d’hor-
logerie selon I'invention ;

- lafigure 2 est une représentation fonctionnelle d’un
mécanisme selon 'invention ;

- la figure 3 est une représentation vue de dessus
d’une partie d’'un mécanisme selon l'invention ;

- la figure 4 est une représentation en coupe d’'une
partie d’'un mécanisme selon I'invention.

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0010] Dansl'exempleillustré ala figure 2, on peut voir
une représentation schématique d’'une piéce mécanique
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1 selon l'invention. Elle comporte un boitier 3 a l'intérieur
duquel est monté un mécanisme 5 du type mécanique
commandé par au moins un organe de commande 7 fai-
sant préférentiellement saillie du boitier 3 et permettant
de corriger le dispositif d’affichage 9 de la piéce d’horlo-
gerie 1.

[0011] Selon l'invention, le mécanisme 5 comportant
un systéme de mesure 11, 13 reli€ mécaniquement a un
systéeme d’affichage 9 destiné a afficher une information
horaire ounon 2, 14. Avantageusement selon I'invention,
le systeme d’affichage 9 comporte un dispositif de cor-
rection rapide 10, 12 a train épicycloidal qui permet de
corriger a n’importe quel moment ledit affichage de I'in-
formation horaire ou non 2, 14 en maintenant le rapport
du systéme d’affichage 9 par rapport au systeme de me-
sure 11, 13 lors de la phase de correction.

[0012] A titre d’exemple, le mécanisme 5 peut étre un
mouvement horloger 5 qui comporte un systéme de me-
sure du temps 11 destiné a afficher ’heure et un systéme
de calendrier 13 relié au systéme de mesure du temps
11 et destiné a afficher une valeur de calendrier. Le sys-
teme de mesure du temps 11 est destiné a entrainer les
parties mobiles des moyens d’affichage 2 de I'heure.
Dans I'exemple illustré aux figures 1 et 2, la piece mé-
canique 1 est une piéce d’horlogerie. Le dispositif d’affi-
chage 9 de la piece d’horlogerie 1 comporte des moyens
d’affichage 2 de I'heure du type aiguille mobile 4, 6, 8 et
tour d’heures. Le systéme de mesure du temps 11 com-
porte également un dispositif de correction 10 autorisant
la modification desdites parties mobiles 4, 6 des moyens
d’affichage 2 par actionnement de I'organe de comman-
de 7.

[0013] Le systéme de calendrier 13 est destiné a en-
trainer les parties mobiles des moyens d’affichage 14 du
calendrier. Dans I'exemple illustré aux figures 1 et 2, le
dispositif d’affichage 9 de la piéce d’horlogerie 1 com-
porte des moyens d’affichage 14 du calendrier du type
aiguille mobile 15, 16, 17, 18 et/ou disque 19 au travers
d’un guichet 20. Le systéme de calendrier 13 comporte
également un dispositif de correction 12 autorisantla mo-
dification desdites parties mobiles 15, 16, 17, 18, 19 des
moyens d’affichage 14 par actionnement également de
'organe de commande 7 ou par un autre organe de cor-
rectiondédié. Préférentiellement, 'organe de commande
7 permet de commander les deux dispositifs de correc-
tion 10 et 12 du mouvement horloger 5.

[0014] Avantageusement selon l'invention, le systéme
de calendrier 13 et/ou de mesure du temps 11 peuvent
comporter indifféeremment des moyens d’affichage 2, 14
du type trainant, instantané ou semi-instantané. A titre
nullement limitatif, le systéme de calendrier 13 permet
d’afficher, par une aiguille 15, le jour, par une aiguille 16,
le quantiéme, par une aiguille 17, le mois, par une aiguille
18, le type d’année (bissextile ou année 1, 2 ou 3), par
un disque 19, la phase de lune.

[0015] De plus, le systeme de calendrier 13 et/ou le
systéme de mesure du temps 11 comporte un dispositif
de correction 10, 12 a train épicycloidal qui est préféren-
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tiellement intégré a leur rouage associé 29, 21. Le dis-
positif de correction a train épicycloidal 12 est expliqué
ci-apres. Toutefois, il est parfaitement applicable au dis-
positif de correction 10 du systéme de mesure du temps
11 ou a un autre systeme de mesure d’'une information
horaire ou non.

[0016] Avantageusementselonlinvention, le dispositif
de correction rapide 12 permet de modifier selon un pas
prédéterminé, comme par exemple 12 ou 24h, eta n’im-
porte quel moment de la journée les moyens d’affichage
14, c’est-a-dire y compris vers minuit, tout en maintenant
le rapport du déplacement continu par rapport a celui de
I'heure lors de la manoeuvre de correction.

[0017] A titre nullement limitatif, un dispositif de cor-
rection 12 selon l'invention est présenté aux figures 3 et
4. On comprend donc que I'exemple de dispositif de cor-
rection 12 des figures 3 et 4 qui s’applique a I'affichage
d’'une phase de lune a l'aide d’'un disque peut également
s’appliquer respectivement a I'affichage d’une autre in-
formation horaire ou non, selon un autre type de pas
prédéterminé et selon un autre type d’afficheur.

[0018] Selon I'invention, le dispositif de correction 12
comporte principalement un planétaire extérieur 23, au
moins un satellite 25 etun planétaire intérieur 27. Comme
visible aux figures 3 et 4, le planétaire extérieur 23 est
sensiblement annulaire et comporte une denture interne
22 et une denture externe 24. La denture externe 24 est,
de maniere préférée, reliée au rouage 29 du systeme de
mesure du temps 11 et, incidemment au barillet 26, afin
de synchroniser le systeme de calendrier 13 au systéeme
de mesure dutemps 11. Préférentiellement, le planétaire
extérieur 23 est relié au pignon de la roue 28 des heures
du rouage 29.

[0019] Le planétaireintérieur 27 comporte une denture
externe 30 et est solidaire de moyens de correction 31
du dispositif de correction 12. Ledit au moins un satellite
25 est engrené en permanence entre la denture interne
22 du planétaire extérieur 23 et la denture externe 30 du
planétaire intérieur 27. A titre de mode préféré, le dispo-
sitif de correction 12 comporte trois satellites 25 qui sont
distribués a 120° les uns des autres autour du planétaire
intérieur 27. Enfin, chaque satellite 25 est monté pivotant
sur un porte-satellite 33 qui est solidaire d’'un mobile 32
du rouage 21 monté fou sur I'axe 35 du planétaire inté-
rieur 27.

[0020] On comprend donc que le rouage 21 (par le
mobile 32) du systeme de calendrier 13, vialeditau moins
un satellite 25, peut étre déplacé soit par le rouage 29
du systéme de mesure du temps 11 soit par les moyens
de correction 31 sans induire de contraintes audit rouage
du systeme de mesure du temps.

[0021] Les moyens de corrections 31 comportent une
roue dentée 34, ou étoile 34, solidaire du planétaire in-
térieur 27 et entrainée en rotation par un doigt de cor-
rection 36. Avantageusement, le pas prédéterminé du
dispositif de correction 12 est donné par le nombre de
dents de la roue dentée 34 des moyens de correction
31. A titre d’exemple, dans lequel la roue 38 entrainant
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d’'un tour la phase de lune en 29,5 jours, la roue dentée
34 comportera préférentiellement 7 dents afin de corriger
le calendrier d’un pas égal a un jour.

[0022] De plus, les moyens de corrections 31 compor-
tent en outre un sautoir 37 destiné a bloquer la roue den-
tée 34, ou étoile 34, en dehors des phases de correction,
c’est-a-dire quand le doigt de correction 36 n’est pas uti-
lisé comme illustré en traits pleins a la figure 3. Avanta-
geusement selon I'invention, le doigt de correction 36 et
le sautoir 37 sont solidaires d’'une bascule 39 montée
élastiquement afin d’écarter le sautoir 37 lors de I'entrai-
nement de la roue dentée 34 par le doigt de correction
36 comme illustré en traits discontinus a la figure 3. A
cette méme figure 3, on comprend que le ressort a lame
40 oblige la bascule 39 a pivoter dans le sens trigono-
métrique afin qu’en dehors des phases de correction, le
sautoir 37 empéche la rotation de la roue dentée 34 et,
incidemment, le planétaire intérieur 27.

[0023] Par conséquent, en dehors des phases de cor-
rection, la denture externe 30 du planétaire intérieur 27
joue le r6le d’'un engrenage fixe pour ledit au moins un
satellite 25. On comprend donc que le déplacement du
rouage 29 du systéme de mesure du temps 11 est trans-
mis au rouage 21 du systeme de calendrier 13 par, suc-
cessivement, le planétaire extérieur 23, ledit au moins
un satellite 25 puis le porte-satellite 33 qui est solidaire
du mobile 32 du rouage 21.

[0024] En effet, la rotation trigonométrique du pignon
de la roue 28 induit un pivotement rétrograde du plané-
taire extérieur 23. Le planétaire intérieur 27 étant fixe en
dehors de phases de correction, le pivotementrétrograde
du planétaire extérieur 23 oblige ledit au moins un satel-
lite 25 a tourner dans le méme sens contre la denture
externe 30 fixe en déplacgant le porte-satellite 33 solidaire
du mobile 32.

[0025] A linverse, pendant les phases de correction,
la denture interne 22 du planétaire extérieur 23 joue le
réle d’'un engrenage fixe pour ledit au moins un satellite
25. On comprend donc que le mouvement d’activation
du dispositif de correction 12 est transmis au rouage 21
du systeme de calendrier 13 par, successivement, le
doigt de commande 36, la roue dentée 34, ou étoile 34,
le planétaire intérieur 23, ledit au moins un satellite 25
puis le porte-satellite 33 qui est solidaire du mobile 32
du rouage 21.

[0026] En effet, la rotation rétrograde de la bascule 39,
contrant la force du ressort a lame 40, entraine le doigt
de correction 36 selon le méme mouvement. Le doigt de
correction 36 dans son mouvement rencontre une dent
de la roue dentée 34 et oblige cette derniere et le plané-
taire intérieur 27 qui en est solidaire, a tourner dans le
sens trigonométrique. La rotation du planétaire intérieur
27 étant d’'une amplitude beaucoup plus grande que le
déplacement de la roue 28, le planétaire extérieur 23 se
comporte par conséquent comme un engrenage fixe
pour ledit au moins un satellite 25.

[0027] On comprend donc que le pivotement trigono-
métrique du planétaire intérieur 27 oblige ledit au moins
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un satellite 25 a tourner dans le sens rétrograde contre
la denture interne 22 fixe en déplagant le porte-satellite
33 solidaire du mobile 32. Chaque activation de la bas-
cule 39 permet donc, suivant le nombre de dents de la
roue dentée 34, ou étoile 34, de corriger I'affichage 14
d'un pas prédéterminé, c’est-a-dire, par exemple, d’'un
pas de 12 ou 24 heures.

[0028] Avantageusement selon linvention, on com-
prend que le dispositif de correction 10, 12 permet donc
de corriger I'affichage 2, 14 a tout moment sans induire
une contrainte dans le rouage 21, 29 propre a perturber
la marche du systéme de mesure. Il est notamment a
noter qu’aucun probléme d’embrayage de la correction
sur un rouage en rotation n’est a déplorer. Enfin, le dis-
positif de correction 10, 12 est avantageusement trés
intégré au rouage 21, 29, c’est-a-dire qu'il est trés com-
pact.

[0029] Bienentendu, la présente invention ne se limite
pas a I'exemple illustré mais est susceptible de diverses
variantes et modifications qui apparaitront a 'lhomme de
I'art. En particulier, les géométries et/ou les dimensions
du dispositif de correction 12 peuvent étre adaptées en
fonction des applications, c’est-a-dire la valeur a afficher
ou I'encombrement a respecter. En effet, 'invention ne
saurait se limiter a I'application d’une piéce d’horlogerie.
Ainsi, la piece mécanique 1 peut étre un altimétre méca-
nique ou un thermomeétre mécanique avec ou sans sys-
téeme de mesure du temps et/ou de calendrier.

[0030] Il est également envisageable que la correction
par saut a l'aide de I'ensemble étoile 34 - sautoir 37 soit
remplacé par une correction par rotation continue sur
une friction.

[0031] Enfin, comme expliqué ci-dessus, le systeme
de mesure 11, 13 ne saurait se limiter a un systéme af-
fichant des informations horaires 2, 14. Ainsi, a titre
d’exemple, avantageusement 'invention, le dispositif de
correction 10, 12 expliqué ci-dessus, peutégalement étre
appliqué a un systéme de mesure affichant des données
non horaires comme l'altitude, c’est-a-dire la profondeur
sous 'eau ou la hauteur au-dessus de I’eau, ou méme
la température.

Revendications

1. Mécanisme (5) comportant un systéme de mesure
(11, 13) comportant unrouage (21) et étant relié mé-
caniquement a un systeme d’affichage (9) qui com-
porte un autre rouage (29) et est destiné a afficher
une information horaire ou non (2, 14) et comportant
un dispositif de correction rapide (10, 12) a train épi-
cycloidal qui permet de corriger a n’importe quel mo-
ment et selon un pas prédéterminé ledit affichage
de l'information horaire ou non (2, 14) en maintenant
le rapport du systeme d’affichage (9) par rapport au
systeme de mesure (11, 13) lors de la phase de cor-
rection caractérisé en ce que le dispositif de cor-
rection (10, 12) comporte un planétaire extérieur (23)
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relié par sa denture externe (24) au rouage (21) du
systéme de mesure (11, 13) et par sadenture interne
(22) a au moins un satellite (25), en ce que ledit au
moins un satellite (25) est engrené en permanence
entre ledit planétaire extérieur (23) et un planétaire
intérieur (27) et est relié au rouage (29) du systéme
d’affichage (9), et en ce que le planétaire intérieur
(27) est relié a des moyens de correction (31) afin
que le rouage (21) du systeme d’affichage (9), via
ledit au moins un satellite (25), soit déplacé par le
rouage (29) du systeme de mesure (11, 13) ou par
les moyens de correction (31) sans induire de con-
traintes au rouage (21, 29) du systéme de mesure
(11, 13).

Mécanisme (5) selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que les moyens de corrections
(31) comportent une roue dentée (34) solidaire du
planétaire intérieur (27) et entrainée en rotation par
un doigt de correction (36).

Mécanisme (5) selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que les moyens de corrections (31)
comportent un sautoir (37) destiné a bloquer la roue
dentée (34) en dehors des phases de correction.

Mécanisme (5) selon la revendication 3 dépendante
de larevendication 2, caractérisé en ce que le doigt
de correction (36) et le sautoir (37) sont solidaires
d'une bascule (39) montée élastiquement afin
d’écarter le sautoir (37) lors de I'entrainement de la
roue dentée (34) par le doigt de correction (36).

Mécanisme (5) selon I'une des revendications 2 a 4,
caractérisé en ce que ledit pas prédéterminé est
donné par le nombre de dents de laroue dentée (34)
des moyens de correction (31).

Mécanisme (5) selon I'une des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que I'affichage de I'in-
formation horaire ou non (2, 14) est du type a aiguille
(15, 16, 17, 18).

Mécanisme (5) selon I'une des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que I'affichage de I'in-
formation horaire ou non (2, 14) est du type a disque
(19).

Mécanisme (5) selon I'une des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que le systeme d’af-
fichage (9) affiche au moins une valeur de tempéra-
ture.

Mécanisme (5) selon I'une des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que le systeme d’af-
fichage (9) affiche au moins une valeur d’altitude.

10. Mécanisme (5) selon l'une des revendications pré-
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1.

12.

13.

14.

15.

cédentes, caractérisée en ce que le systeme d’af-
fichage (9) affiche au moins une valeur horaire (2).

Mécanisme (5) selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que ledit pas prédéterminé est
de 12 heures.

Mécanisme (5) selon la revendication 10, caracté-
risé en ce que ledit pas prédéterminé est de 24 heu-
res.

Mécanisme (5) selon I'une des revendications pré-
cédentes, caractérisé en ce que le systeme de me-
sure (13) est un systéme de calendrier destiné a af-
ficher une valeur de calendrier (14) et qui est relié a
un systeme de mesure du temps (11).

Mécanisme (5) selon la revendication précédente,
caractérisée en ce que le systeme d’affichage (9)
affiche au moins une valeur de calendrier.

Piece d’horlogerie (1) caractérisée en ce qu’elle
comporte un mécanisme (5) selon 'une des reven-
dications précédentes.

Patentanspriiche

1.

Mechanismus (5), umfassend ein Messsystem (11,
13), welches ein Raderwerk (21) umfasst und me-
chanisch mit einem Anzeigesystem (9) verbunden
ist, welches ein weiteres Raderwerk (29) umfasst
und dazu bestimmt ist, eine Stundeninformation an-
zuzeigen oder nicht (2, 14), und das eine Korrektur-
vorrichtung (10, 12) zur schnellen Korrektur fiir ein
Umlaufradergetriebe umfasst, die es gestattet, zu je-
dem beliebigen Zeitpunkt und nach einer vorherbe-
stimmten Teilung die Anzeige oder Nicht-Anzeige
der Stundeninformation (2, 14) zu korrigieren, wobei
die Beziehung des Anzeigesystems (9) zum Mess-
system (11, 13) wahrend der Korrekturphase auf-
rechterhalten bleibt, dadurch gekennzeichnet,
dass die Korrekturvorrichtung (10, 12) ein duf3eres
Zentralrad (23) umfasst, das Uber seine Aul3enver-
zahnung (24) mit dem Raderwerk (21) des Messsys-
tems (11, 13) und Uber seine Innenverzahnung (22)
mit zumindest einem Planetenrad (25) verbunden
ist, dass das zumindest eine Planetenrad (25) dau-
erhaft in Eingriff steht zwischen dem &uReren Zen-
tralrad (23) und einem inneren Zentralrad (27) und
mit dem Raderwerk (29) des Anzeigesystems (9)
verbunden ist, und dass das innere Zentralrad (27)
mit Korrekturmitteln (31) verbunden ist, damit das
Raderwerk (21) des Anzeigesystems (9) Uiber das
zumindest eine Planetenrad (25) durch das Rader-
werk (29) des Messsystems (11, 13) oder durch die
Korrekturmittel (31) gestellt wird, ohne Spannungen
in das Raderwerk (21, 29) des Messsystems (11,
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13) einzubringen.

Mechanismus (5) nach dem vorhergehenden An-
spruch, dadurch gekennzeichnet, dass die Kor-
rekturmittel (31) ein Zahnrad (34) umfassen, das mit
dem inneren Zentralrad (27) fest verbunden ist und
das durch einen Korrekturfinger (36) in Drehung ver-
setzt wird.

Mechanismus (5) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Korrekturmittel (31) eine
Raste (37) umfassen, die dazu bestimmt ist, das
Zahnrad (34) aul3erhalb der Korrekturphasen zu blo-
ckieren.

Mechanismus (5) nach Anspruch 3, der von An-
spruch 2 abhangig ist, dadurch gekennzeichnet,
dass der Korrekturfinger (36) und die Raste (37) mit
einer Wippe (39) fest verbunden sind, die federnd
montiert ist, um die Raste (37) wahrend der Mitnah-
mebewegung des Zahnrades (34) durch den Kor-
rekturfinger (36) auler Eingriff zu bringen.

Mechanismus (5) nach einem der Anspriiche 2 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass die vorbestimm-
te Teilung gegeben ist durch die Anzahl der Zahne
des Zahnrades (34) der Korrekturmittel (31).

Mechanismus (5) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Anzeige oder Nicht-Anzeige der Stundeninformation
(2, 14) mit Zeigern (15, 16, 17, 18) erfolgt.

Mechanismus (5) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Anzeige oder Nicht-Anzeige der Stundeninformation
(2, 14) mit Scheiben (19) erfolgt.

Mechanismus (5) nach einem der der vorhergehen-
den Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Anzeigesystem (9) zumindest einen Tempera-
turwert anzeigt.

Mechanismus (5) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Anzeigesystem (9) zumindest einen Héhenwert an-
zeigt.

Mechanismus (5) nach einem der der vorhergehen-
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Anzeigesystem (9) zumindest einen Stunden-
wert (2) anzeigt.

Mechanismus (5) nach dem vorhergehenden An-
spruch, dadurch gekennzeichnet, dass die vorbe-

stimmte Teilung 12 Stunden ist.

Mechanismus (5) nach Anspruch 10, dadurch ge-
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kennzeichnet, dass die vorbestimmte Teilung 24
Stunden ist.

Mechanismus (5) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Messsystem (13) ein Kalendersystem ist, das dazu
bestimmt ist, einen Kalenderwert (14) anzuzeigen,
und das mit einem Zeitmesssystem (11) verbunden
ist.

Mechanismus (5) nach dem vorhergehenden An-
spruch, dadurch gekennzeichnet, dass das Anzei-
gesystem (9) zumindest einen Kalenderwert an-
zeigt.

Uhrenteil (1), dadurch gekennzeichnet, dass es
einen Mechanismus (5) nach einem der vorherge-
henden Anspriiche umfasst.

Claims

Mechanism (5) comprising a measuring system (11,
13) comprising a gear train (21) and being mechan-
ically connected to a display system (9) that com-
prises another gear train (29) for displaying time-re-
lated or other information (2, 14) and comprising a
quick correction device (10, 12) with an epicycloidal
gear train (10, 12) which can correct said display of
time-related or other information (2, 14) at any time
and by a predetermined step while maintaining the
relationship between the display system (9) and the
measuring system (11, 13) during the correction
phase, characterized in that the correction device
(10, 12) includes an external planetary wheel (23)
connected at the outer toothing (24) thereof to the
gear train (21) of the measuring system (11, 13) and
at the inner toothing (22) thereof to at least one sat-
ellite gear (25), in that said at least one satellite gear
(25) is permanently meshed between said external
planetary wheel (23) and an internal planetary wheel
(27) and is connected to the gear train (29) of the
display system (9), and in that the internal planetary
wheel (27) is connected to a correction means (31)
so that, via said at least one satellite gear (25), the
gear train (21) of the display system (9) is moved by
the gear train (29) of the measuring system (11, 13)
or by the correction means (31) without inducing
stress in the gear train (21, 29) of the measuring
system (11, 13).

Mechanism (5) according to the preceding claim,
characterized in that the correction means (31) in-
cludes a toothed wheel (34) integral with the internal
planetary wheel (27) and driven in rotation by a cor-
rection finger (36).

Mechanism (5) according to claim 1 or 2, character-
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ized in that the correction means (31) includes a
jumper spring (37) for locking the toothed wheel (34)
except during the correction phases.

Mechanism (5) according to claim 3, dependent on
claim 2, characterized in that the correction finger
(36) and the jumper spring (37) are integral with an
elastically mounted pivoting part (39) so as to move
the jumper spring (37) away when the toothed wheel
(34) is being driven by the correction finger (36).

Mechanism according to any of claims 2 to 4, char-
acterized in that said predetermined step is given
by the number of teeth of the toothed wheel (34) of
the correction means (31).

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the display or time-
related or other information (2, 14) is of the type with
a hand (15, 16, 17, 18).

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the display of time-
related or other information (2, 14) is of the type with
a disc (19).

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the display system (9)
displays at least one temperature value.

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the display system (9)
displays at least one altitude value.

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the display system (9)
displays at least one time value (2).

Mechanism (5) according to the preceding claim,
characterized in that said predetermined step is 12
hours

Mechanism (5) according to claim 10, characterized
in that said predetermined step is 24 hours.

Mechanism (5) according to any of the preceding
claims, characterized in that the measuring system
(13) is a calendar system for displaying a calendar
value (14) and which is connected to a time meas-
uring system (11).

Mechanism (5) according to the preceding claim,
characterized in that the display system (9) dis-
plays at least one calendar value.

Timepiece (1) characterized in that it includes a
mechanism (5) according to any of the preceding
claims.
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