
(19) 민 특허청(KR)

(12) 등 특허공보(B1)

(45) 공고    2013 09월05

(11) 등    10-1303948
(24) 등    2013 08월29

(51) 특허 (Int. Cl.)

      H04W 4/02 (2009.01)  H04W 64/00 (2009.01)
(21) 원        10-2010-0078461

(22) 원        2010 08월13

     심사청    2011 11월28  

(65) 공개        10-2012-0015922

(43) 공개        2012 02월22

(56) 술 사문헌

KR1020070057561 A

KR1020090000186 A

KR1020080028698 A

KR100900806 B1

(73) 특허

주식 사 택

울특별시 마포  암  179 (상암동, 택계열
알앤 )

(72) 

울특별시 악  신림동 551-9 아 트 201
동 904

(74) 리

특허  신지

체 청  수 :   20   심사  :    

(54)  칭 가시 객체에  강 실 보 공 치  

(57)  약

본  가시 객체에  강 실 보 공 , /무  통신망  통    가능  단말

에  가시 객체에  강 실 보 공 에 어 , 실 계  상  득 는 단계 , 상  

득  상에 포   객체  는 단계 , 상  상   치 보  상    객체

식  보  득 는  단계 ,  상  득   치  보    객체  식  보  에  는

단계 , 상   치에   객체  라보는   객체 후 에 재 는 가시 객체에  

보   수신 는 단계 , 상  수신  가시 객체에  보  는 단계  포 다.

  도 - 도4
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특허청  

청  1 

/무  통신망  통    가능  단말에  가시  객체에   강  실  보  공  에

어 ,

실 계  상  득 는 단계 ,

상  득  상에 포   객체  는 단계 ,

상  상   치 보  상    객체  식 보  득 는 단계 ,

상  득   치 보   객체  식 보  에 는 단계 ,

상   치에   객체  라보는   객체 후 에 재 는 가시 객체에  보  

 수신 는 단계 ,

상  수신  가시 객체에  보  는 단계  포  특징  는 가시 객체에  강 

실 보 공 .

청  2 

 1 에 어 , 상   객체  는 단계는

사   객체에  택 보  아  특징  는 가시 객체에  강 실

보 공 .

청  3 

 1 에 어 , 상   객체  는 단계는

상   에  생 는 단계 ,

 치  보가 에 라, 상   시  에 치 는 객체   객체  는 단계

 포  특징  는 가시 객체에  강 실 공 .

청  4 

 1 에 어 , 상  가시 객체에  보는

상   객체   지   내에 치 는 가시 객체 보  특징  는 가시 객체에 

 강 실 공 .

청  5 

 4 에 어 , 상  는

 치에   객체  라보는    각에  결  특징  는 가시 객체에

 강 실 공 .

청  6 
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 1 에 어 , 상  가시 객체에  보는

상   객체   가시 객체  치가 시   스 보  특징  는 가시 객체

에  강 실 공 .

청  7 

 6 에 어 , 상   스 보는

각각  가시 객체들에 상  식별  또는 색  시  특징  는 가시 객체에  강 실

공 .

청  8 

 1 에 어 ,

사  가시 객체들  나  심 객체 택 보가 에 라, 상  심 객체에 당 는 강

실 보  득 는 단계 ,

상  득  강 실 보  는 단계   포  특징  는 가시 객체에  강 실 공

.

 

청  9 

/무  통신망  통  어도 나 상  단말과 는 에  가시 객체에  강 실 보 

공 에 어 , 

단말  가시 객체 보 청 에 라, 단말  수신   객체 식 보   치 보  

는 단계 ,

 결과에 라,  치에   객체  라보는   객체 후 에 재 는 어도 나

가시 객체에  보  검 는 단계 ,

검  가시 객체에  보  단말에 는 단계  포  특징  는 가시 객체에  강

실 보 공 .

청  10 

 9 에 어 , 상  는 단계는

상  수신   치 보에 당 는 지도  검 는 단계 ,

상   객체 식 보  여 상   객체  치  상   지도상에  악 는 단계 ,

상  악   객체 치   치 보  여   보  산 내는 단계  포  특징

 는 가시 객체에  강 실 보 공 .

청  11 

 10 에 어 , 상  검 는 단계는

상  검  지도상   객체 후 에 재 는 가시 객체들 , 상  산    미리 

  각  변수  결 는 역에 재 는 가시 객체들  검  특징  는 가시 객체에 

강 실 보 공 .  
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청  12 

실 계  상  득 여 는 상 득 ,

상  득  상  가시 객체에  보  는 시 ,

 여 수신 신  처리 는 통신 ,

상  상 득   상  상  시 에 고, 상  득  상에 포   객체  

여, 상  상   치 보  상    객체  식 보  득 고, 상  득   

치 보   객체  식 보  상  통신  통  에 고,   치에   객

체  라보는  가시 객체에  보  수신 여 상  시 에 는 어  포  특징

 는 가시 객체에  강 실 공 치.

청  13 

 12 에 어 , 

사  보   수 는   포 , 

상  어 는

상   통  사   객체에  택 보  아  특징  는 가시 객체

에  강 실 보 공 치.

청  14 

 13 에 어 , 상  어 는

상  시 에  상에  생 고, 상    치  보가 에 라, 상

 시  에 치 는 객체   객체   특징  는 가시 객체에  강 실 

공 치.

청  15 

 12 에 어 , 상  가시 객체에  보는

상   객체   가시 객체  치가 시   스 보  특징  는 가시 객체

에  강 실 공 치.

청  16 

 15 에 어 , 상   스 보는

각각  가시 객체들에 상  식별  또는 색  시  특징  는 가시 객체에  강 실

공 치.

청  17 

 13 에 어 , 상  어 는

상   통  가시 객체들  나  심 객체 택 보가 에 라, 상  심 객체에 당

는 강 실 보   득 고, 상  득  강 실 보  시 에  특징  는 
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가시 객체에  강 실 공 치.

 

청  18 

/무  통신망  통  어도 나 상  단말과  신  수신 처리 는 통신 , 

상  통신  통  단말  가시 객체 보 청 신 가 수신 에 라, 단말  수신   객체 

식 보   치 보  고, 상   결과에 라,  치에   객체  라보는 

  객체 후 에 재 는 어도 나  가시 객체에  보  검 고, 검  가시 객체에 

보  단말에 는 어  포  특징  는 가시 객체에  강 실 보 공 .

청  19 

 18 에 어 , 

지도 보  는 지도 보   포 , 

상  어 는

상  지도 보  상  수신   치 보에 당 는 지도  검 고, 상   객체 식

보  여 상   객체  치  상  지도상에  악 고, 상  악   객체 치   치

보  여   보  산  특징  는 가시 객체에  강 실 보 공 .

청  20 

 19 에 어 , 상  어 는

상  검  지도상   객체 후 에 재 는 가시 객체들 , 상  산    미리 

  각  변수  결 는 역에 재 는 가시 객체들  검  특징  는 가시 객체에 

강 실 보 공 .

  

 술  야

본  강 실 보 공 시스 에  것 , 보다 상 게는 득  상   실 객체에 [0001]

 강 실 보 공 치  에  것 다.

 경  술

강 실(augmented reality, AR) 란 실  경에 가상 사물 나 보  여 원래  경에 재 는 사[0002]

물처럼 보 도  는 컴퓨  그래   말 다.

강 실  가상  공간과 사물만  상  는  가상 실과 달리 실 계   에 가상  사[0003]

물  여 실 계만 는 얻  어 운 가  보들  보강  공  수 는 특징  가진다. 러

 특징 문에 단순  게 과 같  야에만   가능   가상 실과 달리 다양  실 경에

 가능  특 , 쿼 스 경에  차  스  술  각 고 다.

 들 , 객  런  거리에  카 라  GPS  등 다양  술  탑재 어 는 폰  카 라 등[0004]

특   가리 , 재 동  거리에 치  식 나   상 에  강 실 보  실

 거리 상과 첩 여 스 도  는  들 수 다.

그런 , 래에는 카 라에  득  상에 포 어 는 객체에  강 실 보  공 므 , 심[0005]

객체가 다  객체들에  가  상  카 라 상에 포 지 않  경우에는 보 득  지 않다는
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문  다.

 내

결 는 과

라 , 본  다  객체에  가  는 가시 객체에 도 강 실 보  공  수 는 [0006]

치   공 고  다.

과  결 수단

본  가시 객체에  강 실 보 공 , /무  통신망  통    가능  단말[0007]

에  가시 객체에  강 실 보 공 에 어 , 실 계  상  득 는 단계 , 상  

득  상에 포   객체  는 단계 , 상  상   치 보  상    객체

식 보  득 는 단계 , 상  득   치 보   객체  식 보  에 는 단계

, 상   치에   객체  라보는   객체 후 에 재 는 가시 객체에  보

 수신 는 단계 , 상  수신  가시 객체에  보  는 단계  포 다.

본  람직  실시 에  /무  통신망  통  어도 나 상  단말과 는 에  [0008]

가시 객체에  강 실 보 공  단말  가시 객체 보 청 에 라, 단말  수신

 객체 식 보  단말  치 보  는 단계 ,  결과에 라,  치에   객체

라보는   객체 후 에 재 는 어도 나  가시 객체에  보  검 는 단계 , 검

 가시 객체에  보  단말에 는 단계  포 다.

본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공 치는 실 계  상  득[0009]

여 는 상 득 , 상  득  상  가시 객체에  보  는 시 , 상  상

득   상  상  시 에 고, 상   치에   객체  라보는  

객체 후 에 재 는 가시 객체에  보  득 고, 상  득  가시 객체에  보  상  시

에 는 어  포 다.

본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공 는 /무  통신망  통  [0010]

어도 나 상  단말과  신  수신 처리 는 통신 , 상  통신  통  단말  가시 객체 

보 청 신 가 수신 에 라, 단말  수신   객체 식 보   치 보  고, 상

 결과에 라,  치에   객체  라보는   객체 후 에 재 는 어도 나

가시 객체에  보  검 고, 검  가시 객체에  보  단말에 는 어  포 다.

 과

본  다  객체에  가  카 라에  식  수 없는 가시 객체에 도 강 실 보[0011]

공  수 다는  다.

도  간단  

도 1  본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공   통신 시스  [0012]

도 다.

도 2는 본  람직  실시 에 라 가시 객체에  강 실 보 공 치  내  도 다.

도 3  본  람직  실시 에 라 가시 객체에  강 실 보 공  내  도 다.

도 4는 본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공    순

도 다.
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도 5  도 6  본  람직  실시 에 라  객체 택    생   시도 다.

도 7  도 8  본  람직  실시 에 라 가시 객체 보 공 사  스 시도 다.

 실시   체  내

, 첨  도  참 여 술 는 람직  실시  통 여 본  당업 가 게 고 재[0013]

 수 도  상  술  다.

본  에 어  공지 능 또는 에  체   본  실시 들  지  [0014]

게 릴 수 다고 단 는 경우에는 그 상   생략  것 다.

본  에 앞 ,  에 걸쳐 사 는 어들  다. 본 에  사 는 객체라 [0015]

 실 계에 재 는 사물, 사람 또는 마커(Marker)가  수 다. 또 , 가시 객체라  실 계  

여 득  상에  식  수 는 객체  미 는 것 , 건물, 사람, 산 등  실에 재 는 객체

통칭 다. 가시 객체라  실 계  여 득  상에  식  수 없는 객체  미 는 것 ,

가시 객체들에  가  식  수 없는 실 객체  미 다.  어들  본  실시 에  능

고 여  어들 , 사  또는 운  도,  등에 라  변  수 는 사 므 ,

 어들  는 본   에 걸친 내   내 야  것 다.

도 1  본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공   통신 시스  [0016]

도 다.

도 1  참 , 본  는 통신 시스  나 상  강 실 보 공 단말 치(  '단말'[0017]

라 칭 )(110) , 단말(110)에 강 실 스   보  공 는 강 실 보 공  치(

 ' '라 칭 )(130)가 /무  통신망 통  어 는 태  갖는다. 또 , 가  단말(110)

치 별 시스 (120)  신  치 보  통신망  통  공  수 다.

단말(110)  PDA(Personal digital assistants), 스마트 폰, 게  단말  등  동 통신 단말 뿐만 아[0018]

니라, 스  탑 컴퓨 , 트  등과 같  개  컴퓨  같  상에 포 어 는 객체  식 고, 식

 객체에 는 강 실 보  스  수 는 든 치에  수 는 것  다.

도 2는 본  람직  실시 에  단말  내  도 다.[0019]

상 득 (210)는 실 계   상  득 여 어 (260)에 는 것 , 컨  카 라 또는[0020]

미지 가  수 다. 또 , 상 득 (210)는 상 시 어 (260)  어에  상   또

는 거나, 동 또는 수동   가능  카 라  수 다. 시 (220)는  는 상

는 수단 , 본  실시 에 라 상 득 (210)에  득  실 계   상, 

생  , 가시 객체 보 사  스 보, 심 객체에  강 실 보  어도 나  

다. 치 보 득 (230)는 단말  치 보  상  치 별 시스 (120)  수신 여 는

것 , 컨  GPS  신 는 카 라  치 보 신  수신 는 GPS 수신 가 포  수 다.

사  스  (240)는 사  보   수 는 수단 ,    튼 누[0021]

시마다 보  생 는 나, 치 , 마우스 등  포  수 다. 본  실시 에 라, 

(240)  통  가시 객체 보 청 신 ,  객체 택 보, 심 객체 택 보  어도 나

 수 다. 통신 (250)는 /무  통신망  통   수신  신  처리 여 어 (260)에 

고, 어 (260)  내   신  처리 여 /무  통신망  통  도  처리 는 주지

다. 

어 (350)는 술   같  각  들  어 여, 본 에  가시 객체에  강 실 [0022]

보  공 는 것 ,   드웨어  또는  드웨어 에  실 는 트웨어 듈

  수 다. 어 (260)  동   후술 는 가시 객체에  강 실 보 공 에  상

 다.

도 3  본  람직  실시 에   내  도 다.[0023]

통신 (310)는  /무  통신망  통   수신  신  처리 여 어 (260)에  고,  어[0024]
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(350)  내   신  처리 여 /무  통신망  통  도  처리 는 주지  다. 객체

식 보 (330)는 객체  식   식 보  포 는 것 , 컨 , 객체  곽 , 색과 같

 값  포  수 어, 어 (350)는 단말  수신  객체 식 보  객체 식 보 (320)

에 포  객체 식 보  값  여 객체가 무엇 지  악  수 다. 

강 실 보 (330)는 객체에  각  보  강 실 보  는 ,  , 객체가 어[0025]

나무  경우 그 나무  , 주  식지, 생태  특징 등   태그 미지(tag image)  통  나타낸

것  수 다. 지도 보 (340)는 치에  지도 보  는 것 , 어 (350)는 단말

치 보  수신 에 라, 수신  치 보에 상 는 지도 보  지도 보 (340)  검 다. 

어 (350)는 술   같  각  들  어 여, 본 에  가시 객체에  강 실 [0026]

공  수 는 것 ,   드웨어  또는  드웨어 에  실 는 트웨어 듈

  수 다. 어 (350)  동   후술 는 가시 객체에  강 실 보 공 에  상

 다.

그러 , 술   같   가지는 시스 에  수 는 가시 객체에  강 실 보 공 [0027]

도 4 내지 도 8  참 여  다.

도 4  본  람직  실시 에  가시 객체에  강 실 보 공    순[0028]

도 고, 도 5  도 6  본  람직  실시 에 라  객체 택    생   시도

고, 도 7  도 8  본  람직  실시 에 라 가시 객체 보 공 사  스 시도

다. 또 ,  편   에 는 단말 어 (260)  단말 ,  어 (320)   재

 다.

도 4  참 , 단말  (140)  통  에  405 단계에  상 득 (110)  동시  실[0029]

계  상  득 여 시 (120)에 다. 단말  410 단계에  시 (120)에 는 상에 포

가시 객체들에  가  보 지 않  가시 객체들에  강 실 보 청 에 라, 415 단계에

 상에 포  나 상  가시 객체들  나   객체  다.

415 단계에   객체  는  다양  실시 가 가능 다.[0030]

 실시  단말  미리  에  체   객체  택 여  수 는 , 컨 , [0031]

상에 포  가시 객체들  식  가   가시 객체   객체   수 다.

다  실시  사  택 보  아  객체   수도 다. 컨 , 도 5에 도시  [0032]

 같  십  양(410) 또는 도 6에 도시   같  사각  양(420)   에 생 도  고, 사

가 상   신  택   객체에 맞   치  보   라, 상  에 치

 가시 객체   객체   수도 다. 또 다  실시 , 사 가 직  치  통   객체

택 보   수도 다.

그러 , 단말  420 단계에   객체에  식 보  득 다. 컨 , 카 라  통  득   [0033]

상  심 상  실 객체  특징 보( , 곽 , 색)  식 보  낸다.

그리고, 단말  425 단계에  상  득  상   치 보  득 다. 상  상  단말에  실시[0034]

간  는 상  경우, 단말  재 치 별 시스  신  치 보  득 다. 그러나, 상

 상  에 득  또는  공 는 상  경우, 단말   치 보  사  

 수도 다. 여 , 상  420 단계  425 단계는 동시에 루어질 수도 고, 그 순 가 뀔 수도 다.

그러 , 단말  430 단계에  에 가시 객체 보 청 다. , 단말   객체 식 보  [0035]

치 보  게 다. 또 , 가시 객체   보  게 는 , 컨  도 7  참 , 

치에   객체  라보는   (D)  각( )   보에 포  수 다. 도 에는

도시 어 지 않지만, 러  가시 객체   보는 에 사 에  미리  보 거나 실시

간   보  수도 다. 또는 에  상   보가 미리  경우,  보   생략

 수도 다.

그러 , 는 단말  가시 객체 보 청 에 라, 435 단계에  단말  수신   객체 식[0036]

보   치 보  다. 체  , 는 지도 보 (340)  검색 여 상  수
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신   치 보에 당 는 지도  검 내고, 상   객체 식 보  여 상   객체

치  상  지도상에  악 다. 그런 후, 는 상  악   객체 치   치 보  여

  보  산 낸다. 컨 ,  치   객체 치  연결     

결 는 것 다.

그리고,  는  435  단계에   결과에  라,  440  단계에   치에   객체  라보는[0037]

,     객체 후 에 재 는 가시 객체들에  보  검 다. 체  

, 는 상  검  지도상   객체 후 에 재 는 가시 객체들 , 술   같   

보(D), 각( )  상  435 단계에  산    변수  결 는 역에 재 는 가시 객체들

검 다. 컨 , 도 6  참 , 7개  가시 객체가 검  수 다.  

그리고, 는 검  가시 객체에  보  445 단계에  단말  다. , 는 가시 객체[0038]

보  는 도 6에 도시   같   객체   가시 객체  치 , 가  가 시

  스 보(710)  수 다.

러   스는 다양  실시 가 가능 , 각각  가시 객체들  식별 도   , 도 7에[0039]

도시   같  각 가시 객체들에 식별  여  수도 고, 각 객체들  각각 상  색  시

도   수도 고, 각 객체들에 별도  식별 가 시 도   수도 다.

식별 가 여  경우,  순  여 는 도 다양  실시 가 가능 ,   도 7에 도시  [0040]

 같     객체에 근  순  식별  여  수도 고, 다   도 8에 도시

 같  시계  식별 가 여 도   수도 다.

그러 , 단말  445 단계에  가시 객체 보  시 (220)에 다.  들 , 시 (220)에 는[0041]

가시 객체 보는 도 6에 도시   같   스(710)   체에 스  수도 고, 

리뷰  시 고 는 상 에   측에 시 도   수도 고, 업 창  통  스 도

 수도 다. 또 , 러   스(220)는 사   보에  술   같  다양  실시

 도   수 다.

그러 , 단말  455 단계에  (240)  통  사  상  스  가시 객체들  강 실[0042]

보  공 고 싶  심 객체 택 보  는다. 상  심 객체 택 보  는  다양

실시 가 가능 다.   치  통  심 객체  택  수도 고, 심 객체  식별 보  식

별 , 식별  또는 식별색  직   수도 다. 단말  심 객체 택 보가 에 라, 460

단계에   심 객체 택 보  에 다. , 심 객체  식별 보  검 여 에 

다.

그러 , 는 465 단계에   심 객체 택 보에 상 는 객체에  강 실 보  검[0043]

다.

그러 , 단말  480 단계에   강 실 보  당 심 객체에 강시  단말에 시 다. 그런 ,[0044]

상  심 객체는 리뷰 에는 보 지 않는 객체 므   리뷰 상에 심 객체  첩시  시

도   수도 고, 리뷰  시  측에 심 객체  보가 시 도   수도 다.

편, 여 는  편   본 에  안 는  강 실 공 단말 치  강 실 공 [0045]

가 통신망  통   가능  태   시스  상에  는  들어 나, 는 본 

 실시  뿐 본  가  지 않는다. , 상  단말과  연동  동   체

는 치에  수  물 다. 
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