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Polohovy snimaf rotoru induk&niho mag-
netometru s prstencovou civkou, jejiZz pric-
né osa je souhlasnéd s rotatni osou rotoru.
Induk&ni magnetometr méfi intenzitu zem-
ského nebo uméle generovaného magnetic-
kého pole mérenim stfidavého napéti indu-
kovaného v rotujici prstencové civce. Ute-
lem PeSeni je zjednoduSeni mechanické kon-
strukce polohového snimade, zjednoduSeni
elektrického zapojeni napdjecich a zesilo-
vacich obvodl a zvySeni jeho citlivosti a Zi-
votnosti. Uvedeného t&elu se dosahuje tim,
Ze polohovy snimal sestdavd ze svételného
zdroje [8) a fotoelektrického pFechodniku
(9) upevnénych proti sob& ve statoru (2)
v optické ose (6) prochdzejici svételnym
kandlem (7) upravenym v rotoru (1) a svi-
rajici s rotatni osou (3) rotoru (1) kosy
ahel («), pritom fotoelektricky pievodnik
(9) je vyvodem (4) elektricky zapojen na
fazovy zavés (12) s polohovymi vystupy
(14). Polohovy snimaC je vyuZitelny u in-
dukénich magnetometri, zviaSté pro pies-
né meéfeni magnetickych poli, jejichZ hod-
nota se bliZi k nule, napfiklad u magneto-
metri’ pro zkoumdéni paleomagnetickych
vlastnosti vzorkdt hornin.
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Vynélez se tyké polohového snimace roto-
ru indukéniho magnetometru s prstencovou
civkou, jejiZ p¥itnd osa je souhlasna s ro-
taéni osou rotoru. Indukéni magnetometr
méfi intenzitu zemského nebo uméle gene-
rovaného magnetického pole méfenim st¥i-
davého elektrického napé&ti indukovaného
v rotujici prstencové civce. Utelem vynéle-
zu je zjednoduSeni mechanické konstrukce
polohového snimade, zjednodu8eni elektric-
kého zapojeni napéajecich a zesilovacich ob-
vodil a zvySeni jeho citlivosti 1 Zivotnosti.

Je zndmy polohovy snimaé indukéniho
magnetometru, provedeny jako kolektorovy
sbéra¢ s nastavitelnou polohou statorové
édasti.

Mechanicky polohovy snimaé je konstruké-
né sloZity a jeho piesnost klesd s ristem
rychlosti otéd€eni rotoru.

Je také zndmy polohovy snimaé induki-
niho magnetometru, sestdvajici ze dvou re-
flexnich fotosnimad&d upevn&nych ve stato-
ru v odstupu 90° a zapojenych na synchron-
ni usmériiovafe s voltmetry podle s. autor-
ského osvédfeni ¢. 237 071. K synchronnim
usmdriiovatiim jsou piipojeny pies zesilo-
vate konce prstencové civky, kterd je uné-
Sena rotorem, opatfenym reflexni znackou.
Mezi fotosnimaci a usmériiovadi je zapojen
otdCkomér.

Nevyhody druhého zndmého polohového
snimade vyplyvajl z dvojice obvodl. Vyrob-
ni obtiZe vznikaji jiZ p¥i pFesném ustaveni
reflexnich fotosnimaéfi s posunem o tuhel
90°. Jejich zapojeni je sloZité, nebot vyZa-
duje dvojici napéjecich obvodit i dvojici
pulsnich zesilovadl. Optickd vazba pres ref-
lexni znac¢ku na rotoru vystavenou mecha-
nickému otéru mé znalny utlum, ktery je
nutno vyvaZit zvySenym jasem svételného
zdroje na ukor jeho Zivotnosti.

Uvedené nevyhody odstraliuje polohovy
snimac rotoru induk&niho magnetometru po-
dle vynélezu, jehoZ podstata spoivd v tom,
Ze sestdva ze svételného zdroje a fotoelek-
trického prevodniku upevnénych proti sobé&
ve statoru v optické ose prochézejici své-
telnym kandlem upravenym v rotoru a svi-
rajici s rota&ni osou rotoru kosy thel e,
pfitom fotoelekiricky pFevodnik je vyvodem
elektricky zapojen na fazovy zivés s polo-
hovymi vystupy.

Fazovy zé&veés lze uspotddat tak, Ze na vy-
vod fotoelektrického pFevodniku je zapojen
fazovy detektor, ktery je detek&nim vystu-
pem pfipojen pres filtr a fizeny oscilator k
sekventnimu obvodu s polohovymi vstupy,
zapojenému na referendni vstup fazového
detektoru.

Vyhody polohového rotoru induk&niho
magnetometru podle vyndlezu spofivaji ze-
jména ve zjednoduSeni mechanické kon-
strukce snimade i jeho napédjecich a zesilo-
vacich obvodd. P¥iméd optickd vazba mezi
svételnym zdrojem a fotoelektrickym pfe-
vodnikem zvy$uje citlivost i Zivotnost celé-
ho snimade. Polohovy signdl fdzové pooto-
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¢eny o 90° proti zdkladnimu polochovému
impulsu snima&e je generovdn elektronicky
ve fdzovém z4vésu s presnosti a stalosti do-
sud nedosahovanou.

Pfiklad konkrétniho provedeni polohové-
ho snimade je zndzornén na pfiloZeném vy-
kresu, kde na obr. 1 je rotor induk&niho
magnetometru ve svisiém fezu a na obr. 2
schéma elektrického zapojeni fdzového zé-
vésu.

Polohovy snimal podle vynélezu sestava
ze svételného zdroje 8 a fotoelektrického
pfevodniku 9, které jsou upevnény proti so-
bé& ve statoru 2, v optické ose 6 prochézeiji-
cI svételnym kandlem 7 upravenym v roto-
ru 1. Rotor 1, otacejici se kolem rota&ni osy
3 ve vzduchovém loZisku 10, je pohénén tla-
kovym vzduchem proudicim z trysky 11. O-
ptickd osa 6 svird s rotaéni osou 3 kosy
uhel «. Fotoelektricky pievodnik 9 je vyvo-
dem 4 elektricky zapojen na fazovy zdvés
12, Ve fazovém zavésu 12 je usporadan fa-
zovy detektor 15, na ktery je vyvod 4 zapo-
jen, a ktery je pFipojen detekénim vystu-
pem 20 pres filtr 16 a Fizeny oscildtor 17
k sekven&nimu obvodu 20 s polohovymi vy-
stupy 14. Sekven&ni obvod 20 je zapojen na
referenéni vstup 18 fdzového detektoru 15.

Rotor 1, pohénény stladenym vzduchem
proudicim z trysky 11 se ot&¢i ve vzducho-
vém loZisku 10 kolem rotaéni osy 3. Kdyko-
liv p¥i otd€eni rotoru 1 se nastavi svételny
kanédl 7 v ném upraveny do optické osy 6,
pronikne ze své&telného zdroje 8 na fotoe-
lektricky prevodnik 9 sv&telny tok a na vy-
vodu 4 fotoelektrického pfevodniku 9 vznik-
ne zédkladni polohovy impuls. ProtoZe optic-
kd osa 6 a rotatni osa sviraji kosy thel o,
generuje fotoelektricky pievodnik 9 b&hem
jedné otdcky rotoru 1 pouze jeden zdkladni
polohovy impuls. Z&kladni poloha rotoru 1
je tim definovdana jednoznaén&. U induk&-
nich magnetometrdi je obvykle horizontdlni,
ale mZe byt zvolena libovolng. Zédkladnf
polohovy impuls vznikly na vyvodu 4 foto-
elektrického prevodniku 9 ¥idi &innost f4zo-
vého zavésu 12, ktery na polohovych vystu-
pech 14 generuje polohové signdly s obdél-
nikovym prib&hem, jejichZ hrany vytvéie-
ji Casovou posloupnost definujici okamZitou
polohu rotoru 1 induk&niho magnetometru
proti zdkladni poloze. Polohovymi signédly
mohou byt Fizeny napfiklad synchronni de-
tektory uZite¢ného signélu, na obr. nezakres-
leny. Hustota Casové posloupnosti jednotli-
vych polohovych vystupi 14 je volena po-
dle poZadavkid pfFesnosti identifikace oka-
mZité polohy rotoru 1 a podle poZadované
rozliSovaci schopnosti. Zakladnimi poloho-
vymi impulsy z vyvodu 4 fotoelektrického
pfevodniku 9 je Fizena &innost fdzového za-
vésu 12 p¥i otdceni rotoru 1. Jejich fazovy
posun proti hrandm polohového signélu s
obdélnikovym pribéhem na referentnim
vstupu 19 je vyhodnocovén ve fdzovém de-
tektoru 15. Na detekénim vystupu 20 fazo-
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vého detektoru 15 se v zdvislosti na polari-
té a velikosti fdzového posunu vytvari stej-
nosmérny signal, ktery po priichodu filtrem
16 ovliviiuje kmitofet Fizeného oscilatoru
17, jehoZ signdl vstupuje do sekvenéniho
obvodu 18. Sekvenéni obvod 18 generuje na
polohovych vystupech 14 polohové signdly
s obdélnikovymi pribéhy, jejichZ hrany vy-
tvaleji poZadované Casové posloupnosti. Na
referenénim vstupu 18 fdzového detektoru
15 se generuje polohovy signdl, jehoZ kmi-
toCet se shoduje s kmitodtem zdkladnich po-
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Iohovych impulsti a jehoZ fdzovy posun pro-
ti zakladnim polohovym impulsiim se v u-
stdleném stavu fazového zdvésu 12 bliZi k
nule. Fazovy zdvés 12 miiZe byt realizovan
v monolitickém provedeni.

Polohovy snimaé¢ rotoru podle vynéalezu je
vyuZitelny u induk¢nich magnetometrd,
zv1a5té pro presnd méfeni magnetickych po-
li, jejichZ hodnota se bliZi nule, napfiklad
u magnetometr pro zkouméni paleomagne-
tickych vlastnosti vzorkd hornin.

PREDMET VYNALEZU

1. Polohovy snima¢ rotoru indukéniho
magnetometru vyznaceny tim, Ze sestdva ze
svételného zdroje (8) a fotoelektrického
prfevodniku (9) upevnénych proti sob& ve
statoru (2) v optické ose (6) prochazejici
svételnym kandlem (7) upravenym v roto-
ru (1) a svirajici s rotaéni osou (3) roto-
ru (1) kosy thel {«), pFfitom fotoelektric-
ky pfevodnik (9) je vyvodem (4) elektricky
zapojen na fazovy zévés (12) s polohovymi
vystupy (14].

2. Polohovy snimaé podle bodu 1, vyzna-
feny tim, Ze ve fdzovém zéavésu (12) je u-
spofddan fazovy detektor (15), na ktery je
zapojen vyvod (4) fotoelektrického pievod-
niku (9), a ktery je detekénim vystupem
(20) pripojen pres filtr (16) a fizeny osci-
lator (17) k sekvenénimu obvodu (18) s po-
lohovymi vystupy (14), zapojenému na re-
ferentni wvstup (19) fazového detektoru
(15].

1 list vykresii
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