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(54) Zerlegbares medizinisches Zangensystem

(57)  Ein zerlegbares medizinisches Zangensystem
weist ein erstes Kraftiibertragungselement (32), das zur
Kraftibertragung einer ersten maximalen Kraft ausge-
legtist, zumindest ein zweites Kraftiibertragungselement
(38), das zur Kraftiibertragung einer zweiten maximalen
Kraft ausgelegt ist, die groRer ist als die erste maximale
Kraft, und zumindest einen ersten Griff (12) auf, der zu-
mindest ein bewegliches Griffteil (16) aufweist, wobei der
zumindest eine erste Griff (12) eine Kupplungsvorrich-
tung (46) aufweist, mittels der eines der Kraftlibertra-
gungselemente (32, 38) kraftschlissig mit dem beweg-
lichen Griffteil (16) verbunden werden kann, wobei das
erste Kraftiibertragungselement (32) ein erstes Verbin-
dungselement (70) und das zumindest zweite Kraftiiber-
tragungselement (38) ein zweites Verbindungselement
(44) zur jeweiligen Verbindung mit der Kupplungsvorrich-

Fig!

tung (46) aufweist. Das erste Verbindungselement (70)
weist einen ersten Querschnitt auf, der sich von einem
zweiten Querschnitt des zweiten Verbindungselements
(44) unterscheidet, und die Kupplungsvorrichtung (46)
weist eine erste Aufnahme (72) auf, die zur kraftschliis-
sigen Verbindung mit dem ersten Verbindungselement
(32) ausgelegt ist, und zumindest eine zweite Aufnahme
(64), die zur kraftschliissigen Verbindung mit dem zwei-
ten Verbindungselement (44) ausgelegt ist. GemalR ei-
nem weiteren Aspekt weist ein solches Zangensystem
einen zweiten Griff (14) auf, der eine zweite Kupplungs-
vorrichtung (48) aufweist, die eine zweite Aufnahme (82)
zur kraftschlissigen Verbindung mit dem zweiten Ver-
bindungselement (44) aufweist, die so ausgebildet ist,
dass das erste Verbindungselement (70) mit dieser Auf-
nahme (82) nicht kraftschliissig verbunden werden kann.

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)

(Forts. nachste Seite)



32

[ |
DANNNN

32

mh:h

EP 1987 790 A2

a)

Fig.5




1 EP 1987 790 A2 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein zerlegbares medizini-
sches Zangensystem, mit einem ersten Kraftubertra-
gungselement, das zur Kraftibertragung einer ersten
maximalen Kraft ausgelegt ist, mit zumindest einem
zweiten Kraftubertragungselement, das zur Kraftlibertra-
gung einer zweiten maximalen Kraft ausgelegt ist, die
gréReristals die erste maximale Kraft, und mit zumindest
einem ersten Griff, der zumindest ein bewegliches Griff-
teil aufweist, wobei der zumindest eine erste Griff eine
Kupplungsvorrichtung aufweist, mittels der eines der
Kraftibertragungselemente kraftschliissig mit dem be-
weglichen Griffteil verbunden werden kann, wobei das
erste Kraftlibertragungselement ein erstes Verbindungs-
element und das zumindest zweite Kraftlibertragungs-
element ein zweites Verbindungselement zur jeweiligen
Verbindung der Kupplungsvorrichtung aufweist.

[0002] Die Erfindung betrifft ferner ein zerlegbares me-
dizinisches Zangensystem, mit einem ersten Kraftiber-
tragungselement, das zur Kraftibertragung einer ersten
maximalen Kraft ausgelegt ist, mit zumindest einem
zweiten Kraftibertragungselement, das zur Kraftlibertra-
gung einer zweiten maximalen Kraft ausgelegt ist, die
gréRer ist als die erste maximale Kraft, mit einem ersten
Griff, der zumindest ein bewegliches erstes Griffteil auf-
weist, wobei der erste Griff eine erste Kupplungsvorrich-
tung aufweist, mittels der zumindest das erste Kraftuber-
tragungselement kraftschliissig mit dem beweglichen er-
sten Griffteil verbunden werden kann, wobei das erste
Kraftlibertragungselement ein erstes Verbindungsele-
ment zur Verbindung mit der ersten Kupplungsvorrich-
tung aufweist, und mit zumindest einem zweiten Giriff,
der zumindest ein bewegliches zweites Griffteil aufweist,
und der zur Erzeugung einer maximalen Kraft ausgelegt
ist, die groRer als eine von dem ersten Griff erzeugbare
maximale Kraft ist, wobei der zweite Griff eine zweite
Kupplungsvorrichtung aufweist, mittels der das zweite
Kraftlibertragungselement kraftschliissig mit dem be-
weglichen zweiten Griffteil verbunden werden kann, wo-
bei das zweite Kraftiibertragungselement ein zweites
Verbindungselement zur Verbindung mit der zweiten
Kupplungsvorrichtung aufweist.

[0003] Ein zerlegbares medizinisches Zangensystem
ist unter der Marke CLICKIline® bekannt, das von der
Karl Storz GmbH & Co. KG vertrieben wird und beispiels-
weise in dem Firmenkatalog "Storz Karl Storz-Endosko-
pe, Band Laparoskopie, 5. Ausgabe, 2005", Seiten 72ff.
beschrieben ist.

[0004] Medizinische Zangen werden in der offenen
oder in der endoskopischen Chirurgie beispielsweise
zum Schneiden, Fassen, Koagulieren, usw. von Gewebe
im menschlichen oder tierischen Korper verwendet.
[0005] Eine medizinische Zange weist allgemein einen
Griff mit zumindest einem beweglichen Griffteil, einen
lang erstreckten Schaft, der mit dem Griff verbunden ist,
zumindest ein bewegliches Werkzeug, beispielsweise
Maulteil, am distalen Ende des Schafts sowie ein Kraft-
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Ubertragungselement auf, Ublicherweise in Form einer
Zug- und Druckstange, das das zumindest eine beweg-
liche Werkzeug mit dem zumindest einen beweglichen
Griffteil des Griffs kraftschlissig verbindet. Durch Bewe-
gen des zumindest einen beweglichen Griffteils wird die
dabei erzeugte Kraft von dem Kraftiibertragungselement
auf das zumindest eine beweglichen Werkzeug zum Be-
wegen desselben Gbertragen.

[0006] Aus Griinden der besseren Reinigbarkeit wer-
den solche medizinischen Zangen zerlegbar ausgestal-
tet, wobei sich eine zerlegbare Zange Ublicherweise in
die Baugruppen Griff, Schaft und Kraftiibertragungsele-
ment zerlegen lasst, wobei mit dem Kraftibertragungs-
element auch das zumindest eine Werkzeug als Bauein-
heit verbunden sein kann, die auch als Arbeitseinsatz
der Zange bezeichnet wird.

[0007] Die Zerlegbarkeit einer medizinischen Zange
erhoht nicht nur die Reinigungsfreundlichkeit der Zange,
sondern erhdht auch die Funktionsvariabilitat einer sol-
chen Zange, indem verschiedene Griffe mit verschiede-
nen Schéften und/oder Arbeitseinsétzen kombiniert wer-
den koénnen.

[0008] Das bekannte Zangensystem umfasst einer-
seits mehrere verschiedene Griffe und andererseits eine
Mehrzahl an verschiedenen Schéften und Arbeitseinsat-
zen. So koénnen die Griffe sich hinsichtlich der jeweils
erzeugbaren maximalen Kraft unterscheiden, indem bei-
spielsweise Griffe bereitgestellt werden, deren zumin-
dest eines bewegliches Griffteil aufgrund hoher Hebel-
wirkung eine gro3e Kraft erzeugen kann, wahrend an-
dere Griffe kleiner ausgebildet sind und eine entspre-
chend kleinere Kraft erzeugen. Eine hdhere Kraft ist bei-
spielsweise zum Schneiden bzw. Stanzen von Knochen-
gewebe erforderlich, wéhrend zum feinen Préparieren
von weicherem Gewebe ein kleinerer Handgriff besser
geeignet ist, weil mit ihm die von der Hand des Arztes
ausgelibte Kraft besser dosierbar ist.

[0009] Auch die Kraftiibertragungselemente kénnen
sich hinsichtlich der mit ihnen maximal Ubertragbaren
Kraft unterscheiden. Die mit dem jeweiligen Kraftiber-
tragungselement maximal Ubertragbare Kraft ist durch
die Dicke bzw. Starke des Kraftiibertragungselements
und seines Verbindungselements zur Verbindung mit
dem beweglichen Griffteil begrenzt. Zum Schneiden von
Knochengewebe muss von dem Griff eine hohe Kraft von
dem Kraftiibertragungselement auf das zumindest eine
Werkzeug am distalen Ende tibertragen werden, so dass
ein Kraftlibertragungselement fiir diese Zwecke mit einer
gewissen Stérke ausgebildet sein muss, beispielsweise
einem Durchmesser von 3 mm. Dies bedingt auch einen
entsprechend gré3eren AuRendurchmesser des Aul3en-
schafts, durch den sich das Kraftlibertragungselement
zwischen dem Griff und dem zumindest einen Werkzeug
erstreckt.

[0010] Inr&umlich engen Operationsgebieten, wie bei-
spielsweise im Bereich der HNO, sind dagegen sehr
schlank bauende AuRenschéfte mit geringem Durch-
messer erforderlich, so dass das Kraftlibertragungsele-
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ment entsprechend ebenfalls relativ diinn ausgebildet
werden muss, beispielsweise mit einem Durchmesser
von etwa 1 mm.

[0011] Woinschenswertistes, um eine moglichst hohe
Kompatibilitét zu erreichen, dass Kraftlibertragungsele-
mente, die fur die verschiedenen maximal Gibertragbaren
Kréfte ausgelegt sind, mit ein und demselben Griff ver-
binden werden kdnnen, um die Anzahl an bereitzustel-
lenden Griffen méglichst gering zu halten.

[0012] Das oben genannte bekannte zerlegbare Zan-
gensystem ist jedoch nicht in der Lage, Kraftiibertra-
gungselemente mit unterschiedlichen Durchmessern in
einem Griff aufzunehmen. Vielmehr sind die Verbin-
dungselemente der Kraftlibertragungselemente einer-
seits und der Kupplungsvorrichtung des oder der Griffe
einheitlich ausgebildet, damit méglichst jedes Kraftliber-
tragungselement mit ein und demselben Griff verbunden
werden kann. Dies fiihrt jedoch zu den nachstehend er-
lauterten technischen Problemen, insbesondere wenn
Kraftlbertragungselemente mit stark unterschiedlichen
Starken und damit Beanspruchbarkeiten in einem Zan-
gensystem zusammengefasst werden sollen.

[0013] BeiderVormontage des Arbeitseinssatzes wird
das Kraftibertragungselement von distal her durch den
AufRenschaft geschoben. Das Verbindungselement am
proximalen Ende des Kraftibertragungselements, das
beispielsweise in Form einer Kugel ausgebildet ist, muss
dabei ebenfalls durch den AuRenschaft treten kdnnen,
bis es aus dem proximalen Ende des Aul3enschafts vor-
ragt. Ist das Kraftubertragungselement nun auf eine gro-
e Kraftlbertragung ausgelegt, muss auch das Verbin-
dungselement mit entsprechender Starke ausgelegt
sein, damit die Verbindung zwischen dem Kraftiibertra-
gungselement und dem Griff insgesamt grof3en Kréften
standhalten kann. Damit das relativ grof3 dimensionierte
Verbindungselement durch den AuRenschaft hindurch-
treten kann, muss der Auf3enschaft einen relativ grof3en
Durchmesser aufweisen. Ein solches Zangensystem hat
dann den Nachteil, dass bei einer Verbindung des Griffs
mit einem diinneren Kraftibertragungselement der Au-
Renschaft dennoch den gleichen grof3en Durchmesser
aufweisen muss wie im Fall der Verbindung eines starker
dimensionierten Kraftlibertragungselements mit dem
Griff, damit die Kompatibilitdt zwischen verschiedenen
Kraftlibertragungselementen und demselben Griff nicht
aufgegeben werden muss. Andernfalls misste ein zwei-
ter Griff mit einer anderen Kupplungsvorrichtung bereit-
gestellt werden, was jedoch dem Sinn einer héheren
Kompatibilitat zuwiderlauft und die Anzahl an unter-
schiedlichen Griffen unerwiinscht erhéht.

[0014] Wird umgekehrt die Verbindung zwischen dem
Kraftibertragungselement und dem Griff auf das Kraft-
Uibertragungselement mit kleiner maximaler Kraftiiber-
tragung ausgelegt, so dass das Verbindungselement am
proximalen Ende des Kraftlibertragungselements kleiner
dimensioniert werden kann, kann zwar die AuBen-
schaftabmessung variabel und insbesondere diinn ge-
wahlt werden, die maximal Gibertragbare Kraft bleibt aber
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auf diejenige des kleinsten bzw. schwéachsten Kraftiiber-
tragungselements begrenzt. Dies bedeutet, dass beim
Einsatz von viel Kraft erfordernden Werkzeugen, wie bei-
spielsweise Knochenstanzen, mit einem entsprechend
grof3 dimensionierten Griff, ein Bruch des Kraftubertra-
gungselements im Bereich des Verbindungselements
nicht ausgeschlossen werden kann, wenn der Griff mit
groRer Handkraft betatigt wird.

[0015] Der die Zange betatigende Arzt muss daher in
diesem Fall seine Handkraft behutsam dosieren, um ei-
nen Bruch des Kraftiibertragungselements zu vermei-
den.

[0016] Das bekannte medizinische Zangensystem hat
daher den Nachteil, dass die Verbindungselemente der
vorhandenen Kraftubertragungselemente auf nur eine
Starkendimensionierung festgelegt sind, was entweder
zu unerwiinscht groBen AulRendurchmessern der Au-
Benschéfte oder der Gefahr eines Bruches des Kraft-
Ubertragungselements fihrt.

[0017] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
zerlegbares medizinisches Zangensystem der eingangs
an erster Stelle genannten Art dahingehend weiterzubil-
den, dass mit ein und demselben Griff Kraftubertra-
gungselemente mit unterschiedlicher Kraftubertra-
gungsauslegung verbunden werden kénnen, ohne dass
dadurch ein Mindestdurchmesser des Aul3enschaftes
festgelegt ist.

[0018] Der Erfindung liegt weiterhin die Aufgabe zu-
grunde, ein zerlegbares medizinisches Zangensystem
der eingangs an zweiter Stelle genannten Art dahinge-
hend weiterzubilden, dass die Gefahr eines Bruchs des
Kraftlibertragungselements verringert wird.

[0019] Hinsichtlich des eingangs an erster Stelle ge-
nannten zerlegbaren medizinischen Zangensystems
wird die vorstehend an erster Stelle genannte Aufgabe
erfindungsgeman dadurch geldst, dass das erste Ver-
bindungselement einen ersten Querschnitt aufweist, der
sich von einem zweiten Querschnitt des zweiten Verbin-
dungselements unterscheidet, und dass die Kupplungs-
vorrichtung eine erste Aufnahme, die zur kraftschlissi-
gen Verbindung mit dem ersten Verbindungselement
ausgelegt ist, und zumindest eine zweite Aufnahme auf-
weist, die zur kraftschlissigen Verbindung mit dem zwei-
ten Verbindungselement ausgelegt ist.

[0020] Das erfindungsgeméafRle zerlegbare medizini-
sche Zangensystem geman diesem Aspekt weist somit
zumindest einen Griff auf, mit dem wahlweise zumindest
zwei auf unterschiedliche maximale Kraftlibertragung
ausgelegte Kraftlibertragungselemente verbunden wer-
den kénnen. Dazu ist die Kupplungsvorrichtung dieses
ersten Griffs mit zumindest zwei Aufnahmen ausgestal-
tet, wobei die eine Aufnahme dazu ausgelegt ist, das
Verbindungselement des ersten Kraftlibertragungsele-
ments kraftschlissig mit dem Griff zu verbinden, und die
zumindest eine andere Aufnahme dazu ausgelegt ist,
das Verbindungselement des zweiten Kraftlibertra-
gungselements kraftschlissig mit demselben Griff zu
verbinden. Bei dem erfindungsgemaRen zerlegbaren
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medizinischen Zangensystem kann somit die Anzahl an
bereitzuhaltenden Griffen verringert werden, da ein und
derselbe Griff mit unterschiedlichen Kraftlibertragungs-
elementen verbunden werden kann. Dies bedeutet wei-
terhin, dass ein fur eine kleinere Kraftlibertragung aus-
gelegtes Kraftiibertragungselement, das entsprechend
mit geringerer Starke dimensioniert ist, zusammen mit
einem schlankeren Schaft mit dem Griff verbunden wer-
den kann, ebenso wie ein flr eine hdhere Kraftibertra-
gung ausgelegtes starker dimensioniertes Kraftibertra-
gungselement, das mit einem entsprechend grofer di-
mensionierten Schaft ebenso mit demselben Griff ver-
bunden werden kann. Es versteht sich, dass die Kupp-
lungsvorrichtung auch mehr als zwei Aufnahmen fir
mehr als zwei verschieden ausgelegte Kraftiibertra-
gungselemente aufweisen kann.

[0021] Die vorstehend an zweiter Stelle genannte Auf-
gabe wird hinsichtlich des eingangs an zweiter Stelle ge-
nannten zerlegbaren medizinischen Zangensystems er-
findungsgeman dadurch geldst, dass das erste Verbin-
dungselement einen ersten Querschnitt aufweist, der
sich von einem zweiten Querschnitt des zweiten Verbin-
dungselements unterscheidet, und dass die erste Kupp-
lungsvorrichtung zumindest eine erste Aufnahme auf-
weist, die zur kraftschliissigen Verbindung mit dem er-
sten Verbindungselement ausgelegt ist, und dass die
zweite Kupplungsvorrichtung eine zweite Aufnahme zur
kraftschliissigen Verbindung mit dem zweiten Verbin-
dungselement aufweist, die so ausgebildet ist, dass das
erste Verbindungselement mit dieser Aufnahme nicht
kraftschlissig verbunden werden kann.

[0022] Das erfindungsgemafe medizinische Zangen-
system gemanR dem vorliegenden Aspekt, das zumindest
zwei unterschiedliche Griffe umfasst, die zur Erzeugung
unterschiedlicher maximaler Kréafte ausgelegt sind, be-
sitzt somit eine Art Codierungseigenschaft, die es ver-
hindert, dass ein fiir eine geringere Kraftlibertragung
ausgelegtes Kraftlibertragungselement mit dem fir eine
héhere Krafterzeugung ausgelegten Griff kraftschliissig
verbunden werden kann, wodurch eine "unzulassige”
Kombination von Kraftlibertragungselement und Griff
vermieden wird. Dazu ist wiederum vorgesehen, dass
das erste Kraftibertragungselement und das zweite
Kraftlibertragungselement jeweils ein Verbindungsele-
ment aufweisen, die sich hinsichtlich ihres Querschnitts
unterscheiden, und dass die Kupplungsvorrichtung des
zweiten Griffs, der fir die hohere maximale Krafterzeu-
gung ausgelegt ist, eine kraftschlissige Verbindung mit
dem schwacher dimensionierten Kraftiibertragungsele-
ment nicht zulasst, wodurch ein Bruch dieses Kraftiiber-
tragungselements vermieden wird.

[0023] Der Begriff "Aufnahme" ist im Sinne der vorlie-
genden Erfindung allgemein zu verstehen und umfasst
alle Ausgestaltungen derselben, die eine kraftschlussige
Verbindung des jeweiligen Verbindungselements mit der
Aufnahme ermdéglichen.

[0024] Inbevorzugten Ausgestaltungen des zerlegba-
ren medizinischen Zangensystems gemaf beider vor-
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stehend genannten Aspekte unterscheiden sich der er-
ste und der zweite Querschnitt des ersten und zweiten
Verbindungselements hinsichtlich ihrer Querschnitts-
form und/oder hinsichtlich ihrer Querschnittsgrofle.
[0025] Im einfachsten Fall ist das erste Verbindungs-
element, wie in einer weiteren bevorzugten Ausgestal-
tung vorgesehen, kugelférmig mit einem ersten Durch-
messer und das zweite Verbindungselementkugelférmig
mit einem zweiten Durchmesser, der gréRer als der erste
Durchmesser ist.

[0026] Die Ausgestaltung der Verbindungselemente in
Kugelform hat den Vorteil einer einfacheren Herstellbar-
keit, weil die Verbindungselemente als Drehteile und ins-
besondere in einem Arbeitsgang einsttickig mit dem ub-
rigen Korper des jeweiligen Kraftibertragungselements
ausgebildet werden kénnen. AufRerdem ermdglicht es
die kugelférmige Ausgestaltung der Verbindungsele-
mente, dass sich diese in der jeweiligen Aufnahme trotz
der kraftschliissigen Verbindung um die Langsachse des
Kraftibertragungselements drehen lassen, so dass sich
das Werkzeug, beispielsweise ein oder mehrere Maul-
teile am distalen Ende des Instruments, relativ zum Griff
drehen lassen, wodurch die Position des Werkzeugs
ohne Veréanderung der Position des Griffs von der Be-
dienungsperson verandert werden kann.

[0027] In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung
des zerlegbaren medizinischen Zangensystems gemafn
dem ersten Aspekt ist die erste Aufnahme von der zwei-
ten Aufnahme axial beabstandet.

[0028] Hierbei ist von Vorteil, dass die erfindungsge-
mal erreichte Moglichkeit, mit demselben Griff unter-
schiedlich ausgelegte Kraftiibertragungselemente ver-
binden zu kdnnen, nicht zu Lasten einer héheren Quer-
abmessung der Kupplungsvorrichtung und damit des
Griffs im Bereich der Kupplungsvorrichtung geht, weil die
zumindest zwei Aufnahmen der Kupplungsvorrichtung
hintereinander in Langsrichtung der Kraftubertragungs-
richtung angeordnet sind.

[0029] Indiesem Zusammenhang ist bevorzugt, wenn
das erste Verbindungselement durch die zweite Aufnah-
me hindurchgreift, wenn es in der ersten Aufnahme kraft-
schllssig verbunden ist.

[0030] Diese Ausgestaltung eignet sich insbesondere
dann, wenn das erste und zweite Verbindungselement
hinsichtlich ihrer QuerschnittsgréRe unterschiedlich
sind. Das Verbindungselement mit kleinerer Quer-
schnittsgrof3e kann dann durch die distal gelegene zwei-
te Aufnahme, die zur kraftschlissigen Verbindung des
Verbindungselements mit gréRerer QuerschnittsgroRe
ausgelegt ist, ungehindert hindurchgreifen, um mit der
ersten proximal gelegenen Aufnahme kraftschliissig ver-
bunden werden zu kénnen. In dieser Ausgestaltung wird
insbesondere der vorstehend genannte Vorteil einer sehr
schlankbauenden Kupplungsvorrichtung noch besser
verwirklicht.

[0031] In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung
des Zangensystems gemaf dem ersten Aspekt weist die
Kupplungsvorrichtung ein zwischen einer ersten Stellung
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und einer zweiten Stellung bewegliches Kupplungsele-
ment auf, das die erste und die zumindest zweite Auf-
nahme zumindest teilweise aufweist, wobei in der ersten
Stellung das erste oder das zumindest zweite Verbin-
dungselement in die erste oder zweite Aufnahme ein-
fihrbar oder herausnehmbar ist, und in der zweiten Stel-
lung das erste oder das zumindest zweite Verbindungs-
element in der ersten bzw. zweiten Aufnahme verriegelt
ist.

[0032] Eine entsprechende Ausgestaltung ist auch
dem Zangensystem gemafl dem zweiten Aspekt vor-
zugsweise vorgesehen.

[0033] Die Ausgestaltung der Kupplungsvorrichtung
mit einem zwischen einer Einflhrstellung und einer Ver-
riegelungsstellung beweglichen Kupplungselement hat
den Vorteil, dass das kraftschllissige Verbinden des je-
weiligen Kraftubertragungselements mit dem Griff auf
einfach handhabbare Weise erfolgen kann, und insbe-
sondere, wenn das Kupplungselement mit einem Steu-
ermechanismus versehen ist, vorzugsweise auf automa-
tische Weise.

[0034] Dabei ist es bevorzugt, wenn das Kupplungs-
element durch eine Drehbewegung von der ersten Stel-
lung in die zweite Stellung bzw. umgekehrt bewegbar ist,
wobei das Kupplungselement mit einem axial bewegli-
chen Schieber, der mit dem beweglichen Griffteil verbun-
denist, verbunden ist und relativ zum Schieber axial un-
beweglich ist, und wobei die Drehbewegung aus einer
axialen Bewegung des Schiebers abgeleitet wird.
[0035] Durch die Mithahme des Kupplungselements
bei einer axialen Bewegung des Schiebers beim kraft-
schllissigen Verbinden des ersten oder zweiten Verbin-
dungselements mit dem Kupplungselement wird das
Kupplungselement somit vorteilhafterweise selbsttétig
von der Einfuhrstellung in die Verriegelungsstellung ge-
dreht und beim Entriegeln entsprechend umgekehrt.
[0036] In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung
weist die erste Aufnahme einen Aufnahmeabschnitt, in
dem das erste Verbindungselement im kraftschliissig
verbundenen Zustand zu liegen kommt, und einen Ver-
riegelungsabschnitt auf, der einen Schlitz aufweist, der
das Kraftiibertragungselement distal vor dem ersten Ver-
bindungselement Ubergreift und eine Breite aufweist, die
kleiner als der maximale Querschnitt des ersten Verbin-
dungselements ist.

[0037] Ebenso bevorzugt und entsprechend weist die
zweite Aufnahme einen Aufnahmeabschnitt, in dem das
zweite Verbindungselement im kraftschliissig verbunde-
nen Zustand zu liegen kommt, und einen Verriegelungs-
abschnitt auf, der einen Schlitz aufweist, der das Kraft-
Uibertragungselement distal vor dem zweiten Verbin-
dungselement Ubergreift und eine Breite aufweist, die
kleiner als der maximale Querschnitt des zweiten Ver-
bindungselements ist.

[0038] Diese vorstehend genannten Ausgestaltungen
sind insbesondere mit der drehbaren Ausgestaltung des
zuvor genannten Kupplungselements von Vorteil, weil
sich die kraftschlissige Verbindung zwischen dem er-
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sten bzw. zweiten Kraftibertragungselement und der er-
sten bzw. zweiten Aufnahme sehr einfach gestaltet, in-
dem namlich das erste bzw. zweite Verbindungselement
zuné&chst in der Einfuhrstellung des Kupplungselements
in den Aufnahmeabschnitt eingefiihrt werden kann, wo-
nach das Kupplungselement um eine Drehung, bei-
spielsweise um 90°, um eine senkrecht zur Langsrich-
tung des jeweiligen Kraftiibertragungselements verlau-
fenden Drehachse gedrehtwird, wodurch die Rander des
jeweiligen Schlitzes das jeweilige Kraftiibertragungsele-
mentdistal vor dessen Verbindungselement bergreifen,
um eine besonders stabile und mdglichst spielfreie kraft-
schlussige Verbindung des jeweiligen Kraftubertra-
gungselements in der jeweiligen Aufnahme herzustellen.
[0039] In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung
des Zangensystems gemaf dem ersten Aspekt umfasst
dieses zumindest einen zweiten Griff, der zumindest ein
bewegliches Griffteil aufweist, wobei der zumindest eine
zweite Griff eine zweite Kupplungsvorrichtung aufweist,
mittels der nur das zweite Kraftiibertragungselement
kraftschlissig mit dem beweglichen Griffteil verbunden
werden kann, wahrend eine kraftschliissige Verbindung
mit dem ersten Kraftlibertragungselement ausgeschlos-
sen ist.

[0040] Diese Ausgestaltung hat nun den besonderen
Vorteil, dass das Zangensystem einerseits eine Art Griffe
aufweist, die es erlauben, mit demselben Griff unter-
schiedlich dimensionierte bzw. fir unterschiedliche
Kraftlbertragung ausgelegte Kraftiibertragungselemen-
te mit demselben Griff zu verbinden, wobei diese Griffe
hinsichtlich ihrer maximalen Krafterzeugung so ausge-
legtsind, dass auch das schwécher dimensionierte Kraft-
Ubertragungselement nicht einer Bruchgefahr unterliegt,
wahrend das Zangensystem zumindest eine zweite Art
von Griffen umfasst, die fur eine héhere Krafterzeugung
ausgelegt sind, wahrend mit dieser Art Griffen aus-
schlieRRlich entsprechend stérker dimensionierte Kraft-
Ubertragungselemente kraftschliussig verbunden wer-
den kénnen. In dieser Ausgestaltung werden somit die
Vorteile der oben genannten Codierung von Kraftiiber-
tragungselementen auf bestimmte Griffe und zum ande-
ren die Anzahl an Kombiniermdglichkeiten verschiede-
ner Kraftiibertragungselemente mit ein und demselben
Griff in einem Zangensystem miteinander kombiniert.
[0041] In diesem Zusammenhang ist es weiter bevor-
zugt, wenn die zweite Kupplungsvorrichtung eine Auf-
nahme fiir das zweite Verbindungselement aufweist, die
S0 ausgebildet ist, dass das erste Verbindungselement
in der Aufnahme nicht verriegelt werden kann.

[0042] Diese MaRnhahme hat den Vorteil, dass bereits
bei der ersten Betétigung des Griffs fur die Bedienungs-
person erkennbar keine Kraftiibertragung vom Griff auf
das Werkzeug vorhanden ist, so dass ein Fehlgebrauch
von vornherein ausgeschlossen ist.

[0043] Dabeiist es weiterhin bevorzugt, wenn die Auf-
nahme der zweiten Kupplungsvorrichtung gleich oder im
Wesentlichen gleich zu der zweiten Aufnahme der ersten
Kupplungsvorrichtung ausgebildet ist.
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[0044] Beispielsweise kann die zweite Kupplungsvor-
richtung ebenfalls als drehbares Kupplungselement aus-
gebildet sein, beidem dannim Unterschied zu dem Kupp-
lungselement der ersten Kupplungsvorrichtung nur die
zweite Aufnahme vorhanden ist, wahrend die erste Auf-
nahme bei diesem Kupplungselement fehlt. Der Vorteil
dieser MaRnahme besteht darin, dass flr das gesamte
Zangensystem im Wesentlichen gleiche Teile verwendet
werden kénnen, wobei nur geringfligige Modifikationen
fur die unterschiedlichen Funktionen vorgenommen wer-
den mussen, was die Herstellungskosten des erfin-
dungsgemalien Zangensystems reduziert.

[0045] Weitere Vorteile und Merkmale ergeben sich
aus der nachfolgenden Beschreibung und der beigefug-
ten Zeichnung.

[0046] Es versteht sich, dass die vorstehend genann-
ten und nachstehend noch zu erlauternden Merkmale
nicht nur in der jeweils angegebenen Kombination, son-
dern auch in anderen Kombinationen oder in Alleinstel-
lung verwendbar sind, ohne den Rahmen der vorliegen-
den Erfindung zu verlassen.

[0047] Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in der
Zeichnung dargestellt und werden mit Bezug auf diese
hiernach néher beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1 ein zerlegbares medizinisches Zan-
gensystem, wobei beispielhaft zwei
Zangen in zerlegtem Zustand gezeigt
sind;

Fig. 2 eine der beiden Zangen in Fig. 1 in
zZusammengesetztem Zustand, teil-
weise im Langsschnitt;

Fig. 3 die andere der beiden Zangen in Fig.
1 im zusammengesetzten Zustand,
teilweise im Langsschnitt;

Fig. 4a) und b)  eine Kupplungsvorrichtung der Zange
in Fig. 2im vergréRerten Maf3stab und
im Langsschnitt, wobei gemal Fig.
4a) ein Kraftibertragungselement in
die Kupplungsvorrichtung eingefihrt
und geman Fig. 4b) indieser verriegelt
ist;

Fig. 5a) und b)  Fig. 4a) und b) entsprechende Dar-
stellungen der Verbindung eines wei-
teren Kraftlibertragungselements mit
der Kupplungsvorrichtung in Fig. 4a)
und b);

Fig. 6 eine Kupplungsvorrichtung der Zange
in Fig. 3imvergréRerten Maf3stab und
im Langsschnitt, wobei in Fig. 6a) das
Kraftiibertragungselement  geman
Fig. 4a) in die Kupplungsvorrichtung
eingefihrt ist, und Fig. 6b) zeigt, dass

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

dieses erste Kraftlibertragungsele-
ment nicht mit dieser Kupplungsvor-
richtung kraftschliissig verbunden
werden kann;
Fig. 7 ein Kupplungselement der Kupp-
lungsvorrichtung in Fig. 4 und 5 in ei-
ner perspektivischen Darstellung und
in noch weiter vergroRertem MaR3stab;
und
Fig. 8a) bis c) schematische Darstellungen der
Kupplungsvorrichtung in Fig. 4, 5 oder
6 in Draufsicht zur Erlauterung eines
Steuermechanismus zum Uberfiihren
des Kupplungselements von einer
Einfuhrstellung gemaR Fig. 8a) in eine
Verriegelungsstellung gemaR Fig.
8c).

[0048] In Fig. 1 ist ein mit dem allgemeinen Bezugs-
zeichen 10 versehenes zerlegbares medizinisches Zan-
gensystem dargestellt. Das Zangensystem 10 wird ohne
Beschrankung der Allgemeinheit in der Hals-, Nasen-
und Ohrenmedizin bzw. -chirurgie verwendet.

[0049] Das Zangensystem 10 weist einen ersten Griff
12 und einen zweiten Griff 14 auf. Der erste Griff 12 weist
ein erstes bewegliches Griffteil 16 und ein erstes unbe-
wegliches Griffteil 18 auf. Ebenso weist der zweite Griff
14 ein zweites bewegliches Griffteil 20 und ein zweites
unbewegliches Griffteil 22 auf.

[0050] Der erste Griff 12 ist zur Erzeugung einer ma-
ximalen Kraft ausgelegt, die kleiner ist als die maximale
Kraft, die mit dem zweiten Griff 14 erzeugt werden kann.
Dies ist in dem gezeigten Ausfihrungsbeispiel dadurch
realisiert, dass das erste bewegliche Griffteil 16 des er-
sten Griffs 12 in Bezug auf eine erste Schwenkachse 24
eine kleinere Hebelldnge besitzt als das zweite beweg-
liche Griffteil 20 in Bezug auf eine zweite Schwenkachse
26.

[0051] In Fig. 1 ist weiterhin beispielhaft ein erster Ar-
beitseinsatz 28 und ein Schaft 30 gezeigt, wobei die An-
ordnung aus dem Arbeitseinsatz 28 und dem Schaft 30
mit dem ersten Griff 12 verbunden werden kann, wobei
in Fig. 1 der Arbeitseinsatz 28 und der Schaft 30 vom
Griff 12 abgenommen sind. Der erste Arbeitseinsatz 28
weist ein erstes Kraftlibertragungselement 32 auf, das
einerseits distal mit einem beweglichen Werkzeug 34
verbunden ist, das beispielsweise als bewegliches
schneidendes, stanzendes oder fassendes Maulteil aus-
gebildetist. Das Kraftlibertragungselement 32 istin Form
einer Zug-/Druckstange ausgebildet. Ein proximales En-
de des Kraftlibertragungselements 32, das in Fig. 1 nicht
dargestellt ist, dient zur kraftschliissigen Verbindung mit
dem ersten Griff 12, genauer gesagt mit dem ersten be-
weglichen Griffteil 16, so dass eine Bewegung des ersten
beweglichen Griffteils 16 in eine axiale Bewegung des
ersten Kraftlibertragungselements 32 umgesetzt wird,
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wobei Letztere das distale Werkzeug 34 bewegt. In Fig.
listder erste Arbeitseinsatz 28 von dem Schaft 30 gelost
und geringfugig nach distal aus dem Schaft 30 heraus-
gezogen dargestellt, so dass das proximale Ende des
ersten Kraftiibertragungselements 32 in Fig. 1 nicht sicht-
bar ist.

[0052] Weiterhinistin Fig. 1 ein zweiter Arbeitseinsatz
36 mit einem zweiten Kraftiibertragungselement 38, ei-
nem zweiten distalen beweglichen Werkzeug 40 und ein
zweiter Schaft 42 dargestellt.

[0053] Das erste Kraftibertragungselement 32, das
mit dem ersten Griff 12 kraftschliissig verbindbar ist, kann
ein solches sein, das fur eine Kraftibertragung einer ho-
hen maximalen Kraft ausgelegt ist, wie es schematisch
und vergroRert in dem Ausschnitt A in Fig. 1 dargestellt
ist, oder ein solches Kraftlibertragungselement, das fir
Kraftlibertragung einer niedrigen maximalen Kraft aus-
gelegtist, wie es in dem Ausschnitt B in Fig. 1 dargestellt
ist. Entsprechend ist das im Ausschnitt B dargestellte
Kraftubertragungselement mit geringerer Stérke als das
im Ausschnitt A dargestellte Kraftiibertragungselement
ausgebildet.

[0054] Demgegenuber ist der zweite Griff 14, der zur
Erzeugung grol3er Kréfte ausgelegt ist, nur mit einem
solchen Kraftibertragungselement 38 kraftschliissig
verbindbar, das entsprechend zur Kraftiibertragung ho-
her Krafte ausgelegt ist, wie in dem Ausschnitt C in Fig.
1 dargestelltist, der dem Ausschnitt Ain Fig. 1 entspricht.
[0055] In der nachfolgenden Beschreibung wird das
erste Kraftibertragungselement 32 als ein solches be-
schrieben, das zur Kraftiibertragung einer niedrigen ma-
ximalen Kraft ausgelegt ist, und das zweite Kraftlibertra-
gungselement 38 als ein solches, das zur Kraftlibertra-
gung einer hohen maximalen Kraft ausgelegt ist, die also
gréRer ist als die maximale Kraft, die mit dem ersten
Kraftlbertragungselement 32 Ubertragen werden kann.
[0056] In Fig. 2 ist eine aus dem ersten Griff 12 und
dem zweiten Schaft 42 nebst zweitem Arbeitseinsatz 36
und distalem Werkzeug 40 einschlie3lich Kraftiibertra-
gungselement 38 zusammengesetzte Zange dargestellt.
Das Kraftubertragungselement 38 weist an seinem pro-
ximalen Ende ein zweites Verbindungselement 44 auf,
das kugelférmig ausgebildet ist. Gemaf der Schnittdar-
stellung in Fig. 2 weist der Griff 12 eine Kupplungsvor-
richtung 46 zur kraftschliissigen Verbindung des Kraft-
Uibertragungselements 38 mit dem Griff 12, genauer ge-
sagt dem beweglichen Griffteil 16, auf. In dem in Fig. 2
gezeigten Zustand ist das Verbindungselement 44 mit
der ersten Kupplungsvorrichtung verriegelt, so dass die
in Fig. 2 dargestellte Zange betriebsbereit ist.

[0057] In Fig. 3ist in gleicher zeichnerischer Darstel-
lung wie in Fig. 2 eine aus dem Griff 14 und dem Arbeits-
einsatz 36 mit Schaft 42 und Kraftibertragungselement
38 zusammengesetzte Zange dargestellt, wobei der Griff
14 eine Kupplungsvorrichtung 48 aufweist, die nachfol-
gend naher beschrieben wird.

[0058] Zuné&chst wird mit Bezug auf Fig. 2 und 4a) und
b) die Kupplungsvorrichtung 46 ndher beschrieben.
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[0059] Die Kupplungsvorrichtung 46 weist einen
Schieber 50 auf, der in einem Griffgehause 52 des Griffs
12 axial beweglich ist, d.h. in Langsrichtung des Schafts
42 bzw. des Kraftubertragungselements 38. Die Kupp-
lungsvorrichtung 46 weist weiterhin ein Kupplungsele-
ment 54 auf, das in einer Sacklochaufnahme 56 des
Schiebers 50 angeordnetist, wobei das erste Kupplungs-
element 54 relativ zu dem Schieber 50 axial unbeweglich
ist, in der Sacklochaufnahme 56 jedoch um eine Achse
58, die senkrecht zur Langsrichtung des Kraftiibertra-
gungselements 38 verlauft, drehbeweglich ist.

[0060] Das erste Kupplungselement 54 ist in Fig. 7 in
Alleinstellung und nochmals vergréRert dargestellt.
[0061] Der Schieber 50 weist eine Ausnehmung 60
auf, in die ein Mitnehmerstift 62 des ersten beweglichen
Griffteils 16 eingreift, so dass bei einer Verschwenkung
des ersten beweglichen Griffteils 16 um die Schwenk-
achse 24 der Schlitten 50 in axialer Richtung nach distal
oder proximal, je nach Schwenkrichtung des Griffteils 16,
axial bewegt wird.

[0062] Das Kupplungselement 54 weist eine als Aus-
nehmung in dem Kupplungselement 54 ausgebildeten
Aufnahme 64 zur kraftschliissigen Verbindung des Ver-
bindungselements 44 des Kraftlibertragungselements
38 auf. Die Aufnahme 64 ist im Querschnitt dazu im We-
sentlichen kugelférmig ausgebildet, so dass das kugel-
férmig ausgebildete Verbindungselement 44 form-
schlussig in der Aufnahme 64 aufgenommen werden
kann.

[0063] Die Aufnahme 64 weist genauer einen Aufnah-
meabschnitt 66, in dem das zweite Verbindungselement
44 im kraftschlissig verbundenen Zustand zu liegen
kommt, und einen Verriegelungsabschnitt 68 auf, der ei-
nen Schlitz aufweist, der das Kraftiibertragungselement
38 distal vor dem Verbindungselement 44 ubergreift und
eine Breite aufweist, die kleiner als der maximale Quer-
schnitt des Verbindungselements 44 ist, wie aus Fig. 4b)
hervorgeht. Wie in Fig. 7 dargestelltist, erstreckt sich der
Verriegelungsabschnitt 68 in Umfangsrichtung um die
Drehachse 58 seitlich von dem Aufnahmeabschnitt 66
weg. In dieser Ausgestaltung besteht zwischen dem Ver-
bindungselement 44 und der Aufnahme 64 im verriegel-
ten Zustand ein Formschluss.

[0064] Das Kupplungselement 54 ist in der Sackloch-
aufnahme 56 um etwa 90° - wobei diese Drehung auch
einem anderen Verdrehwinkel entsprechen kann - um
die Drehachse 58 drehbar, und zwar zwischen einer er-
sten Stellung (Einfiihrstellung), die in Fig. 4a) gezeigt ist,
und einer zweiten Stellung (Verriegelungsstellung), die
in Fig. 4b) dargestellt ist. In der in Fig. 4b) dargestellten
Stellung des Kupplungselements 54 ist das Kraftlibertra-
gungselement 38 kraftschllissig mit der Kupplungsvor-
richtung 46 und damit mit dem Griff 12 bzw. dem beweg-
lichen Giriffteil 16 verbunden.

[0065] Spater wird noch beschrieben, wie die Drehbe-
wegung des Kupplungselements 54 aus einer axialen
Bewegung des Schiebers 50 heraus abgeleitet wird.
[0066] In Fig. 5a) und b) ist nun gezeigt, dass mit der
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Kupplungsvorrichtung 46 nicht nur das fiir eine hohe
Kraftlbertragung ausgelegte Kraftiibertragungselement
38 kraftschlissig verbunden werden kann, sondern auch
das fur eine Kraftubertragung einer geringeren maxima-
len Kraft ausgelegte Kraftiibertragungselement 32 kraft-
schliissig verbunden werden kann.

[0067] Das Kraftiibertragungselement 32 ist gegen-
Uiber dem Kraftibertragungselement 38 insgesamt mit
geringerer Starke ausgebildet und weist an seinem pro-
ximalen Ende ein Verbindungselement 70 auf, das zwar
ebenfalls wie das zweite Verbindungselement 44 kugel-
férmig ausgebildet ist, sich jedoch von Letzterem hin-
sichtlich seiner QuerschnittsgréRe unterscheidet, d.h.
kleiner ist.

[0068] Abweichend von dem gezeigten Ausfiihrungs-
beispielist es jedoch ebenso mdglich, dass sich das Ver-
bindungselement 70 und das Verbindungselement 44
nicht oder nicht nur hinsichtlich ihrer Querschnittsgréle
unterscheiden, sondern es sind auch Ausgestaltungen
maoglich, beidenen sich die Verbindungselemente 70 und
44 hinsichtlich ihrer Querschnittsform unterscheiden.
Beispielsweise kann das erste Verbindungselement 70
anstatt kugelférmig quaderférmig, zylinderférmig oder
als Abflachungen ausgebildet sein, nur um Beispiele zu
nennen.

[0069] Die Kupplungsvorrichtung 46 weist fur das er-
ste Verbindungselement 70 eine Aufnahme 72 auf, die
von der Aufnahme 64 axial beabstandet ist, wobei die
Aufnahme 72 proximal von der Aufnahme 64 angeordnet
ist.

[0070] Die Aufnahme 72 weist wiederum einen Auf-
nahmeabschnitt 74 auf, der in dem gezeigten Ausfiih-
rungsbeispiel teilweise auch in dem Schlitten 50 ausge-
bildet ist. Der Aufnahmeabschnitt 74 kann jedoch auch
vollstandig in dem Kupplungselement 54 angeordnet
sein.

[0071] DieAufnahme 72weistdes Weiteren einen Ver-
riegelungsabschnitt 76 auf, der einen Schlitz aufweist,
der das Kraftiibertragungselement 32 distal vor dem Ver-
bindungselement 70 tibergreift und eine Breite aufweist,
die kleiner als der maximale Querschnitt des Verbin-
dungselements 70 ist. Gemal Fig. 7 erstreckt sich der
Verriegelungsabschnitt 76 in Umfangsrichtung um die
Drehachse 58 seitlich von dem Aufnahmeabschnitt 74,
und zwar im gleichen Drehsinn wie der Verriegelungs-
abschnitt 68 der Aufnahme 64. Fig. 5a) zeigt das Kupp-
lungselement 54 wiederum in der Einflihrstellung, in der
das Kraftlibertragungselement 32 mit dem Verbindungs-
element 70 voran in die Aufnahme 72 eingefiihrt werden
kann, bzw. wieder herausgezogen werden kann, und Fig.
5b) zeigt das Kupplungselement 54 in einer um die Dreh-
achse 58 um 90° gegenuber der Einfuhrstellung gedreh-
ten Verriegelungsstellung, in der das Kraftiibertragungs-
element 32 kraftschlissig mit der Kupplungsvorrichtung
46 verbunden ist.

[0072] Das Verbindungselement 70 greift durch die
Aufnahme 64 hindurch, wenn es mit der Aufnahme 72
verbunden ist. Dazu ist die Aufnahme 64 entsprechend
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mit einem geeignet groRen Querschnitt ausgebildet. Die
Lange der Kraftiibertragungselemente 32 und 38 ist vor-
zugsweise unterschiedlich, so dass sich unabhangig
vom dem Kraftibertragungselement 32 oder 38 das
Werkzeug 34 oder 40 am distalen Ende im gleichen Ab-
stand vom Griff 12 befindet.

[0073] Mit dem Griff 12 kann somit wahlweise das
Kraftibertragungselement 32 oder das Kraftibertra-
gungselement 38 kraftschliissig verbunden werden. Da
der Griff 12 nur eine maximale Kraft erzeugen kann, dem
das Kraftiibertragungselement 32 standhalten kann, be-
steht keine oder nur eine geringe Bruchgefahr, wenn das
"schwachere" Kraftibertragungselement 32 mit dem
Griff 12 verbunden wird.

[0074] Der Griff 14, der zur Erzeugung hdherer Krafte
ausgelegt ist, ist dagegen, wie nachfolgend beschrieben
wird, nur mit dem zweiten Kraftlbertragungselement 38
kraftschlissig verbindbar, wéhrend das erste Kraftuber-
tragungselement 32 mit dem zweiten Griff 14 nicht kraft-
schlissig verbindbar ist.

[0075] Gemal Fig. 3 und 6a), b) weist die Kupplungs-
vorrichtung 48 einen Schieber 78 auf, der mit dem Schie-
ber 50 der Kupplungsvorrichtung 46 vorzugsweise iden-
tisch ausgebildet ist, was die Herstellungskosten verrin-
gert, weil fur den Griff 12 und den Griff 14 zumindest
teilweise identische Bauteile verwendet werden kdnnen.
Auch die Funktion des Schiebers 78 ist identisch mit der
Funktion des Schiebers 50, wie sie oben bereits be-
schrieben wurde.

[0076] Die Kupplungsvorrichtung 48 weist ferner ein
Kupplungselement 80 auf, das mit dem Kupplungsele-
ment 54 bis auf folgende Ausnahme ebenfalls identisch
ausgebildet ist. Im Unterschied zu dem Kupplungsele-
ment 54 weist das Kupplungselement 80 namlich nur ei-
ne Aufnahme 82 auf, die identisch mit der Aufnahme 64
des Kupplungselements 54 ausgebildet ist. Dagegen
fehlt bei dem Kupplungselement 80 die Aufnahme 72
des Kupplungselements 54. Dies hat zur Folge, dass sich
das Verbindungselement 70 des Kraftiibertragungsele-
ments 32 in der in Fig. 6a) gezeigten Einfihrstellung des
Kupplungselements 80 zwar in die Aufnahme 82 einfiih-
ren lasst, jedoch wird zwischen der Aufnahme 82 und
dem Verbindungselement 70 bei einer Drehung des
Kupplungselements 80 in seiner Verriegelungsstellung
gemal Fig. 6b) keine kraftschliissige Verbindung des
Verbindungselements 70 mit der Aufnahme 82 herge-
stellt, weil das Verbindungselement 70 einen kleineren
Querschnitt aufweist als der Verriegelungsabschnitt 84
der Aufnahme 82.

[0077] Somitkann es nicht vorkommen, dass eine Be-
dienungsperson das schwéacher dimensionierte Kraft-
Ubertragungselement 32 mit dem grof3er dimensionier-
ten zweiten Griff 14 verbinden kann, wodurch ein Bruch
des Kraftlibertragungselements 32 in jedem Fall ausge-
schlossen wird. Der Griff 14 besitzt somit eine Codie-
rungseigenschaft, die nur eine kraftschlissige Verbin-
dung des stérker dimensionierten Kraftiibertragungsele-
ments 38 mit dem Griff 14, nicht jedoch eine kraftschlis-
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sige Verbindung des schwéacher dimensionierten Kraft-
Uibertragungselements 32 mit dem Griff 14 zulasst.
[0078] Sowohldas Kupplungselement 54 als auch das
Kupplungselement 80 leiten ihre Drehbewegung zwi-
schen der Einfiihrstellung und der Verriegelungsstellung
aus einer axialen Bewegung des Schiebers 50 bzw. 78
ab, wie hiernach anhand der schematischen Zeichnung
in Fig. 8a) bis c) in Bezug auf die Kupplungsvorrichtung
46 des Griffs 12 beschrieben wird. Fig. 8a) bis c) sind
Draufsichten auf den ausschnittsweise dargestellten
Schieber 50 und das Kupplungselement 54.

[0079] Das Kupplungselement 54 weist eine erste
Steuerkurve 86 auf, die in Form einer langlochférmigen
Ausnahme ausgebildet ist, die auch in Fig. 7 zu sehen
ist. Das Kupplungselement 54 weist weiterhin eine zweite
Steuerkurve 88 auf, die ebenfalls als langlochférmige
Ausnehmung ausgebildet ist, im Unterschied zu der er-
sten Steuerkurve 86 jedoch einen gekrimmten Verlauf
einnimmt. Die erste Steuerkurve 86 ist an einem Ende
90 und die zweite Steuerkurve 88 an einem Ende 92
offen, wobei die Enden 90 und 92 beziglich der Dreh-
achse 58, die in Fig. 8a) bis c) senkrecht zur Zeichen-
ebene verlauft, um etwa 180° versetzt sind.

[0080] Der Schieber 50 weist zwei Ausnehmungen 94
und 96 auf.
[0081] Zur Steuerung der Drehbewegung des Kupp-

lungselements 54 aus der axialen Bewegung des Schie-
bers 50 heraus sind zwei Fuhrungselemente 98 und 100
vorgesehen, die unbeweglich sind und beispielsweise an
der Innenseite des Griffgeh&duses 52 befestigt sind.
[0082] Fig. 8a) zeigt das Kupplungselement 54 in sei-
ner Einfuihrstellung, in der das Kraftiibertragungselement
32 oder das Kraftlibertragungselement 38 mit ihrem je-
weiligen Verbindungselement 44 oder 70 voran in die
jeweilige oben beschriebene erste oder zweite Aufnah-
me eingeflihrt werden kénnen. Das Fuhrungselement
100 steht in dieser Stellung mit der zweiten Steuerkurve
88 in Eingriff.

[0083] Wird der Schieber 50 ausgehend von Fig. 8a)
in Richtung eines Pfeils 102 axial bewegt, bewirkt das
Fuhrungselement 100, das in die zweite Steuerkurve 88
eingreift, aufgrund der gekrimmten Ausgestaltung der
zweiten Steuerkurve 88 eine 90°-Drehung des Kupp-
lungselements 54 relativ zu dem Schieber 50. Wahrend-
dessen fahrt das Fihrungselement 98 zunachst in die
Ausnehmung 94 des Schiebers 50 ein.

[0084] Bei einer weiteren axialen Bewegung des
Schiebers 50 in Richtung des Pfeils 102 tritt nun das Fih-
rungselement 100 aus der zweiten Steuerkurve 88 aus,
und das Fihrungselement 98 tritt teilweise in die erste
Steuerkurve 86 ein, verbleibt aber auch zum Teil in der
Ausnehmung 94 des Schiebers 50, wodurch das Kupp-
lungselement 54 drehfest mit dem Schieber 50 verriegelt
ist. Nunmehr ist das Kraftiibertragungselement 32 oder
38 kraftschliissig mit der Kupplungsvorrichtung 46 ver-
bunden. Die Zerlegung erfolgt entsprechend auf umge-
kehrte Weise.

[0085] Die axiale Beweglichkeit des Schiebers 50 ist
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im einsatzbereiten Betriebszustand der oben beschrie-
benen Zange durch einen Anschlag begrenzt, der durch
eine proximale Schaftkante gebildet wird. Erst durch L6-
sen beispielsweise des Schafts 42 von dem Handgriff 12
(vgl. Fig. 1 und Fig. 2) kann der Schieber 50 Uber seinen
dem Arbeitsbereich entsprechenden axialen Bewe-
gungshub, der zum Betéatigen bspw. des Werkzeugs 34
erforderlich ist, hinaus axial bewegt werden, um die Ver-
bindung bzw.

[0086] Trennung des Kraftiibertragungselements 32
oder 38 mit bzw. von der Kupplungsvorrichtung 46 zu
ermdglichen.

Patentanspriiche

1. Zerlegbares medizinisches Zangensystem, mit ei-
nem ersten Kraftiibertragungselement (32), das zur
Kraftibertragung einer ersten maximalen Kraft aus-
gelegt ist, mit zumindest einem zweiten Kraftiiber-
tragungselement (38), das zur Kraftubertragung ei-
ner zweiten maximalen Kraft ausgelegt ist, die gro-
3er ist als die erste maximale Kraft, und mit zumin-
dest einem ersten Griff (12), der zumindest ein be-
wegliches Giriffteil (16) aufweist, wobei der zumin-
dest eine erste Griff (12) eine Kupplungsvorrichtung
(46) aufweist, mittels der eines der Kraftubertra-
gungselemente (32, 38) kraftschlussig mit dem be-
weglichen Griffteil (16) verbunden werden kann, wo-
bei das erste Kraftlbertragungselement (32) ein er-
stes Verbindungselement (70) und das zumindest
zweite Kraftibertragungselement (38) ein zweites
Verbindungselement (44) zur jeweiligen Verbindung
mit der Kupplungsvorrichtung (46) aufweist, da-
durch gekennzeichnet, dass das erste Verbin-
dungselement (70) einen ersten Querschnitt auf-
weist, der sich von einem zweiten Querschnitt des
zweiten Verbindungselements (44) unterscheidet,
und dass die Kupplungsvorrichtung (46) eine erste
Aufnahme (72), die zur kraftschlissigen Verbindung
mit dem ersten Verbindungselement (32) ausgelegt
ist, und zumindest eine zweite Aufnahme (64) auf-
weist, die zur kraftschliissigen Verbindung mit dem
zweiten Verbindungselement (44) ausgelegt ist.

2. Zangensystem nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sich der erste und der zweite Quer-
schnitt des ersten und zweiten Verbindungsele-
ments (44, 70) hinsichtlich ihrer Querschnittsform
und/oder hinsichtlich ihrer Querschnittsgrof3e unter-
scheiden.

3. Zangensystem nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die erste Aufnahme (72) von
der zweiten Aufnahme (64) axial beabstandet ist,
wobei vorzugsweise das erste Verbindungselement
(70) durch die zweite Aufnahme (64) hindurchgreift,
wenn es mitder ersten Aufnahme (72) kraftschliissig



17
verbunden ist.

Zangensystem nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplungsvor-
richtung (46) ein zwischen einer ersten Stellung und
einer zweiten Stellung bewegliches Kupplungsele-
ment (54) aufweist, das die erste und die zumindest
zweite Aufnahme (64, 72) zumindest teilweise auf-
weist, wobei in der ersten Stellung das erste oder
das zumindest zweite Verbindungselement (44, 70)
in die erste oder zweite Aufnahme (64, 72) einfuhrbar
oder herausnehmbar ist, und in der zweiten Stellung
das erste oder das zumindest zweite Verbindungs-
element (44, 70) in der ersten bzw. zweiten Aufnah-
me (64, 72) verriegelt ist.

Zangensystem nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Kupplungselement (54) durch
eine Drehbewegung von der ersten Stellung in die
zweite Stellung bzw. umgekehrt bewegbar ist, dass
das Kupplungselement (54) mit einem axial beweg-
lichen Schieber (50), der mit dem beweglichen Griff-
teil (16) verbunden ist, verbunden ist und relativ zu
dem Schieber (50) axial unbeweglich ist, und dass
die Drehbewegung aus einer axialen Bewegung des
Schiebers (50) abgeleitet wird.

Zangensystem nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die erste Aufnah-
me (72) einen Aufnahmeabschnitt (74), in dem das
erste Verbindungselement (70) im kraftschlissig
verbundenen Zustand zu liegen kommt, und einen
Verriegelungsabschnitt (76) aufweist, der einen
Schlitz aufweist, der das Kraftlibertragungselement
(32) distal vor dem ersten Verbindungselement (70)
Ubergreift und eine Breite aufweist, die kleiner als
der maximale Querschnitt des ersten Verbindungs-
elements (70) ist, und/oder dass die zweite Aufnah-
me (64) einen Aufnahmeabschnitt (66), in dem das
zweite Verbindungselement (44) im kraftschlussig
verbundenen Zustand zu liegen kommt, und einen
Verriegelungsabschnitt (68) aufweist, der einen
Schlitz aufweist, der das Kraftlibertragungselement
(38) distal vor dem zweiten Verbindungselement
(44) Gbergreift und eine Breite aufweist, die kleiner
als der maximale Querschnitt des zweiten Verbin-
dungselements (44) ist.

Zangensystem nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
mit zumindest einem zweiten Griff (14), der zumin-
dest ein bewegliches Griffteil (20) aufweist, dadurch
gekennzeichnet, dass der zumindest eine zweite
Griff (14) eine zweite Kupplungsvorrichtung (48) auf-
weist, mittels der nur das zweite Kraftiibertragungs-
element (38) kraftschliissig mit dem beweglichen
Griffteil (20) verbunden werden kann, wahrend eine
kraftschliissige Verbindung mit dem ersten Kraft-
Uibertragungselement (32) ausgeschlossen ist.
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Zangensystem nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die zweite Kupplungsvorrichtung
(48) eine Aufnahme (82) fiir das zweite Verbindungs-
element (44) aufweist, die so ausgebildet ist, dass
das erste Verbindungselement (70) in der Aufnahme
(82) nicht verriegelt werden kann.

Zangensystem nach Anspruch 7 oder 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die Aufnahme (82) der zwei-
ten Kupplungsvorrichtung (48) gleich oder im we-
sentlichen gleich zu der zweiten Aufnahme (64) der
ersten Kupplungsvorrichtung (46) ausgebildet ist.

Zangensystem nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass das erste Verbin-
dungselement (70) kugelfdrmig mit einem ersten
Durchmesser und das zweite Verbindungselement
(44) kugelférmig mit einem zweiten Durchmesserist,
der gréRer als der erste Durchmesser ist.

Zerlegbares medizinisches Zangensystem, mit ei-
nem ersten Kraftlibertragungselement (32), das zur
Kraftibertragung einer ersten maximalen Kraft aus-
gelegt ist, mit zumindest einem zweiten Krafttiber-
tragungselement (38), das zur Kraftubertragung ei-
ner zweiten maximalen Kraft ausgelegt ist, die gro-
Rer ist als die erste maximale Kraft, mit einem ersten
Griff (12), der zumindest ein bewegliches erstes
Griffteil (16) aufweist, wobei der erste Griff (12) eine
erste Kupplungsvorrichtung (46) aufweist, mittels
der zumindest das erste Kraftlibertragungselement
(32) kraftschliissig mit dem beweglichen ersten Griff-
teil (16) verbunden werden kann, wobei das erste
Kraftiibertragungselement (32) ein erstes Verbin-
dungselement (70) zur Verbindung mit der ersten
Kupplungsvorrichtung (46) aufweist, und mit zumin-
dest einem zweiten Griff (14), der zumindest ein be-
wegliches zweites Griffteil (20) aufweist, und der zur
Erzeugung einer maximalen Kraft ausgelegt ist, die
groRer als eine von dem ersten Griff (12) erzeugbare
maximale Kraft ist, wobei der zweite Griff (14) eine
zweite Kupplungsvorrichtung (48) aufweist, mittels
der das zweite Kraftibertragungselement (38) kraft-
schliissig mit dem beweglichen zweiten Griffteil (20)
verbunden werden kann, wobei das zweite Kraft-
Ubertragungselement (38) ein zweites Verbindungs-
element (44) zur Verbindung mit der zweiten Kupp-
lungsvorrichtung (48) aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Verbindungselement (70)
einen ersten Querschnitt aufweist, der sich von ei-
nem zweiten Querschnitt des zweiten Verbindungs-
elements (44) unterscheidet, und dass die erste
Kupplungsvorrichtung (46) zumindest eine erste
Aufnahme (72) aufweist, die zur kraftschliissigen
Verbindung mit dem ersten Verbindungselement
(70) ausgelegt ist, und dass die zweite Kupplungs-
vorrichtung (48) eine zweite Aufnahme (82) zur kraft-
schliissigen Verbindung mit dem zweiten Verbin-
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dungselement (44) aufweist, die so ausgebildet ist,
dass das erste Verbindungselement (70) mit dieser
Aufnahme (82) nicht kraftschlussig verbunden wer-
den kann.

Zangensystem nach Anspruch 11, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sich der erste und der zweite
Querschnitt des ersten und zweiten Verbindungs-
elements (44, 70) hinsichtlich ihrer Querschnittsform
und/oder hinsichtlich ihrer QuerschnittsgréRe unter-
scheiden.

Zangensystem nach Anspruch 11 oder 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die zweite Kupplungsvor-
richtung (48) ein zwischen einer ersten Stellung und
einer zweiten Stellung bewegliches Kupplungsele-
ment (80) aufweist, das die zweite Aufnahme (82)
aufweist, wobei in der ersten Stellung das zweite
Verbindungselement (44) in die zweite Aufnahme
(82) einfiihrbar oder herausnehmbar ist, und in der
zweiten Stellung das zweite Verbindungselement
(44) in der zweiten Aufnahme (82) verriegelt ist.

Zangensystem nach Anspruch 13, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Kupplungselement (80)
durch eine Drehbewegung von der ersten Stellung
in die zweite Stellung bzw. umgekehrt bewegbar ist,
dass das Kupplungselement (80) mit einem axial be-
weglichen Schieber (78), der mit dem beweglichen
Griffteil (20) verbunden ist, verbunden ist und relativ
zudem Schieber (78) axial unbeweglichist, und dass
die Drehbewegung aus einer axialen Bewegung des
Schiebers (78) abgeleitet wird.

Zangensystem nach einem der Anspriiche 11 bis
14,dadurch gekennzeichnet, dass die zweite Auf-
nahme (82) einen Aufnahmeabschnitt, in dem das
zweite Verbindungselement (44) im kraftschlissig
verbundenen Zustand zu liegen kommt, und einen
Verriegelungsabschnitt (84) aufweist, der einen
Schlitz aufweist, der das Kraftlibertragungselement
distal vor dem zweiten Verbindungselement (44)
Ubergreift und eine Breite aufweist, die kleiner als
der maximale Querschnitt des zweiten Verbindungs-
elements (44) ist, jedoch groRRer als der maximale
Querschnitt des ersten Verbindungselements (70).
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Fig.7
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