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Samojezdna przeladowarka mechaniczna
Patent trwa od dmia 30 lipca 1956 T.

Przedmiotem wynalazku jest samojezdna
przetadowarka mechaniczna sluzaca do rozla-

dowywania i ladowania materialéw sypkich

2 platform i weglarek kolejowych oraz do usu-
wania $niegu i materialéw sypkich z jezdni
wielkomiejskich, jak réwmiez do zasypywania
rowéw kanalizacyjnych lub temu podobnych
robot.

Dotychczasowe rozladowywanie materialow
sypkich z platform i weglarek kolejowych, usu-
wanie $niegu lub materialébw sypkich z jeadni
wielkomiejskich oraz ladowanie $niegu i ma-
teriatéw sypkich, zasypywanie rowéw Kkanali-
zacyjnych i temu podobne roboty w zasadzie
odbywajq - sie -za pomocyg pracochlormej pracy
robotrrkk6w lub za pomocg malo sprawnych
i kosztownych oraz malo wydajnych rozitado-
warek.

'~ Samojezdna przeladowarka mechaniczna jest
blizej wyjasniona na zalgczonym rysunku, na
ktérym fig. 1 i 3 przedstawiajg widok boczny
przetadowarki, fig. 2 przedstawia schemat ki-
nematycary mechanizmu, fig. 4 i 5 uwidacznia
wal 11 jednokrotnie lub wielokrotnie wykor-

biony, na ktérym osadzona jest szufla robo-
cza w kilku odm’anach uwidocznionych na fig.
6, 718.

Przetadowarka wedlug wynalazku wyposazo- :
na jest w silmik 3 elektryczny lub spalinowy,
osadzony na obudowie ramy 1, ktéra posiada
szeroko$é zblizong do szerokoéci platformy ko-
lejowej, lub mniejszg pnystosowana do w:azdu
do wnetrza weglarek kolejowych. W przedniej
czeSci rama 1 posiada przedzial wolny od Scia-
nek dzialowych, przystosowany do umiszcze-nfa
watu 11 jednokrotmie wykorbionego (fig. 4) lub
przedzial z kilkoma $cianami dz'alowymi przy-
stosowany do walu 11, welokrotn e wykorbm—
nego (fig. 5).

W bocznych czesciach rama 1 posiada pro-
wadnice poziome 19 lub prowadnice pozl
czgSciowo odchylone do géry 19a lub wykona—
ne w ksztalcie litery ,,S“ z ceownikéw ipﬂﬁfmo-
cowane do niej no wysokoécl wrahi' lIa Drzy: .
stosowane do prowadzenia 'fh ﬁg‘. 6 7ub 8.
Ponizej na wysokodei pmén i ‘taﬁ!hofvegb
20 s przymocowane prowadnice ceowe 50, shu-
z3ce do prowadzenia dolnej czeSci odrzuinika
8a uwidocznionego mna fig. 7.




Szufla profilowana fig. 6 i 7 sklada sie z na-
bleraka 6. Szufla fig. 8 sklada sie z nabieraka
widlowego 6a do nabierania materialéw, przy
czym kazda szufla posiada trzon 7, po powierzch-
ni ktérego przesuwa si¢ material oraz odrzutnik
8, stuzacy do odrzucania materialu na przenoénik
tasmowy 20 za pomocg plyty 9 i 10 lub z odrzut-
nika 8a do bezposredniego przerzucania mate-
rialu na przeno$nik taSmowy 20.

Szufla profilowana fig. 6 i 8, stanowiaca jedng
calosé z odrzutnikiem 8, jest dwukrotnie prze-
ciwlegle zalamana, przy czym przednia cze$é
jest zalamana pod katem c-a 130—140 st., a iyl-
na pod katem c-a ‘100 st. Szufla fig. 7 i 8 prze-
gubowo polagczona z odrzutnikiem 8a jest jedn-
mnokrotnie zalamana pod katem c-a 130—140 st.

Szufla fig. 6, 7 i 8 posiada tozyska 51 przymo-
cowane do przedniej czeSci trzonu 7 i lozyska
52 przymocowane do tylnej czeSci trzonu 7, przy
czym lozyska 51 z przednia czeScig trzonu 7 sa
osadzone na wykorbieniu 56 watu 11, ktéry
‘ofrzymuje naped od siln’ka 3 i nadaje szufli
ruch obrotowy, a lozyska 52 z tylma czeScia
trzonu 7 sa osadzone na wale prowadn’'cowym
64, ktéry wsparty jest na prowadnicach 19 lub
I19a i madaje szufli ruch postepowo-posuwisty
w dwoéch kierunkach.

Odrzutnik 8¢ w swej czeSci goérnej posiada
tozyska 52 i jest obrotowo polaczony z tylna
czeScia trzonu 7 (fig. 7 lub 8) za pomocg watu
prowadmicowego 54, w dolnej czeSci posiada on
tozyska 53 i osadzony jest na wale prowadni-
cowym 57, ktéry wsparty jest na prowadnicach
50 i nadaje odrzutnikowi 8a dwukierunkowy
ruch posuwisty.

Szufla fig. 6, 7 1 8 na calej swej dlugo$ci po-
siada szerokos¢ réwng diugosci wykorbien’a 56
walu 11 jednokrotnie wykorbiomego (fig. 4) lub
diugosci wykorbienia 56 walu 11 wielokrotnie
wykorbionego (fig. 5), a na odwrotnej stronie
o identycznej szerokoSci posiada podgarniacz
sprezynowy 10a, osadzony na wykorbieniu 58
walu 11, sluzacy do podgarniania materiatu
spod dzialania szufli. Szufla fig. 8 moze posia-
daé trzom 7 wylozony siatks.

Rama 1 w tylnej czeSci posiada skrzynie bie-
gébw, w sklad ktérej wchodzg cztery sprzegla;
sprzeglo 31 z drazkiem 24 osadzone na wale 32
do wlaczania szufli (fig. 6, 7 lub 8), sprzeglo 35
z drazkiem 23 osadzone ma wale 37 do wilacza-
nia lewej gasienicy 18, sprzeglo 40 z drazkiem
25 osadzone na wale 37a do wlaczania prawej
gasienicy 18 i sprzeglo 41 z drazkiem 26 osa-
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dzone na wale 48 do wlaczania przenoénika
tasmowego 20. N

Rama 1 na zewmnatrz posiada gasienice jezdne
18 zawieszone na tylnych kolach zebatych 17,
osadzonych na czopach 47 i na przednich ké6i-
kach zebatych 15 osadzonych luzem na wale 11.
Gas’enica prawa i lewa otrzymujg naped od
silnika 3 po polaczeniu kélek zebatych 28, 27
tancuchem 30. Gasienica lewa otrzymuje naped
za pomocy koélka zebatego 38 osadzonego na
watku 37, ktéry polgczony jest laficuchem z koét-
kiem- zebatym 14, zespolonym z koétkiem zeba-
tym 15. Gasienica prawa otrzymuje mnaped
z walu 3 za pomocy kotka zebatego 42, osadzo-
nego na wale 37 przez laicuch 44 i kélko ze-
bate 43, zespolone z kélkiem zebatym 15,

Na podescie tylnej cze$ci ramy 1 przymoco-
wame jest siedzenie 22. Do przedniej czesci ra-
my 1 przymocowane sg dwa lemiesze skibowe
12 do usuwania materialu spod dzialania ga-
sienic jezdnych 18. Wewnatrz tylnej czesci ra-
ma 1 posiada przenoénik tasmowy 20, ustawio-
ny (wewnatrz ramy) poprzecznie lub podluznie.
Przenoénik ten otrzymuje naped od silnika 3
poprzez przelozenie koélka zebatego 16a, lan-
cuch 49 i kétko zgbate 16 osadzane na osi bebna
przenosSnikowego 20. Przeno$nik ten stuzy do
przenoszenia materialéw na przenoémik ta$mo-
wy 21 lub bezposrednio na bok. Pod przenos-
nikiem taSmowym 20 ustawiony jest poprzecz-
ny przenosnik tasmowy 21, przymocowany do
ramy 1 za pomocg specjalnych wysiegnikéw
(na rysunku nie widocznych) lub luzem usta-
wiony do transportowania materialéw na dal-
sz3 odleglo$é. Przeno$nik taSmowy 21 posiada
wlasny silnik mapedowy spalirowy lub elek-
tryczny.

Praca przetadowarki polega na tym, ze szufla
osadzona na wale 11 w czasie jego obrotu, wy-
korzystujac najnizsze polozenie wykorbienia 56
nabiera material ma siebie, a przy dalszym poéi-
obrocie watu 11 unosi si¢ do gory, a tylna czes¢
szufli osadzona na prowadnicach 19 lub 19a
w tym czasie, zblizajac sie do osi walu 11, po-
woduje maksymalny przechyt szufli i w trak-
cie tego przechylu material} odrywa sie¢ od na-
bieraka 6 lub nabieraka 6a, przesuwa sie po
trzonie 7, spada ma plyte 9 i 10. Przy nastep-
nym poélobrocie watu 11 tylna cze§é szufli
z odrzutnikiem 8, cofajgc sie do tylu, zgarnia
materiat z pltyt 9 i 10 na przeno$nik tasmowy
20. W trakcie maksymalnego przechylu szufli
z odrzutnikiem 8a, odrywajacy sie material od
nabieraka 6 lub 6a spada ma odrzutnik 8a, jak



na rozécielony fartuch. Przy cofaniu sie szufli
do tylu odrzutnik 8a przyjmuje polozenie pio-
nowe poczym zmienia kierunek przez co ma-
terial sila bezwladnoéci zostaje odrzucony bez-
pofrednio na przeno$nik tasmowy 20.

Zastrzezenia patentowe

1 Samojeidna przeladowarka mechaniczna
przystosowana do rozladowywania i natado-

wywania materialéw sypkich, usuwania .

$niegu i materialéw sypkich z jezdni wielko-
miejskich oraz do zasypywania rowéw ka-
malizacyjnych i temu podobnych robét, zna-
miemrma tym, Ze posiada szufle (fig. 6) lub
(8) dwukrotnie przeciwlegle zalamang, przy
czym w przednim lub powyzej przedniego
zatamania szufla ta jest osadzona obrotowo
na wykorbieniu (56) walu (11) za pomocg lo-
zysk (51), za§ w tylnym zalamaniu osadzona
jest na walku prowadnicowym (54) za po-
mocg tozysk (52) oraz, ze watek (54) wsparty
na prowadnicach (19), lub prowadnicach
(19a), nadaje szufli dwukierunkowy ruch
posuwisty i powoduje maksymalny przechyl

«  szufli.

. 2. Samojezdna przetadowarka mechan-iczna we-

©  dlug zastrz. 1, znamienna tym, ze szufla (fig.
6, 7 lub 8) pod swym przednim zalamaniem
posiada podgarniacz sprezynowy (10a), kt6-
ry w ftrakcie posuwistego ruchu szufli od-
garnia spod niej resztki materiahu.

3. Samojezdna przeladowarka mechaniczna we-
dlug zastrz. 1, znamienna tym, ze szufla (fig.
szufle (fig. 7 i 8) jednokrotnie zalamana
w tylnej czeSci, obrotowo polgczong z od-
rzutnikiem (8a) za pomocg walu prowadni-
cowego (54), przy czym odrzutnik ten posia-
dajacy w dolnej swej czeSci lozyska (53),
osadzony jest ma prowadnicach (50) za po-
mocq walka prowadmicowego (57), ktéry na-

6. Samojezdna przetadowar] medhanicma

. Samojezdna przeladowatka’
.- diug zastrz. 1—8, mamieuna tym, 2e posa-

daje odrzutnikowi (8a) dwc.ﬂ:lenmlmwy ruch
posuwisty. WSS
Samojezdna przetadow: a we-
dlug zastrz. 13, znmmginl_, Ze cazufla
(tig. 8) posiada nablerak widlgwy (6¢) i je-
dnolity badZ z trzonem p s(atka <),
przystosowany do ladow: a\ luy roz
wywarnia tlucznia lub innych ma za-
nieczyszczonych materia!em o/bcrm.

-
. Samojezdna przeladowarkaanechanicma we-

dlug zastrz. 1—4, znamienna tymi; ze posia-
da plyte plaskg lub lukowa (9 i 10) siatko-
w3 lub pelng przymocowang wewnatrz do
ramy (1), przy czym piyta (9) ustawiona jest
nad przenodnikiem (20), a plyta (10) pod
szufly (fig. 6, 7 lub 8) oraz, e odm'ana p'y-
ty (9 i 10) sklada sie z jednej. calnéci ktora
stuzy jako ogniwo poSrednie przy, przysuwa-
niu materialu na przenoéhik tas

diug zastrz. 1—6, znam’ tym, ze w_ :
przedn’ej czeSci posiada ¢wa 1emwéz&
bowe (12), przymocowane do ramy (1),
stosowane do ustrwa.n{a] materiatu
dzialania gasienic jezdnych ' (18L .,,-:'_ e

da przenoSnik tasmowy '’ (20)

przymocowany wewnat:zy raniy, (1) do ‘bez-
posSrednego przenoszenia materiatu na dal-
szg odleglo$é lub dwa przenoéniki (20 i 21),
wspélpracujace z szufla, przy czym prze-
noénk taSmowy (20) ustawiony podiuZnie
wewnatrz przymocowany do ramy (I) za po-

<. mocg Specjalnych wysiegnikéw lub usta-

wiony luzem pod przenoénikiem (20).
. Jbézet Worobicz
Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych

CWD ar. 2626/Ww/Il  B-58
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