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Przedmiotem wymalazku jest urzadzenie do zdal-
nego montazu i demontazu gérniczych obudbéw
zmechanizowanych, ostonowych, stosowanych w
gbérnictwie gltebinowym przy eksploatacji systemem
Scianowym.

Istniejg urzadzenia do montazu, demontazu oraz
do zaladunku i roztadunku sekcji ostonowych, zme-
chanizowanych obud6w gérmiczych, jak na przyk-
tad urzgdzenie skladajace sie z zawieszonego do
giropnic obudowy goérniczej toru jezdnego wraz z
woézkami jezdnymi, do ktérych sg zamomtowane
podno$niki laficuchowe, za pomocg ktérych wyko-
nuje sie czynnoSci montazowe, demontazowe, za-
i wyladunkowe. Urzadzenie to posiada te wade,
ze wszelkie czynno§ci podnoszenia sekcji obudowy
odbywaja sie za pomocg recznych podno$nikéw lan-
cuchowych w bezpo§rednim sgsiedztwie montowa-
nych sekcji obudéw, co stanowi zagrozenie dla
monteré6w. Najniebezpieczniejszym momentem w
czasie montazu sekcji jest zabudowanie do sekcji
stojaka podporowego, ktéry wnosi sie i wklada w
siedzenia sekcji, kt6érej stropnica wraz z daszkiem
jest zawieszoma i grozi opadnieciem. To samo za-
grozenie istnieje dla os6b demontujgcych podczas
wyjmcwania stojaka podporowego.

Dalsza miedogodno$ciag tego urzadzenia w celu
uzycia go do prac montazowych jest konieczno§é
zatransportowania go do przodka, zmontowania go
a nastepnie jego demontazu i wytransportowania.
Poza tym urzgdzemie to jest zabudowane bezpos-
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rednio na obudowie wyrobiska gbérniczego, co w
czasie podnoszenia ciezkich element6éw obudéw na-
rusza obudowe i grozi zawaleniem wyrobiska.

Innymi znanymi urzgdzeniami sg samojezdne
diwigi hydrauliczne i mechaniczne, stuzgce do
transportu, za- i wyladunku urzgdzen na dole w
kopalni. DZwigi te majg te wade, ze w wyrobis-
kach gbérmiczych mie mozna wykonywaé nimi pod-
noszenia elementéw o duzych gabarytach oraz nie
posiadajq one potrzebnego wyposazenia dla wyke-
nywania najbardziej niebezpiecznej czynno$ci jakg
jest  montaz i demontaz stojakéw podporowych.

Aby unikngé wymienionych niedogodnoéci, wy-
konano urzadzenie do zdalnego montazu i demon-
tazu gérniczych obud6éw zmechanizowanych, skta-
dajace sie z jednej kompletnie zmontowanej sek-
cji zmechanizowanej obudowy oslonowej bez dasz-
ka, stuzgcej jako konstrukcja mo$na dZwigu, z za-
montowanego w miejsce daszka wysiegnika oraz z
zabudowanego' obrotowo na stojaku podporowym
sekcji podnoénika teleskopowego, zasilanych zdal-
nie z hydraulicznej stacji zasilajacej komplet obu-
dowy Scianowej lub z dowolnie przygotowanej sta-
cji hydrauliczmej.

Wysiegnik stanowi wydrazona belka, w Kktoérej
zabudowany jest silownik hydrauliczny wraz ze
zwrotnig laficucha. Podno$nik teleskopowy za§ po-
siada silownik wysuwajacy teleskop, sitowmik pod-
noszacy i silownik' poruszajacy odchylacz.
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Wynalazek ilustruje rysunek, ktéry przedstawia
rzut pionowy urzgdzenia z montowanym stojakiem.
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Urzadzenie wedlug wynalazku sklada si¢ z kom-*

pletnie zmechanizowanej sekcji 1 obudowy osto-
nowej bez daszka, wysiegnika 2 zabudowanego w
miejsce daszka oraz z teleskopowego podnos$nika
3 zabudowanego obrotowo do podporowego stojaka
21 sekcji 1. Wysiegnik 2 stanowi wydrazona belka,
wewnatrz ktérej utwierdzony jest silownik 7 wraz
z lancuchowsg zwrotnia 6 i rolka 5, przy czym.
belka tg posiada blokade 4 podnoszenia sekcji sto-
jakiem 21 i belka ta polgczona jest przegubem 17
z sekcja 1 obudowy ostonowej. Na zewnatrz tej
belki zabudowany jest hydrauliczny zamek 8 silo-
wnika 7. Teleskopowy podno$nik 3 sklada sie z
wysuwajacego sitownika 9, podnoszacego sitowni-
ka 10 z hydraulicznym zamkiem 8 wraz z zawo-
.,,A.Iami'dlﬁwgégymi oraz z obrotnicy 11 zabudowanej
na stojaku 21 wraz z nastawiaczem 21 obrotnicy
11, przy czym na Kkonecu teleskopu silownika 9
zabudowany jest odchylacz 18 i silownik 14. Blo-
kada 4 podnaszenia stojakiem 21 jest wlaczona
przed hydrauliczny zamek 16.

Przyklad stosowania wynalazku podeczas monta-
zu. sekecji jest nastepujacy. Sekcje 1 zmechanizo-
wanej obudowy ostonowej utwierdza sie¢ do spagu
za pomocg roczpér 18. Przeznaczong do montazu
sekcje 19 roztadowuje sie bezpoSrednio z platfor-
my wysiegnikiem 2 sekeji 1 za pomocag ciegna 20
i hydraulicznego stojaka 21, wysuwajgc tloczysko
stojaka 21 w goére. Nastepnie opuszcza sie tloezys-
ko sitownika 21 i przesuwa sie sitownik 7 wraz
z lancuchowa zwrotniag 6; uzyskujgc przez to
calkowite opuszczenie sekcji 19 ma spgg, po czym
odpina si¢ spagownice od stropnicy sekcji 19 i pod-
nosi sie stropnice sekcji 1 hydraulicznym stojakiem
21. Silownikiem 7 przesuwa sie laficuchowg zwrot-
nice 6, przez co stropnica sekeji 19 rozwiera sie¢ na
23dang wysoko§é. Po podniesieniu stojaka 28 ze
spagu, teleskopowy podno$nik 8 zaczyna sie sama-
czynnie obracaé w plaszczyfmie prostapadlej do osi
stojaka 21, naprowadzajac sie w Zgdane polozenie.
Za pomocg silownikéw 9 i 10 ofaz odchylacza 13
naprowadza sie stojak 22 do siedzenh spagownicy
i strepnicy montowanej sekeji 19, po ozym mani-
pulujgc stojakiem 21 lub sitownikiem 7 opuszeza
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sie siedzenie stropnicy sekcji 19 na tloczysko sto-
jaka 22. Po catkowitym oparciu sie stropnicy sekcji
19 na stojaku 22 zaklada sie sworznie zabezpie-
czajgce, l’afczace stojak ze stropnica i spagownica
sekeji 19, po czym odpina sie lancuch 15 od sto-
jaka 22. Sterowanie urzadzeniem wediug wynalaz-
ku odbywa sie zdalnie za pomocg znanych roz-
dzielaczy hydraulicznych.

Za pomocg urzadzenia wedlug wynalazku mozna
réwniez zabudowaé daszek stropnicy sekcji zme-
chanizowanej obudowy oslonowej, zdemontowaé
stojak podporowy sekecji, wyladowaé oraz zalado-
waé sekcje ma platforme transportows.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zdalnego montazu i demontazu
goérniczych obudéw zmechanizowanych, ostonowych,
w §cianie, skladajgce si¢ z konstrukcji nosnej, po-
siadajacej miedzy innymi spagowmice, stojak hy-
drauliczny oraz ostone sekcji obudowy zmechani-
zowanej, zasilane hydraulicznie i sterowane zdal-
nie, znamienne tym, Ze posiada podzesp6l diwigo-
wy wyposazony w wysiegnik (2), uzbrojony w prze-
gubowy uchwyt (17) do zamocowania w gérnym
przegubie obudowy ostonowej, jak rowniez pod-
zespdt kierujgcy wyposazony w teleskopowy pod-
noénik (3), sluzacy do poziomego i pionowego kie-
rowania stojakiem (22) demontowamej lub monto-
wanej obudowy, przy czym teleskopowy podnos$nik
(3) uzbrojony jest w obrotnice. (11), zamocowang
na stojaku (21) obudowy ostonowe), jak ré6wniez
w silowniki (9) i (10) korygujace manewr mon-
tazu lub demontazu stojaka pcdporowego sekcji
montowanej lub demontowanej.

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
7e wysiegnik (2) stanowi wydrgzona belka, wew-
natrz ktérej utwierdzony jest sitownik (7) wraz z
tancuchowg zwrotnig (6), przy czym belka ta po-
siada blokade (4) podnoszenia sekcji.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze silownik (9) podnoénika (3) ma na koncu teles-
kopu zabudowany odchylacz (13) i silownik (14)
poruszajacy odchylacz.
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