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Patent trwa od dnia 20 kwietnia 1961 r.

Przedmiotem wynalazku jest mechaniczny
oglawiacz burakéw cukrowych z urzgdzeniem sa-
moczynnje regulujacym wysoko§é $cinania glé-
wek z li§émi z korzem burakéw przed wyora-
niem ich z ziemi.

Samoczynna regulacja wysokosci $cinania jest
zalezna od wysokosci wystawania gléwek bura-
kéw nad powierzchnia pola. Zastosowanie urza-
dzenia samoczynnie regulujgcego wysokosé Sci-
nania gléwek w oglawiaczach mechanicznych
umozliwia osiaganie wyzszej dokladnosci ogla-
wiania w poréwnaniu do urzadzen o regulacjach
okresowych.

Jest ono uzywane w oglaw1aczach mechamcz-
nych kombajnéw lub oglawiaczach z ladowacza-
mi liSci na $rodki transportowe i rézni sie od
dotychczas stosowanych rozwigzan regulacji do-
ktadniejszym ustawieniem wysokosci ciecia w
czasie pracy, powodujacym zmniejszenie strat
w masie korzeni buraczanych.

- %) Wilasciciel patentu oswiadezyl, ze twoérea
wynalazku jest mgr inz. Antoni Kukieta.

Na rysunku fig. 1 przedstawia mechaniczny

oglawiacz z urzgdzeniem samoczynnie regulujg-
cym wysokos§¢ scinania glowek burakéw w Wwi-
doku z koku, fig. 2 — schernat dzialania oglawia-
cza w widoku z boku, fig. 3 — zalezno§¢ wy-
sokosei dzialania oglawiacza burakéw cukro-
wych od ich biologicznego rozwoju, fig- 4 — ogla-
wiacz w widoku z gory.
" Mechaniczny oglawiacz z urzadzeniem samo-
czynnie regulujgcym wyscko§¢ §Scinania glowek
burakéw z lisémi ¢(fig. 1) sklada sie z ramy I
czujnika, zamocowanej przegubowo w punkcie A4,
czujnika 2, noza 3, ramki 4 noza, zamocowanej
przegubowo w punkcie B i lacznika 5, laczacego
rame czujnika z ramka noza przegubami 6§ W
punktach C, D. Na ramce 4 noza, dla uzyskania
odpowiedniej odlegloéci b ostrza noza 3 od vio-
nowego rzutu punktu obrotu czujnika 2, znajdu-
je sie przyfzad regulujacy c. Uzyskanie odpo-
wiedniej odleglosci a punktu oparcia czujnika 2
rzutu poziomego od przedniego punktu ostrza no-
za 3 dokonuje sie za pomocg przyrzadu reguluja-
cego d w laczniku 5.



tgeznik 5 jest zamocowany na ramie 1 czujni-
ka 2 w punkcie D w odleglosci r; od punktiu A
obrotu ramy 1, a na ramce 4 w punkcie C w od-
leglosci 7o od punktu B obrotu ramki 4.

Nieré6wnos$é odlegloéci r; i ry wplywa na zmia-
ne predkosci podnoszenia ramy 1 w stosunku do
mniejszej predkosci podnoszenia ramki 4, ponie-
waz odleglo$é r, jest wieksza od r,. Napedzany
czujnik 2 (fig. 2) wtacza sie na glowke buraka,
podnosi rame 1 czujnika z Igcznikiem 5, ram-
kg 4 noza, nozem 3> powodujgc przesuniecie pun-
ktu D, w potozenie Dy, C; w potozenie Cy i O,
w polozenie O, zmieniajgc réwnocze$nie odleg-
lo§¢é d, na a, i odleglos¢ by na by, z powodu réz-
nych promieni r; i r, dzialania. Kat o, ciecia
zmienia sie przy podnoszeniu na kat a; w ma-
Iych granicach, umozZliwiajagc osiagniecie przy
max. wysoko$§ciach H S$cinanie gléwek burakéw
cukrowych (fig. 3) plaszezyzny ciecia sko$nej pod
kagtem ponizej 10° co jest uwazane jako $cinanie
prawidlowe.

Ramka 4 noza (fig. 2) posiada przyrzad ¢ regu-
lujacy, umozliwiajacy przy oglawianiu duzych
burakéw odpowiednie zwiekszenia odleglo$ci b
(fig. 2) na b’ (fig. 3), co umozliwia takie same
warunki $§cinania, jak dla odleglosci b,.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczny oglawiacz burakéw cukrowych
z urzgdzeniem samoczynnie regulujgcym wy-
soko§¢ $cinania gléwek z lisémi, znamienny
tym, ze rama (1) czujnika (2) i ramka (4) noza
(3) sa polaczone ljcznikiem (5), co umozliwia
zmiane odleglosci (a) réwnej wysokosci §cina-
nej gléwki. .

2. Mechaniczny oglawiacz wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze tacznik (5) jest zamocowany
na ramie (I) w punkcie (D) w odlegloéci (ry)
od punktu zaczepu (A) ramy (1), a na ramce
(4) w punkcie (C) w odlegloSci (15) od punktu
zaczepu (B) ramki (4), co umozliwia osiggnie-
cie zgdanych roéznic Scinanych gléwek (a4 i a,).

3. Mechaniczny oglawiacz wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze lgcznik (5) jest przymocowany
przegubowo do ramy (1) czujnika (2) i ramki
(4) noza (3) za pomoca przegubéw obrotowych
(6).
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