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Urzadzenie sterujace pracg kopialu hydraulicznego i suportu
: w cyklu jednokrotnym, zwlaszcza na tokarce uniwersalnej
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie sterujg-
ce pracg kopiatu hydraulicznego i suportu w cyklu
jednokrotnym, zwlaszcza na tokarce uniwersalnej,
wyposazonej w kopial hydrauliczny i urzadzenia do
szybkiego przesuwu suportu.

Znane s3 obecnie uklady budowane z elementow
elektrycznych do jednokrotnego cyklu skrawania.
‘W ukladach tych elektromagnes powoduje wyco-
fanie noza od obrabianego materiatu, wylaczniki
krancowe stuzg do uruchomienia szybkiego ruchu
suportu, a Wylaczniki drogowe do Wwyznaczenia
drogi przesuwu suportu wzdtuz loza dla okreslone-
go cyklu pracy. Poszczegblne elementy steruja
ukladem przekaznikowo-stycznikowym, ktéry na-

* rzuca kolejnos$é logicznych czynnosci. Ten znany
uklad zlozony z wielu elementéw elektrycznych
wzajemnie wspoéldzialajacych w czasie okreslonego
cykilu praEy stwarza czesto warunki niepewnego
dzialania obrabiarki. Ponadto wysoki koszt budo-
wy ukladu ogranicza w praktyce stosowanie auto-
matyzacji pracy kopialu ma tokarkach uniwersal-
nych. Celem wynalazku jest opracowanie kon-
strukcji urzadzenia do automatycznego, jednokie-
~runkowe@o cyklu pracy na tokarce uniwersalnej,
wyposaionej w kopial hydrauliczny i szybki prze-
suw suportu. : .

Cel ten zostal osiggniety przy zastosowaniu
urzgdzenia zgodnie z wynalazkiem. Urzadzenie to
jest zaopatrzone w system diwigniowo-zapadkowy
ktéry w polaczeniu z czujnikiem kopiatu powoduje
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wycofanie moza od obrabianego materialu, utrzy-
muje néz w polozeniu odsunietym, nastepnie zalg-
cza szybki ruch powrotny suportu do pozycji wyj-
$ciowej oraz powoduje przerywanie tego ruchu
czyli realizuje cykl jednokrotny.

Przedmiot wynalazku jest dokladniej opisany na
przykladzie wykonania w zwigzku z rysunkiem na
ktorym fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku
z czola, fig. 2 przedstawia urzgdzemie w przekroju
A—A, fig. 3 przedstawia to samo urzadzenie w
przekroju wzdluz linii B—B, a fig. 4 przedstawia
urzadzenie w ‘przekroju wzdluz linii C—C.

Jak uwidoczniono na rysunku fig. 1—4 urzgdze-
nie jest zaopatrzone w piytke 1, zamocowang nie-
ruchomo do ruchomej cze§ci kopialu hydrauliczne-
go 2. Na piytce 1 jest usytuowany sworzen 3 na
ktérym obrotowo jest osadzona zapadka 4, przy
czym spiralna sprezyna 5 zawsze dazy «do utrzyma-
nia zapadki 4 w polozeniu wyjSciowym urzadzenia
do pracy. Wychylenie zapadki 4 mozliwe jest tylko
w kierunku zgodnym z ruchem wskazé6wki zegara.

Z zapadka 4 wspélpracuje dzwignia 6 zamonto-
wana obrotowo na sworzniu 7 osadzonym w kor-
pusie 37. Jak uwidoczniono na rysunku fig. 3 i 4
dzwignia 6 jest dociénieta sprezyna agrafkowa 8
do dzwigni 9. D&wignia 6 posiada wspélny zabierak
10 z dZwignia 11 osadzong na sworzniu 7 i dociska-
na jest sprezyna agrafkowa 12 do dZwigni 13 obro-
towo zamontowanej na wspblnym z diwignia 9
sworzniu 14 znajdujacym sie w korpusie 37. Na
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dzwignie 9 dziala sprezyna 15 i analogicznie na
diwignie 13 sprezyna 16. Dzwignia 13 ma réwnie
pochyla 17, wyciecie 18 oraz plaszczyzne 19 odlegla
o wielko§é a od wierzchotka 20 diwigni czujnika
- 21, Wewnatrz dzwigni czujnika 21 znajduje sie po-
pychacz 22, ktéry ofrzymuje ruch w kierunku pio-
nowym od tulejki 23 {(fig. 1) zakoficzonej stoz-
kiem 24.

Na tokarce nie pokazanej na rysunku jest zamo-
cowana réwnia pochyla 25 ustawiona w zalezno$ci
od przesuwu suportu w polozeniu poczgtkowym
wzorca 26, wspoéipracujacego z palcem wodzacym
27. Korpus 37 w ktéorym zamontowane sg dZwignie
6, 11, 9 i 13 oraz mikroprzelgcznik 28 jest zamoco-
wany za pomoca Sruby 29 do podstawy 30, pola
czonej §rubami 31 z nieruchoma czedcia kopiatu
hydraulicznego 32. Korpus 37 ustawia si¢ w sto-
sunku do podstawy 30 w polozeniu zalemym od
roznicy promienia w wzorca 26, przy ktérym ma
nastgpié zakonczenie procesu obrobki i powrét su-
portu do pozycji wyjSciowej.

Przesuniecie korpusu 37 wzgledem podstawy 30
o wielko§é u oznacza oddalemie lub zblizenie za-
padki 4 w stosunku do dZwigni 6 lub tez amalo-

gicznie odlegloéé wyciecia 18 na dzwigni 13 w sto-

sunku do wierzcholtka 20-dzwigni czujnika 21. Do
przestawienia korpusu 37 sluzy dzwignia 33 kit6ra
poprzez kolo zebate 34 (fig. 21) dziala na zebatke
35 utwierdzong do podstawy 30. W korpusie 37
znajduje sie wylgcznik dZwigienkowy 36 sluzacy
do zalgczania lub wylaczenia doplywu pradu do
mikroprzelgcznika 28.

W czasie obrobki przy zastosowaniu kopialu, pa-
lec wodzacy 27 odzoruje ksztalt wzorca 26 z pred-
koScia Vp wzdluz osi obrabiarki, matomiast pred-
kos§é Vr prostopadle do osi obrabiarki powstaje
z chwilg zamiany promienia wzorca 26. Gdy palec
wodzacy 27 dochodzi do jakiegokolwiek stopnia ma
wizorcu 26 powstaje ruch wzgledny ruchomej cze$ci
kopialu 2 wzgledem nieruchomej cze$ci kopiatu 32.

Wielko§¢ tego wzglednego przesumiecia w jest
zalezna od zmiany promienia wzorca 26. Zalezno$é
wzglednego ruchu przy zmianie promienia wzorca
wykorzystuje sie przy dzialamiu urzadzenia wedlug
wynalazku. Palec wodzacy 27 z chwilg dojscia do
stopnia wzorca 26 powoduje odsunigcie ruchomej
czeSci kopialu 2 w stosunku do nieruchomej 32
o wielko§¢ powstalej réznicy promienia w przy
czym odsuniecie to odbywa sie poprzez czujnik 21
i system hydrauliczny zlozony z zaworu, tloka, cy-
lindra — nieuwidoczniony na rysumikfl.

Jezeli réznica promieni w bedzie ré6wna nasta-
wionej wielkoSci u wéwezas zapadka 4 dzialajac
na dzwignie 6 wychyla ja i jednocze$nie poprzez
zabierak 10 rowniez i dzwignie 11 spowoduje
~ zwolnienie dzwigni 9 i 11. Pod wplywem dzialania
sprezyn 15 i 16 obracaja sie dzwignie 9 i 13 o nie-
wielki kat zgodnie z kierunkiem wskazéwek zega-
ra, przy czym dzwignia 13 swoim wycieciem 18 nie
pozwala palcowi wodzgcemu 27 ma zmiane poloze-
nia z promienia wiekszego ma mﬁiejszy, cO oznacza,
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ze ruch noza tokarskiego w kierunku do materialx
obrabianego zostal ograniczony.

Poniewaz réownocze$nie nastepuje odblokowanie:
i opadniecie dZwigni 9 powoduje wlgczenie mikro-
przelacznika 28, ktéry zalgeza silnik szybkich.
przesuwdw i suport wraca do pozycji wyjéciowej,
a tulejka 23 znajdujaca sie na dfwigni czujnika 21
nasuwa sie stozkiem 24 ma réwnie pochylg 25 umo-
szac ppopychacz 22 w kierunku z, co powoduje obrot.
dzwigni 9 do pozycji wyjsciowej. Jednoczesnie-
wylaczenie mikroprzetacznika 28 powoduje przer-
wanie ruchu silnika szybkich przesuwéw suportu..
Roéwniez popychacz 22 przy unoszeniu w kierunku
z unosi tylko -diwignie 9 to dzwignia 13 pozostaje:
w dalszym ciggu odchylona, blokujac ruch czujnika.
w kierunku wizorca. .

Odblokowanie i powr6ot dzwigni 13 do polozenia.

' wyjéciowego dokonuje sie z chwilg rozpoczecia no-

wego cyklu pracy, ktéry rozpoczyna sie od wyco--
fania kopialu za pomocg urzadzed nie pokazanych.
na rysunku co powoduje umieszczenie dZzwigni 13
za pomocg réwni pochyltej 17 w polozenie wyjscio—
we po czym dZwignia 11 utrzymuje dZwignie 13 w
tym polozeniu i dZwignia czujnika 21 moze sie
przesungé do wzorca 26 co oznacza zblizenie noza.
tokarskiego do pozycji pracy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujace praca kopialu hydra--
ulicznego i suportu w cyklu jednokrotnym, zwtla-
szcza na tokarce uniwersalnej, wyposazonej w ko-
pial hydrauliczny i szybki' przesuw suportu, zna-
mienne tym, ze jest wyposaZone w ustawny korpus
(37) w stosunku do podstawy (30) polgczonej z nie-
ruchomg czeScig kopiatu (32) przy czym korpus (37)
zawiera uklad diwigniowo-zapadkowy, obejmujacy
diwignie (6) zabierajgcg dzwignie (11) i wspdlpra--
cujgea z zapadka (4) znajdujgcg sie na sworzniu (3):
utwierdzonym do plytki (1) przymocowanej do ru-
chomej iczeSci kopialu (2) oraz wspélpracuje
z dzwigniami (9) i (13) osadzonymi na wspélnym
sworzniu (14), przy czym dzwignia (9) po zwolnie-
niu dziata na mikroprzelgcznik (28), a dZwignia (13).
swoim wycieciem (18) blokuje dzwignie czujnika
(21) poprzez wierzcholek (20) z chwilg wzglednego
ruchu ruchomej czeSci kopiatu (2) w stosunku do
nieruchomej. cze$ci kopialu (32) o wielko§é roznicy
promienia (w) na wzorcu (26). ' .

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 zZnamienne tym,
ze dzwignia czujnika (21) posiada wydrazenie w-
ktérym osadzony jest popychacz (22) polgczony tu-
leja (23) na koncu ktérej znajduje sie stozek (24)
wspélpracujacy z réwnig pochyly (25).

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze wienzcholek dZwigni () jest przesuwny w
stosunku do wierzchotka zapadki (4) o wielko§é (u)
potrzebna do zablokowania ruchu dZwigni czujnika
(21) i jednocze$nie zalgczenia ruchu szybkich prze-
suwow. i
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