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(54) VyvaZovacia jednotka pre priemyselné roboty

1 2
Vynélez sa tyka zariadenia pre vyvaZova-
nie statickych momentov telies uchytenych A
rotatne okolo osi. UmoZiuje tiastotné vy- Q) -2

vaZenie statického momentu telesa v celom
rozsahu jeho pohybu v zdvislosti na volbe {
kinematiky uchytenia vyvaZovacej jednot- i
ky. MoZnost pouZitia u vyvaZovania static- ‘
kych momentov ramien priemyselnych ro-
botov.
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VyvaZovacia jednotka pre priemyselné ro-
boty je urfenéd pre roboty pracujtice v multi-
uhlovom systéme stiradnic, t. j. jednotlivé
ramend ruky robota konaji rotacné pohyby
okolo osi svojho pohybu. VyvaZovacia jed-
notka sluZi na vyvaZovanie statickych mo-
mentov pohybovych ¢asti ruky robota, ¢im
sa sniZuju naroky na potrebny vykon po-
honnych jednotiek prisludnych osi, zvySuji
dynamické vlastnosti pohyblivych &asti ru-
ky robota.

U doteraz zndmych rieSeni sa statické mo-
menty ruky robota vyvaZovali bud pneuma-
tickymi, alebo jednoduchymi mechanickymi
systémami. Pneumatické systémy sG vSak
zloZité, v pripade ich jednoduchosti je vyva-
Zovacia sila tychto mechanizmov velmi za-
zisld na vonkajSej teplote. Jedunoduché me-
chanické systémy, ktorych reprezentantom
st tazné pruZiny s okami, neumoZiiuji opti-
mélnost priebehu vyvaZovacieho momentu
podla poZiadaviek konStruktéra.

Popisané nevyhody podstatnou mierou od-
stratfiuje vyvaZovacie zariadenie podla vy-
nélezu, ktorého podstatou je, Ze je opatrené
tlatnou pruZinou, ktord pdsobi na kizné prs-
tence, umiestnené na rure opatrenej poz-
diZnymi ctvormi, pridom v klznom prstenci
st otvory, v ktorych st umiestnené zapad-
ky zapadajice do drdZok v tyéi a v klznom
prstenci je obdiznikové vybranie, do ktoré-
ho zapada unéasa&, ktory je spojeny s tyCkou
opatrenou zavitomm a vymedzovacou mati-
cou, priom druhy koniec tyéky je opatreny
dorazom zapadajucim do dutiny v tyéi a vy-
vaZovacia jednotka je opalrend zavesnymi
okami.

Zariadenie podla vyunédlezu je kompromis-
nym rieSenim medzi horeuvedenymi systé-
mami. Pri pomernej jednoduchosti umoZiiu-
je zmenu kinematiky vyvaZovania menit vy-
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vaZzovaci moment a jeho priebeh v Sirokom
rozsahu. Jeho konStrukcia je eSte pomerne
jednoduchd a kon3trukénym usporiadanim
vyvaZovacieho mechanizmu sa dosiahlo to,
Ze vysuv tyle vyvaZovacieho mechanizmu je
dva razy vacsi neZ zdvih pruZiny vyvaZova-
cieho mechanizmu.

Prednosti uvedenej vyvaZovacej jednotky
pre priemyselné roboty sii v tom, Ze je po-
merne jednoduchej konStrukcie s minimél-
nymi ndrokmi na ddrzbu, vyvaZovacia sila
je na vonkajSej teplote nezdvisla a je moZné
menit v Sirokom rozsahu vyvaZovaci mo-
ment a jeho priebeh zmenou kinematiky vy-
vaZovania priemyselného robota.

Na vykrese obr. 1 je zndzornend v ne-
utrdlnej polohe vyvaZovacia jednotka pre
priemyselné roboty, kiord pozostdva z vy-
suvnej ty€e 1 s drdZkami, zdvesného oka 2,
rary 3, undsacov 4, klzného prstenca 5, pru-
Ziny 8, dorazu 7, tyfky 8, undSaca 9 klzné-
ho prstenca 10, zdvesného oka 11.

Kinematika vyvaZovacieho mechanizmu

je zrejmé =z obr. 2, kde vyvaZovacia jednot-
ka 14 je pripojend k spodnému ramenu 20
robota a vyvaZuje staticky moment ramien
robota vo&i osi nakldpania 13 spodného ra-
mena.
- Pri vystvani vysuvnej tyée 1 od neutrdl-
nej polohy sa stldfa pruZina 6 prostred-
nictvom dorazu 7, ty&ky B, unéd3afa 9 a tlag-
ného prstenca 10, priom vyvaZovacia sila
linedrne vzrastd. Pri zasdvani vysuvnej ty-
e smerom od neutrdlnej polohy sa unéSa-
¢e 4 opri o koniec draZky vo vysuvnej ty-
¢i 1 a tlafny prstenec 5 stldada pruZinu B,
¢im dochédza k linedrnemu narastaniu -vy-
vaZovacej sily. Volny chod mechanizmu je
moZné vymedzovat skrutkou 12.

PREDMET VYNALEZU

Vyvazovacia jednotka pre priemyselné ro-
boty vyznafujica sa tym, Ze je opatrena
tlatnou pruZinou (6), ktord psOsobi na klz-
né prstence (5, 10) umiestnené na rare (3],
opatrenej pozdlZnymi otvormi, priom v
klznom prstenci (5} sii otvory, v ktorych
st umiestnené zdpadky (4] zapadajiice do
drédZok v tyCi (1} a v klznom prstenci (10)
je obdlZnikové vybranie, do ktorého zapa-

da undsal (9), ktory je spojeny s ty€kou
(8), opatrenou zévitom a vymedzovacou ma-
ticou (12], priCom druhy koniec tycky (8]
je opatreny dorazom (7) zapadajicim do
dutiny v ty¢i {1) a vyvaZovacia jednotka je
opatrend zdvesnymi okami (11} zaskrutko-
vanymi do rary (3] a okom (2] zaskrutko-
vanym do ty€e (1].

2 listy vykresov
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