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具有辅助进料功能的斗式提升机

(57)摘要

本实用新型涉及具有辅助进料功能的斗式

提升机，有效的解决了现有斗式提升机没有辅助

进料功能，造成工人投料时操作繁琐且耗时费力

的问题；其解决的技术方案包括底板，底板上端

面设有一个上大下小且可往复左右移动的进料

斗，进料斗的右侧壁上设有一个置于进料斗内的

平台，平台的上端设有一个上大小小的漏斗，漏

斗的下端置于平台上，进料斗向右运动可使平台

逐渐将漏斗下端封堵，进料斗内设有一个上端向

左侧倾斜的提升履带，提升履带的带面上沿其履

带滚动方向依次间隔均布有多个翻斗，提升履带

逆时针转动可将翻斗内物料经翻斗向上提升；本

实用新型构思新颖，结构巧妙，实用性强。
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1.具有辅助进料功能的斗式提升机，包括底板（1），其特征在于，所述底板（1）上端面设

有一个上大下小且可往复左右移动的进料斗（2），进料斗（2）的右侧壁上设有一个置于进料

斗（2）内的平台（3），平台（3）的上端设有一个上大下小的漏斗（4），漏斗（4）的下端置于平台

（3）上，进料斗（2）向右运动可使平台（3）逐渐将漏斗（4）下端封堵，进料斗（2）内设有一个上

端向左侧倾斜的提升履带（5），提升履带（5）的带面上沿其履带滚动方向依次间隔均布有多

个翻斗（6），提升履带（5）逆时针转动可将翻斗（6）内物料经翻斗（6）向上提升。

2.根据权利要求1所述的具有辅助进料功能的斗式提升机，其特征在于，所述进料斗

（2）的右侧设有一个经第一电机驱动的转盘（7），转盘（7）前端面非圆心位置铰接有一个连

杆（8），连杆（8）的另一端铰接在进料斗（2）的右端面上。

3.根据权利要求1所述的具有辅助进料功能的斗式提升机，其特征在于，所述底板（1）

上设有左右方向的第一滑槽（9），进料斗（2）的底部设有第一滑块（10），第一滑块（10）可在

第一滑槽（9）内滑动。

4.根据权利要求1所述的具有辅助进料功能的斗式提升机，其特征在于，所述提升履带

（5）的上端安装有一个驱动辊，下端安装有一个从动辊，驱动辊与从动辊之间经支撑板连

接，从动辊芯轴的两端各设有一个第二滑块（11），进料斗（2）侧前后侧壁上设有可供第二滑

块（11）滑动的第二滑槽（12），驱动辊的前侧同轴安装有一个第一带轮（13），第一带轮（13）

的下方设有一个经第二电机驱动的第二带轮（14），第一带轮（13）与第二带轮（14）经皮带连

接，所述支撑板下方设有固定在底座上的支撑架（15），支撑板经支撑架（15）支撑，第二电机

固定在支撑架（15）上。
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具有辅助进料功能的斗式提升机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及粮食提升设备领域，特别是具有辅助进料功能的斗式提升机。

背景技术

[0002] 斗式提升机是粮食输送过程中常用的提升设备，斗式提升机具有占地面积小提升

速度快的特点，传统的斗式提升机下方会设置一个进料斗，在进料斗内放入适量的粮食，随

着斗式提升机履带的转动通过翻斗将进料斗内的粮食均匀的向上运输，但是粮食在收集过

程中一般都是成袋存放的，工作人员通过间隔向进料斗内投放粮食以实现粮食的提升，在

此过程中提升一袋粮食可能需要数次向进料斗内倾倒粮食，操作繁琐且工人耗时费力，但

如果一次性倾倒太多粮食则会出现翻斗在进料斗内刮取粮食时受到阻力过大，从而增加电

机负载，造成电机的损坏。

实用新型内容

[0003] 针对上述情况，为克服现有技术之缺陷，本实用新型提供具有辅助进料功能的斗

式提升机，有效的解决了现有斗式提升机没有辅助进料功能，造成工人投料时操作繁琐且

耗时费力的问题。

[0004] 其解决问题的技术方案包括底板，底板上端面设有一个上大下小且可往复左右移

动的进料斗，进料斗的右侧壁上设有一个置于进料斗内的平台，平台的上端设有一个上大

下小的漏斗，漏斗的下端置于平台上，进料斗向右运动可使平台逐渐将漏斗下端封堵，进料

斗内设有一个上端向左侧倾斜的提升履带，提升履带的带面上沿其履带滚动方向依次间隔

均布有多个翻斗，提升履带逆时针转动可将翻斗内物料经翻斗向上提升。

[0005] 本实用新型构思新颖，结构巧妙，实用性强，有效的解决了现有斗式提升机没有辅

助进料功能，造成工人投料时操作繁琐且耗时费力的问题。

附图说明

[0006] 图1本实用新型主视剖面图。

[0007] 图2本实用新型主视图。

[0008] 图3本实用新型俯视图。

具体实施方式

[0009] 以下结合附图对本实用新型的具体实施方式作进一步详细说明。

[0010] 由图1至图3可知,本实用新型包括底板1，底板1上端面设有一个上大下小且可往

复左右移动的进料斗2，进料斗2的右侧壁上设有一个置于进料斗2内的平台3，平台3的上端

设有一个上大下小的漏斗4，漏斗4的下端置于平台3上，进料斗2向右运动可使平台3逐渐将

漏斗4下端封堵，进料斗2内设有一个上端向左侧倾斜的提升履带5，提升履带5的带面上沿

其履带滚动方向依次间隔均布有多个翻斗6，提升履带5逆时针转动可将翻斗6内物料经翻
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斗6向上提升。

[0011] 为了实现进料斗2的左右往复移动，所述进料斗2的右侧设有一个经第一电机驱动

的转盘7，转盘7前端面非圆心位置铰接有一个连杆8，连杆8的另一端铰接在进料斗2的右端

面上。

[0012] 为了实现进料斗2能在地板上滑动摩擦力更小，更省力，所述底板1上设有左右方

向的第一滑槽9，进料斗2的底部设有第一滑块10，第一滑块10可在第一滑槽9内滑动。

[0013] 为了实现提升履带5的驱动和安装，所述提升履带5的上端安装有一个驱动辊，下

端安装有一个从动辊，驱动辊与从动辊之间经支撑板连接，从动辊芯轴的两端各设有一个

第二滑块11，进料斗2侧前后侧壁上设有可供第二滑块11滑动的第二滑槽12，驱动辊的前侧

同轴安装有一个第一带轮13，第一带轮13的下方设有一个经第二电机驱动的第二带轮14，

第一带轮13与第二带轮14经皮带连接，所述支撑板下方设有固定在底座上的支撑架15，支

撑板经支撑架15支撑，第二电机固定在支撑架15上。

[0014] 本实用新型的具体工作过程是：本装置在使用时分别打开第一电机和第二电机的

驱动开关，此时第二电机经第一带轮13和第二带轮14驱动提升传送带转动，第一电机驱动

转盘7转动，转盘7转动经连杆8驱动进料斗2左右往复移动，此时将成袋的粮食倒入漏斗4

内，值得注意的是漏斗4经立柱固定在底座上，漏斗4内充满粮食，当进料斗2向左移动时，漏

斗4的下端被封堵，当进料斗2向右移动时漏斗4下端被打开，此时粮食从漏斗4内进入到进

料斗2内被提升传送带的翻斗6提升。

[0015] 本装置的显著好处：本装置可实现将一整袋的粮食直接翻倒入漏斗4内，通过左右

往复移动的进料斗2的左右运动，均匀的向进料斗2内输送，输送量配合提升履带5的提升速

率，既能有效的降低翻斗6在刮取粮食时所受到的阻力，同时又能有效的减少工人多次向进

料斗2输送粮食节约了人力成本。

[0016] 本实用新型构思新颖，结构巧妙，实用性强，有效的解决了现有斗式提升机没有辅

助进料功能，造成工人投料时操作繁琐且耗时费力的问题。
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图 1
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图 2

图 3
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