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La présente invention est relative & des perfectionnements
apportés a des machines rinceuses automatiques, notamment pour bouteilles,
et, en particulier, elle concerne une telle machine perfectionnée.

Dans la technique actuelle de 1'embouteillage, on connait
des machines rinceuses dans lesquelles les bouteilles, arrivant sur un ta-
pis roulant ou sur appareil convoyeur, sont saisies par des dispositifs
asservis a un tambour rotatif, sont renversées puis rincées, pour &tre en-
suite deposées a nouveau sur le tapis roulant. Dans de telles machines
rinceuses, les boﬁtei]]es sont saisies en téte et par le fond, ou encore
par le col, au moyen d'un dispositif placé a 1'extrémité de bras, situés
radialement sur le tambour rotatif et manoeuvrés au moyen d'un ensemble de
poussoirs. Ces machines connues présentent de nombreux inconvénients du
fait de leur complexité et des réglages fréquents qu'elles nécessitent.

En conséquence, la présente invention prévoit de nombreux
perfectionnements pour ces machines et, en particulier, un mécanisme per-
fectionné permettant de saisir les bouteilles par le goulot et de les ren-
verser. Ce mécanisme permet notamment de mieux exp1oitér T*espace disponi-
ble sur chaque tambour rotatif, puisque les bouteilles, &tant saisies par
e goulot au-dessus du col, peuvent &tre maintenues rapprochées les unes
des autres. Ce mécanisme permet, en outre, de saisir fortement les bou-
teilles, quelle que soit leur forme.

Un autre avantage de la présénte invention réside dans 1a
grande simplicité de construction du mécanisme préhenseur de bouteille, ce
qui permet d'éliminer des pi&ces colteuses et compliquées qui existaient
dans les machines connues, telles que les poussoirs de commande des divers
organes préhenseurs et, par suite, d'amenuiser le prix de revient d'une
telle machine.

Ainsi, la machine rinceuse perfectionnée, faisant également
1'objet de la présente invention, comporte, en tant que mécanismes préhen-
seurs, plusieurs pinces a goulot de bouteille, disposées en série et tour-
nant autour d'axes horizontaux solidaires du tambour rotatif, et qui sont
pourvues de galets roulant Te long d'un guide fixe qui commande leur semi-
rotation ou pivotement sur un demi-tour. De plus, ces pinces portent plu-
sieurs cames fixes qui commandent leur ouverture ou leur fermeture au mo-
ment opportun.

De maniére plus spécifique, une telle machine rinceuse a
tambour rotatif et comportant des organes préhenseurs des goulots de bou-
teilles, adaptés pour basculer ces derniéres sens dessus dessous, est re-
marquable du fait que ces organes préhenseurs comprennent une série de
paires de pinces montées de maniére rotative sur des pivots disposés
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horizontalement et solidaires du tambour rotatif, la rotation de ces pin-

ces autour de ces pivots étant commandée par un guide faconné de maniére
spéciale, le long duquel circule au moins un couple de rouleaux de con-

tact, tournant fous sur des supports solidaires de ces pinces, 1'ouverture

et 1a fermeture de ces derniéres &tant commandées au moyen de cames fixes
situées le long du parcours d'un troisiéme rouleau tournant fou sur un -
support solidaire d'un bras mobile de ces pinces. '

D'autres caractéristiques de la présente invention apparai-
tront de la description suivante d'un mode de réalisation donné a titre
d'exemple non limitatif et représenté dans les figures ci-jointes dans
lesquelles :

- 1la figure 1 est une vue schématique en &lévation d'une machine rin-
ceuse, conforme a 1'invention ;

- T1a figure 2 est une vue en plan de la machine rinceuse représentée
dans la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue en pérspéctivé d'un mécanisme préhénséur du
goulot d'une bouteille, conforme & 1'invention ;

- la figure 4 est un diagrammé schématique du dép]acément d'une série
de pinces, montrant Teurs mouvements commandés d'ouverture et de fermeture.

Dans Ta machine rinceuse conforme a 1'invention, représen-
tée dans les figures 1 et 2, les bouteilles & rincer arrivent, par 1'in-
termédiaire d'un tapis roulant 1 ou d'un appareil convoyeur, prés d'un
tambour rotatif 2, avec lequel coopérent les mécanismes et organes comman-
dant le basculement et le renversement des bouteilles en vue de Teur net-
toyage. Le tambour 2 tourne autour d'un axe vertical.

A proximité du tapis roulant 1 et trés proche du tambour 2,
une vis distributrice 3 ou un distributeur similaire entraine les bouteil-
les, en les maintenant convenablement écartées les unes des autres, en
correspondance avec un disque rotatif 4 (dit étoile d'entrée), pourvu de
plusieurs encoches ou emplacements semi-circulaires 5 dont les dimensions
sont 1égérement supérieures au corps des bouteilles.

Autour du disque rotatif 4, une g]issiéré de guidagé 6 est
prévue réglée a un écartement équivalent ou ]égéremént supérieur au dia-
métre des bouteilles, mesuré a partir du fond dés‘emp]acements semi~circu-
laires 5 du disque.

' Ces appareils connus qui viennent d'étre décrits servent, a
condition qu'ils soient correctement synchronisés, & transporter les bou-
teilles une par une, d des intervalles réglés pour correspondre aux &car-
tements des mécanismes préhenseurs fixés de maniére pivotanté sur le tam--
bour rotatif 2, & un niveau sensiblement équivalent & celui des goulots
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des bouteilles. Ces mécanismes préhenseurs, qui seront décrits ultérieure-
ment, servent également au basculement sens dessus dessous des bouteilles,
alimentées par le disque 6 et devant &tre traitées.

A Ta fin du traitement, les bouteilles réprennént Teur po-
sition debout initiale et sont déposées d nouveau sur un tapis roulant 7,
au moyen d'un disque rotatif 8 similaire au disque 6 et tournant dans le
méme sens que celui-ci.

Comme cela est représenté dans les figures 3 et 4, les mé-
canismes préhenseurs des goulots de bouteilles, conformes & 1'invention,
sont constitués par une série de pinces, chaque pairé de pinces étant mon-
tée de maniére pivotante sur un axe horizontal supporté par le tambour ro-
tatif et entrainé par celui-ci. L'une de ces paires de pinces est repré-
sentée en détails dans la figure 3. Cette paire de pinces est essentielle-
ment constituge par un corps de base 9, sur lequel est monté, de maniére
solidaire, un bras fixe 10 formant pince, qui est monté sur un pivot 11
pour permettre sa demi-rotation dans un plan vertical, ce pivot &tant, Tui
aussi, fixé de fagon connue sur le contour du tambour rotatif, & une hau-
teur appropriée.

Par ailleurs, sur le corps 9 sont montés des supports 12
fixes d'un couple de rouleaux ou galets 13. Ces rouleaux, au cours du mou-
vement de rotation du tambour et, par consequent, de translation de chaque
paire de pinces, roulent sur un guide fixe 14 contournant le tambour & un
écartement déterminé de celui-ci. Le guide 14 est faconné de maniére &
provoquer une rotation de 180° de chaque paire de pincés autour du pivot
11, ainsi que son retour & sa position initiale, pendant la rotation du
tambour 2.

Le second bras 15 formant pince est monté a 1a maniére d’
une charniére sur un pivot 16 et est maintenu en contact avec le premier
bras 10, de facon & tenir la paire de pinces fermée, par un ressort de
torsion 17, de préférence hélicoidal. L'extrémité opposée a a la forme de
pince du bras 15 comporte un support 18 sur lequel est monté, de maniére
rotative, un autre rouleau ou galet 19.

Le long du parcours du rouleau 19, p1usiéurs cames 20 sont
prévues, ces cames étant adaptées pour coopérer avec ce rouleau, afin de
provoquer, au moment désiré, le pivotement du bras 15 commandant 1'ouver-
ture des pinces, lesquelles se refermeront automatiquement, par 1'intermé-
diaire du ressort 17, lorsque ce rouleau parviendra & 1'extrémité de sor-
tie de chaque came 20. ,

Sur le tambour 2, dans la partie intérieure par rapport aux
pinces, sont disposés plusieurs gicleurs 21 servant au passage du liquide
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destiné au nettoyage des bouteilles, ces gicleurs &tant manoeuvrés par les
pinces au cours de la derniére phase de renversement de chaqué bouteille.
On décrira maintenant le fonctionnement de cette machine
rinceuse perfectionnée, conforme & 1'invention. Les boutéi]lés,,entrainées
par le tapis roulant 1 et serrées entre la vis distributrice 3 et une glis-
siére de guidage, sont écartées convénab]emént, i 1'entrée de 1'&toile 4.
Cette étoile 4, en tournant, Tes translate & intervalles réguliers sur Tle
tambour 2. Le tambour 2, mis en rotat1on autour de son axe vertical cen-
tral, entraine avec lui ]es pa1res de p1nces qu'il supporte Comme nous 1!
avons décrit précédemment, les rouleaux 13 des pinces roulent ]e long du
guide 14. Lorsque les pinces arrivent en face des bouteilles, leurs bras
sont en position horizontale. Dans cette zone, le long du parcours de ces
derniéres, i1 existe une came fixe 20 qu1, en 1nterrompant Ta course du
rouleau 19 solidaire du bras mobile 15 des pinces, provoque leur ouvertu-
re. Le tambour 2, en tournant, conduit chaque pairé de pincés ouverte 3
saisir le col d'une bouteille et, ensuite, poursuit sa rotation, alors que
le ressort hélicoidal 17, lorsque le rouleau 19 parv1ent 3 1'extrémité de
1a came 20, pousse la pince du bras mobile 15 & se refermer autour du col
de la bouteille: Le tambour 2, poursuivant'éa rotation, force les rouleaux
13 & se dep]acer Te Tong du gu1de 14 qu1, etant donné sa forme spéciale,

' provoque une rotation de 180° de chaque pa1re de pinces et de 1a bouteille

prisonniére de celles-ci par son goulot.

La figure 4 montre schématiquement 1a succession des diver-
ses positions et orientations de ces paires de p1nces sur un parcours cor-
respondant & 1'ouverture des pinces, 1' action de prehens1on de celles~-ci
et leur bascu1ement ou renversement a 180°. Les gicleurs 21 sont disposés
concentriquement & 1'intérieur des paires de p1nces, a une distance telle
que, lorsque les bouteilles sont renversées, Teur goulot arrive en face de
ces gicleurs, ce qui provoque la pulvérisation du liquide de nettoyage
dans chaque bouteille, gréce & un dispositif distributeur de type connu.
Le tambour 2 poursuivant son mouvement de” rotat1on, Te gu1de 14 provoque
le retour des pinces et des bouteilles a leur position initiale, jusqu'a
ce que, en face de 1'étoile de sortie 8, une seconde came fixe (non repré-
sentée) commande 1'ouverture des pinces libérant ainsi 1a bouteille qui se
trouve évacuée par cette étoile. On doit observer que 1e mouvement de bas-
culage ou renversement est transmis directement aux pincés, si bien que
celles-ci sont manoeuvrées méme lorsqu'il n'y a pas de bouteilles et agis-
sent ainsi, non pas comme des supports passifs, mais au contraire. comme
des organes produisant une action de préhénsion et de renversement.

Gréce a 1'adoption des pinces décrites, les bouteilles
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peuvent &tre placées sur le tambour 2 trés proches les unes des autres,
afin de mieux exploiter 1'espace disponible. De plus, toutes les bouteil-
les, quelle que soit lTeur forme, peuvent &tre traitées.

En outre, pour la construction de la machine, on a &liminé
la nécessité de parties mobiles, telles que, par exemple, les poussoirs de
commande des organes préhenseurs connus. On a pu obtenir ainsi une cons-
truction de machine rinceuse a la fois plus simple et plus robuste.
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REVENDICATIONS

1.- Perfectionnements @ une machine rinceuse automatique notam-
ment pour bouteilles, du type ol les bouteilles sont disposéés, selon un
acartement convenable, sur un tambour rotatif (2) supportant solidairement
des organés préhenseurs servant a saisir et a renverser les bouteilles,
perfectionnements caractérisés par le fait que ces organes préhenséurs
comprennent une série de paires de pinces montées de maniére rotative sur
des pivots (16), disposés horizontalement et solidaires du tambour rotatif
(2), 1a rotation de ces pinces autour de ces pivots (16) étant commandée
par un guide faconné (14) de maniére spéciale, le long duquel circule au
moins un couple de rouleaux de contact (13), tournant fous sur des sup-
ports (12) solidaires de ces pinces, 1'ouverture et la férmeture de ces
derniéres étant commandées au moyen de cames (20) fixes situées le long du
parcours d'un troisiéme rouleau (19), tournant fou sur un support (18) so-
lidaire d'un bras (15) mobile de ces pincés.

2.- Perfectionnements selon l1a revendication 1, caractérisés
par le fait que les organes préhenséurs comprénnent un couple de rouleaux
de contact (13), tournant fous, circulant le long d'un guidé fixe (14)
agencé de maniére a commander, dans un plan vertical, la rotation sur 180°
de ces organes préhenseurs.

3. Perfectionnements selon 1'une ou 1'autre des revendications
1 ou 2, caractérisés par le fait que les organes préhenséurs sont essen-
tiellement constitués par des paires de pinces, chacune de celles-ci ayant
un bras mobile (15) comprenant un levier & point de pivotement central, &
1'extrémité duquel est prévu un rouleau de contact servant & provoquer 1*
ouverture et/ou 1a fermeture par pivotement du bras (15), a 1'aide d'une
came fixe (20) disposée le long du parcours de- ces organes préhenseurs.

4.- Perfectionnements selon 1'une quelconque des revendications
1 3 3, caractérisés par le fait que les organes préhénseurs comprennent
des dispositifs &lastiques (17) adaptés pour Tes maintenir en position
fermée.

5.- Perfectionnements selon 1'une quelconque des revendications
1 & 4, caractérisés par le fait qu'une vis distributrice (3) est prévue
coopérant avec une glissiére de guidage (6), convenab]ément écartée d'
elle, afin de provoquer 1'avancement des bouteilles en les maintenant
correctement a équidistance déterminée les unes des autres.
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