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(54) Zapojeni dvou mikropoditadd se spolefnou sbérnjici

ReBeni se tykd zapojeni dvou mikro-
poditadl, které maji pristup na spoleinou
sb&rnici. Tento pristup je organizovin
podle poZadavkl uZivatele. Sbérnice prv-
niho mikropoditade a sbérnice druhého
mikropoéitade jsou pripojeny jednotkami
rozhrani ke spoledné sbdrnici a ¥idicimi
vetupy Jjednotek rozhrani jsou spojeny s
vystupy obvedu kontrolni logiky. Podle
druhého vyzneku je blok napajeni tvo¥en
dvéma zdroji, které jsou spojeny s propo-
jovacim obvodem, z ného? jsou zdlohované
napédjeny mikropoditale, obvody rozhrani,
kontrolni logiky a spoleéné sbérnice.

zapojeni mi%e byt pouZito pro spojeni dvou .___11———'"'!
vzéjemng se zdlohujicich mikropoéitadl l—m wl—e] |
nebo pro obecny spraéen,g 81 nespraZeny | ]
" provoz dvou mikropoditaci, Pidicich zaPi- Lt

zeni,
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Vynélez se tyké zapojeni dvou mikropo&itald

se spolednou sbdrnic{, pFidem¥ pristup je orga-
nizovédn podle poZadavki uZivatele.

Dosud zndmé zapojeni vznikala na zdklad$ pofadavku vy-
tvofit spojeni dvou po&italid, pracujicich ve vzdjemné se zdlo-
hujicim zapojeni. KefSil se problém zdlohovéni celjeh podita-
&4, nap¥., minipocitadd nebo pouze centrdlni procesorové jed-
notky. Prvni p¥ipad je ndrodny na mechanické provedeni a za-
stavény prostor, druhy piipad ne¥edi otdzku avySeni spolehli-
vosti celého politale.

Uvedené nevyhody podstatné sni¥uje zapojeni dvou mikropo-
gitadl se spolednou sbérnici podle predloZeného vyndlezu, kde
sbérnice prvniho mikropoditae a sbérnice druhého mikropodi-
tale jsou pFipojeny jednotkami rozhrani ke spolelné gbdrnici
a ¥{dic{ vstupy jednotek rozhrani jsou spojeny s v¥stupy ob-
vodu kontrolni logiky, pr¥iéemZ mikropoditale a napdjeci vstupy
obvodl rozhrani a kontrolni logiky jsou spojeny s vystupenm
bloku napédjeni. Podle druhého vyznaku je blok napdjeni tvo¥en
dvéma zdroji, spojenymi propojovacim obvodem.

- Hlavani vyhody tohoto zapojeni spolivaji v tom, Ze umoZ-
nuje zvySeni spolehlivosti za¥izeni, které je Fizeno mikropo-
¢itadem, a ddle konstrukei, kterd zabird minimdlni prostor.
Velikost lze volit podle potieby, a to i pomér velikostfi jed-
notlivych &dsti. Systém md4 jednoduché mechanické provedeni.
Lze snadno doplnit riizné kontrolni obvody pro prib&Zné sledo-
védni stavu systému. '

Na obr. 1 je blokﬁvé schéma zapojeni, na obr. 2 schéma
konkrétniho mechanického uspoFddédni.
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Vyndlez bude bliZe popsén podle p¥ilofenych obrézki. Ne
obr. 1 jsou sbdrnice 4 a 5 mikropoditadl 4 a 2 pFes jednotky
rozhrani 6 a T spojeny se spolednou sbdrnici 3. Obvod kontrol-
ni logiky 8 je vy¥stupem 81 spojen s Fidicim vatupem 61 jednotky
rozhrani 6 a vystup 82 s ¥idicim vstupem 71 jednotky rozhrani
7. MikropoSitale 1 a 2, obvod kontrolni logiky 8 a jednotky
rozhrani 6 & 7 jsou napéjeny z bloku napdjeni 11.

Jednotky, které maji byt prvnim nebo druhjm mikropo¥itadem
ovldddny se pFipojuji ke spoledné sbdrnici 3. P¥istup mikropo-
¢{ted 1 a 2 na spoleSnou sbdrnici 3 se uskuteSiuje prost¥ed-
nictvim jednotek rozhrani 6 a J. Organizaci tohoto p¥istupu pak
zajis¥uje obvod kontrolni logiky 8 podle poZadavki uZivatele.
Blok napédjeni 11 umofnuje zdlohovéni napdjeni mikropoditadl 1
a 2, jednotek rozhrani 6 a 7, obvodu kontrolni logiky 8 a Jed-
notek pripojenych ke spole¢né sbérnici 3.

V uspo¥ddéni podle obr. 2 jsou vSechny obvody realizovény
na deskéch s plodnymi spoji. Spolednd sbérnice 3 a sbérnice mi-
kropoditadl 4 a 5 jsou vytvofeny na spoleiné desce sbérnic 9.
Mikropoditade 1 a 2 sestdvaji kaZdy ze dvou jednotek p¥ipoje-
nfch ke sbérnicim 4 a 5 pomoci bliZe nezndzorndnych konektori.
Obvod kontrolni logiky 8 je Ye¥en tak, Ze je rozdélen na dvé
34sti, které jsou realizovény ne deskdch jednotek rozhrani 6
a 7 a funkdnd spojeny prostiednictvim spole&né sbérnice 3.
Mikropo¥itad 1 je prost¥ednictvim sbérnice 4 napédjen ze zdroje
10, mikropo8itad 2 je prostiednictvim sb&rnice 5 napdjen ze
zdroje 12. Prost¥ednictvim spole¥né sbdrnice 3 jsou ze zdrojd 10
a 12 spojenych propojovacim obvodem 13 zdlohovand napdjeny jed-
notky rozhran{ 6 a 7, obvod kontrolni logiky 8 a Jjednotky, kte-
ré se pripojujf ke spoledné sbdrnici 3. V tomto provedani bylo
ze¥izeni navrieno pro spojeni dvou zélohujicich se mikropodita-
&4, Jejich tkolem je nepFetr¥itd obsluha nékolika sériovych ko=
munikednich kendld ne jednotkdch sériovych portd s obvody typu
8251. Jednotky sériovych portl se umisfuji na spole¥nou sbdr-
nici 3. Na obr. 2 nejsou zndzorndny. Po zapnuti napdjeni piebi-
ré automaticky obsluhu sériovych portd mikropo¥itad 1. To je
zajidténo obvodem kontrolni logiky 8. Je aktivovédne jednotka
rozhrani 6, kterd funk&nd propojuje sbérnice 4 a 3. Rozhrani je
provedeno integrovanymi budidi sbérnice, nap¥. typu 3216. Béhem
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avé funkce vysild mikropoiitad 1 do registrd obvodu kontrolni
logiky 8 v pravidelnych intervalech informace 0 sprévhosti
své funkce. Pokud je definovany sled t3chto informaci naruSen,
vyhodnocuje obvod kontrolni logiky 8 tuto situaci jako poruchu
mikropoditade 1 a automaticky pieddvé funkei mikropoditadi 2.
Ve funkei je nyn{ jednmotka rozhrani 7, jejiZ provedeni je ob-
dobné, jeko provedeni jednotky 6. Obvod kontrolni logiky 8 ny-
ni vyhodnocuje sprévnost funkce mikropo¥itaSe 2 a v piipadd po-
‘ruchy preddvé Fizen{ zpdt mikropo¥itedi 1. KaZdy z obou mikro-
potitadl, pokud neobsluhuje spolednou sbdrnici 3 a nemd poruchu,
vykonévé kontrolni program, ktery je vyhodnocovén obvodem kon-
trolni logiky 8. Z4lohované napédjeni prost¥ednictvim propojova-
cfho obvodu 13 je provedeno tak, aby p¥i vypadku jednoho ze
zdroji 10 nebo 12 mohla byt funkce za¥{zen{ zachovédna. Na poZa=-
dované misto se urdenym zpisobem preddvaji informace o celkovém
stavu zdlohovaného mikropoditadového systému, aby mohly byt
vias odstranovény zévady nefunkcnlch ééstl p¥i zachovéni funkce

celého systému.

zapojeni podle vyndlezu je pouZitelné zejména pro vyznam-
né zvyseni koeficientu pohotovosti za¥izeni, ¥izenjch mikropo-
&itadem, kde se vyuZije pro spojeni dvou zdlohujicich se podi-
tadd, nap¥. zebizeni elektrické poZdrni a zabezpefovaci signa-
1izace, za¥izeni sp¥a¥eného ¥{zenf technologickych procesi atd.
Toho se dosdhne tehdy, kdyZ stiFedni doba bezporuchového provozu
jednotek 6 a 7 a obvodu 8 bude vy881{, ne¥ st¥edni doba bezpor.. -
chového provozu mikropotitadd 1 a 2. Pokud napdjime mikropodita-
de ze samostatnych zdrojd a oba tyto zdroje pouZijeme k zdloho-
vanému napdjeni obvodd na spoleiné sbdrnici, doséhneme daldiho
zvjSen{ spolehlivosti zapojeni dle vyndlezu. Dalsi pouZiti je
pro obecny spraZeny 1 nesp¥aZeny provoz dvou mikropoéitadil,
#idicich za¥izeni. '
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1. Zapojeni dvou mikropo¥itadd se spolednou sbérnici,vy-
znadené tim, Ze sbérnice (4) prvaiho mikropoditale (1) a sbdr-
nice (5) druhého mikropoditade (2) jsou p¥ipojeny jednotkami
rozhrani (6) a (7) ke spoledné sb¥rnici (3) a ¥fdfei vastupy
(61) a (71) jednotek rozhrani (6) a (7) Jjsou spojeny s vfstu~-
py (81) a (82) obvodu kontrolni logiky (8), pFifem# mikropo-
¢itade (1) a (2), napdjeci vstupy (62), (72) a (83) obvodd
rozhrani (6) a (7) a kontrolni logiky (8) jsou spojeny 8 vy-
stupem bloku napdjeni (11).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze blok napéjeni
(11) je tvo¥en dvima zdroji (10) a (12), spojenymi propojova-
cim obvodem (13). ' ' :

1l vykres |
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