DEQT,SiHiE DEMOKRAT!SCBE REPUBLIK PATE N T S C H R | FT
; (12) Wirtschéftspa%:ent - 19) DD (1) 222 431 A1 .

Erteilt gemaR § 17 Absatz 1 Patentgesetz ‘ 4(51) -G02 B 21 /26

AMT FUR ERFIND‘UN‘G‘S- ‘.UND PATENTVVESEN In der vom Anmelder eingereichten Fassung verdffentlicht

(21)  WPGO02B/2604850 . (22)  01.03.84 ' (44) . 15.05.85

(71)". VEB Carl Zeiss JENA 6900 Jena, Carl-Zeiss- StraRe 1, DD
(72) Mader Heinz, DD .

{54) = Haltevorrichtung ﬁ.‘;r Mikroskdpobjekﬂréger

*.. .(67)Die Erfmdung betnf"ft eine Haltevornchtung fur Mlkroskopobjekttrager die mit Gleitflachen auf einen Objekttisch
i eines Mikroskopes aufsetzbar und auf diesen verschiebbar ist. Ein Standard-Objekttrager wird miitels eines:
Schiebers parallel zur Objektoberflache verschoben und in eine Position gebracht, in der er an seinen Randzonen mit
der Oberflache gegen Anlageflichen geklemmt wird. Die Erfindung hat das Ziel, eine Vorrichtung zu schaffen, die in
Verblndung mit einer motorischen Objektverschiebung eine hohe Wiederfindegenauigkeit von Objektkoordinaten
gewishrleistet. Die Aufgabe besteht darin, eine reproduzierbare Positionierung des Objekitrégers bezlglich einer
Verschiebeeinheit zu gewahrleisten. ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch: gelost daB fir den Objekttrager in :
‘Bewegungsrichtung des Schiebers und in einer Richtung senkrecht dazu Anschlage 'vorhanden'sind, gegen die der
' Objekttrager mittels Federkraft gedruckt wird. Fig. 1
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mitel der Erfindung:

Haltevorrichtung fir iikroskopobjekttrager
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Anwendungsgebiet der Zrfi nuun

Die Erfindung findetAAnwenaung vei aufrechten Mikroskopen,
bei denen die Priparate vorwiegend auf standardisierteh
oder typisierten Objekttrigern aufgebracht sind. Die Ob-
jekttrager werden an ihren Randzonen mit der Ober”lac
geren Anlaéen gedrqut

Cherakteristik der bekannten technischen Losungen:

Bei bekannten Objekthaltern werden Objekitrdger durch
Hebel mittels Pederkraft an jeweils einer Lanrs- und einer
chhmalselte gegen feste Anlagen geklemmt (DE-0S 3 110 366).

| Der Obgekthaluer kann Qanuell oder motorisch in zwei Rich- .

tungen senkrecht zur optischen Achse verschoben werden,
wobei der Objekttriger meist in einer Fihrungsrichtung auf
dem Objekttisch gleitet. Diese Halterung gestatiet bei
sorafaltlgem Einlegen der Objekttriger eine definierte
Koordinantenwiederfindung zu ausgewshlien Obwextdetawls.
Sie hat jedoch den Nachteil, daf bei unterschiedlicher
Dicke der Objekttriger jeweils eine Nachfokussierung er-
forderlich ist, Zusitzlich werden in Richtung der optischen
Achse auftretende Fehler der Fihrungen auf das Objekt
iibertragen. ‘ ' :

Nach der DE-OS 2 946 544 ist ein Objekthalbersystem be-
kannt, bei dem fiir Standard=0Objekttrdger eine auf einer
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&rOShODtWSCﬂ018ute gleitende Vorrichuun~ "orfesehen v
Schmal-
Pedern

mln Stanaard-Obgekttrégér wird jeweils an den
ten mit den Randzonen seiner Oberfliche mitfels
gggen Anlagefléchen_geklemmt. ‘
teil, daB der Objekttri
des Hikroskopes keine definierte Lage besitzt,

Diese LZsung hat den Hach-

ger senkrecht zur cptischen Achse
Pir eine automatische Bildauswertung z. B. mit motoriéier-
tem recnnercestutzt@n Scanningbetrieb, bei der dle Objekt~
haluevo”rlchuunv an einer %~y Verschiebeeinheit beFeotlﬂt

ist und in defi nleﬂ+en Schritfen liber den Hikroskoptisch
bewegt wird, geht belm pnunehnen und Jlede“e_nlegﬂ die
\ullp kt ordnun~ und damit dle Laoe des Priparates zu

den cespe;cherten Blldkoordlnaten verloren. Fiir alfer-

_}nlerenden Betrieb von mlgrOSKOp zu Mikroskop mit gleichem

15

20

verloren. Durch die starre

Dréparat'geht ebenfalls die Zuordnune“dor P"éoaratelaﬂe
nﬂch den Speicherkoordinaten des ersten Mil rosxooes zu
den ~lelcnen Ansteuersoordxnaten des zweiten Mikrosko opes
opplungvan der x~-y Verschlebe7
einheit werden ebenfalls in Richtung der optischen Achse

 auftretende Fuhruerfteer de" Versch’ebeelnnelt auf das

Objekt ubertraren..

ziel der Erfindung: A o
Die Erfipndung hat das Ziel, die genannten Nachteile zu
vermeiden, insbesondere soll eine Vorricht ung gnscba*fen

werden, die in Verblndun* mit eirer motorischen Objektver-

schlebung eine hohe Wiederfindgenauigkeit von Objektkoor-

dinaten gewdhrleistet und.Pihrungsfehler in Richtung deér
lroptischen Achse vermeidet. | \

\

Dcrlvgunﬁ aes Wnsens der rflndun

Die Erilndung betrifft eine hqltevorrlchtunv Tir Hlkros—

kopobjekttréger, die mit Gleitfldchen auf einen Objekt-
o

&1n

tisch aufsetzbar und'auf'dieSem verschiebbar ist.
qtanaard-Obde ttraéer wird in der Haltevorrichtung mit-
tels eines Schiebers parallel zur Objektoberfliche bewegt

und in eine Position gebracht; in der er an Randzonen
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. geklemm}{ wird. Die dur:

seiner Schmalseite mit der Oberseite geren Aniaceflache

ch die PrTlndunc zu losende Aufgabe
besteht darin, die Haltevorrichtung so zu gestalien, daB
eine reprcduzierbare Positionlerung des Objektiragers
beziizlich einer am Mikroskop befesiigten Verschiebeeinheit
fiir die Haltevorrichiung moglich 1ist, die Ankopplung an |
die Verschiebeeinheit spielfrel erfolgt und daf die Filh-

.

rung der Haltevorrichtung durch die Objekttischoberfilédche

erfolgt.
ErfirdungszemdB wird die Aufgabe dadurch geldst, daf fir
den Cbjekttrdger 1n Bewegungsrichtung des Schiebers An-

schlége vorhanden sind und der Objekttridger durch mindestens
eine auf den Schieber wirkende Feder gegen die Anschlige
gedriickt wird. Senkrecht zur Bewegungsrichiung des Schiebers
ist seitlich vom Objekttriger mindestens ein welterer An-
schlag vorhanden, gegen den der Objekttrdger durch an selne”
aegewuber liegenden Seite angreifende Federmittel aedrdckt

" wird. An der Haltevorrichtung ist eine Blattfeder mit zwel

freien Enden befestigt. Ein Ende der Bla+t:eder trigt eine
Bohrung und das andere Ende ein Langloch, ifenn die Halte-
vorrichtung auf den Obgekttlsca aufgesetzt ist grelPen
zwei an einem Abitriebselement der Verschlebeelnhelt be=-
festigte KecelstlL e so in die Bohrung und das Iangloch
ein, da8 die Enden der Blattfeder durch die Masse der Vor-
richtung vom Objekttisch weg gebogen werden, Die Halnevor—>
richtung liegt somit mit lhren Gleitfléchen auf dem Ob-
jekttisch auf. : ‘
Vorteilhaft ist einer der in Bewevunvsrlcltung des Schie-
bers vorhandenen Anschldge fir den ODJekt+ra~er in der
genannten Richtung verstellbar. ' '

Ausfiihrunssbeispiel :

Die Erfindung wird nachstehend anhand der schematischen
Zeichnung ndher erliutert. Es zelven.

Figur 1: eine erfindungsgeméfe Obgektba’tevorrlchtung in

Draufsicht
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‘Figur 2: die Objekthaltevorrichtung nach Pigur 1 im

- Schnitt A-A
Figur 3:_d1e Obge{ﬂhalteVOSrlcntung nach RPigur 1 inm
. Schnitt B-B. -

'

s gleiche Bautelle mit

=

In den drei Figuren sind jewel

gleichen Beszugszeichen bezeichnet,

In_Flgur 1 is$ auf einem zu einem nich¥ darﬂesueTI*en

Hfikroskop 5‘ehorencxen Hikroskopobjekttisch 1 eine erfin-

dungsgem&fe Haltevorrichtung 2 aufgelegt, Zin Standard-

~

Objekttriger 4 wird durch einen Schieber 5 gegen An=

T

gedriickt, wobei Federn 8 iiber

(62

und
Stifte 9 und 10 auf den Schieber 5 .in Richbung der
Anschldge 6 , 7 elne Kraft aufbringen, 3Zine Druck- .

feder 13 wirkt auf einen Klemmhebel 12 , der dadurch

den Objekttrdgzer 4 gegen einen Anschlag 1 . schiebt,

,Der'Anschlao..7' ist an einen Hebel 14  YDbefestigt, der

durch eine Blattfeder 15 - beweglich mit der Halte-
vorrlchtung 2. verbunden ist. Ein Gewindestift 16 dient
der Verstellung der Lage des Anschlages 7 '. Mit 19

sind Ab+rlebse1emente elner nlcht darcestellten Ve"schle-
beelnhclt bezeichnet.

Aus Figur 2 ist ‘ersichtlich, daZ die Halteverrichtung
Comit uleltfuﬁen 3 auf dem Mlkroskonobgeﬁttlscn 1 :ih
einer Jlttelstellun5 zentrlsch zu einer optischen Achse 24
.ges Mikroskops aufliegt. Der Obgeﬁturager 4 wird mit den
vRanizonen seiner Ober rfliche mittels Blattfedern 17 ge=
gen Haltebleche 18 geklemmt., '
v Fiaur 3 zelct die An&opplung der erxlndunasgemaﬁen Vo”—

;chrung an die nicht dargestellte Verschiebeeinheit. An
den Abtrisbselement 19 sind Kegelstiffe 20 befestigt,
dle in eine Bohrung 21 und ein Lanzloch 22 einer an

- der ﬂal*evorrlchtun5 2" befest;ouen JOOﬂelblattIeaer 23
-felnvrelren.-Dle Masse der Haltevorrichiung 2 blect da~-

bEl dle Donoelblat feder durch, 80 daf3 dle Halfevo rich-
tung 2 mit den GlpltfuBen 3 auf den dlﬁroskopobgext—
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eingestellt werden,
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tisch 1 aufliegt und gleichzeitig eine spielfreie Ver-
bindung zwischen der Doppelblattfeder 22 und dem Ab—v
triebselement 19 bestehs. *
Im folgenden wird die Funktion der erfindungsgemiBen

" Haltevorrichtung beschrieben. Die Haltevorrichtung 2

wird auf den Hikroskopobjekttis¢h 1 so aufgesetzi, daB
die Kegelstifter 20 der Verschiebeeinheit in die ent-
sprechenden Aussparungen 21 , 22 der Doppelblzttfe~
der 23 eingreifen. Damit ist die exakte regbduzierbare
uordnung der Haltevorrichtung 2 zur Verschiebeeinheit
gegeben, Der Schiebér 5 wird bis 'zum Anschlag gegen

die Federn 8 Dbewegt und ein Objekttriger 4 in die da-
fiir vorgesehenen Aussparungen im Schieber eingelegt. Ah-
schlieBend wird der Schisber freigegeben und gleitet in
den entsprechenden Nuten in der Haltevorrichtung 2 durch

die Pederkraft der Federn 8 so weit, bis der Objekt-

triger 4 an den Anschligen 6 , 7 anliegt., In dieser
Stellung wird der Objekttrdger 4 gleichzeltig durch den
Hebel 12 mit séiner Seitenfldche gegen den Anschlég 1
gedriickt. Somit ist seine Lage bezliglich der Verschiebe-
einheit reproduzierbar fixiert,

Die Parallelitit der Lingsseiten des Objekttrigers 4

iu einer entsprechenden Fihrung der Verschiebéeinheit kann
mittels des Gewindestiftes 16 wund des Hebels 14 exakt

1
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- Schiebers Anschlig fur den Obvnﬁttrn ger 'vorhanden sind

Patentansoriiche :

4altevorrichtung fiir Mikroskopobjekttréger, die mit
Gleitfléchen auz einen Cbjekttisch eines Ml;ro ko ps

rauPsetzbar und auf diesem verschiebbar ist und “el der

[}

ein otandard-Oo ekttriger mittels eines Schiebers paral 1e7

Rt td

ition ge-

.4

zur_Obgukuoberzlache.verschooen-und eine Pos
tracht wird, in der er an Randzonen seiner Schmalseite
eite

gegen Anlaoefléche geklemmt wird,

und der Objekttriger durch mindestens eine auf den

Schieber wirkende Feder gegen die Anschlige gedriickt

‘

- wird, daB seitlich vom Cbjektirdger sénkrecht zur Be=-

wegupcsrlchtunv des Schiebers mindestens ein weiterer
Anschlag vorhandenvlst, gegen den der Obwexutrager durch
an seinervgegenﬁber liegenden Seite angreifende Fedér-
mittel gedriickt wird, dafB an der haltevorrlcqtung eine
Blattfeder mit zwel freien nnden befestigt lst deren

. eines u‘nde eine Bohrunv und deren anderes Ende ein

' Hierzu eine Seite Zeichnungen

Langloch tragt in die zwei in einem Abtriebselement

‘einer Verschiebeeinheit befestigte Kegelstifte ein-

grelAen wenn die HaltevorrlcntunO au¢ den Oo;e ttisch

.au¢gesetzt ist.

:Haltevorrlchtunv nach Punkt 1, gekﬂnn2°lchnet dad rch,

:rwcqtung ‘des Suhlebers verstellbar ist.

daB einer der in der Bewegungsrichtung des Schwebers
vorhandenen Anschlige fiir den»Obgck triger in Bewegunés-

'

*

Ltn/Feh
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