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一种自走式多功能收割拾取装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种自走式多功能收割

拾取装置包括收集装置、切割装置、传动机构、动

力机构、机架，其中机架包括支架Ⅰ、支架Ⅱ、底

架，支架Ⅰ固定在底架上，支架Ⅱ固定在支架Ⅰ底

端，底板设置在底架后端上；其中收集装置安装

在支架Ⅰ和支架Ⅱ上，切割装置安装在支架Ⅱ前

端并位于收集装置下端处，传动机构安装在底架

上，动力机构安装在底架上并通过传动机构分别

与收集装置、切割装置连接，2个驱动轮设置在底

架前端底部并与传动机构连接，2个万向轮设置

在底架后端底部并位于底板下方；本实用新型适

合在丘陵山地及小块地段使用，可以实现割草高

度的连续调节和牧草的自动收集功能，具有结构

精巧，运行平稳，操作简便，一机多能等优点。
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1.一种自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：包括收集装置（1）、切割装置（2）、传

动机构（3）、动力机构（4）、机架（5），其中机架（5）包括支架Ⅰ（21）、支架Ⅱ（36）、底架（30），支

架Ⅰ（21）固定在底架（30）上，支架Ⅱ（36）固定在支架Ⅰ（21）底端，底板（22）设置在底架（30）

后端上；

其中收集装置（1）安装在支架Ⅰ（21）和支架Ⅱ（36）上，切割装置（2）安装在支架Ⅱ（36）

前端并位于收集装置（1）下端处，传动机构（3）安装在底架（30）上，动力机构（4）安装在底架

（30）上并通过传动机构（3）分别与收集装置（1）、切割装置（2）连接，2个驱动轮（18）设置在

底架（30）前端底部并与传动机构（3）连接，2个万向轮（20）设置在底架（30）后端底部并位于

底板（22）下方。

2.根据权利要求1所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：收集装置（1）包括

收集斗（6）、传送带（7）、传送带边板（8）、铲斗（10）、限位板Ⅰ（27）、吊环活节螺丝（28）、限位

板Ⅱ（29）、上尼龙管滚筒（31）、上滚筒轴（32）、下滚筒轴（34）、下尼龙管滚筒（35）、轴承座Ⅴ

（37）、轴承座Ⅶ（41），其中铲斗（10）安装在机架（5）的支架Ⅱ（36）上，传送带边板（8）安装在

支架Ⅰ（21）上并用于对传送带（7）进行轴向定位，传送带（7）设置在下尼龙管滚筒（35）和上

尼龙管滚筒（31）上，下滚筒轴（34）通过轴承座Ⅴ（37）和轴承座Ⅶ（41）安装在支架Ⅰ（21）底

端上，下尼龙管滚筒（35）套装在下滚筒轴（34）上，上尼龙管滚筒（31）套装在上滚筒轴（32）

上，上滚筒轴（32）两端分别安装在2个吊环活节螺丝（28）上，2个吊环活节螺丝（28）通过限

位板Ⅰ（27）、限位板Ⅱ（29）安装在支架Ⅰ（21）顶端两侧，收集斗（6）安装支架Ⅰ（21）上并位于

上尼龙管滚筒（31）下侧。

3.根据权利要求1所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：切割装置（2）包括

切割轮（9）、轴承座Ⅰ（11）、切割轮轴（33）、轴承座Ⅵ（39）、高度调节装置Ⅰ（43）、高度调节装

置Ⅱ（48），其中切割轮（9）套装在切割轮轴（33）上，切割轮轴（33）两端分别通过轴承座Ⅰ

（11）和轴承座Ⅵ（39）安装在高度调节装置Ⅱ（48）和高度调节装置Ⅰ（43）上，高度调节装置Ⅰ

（43）和高度调节装置Ⅱ（48）安装在支架Ⅱ（36）前端上。

4.根据权利要求3所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：切割轮（9）包括中

空轮轴（71）、一排以上的毛刷（72）、一个以上的条形刀片（54），一排以上的毛刷（72）固定在

中空轮轴（71）上，条形刀片（54）固定在中空轮轴（71）上并位于毛刷之间，中空轮轴（71）套

装在切割轮轴（33）上。

5.根据权利要求3所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：高度调节装置Ⅰ

（43）和高度调节装置Ⅱ（48）结构相同，均包括调节螺栓（53）、轴承座固定平台（55）、连杆Ⅰ

（56）、连杆Ⅱ（57）、底座（58）、连杆Ⅲ（59）、连杆Ⅳ（60），其中连杆Ⅰ（56）、连杆Ⅱ（57）、连杆

Ⅲ（59）和连杆Ⅳ（60）通过销轴连接构成一个空间平行四边形机构，并固定在轴承座固定平

台（55）和底座（58）之间，调节螺栓（53）设置在销轴Ⅰ（66）和销轴Ⅱ（67）内，并与其螺纹配

合，通过旋转调节螺栓（53）调节轴承座固定平台（55）的高度，底座（58）在支架Ⅱ（36）前端

上。

6.根据权利要求1所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：传动机构（3）包括

小带轮（12）、大带轮（13）、皮带Ⅰ（14）、中转带轮（15）、链轮Ⅰ（16）、轴承座Ⅱ（17）、轴承座Ⅲ

（19）、电机（23）、中转轴（25）、轴承座Ⅳ（26）、轴承座Ⅷ（42）、车轮轴（44）、链轮Ⅱ（45）、链条

Ⅰ（46）、链轮Ⅲ（47）、皮带Ⅱ（49）、皮带压紧装置（50）、链条Ⅱ（51）、链轮Ⅳ（52），其中链轮Ⅳ
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（52）设置在电机（23）输出轴上，链条Ⅱ（51）设置在链轮Ⅳ（52）和链轮Ⅰ（16）上，链轮Ⅰ（16）

和链轮Ⅲ（47）套装在中转轴（25）上，中转轴（25）两端分别通过轴承座Ⅱ（17）和轴承座Ⅳ

（26）设置在底架（30）上，链条Ⅰ（46）设置在链轮Ⅱ（45）和链轮Ⅲ（47）上，链轮Ⅱ（45）套装在

车轮轴（44）上，车轮轴（44）两端通过轴承座Ⅲ（19）和轴承座Ⅷ（42）设置在底架（30）上并位

于电机（23）与中转轴（25）之间，中转带轮（15）设置在中转轴（25）一端上并位于链轮Ⅰ（16）

一侧，大带轮（13）设置在下滚筒轴（34）一端上，小带轮（12）设置在切割轮轴（33）上，皮带Ⅰ

（14）装在中转带轮（15）和大带轮（13）上，皮带Ⅱ（49）设置在大带轮（13）、小带轮（12）上和

皮带压紧装置（50）上，皮带压紧装置（50）固定在底架（30）上，2个驱动轮（18）分别装在车轮

轴（44）两端上。

7.根据权利要求6所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：皮带压紧装置（50）

包括固定机架（61）、扭簧（62）、弹簧轴套（63）、张紧轮（64）、张紧臂（65），固定机架（61）固定

在底架（30）上，扭簧（62）一端固定在固定机架（61）上端，另一端与弹簧轴套（63）连接，张紧

臂（65）由调节杆（69）和一端固定在调节杆上的预紧臂（70）组成，调节杆（69）一端与固定机

架（61）下端连接形成一个转动副，另一端上设置有张紧轮（64），预紧臂（70）另一端与弹簧

轴套（63）固连，皮带Ⅱ（49）设置在张紧轮（64）上。

8.根据权利要求6所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：动力机构（4）为电

池（24），电池（24）与电机（23）连接。

9.根据权利要求6所述的自走式多功能收割拾取装置，其特征在于：该装置还包括扶手

（68），其固定在支架Ⅰ（21）上部。
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一种自走式多功能收割拾取装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种自走式多功能收割拾取装置，属于农业机械设备技术领域。

背景技术

[0002] 南方农村地处山丘陵区，近年来畜牧业发展较快，与之相应的牧草种植面积也不

断扩大。目前牧草种植均为中小型牧场，田块大小不一，高低不平，大型电动割草机械难以

在这些地区作业，而大多数中小型牧场运作资金有限，不可能花巨资购置成套的牧草收获

机具，运作大型成套的电动割草机的费用比较高。人工用镰刀收割，工作效率低下，而牧草

在一个生长期内多次收割，急需适合中小型牧场的收获机械。同时我国是粮食生产大国，生

产粮食的地理条件各不相同，粮食晾晒这一环节在农村是最繁重的劳动，粮食在地上晒干

以后，必须将粮食扫在一起，然后用铲子把粮食铲进口袋，这样不但浪费时间，而且劳动强

度很大。如果在晒粮时遭遇雨天，收粮的速度将直接影响着这一年的粮食收成。平原地区主

要采用大型晒粮、收粮机械，而在丘陵地区大型机械根本不适用，且农村主要是个体户种

植，为解决农村个体户晒粮、收粮困难这一难题，一种中小型收粮机对农村来说极其重要。

所以我国南方丘陵地区急需一种中小型的收割、拾取机械。

[0003] 关于割草机，目前现有的一些小型割草机，因生产率低、劳动强度大等原因，已满

足不了草坪面积发展的需要;  而一些大型圆盘旋转牧草收割机，适用于高密度的人工种植

和天然草场收割，不宜在小块田地上使用及用来修剪草坪。虽然我国割草机械的发展已形

成了一定的规模，但在南方各省市，绿化草坪用的割草机大都是手持式或手扶式的电动或

汽油机驱动的小型割草机，市售的中小型割草机功能单一; 收割牧草的机械不适宜草坪的

修剪，修剪草坪的割草机不适宜牧草的收割，即使可以收割，生产率也相当低，劳动强度大。

关于粮食拾取机械目前市场上已经出现了几款收粮机，但都是大型收粮机，有的还附带卡

车收粮，适用范围局限在大型晾晒场，对农村并不适用。同时也有一些小型的收粮机专利，

但由于整机的体积较为庞大、收粮不彻底和需要外接电源等原因，不利于农户家庭使用。

[0004] 综合以上分析可知，目前市场上出现的割草机和收粮机都不够完善，且没有具有

切割和拾取功能的设备，大型设备比较适合平原地区使用，不适合南方丘陵地区使用；而小

型设备，存在操作繁琐、结构较为复杂、功能单一、精度要求高及造价昂贵等问题。因此，有

必要设计一种具有收割和拾取功能并且适合我国南方丘陵山地及小块地段使用的设备。

发明内容

[0005] 本实用新型提供了一种自走式多功能收割拾取装置，具有切割和拾取两个功能，

可以用于满足我国南方畜牧业及草坪业的发展需要，适合丘陵山地及小块地段使用，采用

电机驱动，电动和手动两用，同时还可解决农作物晾晒问题，代替传统的人为拾取提高效

率，减少农作物的损失，具有结构简单，布置合理，工作效率较高，生产成本低，运行平稳，操

作简便等优点。

[0006] 本实用新型自走式多功能收割拾取装置包括收集装置、切割装置、传动机构、动力
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机构、机架，其中机架包括支架Ⅰ、支架Ⅱ、底架，支架Ⅰ固定在底架上，支架Ⅱ固定在支架Ⅰ底

端，底板设置在底架后端上；其中收集装置安装在支架Ⅰ和支架Ⅱ上，切割装置安装在支架

Ⅱ前端并位于收集装置下端处，传动机构安装在底架上，动力机构安装在底架上并通过传

动机构分别与收集装置、切割装置连接，2个驱动轮设置在底架前端底部并与传动机构连

接，2个万向轮设置在底架后端底部并位于底板下方。

[0007] 所述收集装置包括收集斗、传送带、传送带边板、铲斗、限位板Ⅰ、吊环活节螺丝、限

位板Ⅱ、上尼龙管滚筒、上滚筒轴、下滚筒轴、下尼龙管滚筒、轴承座Ⅴ、轴承座Ⅶ，其中铲斗

安装在机架的支架Ⅱ上，传送带边板安装在支架Ⅰ上并用于对传送带进行轴向定位，传送带

设置在下尼龙管滚筒和上尼龙管滚筒上，下滚筒轴通过轴承座Ⅴ和轴承座Ⅶ安装在支架Ⅰ

底端上，下尼龙管滚筒套装在下滚筒轴上，上尼龙管滚筒套装在上滚筒轴上，上滚筒轴两端

分别安装在2个吊环活节螺丝上，2个吊环活节螺丝通过限位板Ⅰ、限位板Ⅱ安装在支架Ⅰ顶

端两侧，收集斗安装支架Ⅰ上并位于上尼龙管滚筒下侧。

[0008] 所述铲斗通过连接板Ⅰ和连接板Ⅱ安装在机架的支架Ⅱ上。

[0009] 切割装置包括切割轮、轴承座Ⅰ、切割轮轴、轴承座Ⅵ、高度调节装置Ⅰ、高度调节装

置Ⅱ，其中切割轮套装在切割轮轴上，切割轮轴两端分别通过轴承座Ⅰ和轴承座Ⅵ安装在高

度调节装置Ⅱ和高度调节装置Ⅰ上，高度调节装置Ⅱ和高度调节装置Ⅰ安装在支架Ⅱ前端

上；切割轮包括中空轮轴、一排以上的毛刷、一个以上的条形刀片，一排以上的毛刷固定在

中空轮轴上，条形刀片固定在中空轮轴上并位于毛刷之间，中空轮轴套装在切割轮轴上；高

度调节装置Ⅰ和高度调节装置Ⅱ结构相同，均包括调节螺栓、轴承座固定平台、连杆Ⅰ、连杆

Ⅱ、底座、连杆Ⅲ、连杆Ⅳ，其中连杆Ⅰ、连杆Ⅱ、连杆Ⅲ和连杆Ⅳ通过销轴连接构成一个空间

平行四边形机构，并固定在轴承座固定平台和底座之间，调节螺栓设置在销轴Ⅰ和销轴Ⅱ

内，并与其螺纹配合，通过旋转调节螺栓调节轴承座固定平台的高度，底座在支架Ⅱ前端

上。

[0010] 所述切割轮具有切割和清扫两个功能，并且切割轮上具有与条形刀片底部形状一

样的定位槽，将条形刀片放入定位槽后，通过螺栓连接将其固定在切割轮上，在使用过程中

条形刀片可换，只需将固定的螺栓取下后抽出即可，操作方便快速，所以本实用新型装置具

有两个功能，既能作为割草机使用，又可作为粮食拾取机使用。

[0011] 所述传动机构包括小带轮、大带轮、皮带Ⅰ、中转带轮、链轮Ⅰ、轴承座Ⅱ、轴承座Ⅲ、

电机、中转轴、轴承座Ⅳ、轴承座Ⅷ、车轮轴、链轮Ⅱ、链条Ⅰ、链轮Ⅲ、皮带Ⅱ、皮带压紧装置、

链条Ⅱ、链轮Ⅳ，其中链轮Ⅳ设置在电机输出轴上，链条Ⅱ设置在链轮Ⅳ和链轮Ⅰ上，链轮Ⅰ

和链轮Ⅲ套装在中转轴上，中转轴两端分别通过轴承座Ⅱ和轴承座Ⅳ设置在底架上，链条Ⅰ

设置在链轮Ⅱ和链轮Ⅲ上，链轮Ⅱ套装在车轮轴上，车轮轴两端通过轴承座Ⅲ和轴承座Ⅷ

设置在底架上并位于电机与中转轴之间，中转带轮设置在中转轴一端上并位于链轮Ⅰ一侧，

大带轮设置在下滚筒轴一端上，小带轮设置在切割轮轴上，皮带Ⅰ装在中转带轮和大带轮

上，皮带Ⅱ设置在大带轮、小带轮上和皮带压紧装置上，皮带压紧装置固定在底架上，2个驱

动轮分别装在车轮轴两端上。

[0012] 所述皮带压紧装置包括固定机架、扭簧、弹簧轴套、张紧轮、张紧臂，固定机架固定

在底架上，扭簧一端固定在固定机架上端，另一端与弹簧轴套连接，张紧臂由调节杆和一端

固定在调节杆上的预紧臂组成，调节杆一端与固定机架下端连接形成一个转动副，另一端
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上设置有张紧轮，预紧臂另一端与弹簧轴套固连，皮带Ⅱ设置在张紧轮上；在高度调节过程

中皮带压紧装置可根据皮带不同的松紧程度，自动调整张紧力，使传动系统稳定安全可靠。

[0013] 所述动力机构为电池，电池与电机连接。

[0014] 本实用新型装置还包括扶手，其固定在支架Ⅰ上部。

[0015] 本实用新型装置的工作原理：动力机构驱动传动机构，从而带动切割装置和收集

装置完成草坪修剪，牧草（废草）和粮食的自动收集功能；动力机构驱动链轮Ⅳ，通过链条Ⅱ

传动带动链轮Ⅰ转动，链轮Ⅰ转动使得链轮Ⅲ转动，通过链条Ⅰ传动带动链轮Ⅱ，进而驱动2个

驱动轮，从而带动万向轮，实现自走式多功能收割拾取设备的前进；

[0016] 作为割草机使用时，链轮Ⅰ转动带动中转带轮转动，通过皮带Ⅰ传动带动大带轮转

动，驱动下滚筒轴带动下尼龙管滚筒旋转，带动传送带运动，同时传送带带动上尼龙管滚筒

旋转，使传送带往复运动，将铲斗中所收取的牧草（废草）通过传送带输送到收集斗，在底板

放置各种储存器收取收集斗中牧草（废草），实现割草机的自动收集功能；大带轮转动，通过

皮带Ⅱ传动带动小带轮转动，驱动切割轮轴带动切割轮旋转，切割轮往复运动修剪草坪的

同时将牧草（废草）不断送给铲斗，实现割草机的切割和清扫功能；并且可以通过高度调节

装置Ⅰ和高度调节装置Ⅱ调节切割轮的高度，从而满足不同高度的割草要求。

[0017] 作为粮食拾取机使用时，将切割轮的条形刀片取下，链轮Ⅰ转动带动中转带轮转

动，通过皮带Ⅰ传动带动大带轮转动，驱动下滚筒轴带动下尼龙管滚筒旋转，带动是传送带

运动，同时传送带带动上尼龙管滚筒旋转，使传送带往复运动，将铲斗中所收集的粮食通过

传送带输送到收集斗，在底板放置各种储存器收取收集斗中粮食，实现粮食拾取机的输送

功能；大带轮转动，通过皮带Ⅱ传动带动小带轮转动，驱动切割轮轴带动切割轮旋转，切割

轮往复运动将粮食不断送给铲斗中，实现粮食拾取机的收集功能。改变切割轮清扫部分缝

隙的大小和形状可完成不同农作物的收取。

[0018] 本实用新型具有以下有益效果：

[0019] 1、本实用新型主体机架焊接而成，所有零件开放式，发生故障时便于发现问题和

维修，具有强度好、运行稳定的特征；

[0020] 2、本实用新型采用带传动和链传动，在传动距离加大的情况，仍然具有较高可靠

性，与齿轮传动相比，具有结构精巧，成本低廉等优点；

[0021] 3、采用万向轮使方向改变更灵活；

[0022] 4、本实用新型结构精巧，对草坪破坏轻、损害少；

[0023] 5、本实用新型可电动和手动两用，操作简便、可减少人工辅助工作，提高测试工作

效率及准确性，且带有移动电源具有携带方便、噪音小和无污染等优点；

[0024] 6、本实用新型通过可以通过高度调节装置，实现不同高度的割草要求，并且可以

实现连续调节；

[0025] 7、本实用新型的切割轮装置通过结构变化可实现切割和拾取两个功能，在割草的

同时能完成牧草（废草）的自动收集；除此之外将切割轮的条形刀片取下，切割轮变为清扫

轮，割草机可以当作粮食拾取机使用或中小型晒场粮食收集使用；改变清扫轮缝隙的大小

和形状可完成不同农作物的收取；具有结构精巧，布置合理，生产成本低，运行平稳，操作简

便，一机多能等优点。
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附图说明

[0026] 图1为本实用新型装置结构示意图；

[0027] 图2为本实用新型机架结构示意图；

[0028] 图3为本实用新型装置结构示意图；

[0029] 图4为传送带结构示意图；

[0030] 图5为图3中A的结构示意图；

[0031] 图6为本实用新型装置侧视结构示意图；

[0032] 图7为本实用新型仰视结构示意图；

[0033] 图8为本实用新型切割装置结构示意图；

[0034] 图9为本实用新型切割轮结构示意图；

[0035] 图10为高度调节装置结构示意图；

[0036] 图11为传动机构结构示意图；

[0037] 图12为皮带压紧装置结构示意图；

[0038] 图13为皮带压紧装置结构示意图；

[0039] 图14为张紧臂结构示意图；

[0040] 图中：1-收集装置，2-切割装置，3-传动机构，4-动力机构，5-机架，6-收集斗，7-传

送带，8-传送带边板，9-切割轮，10-铲斗，11-轴承座Ⅰ，12-小带轮，13-大带轮，14-皮带Ⅰ，

15-中转带轮，16-链轮Ⅰ，17-轴承座Ⅱ，18-驱动轮，19-轴承座Ⅲ，20-万向轮，21-支架Ⅰ，22-

底板，23-电机，24-电池，25-中转轴，26-轴承座Ⅳ，27-限位板Ⅰ，28-吊环活节螺丝，29-限位

板Ⅱ，30-底架，31-上尼龙管滚筒，32-上滚筒轴，33-切割轮轴，34-下滚筒轴，35-下尼龙管

滚筒，36-支架Ⅱ，37-轴承座Ⅴ，38-连接板Ⅰ，39-轴承座Ⅵ，40-连接板Ⅱ，41-轴承座Ⅶ，42-

轴承座Ⅷ，43-高度调节装置Ⅰ，44-车轮轴，45-链轮Ⅱ，46-链条Ⅰ，47-链轮Ⅲ，48-高度调节

装置Ⅱ，49-皮带Ⅱ，50-皮带压紧装置，51-链条Ⅱ，52-链轮Ⅳ，53-调节螺栓，54-条形刀片，

55-轴承座固定平台，56-连杆Ⅰ，57-连杆Ⅱ，58-底座，59为连杆Ⅲ，60-连杆Ⅳ，61-固定机

架，62-扭簧，63-弹簧轴套，64-张紧轮，65-张紧臂，66-轴销Ⅰ，67-轴销Ⅱ，68-扶手，69-调节

杆，70-预紧臂，71-中空轮轴，72-毛刷。

具体实施方式

[0041] 下面通过附图和实施例对本实用新型作进一步详细说明，但本实用新型的保护范

围不局限于所述内容。

[0042] 实施例1：如图1-14所示，本自走式多功能收割拾取装置包括收集装置1、切割装置

2、传动机构3、动力机构4、机架5，其中机架5包括支架Ⅰ21、支架Ⅱ36、底架30，支架Ⅰ21固定

在底架30上，支架Ⅱ36固定在支架Ⅰ21底端，底板22设置在底架30后端上；其中收集装置1通

过螺栓安装在支架Ⅰ21和支架Ⅱ36上，切割装置2通过螺栓安装在支架Ⅱ36前端并位于收集

装置1下端处，传动机构3安装在底架30上，动力机构4通过螺栓安装在底架30上并通过传动

机构3分别与收集装置1、切割装置2连接，2个驱动轮18设置在底架30前端底部并与传动机

构3连接，2个万向轮20设置在底架30后端底部并位于底板22下方；动力机构4为电池24；

[0043] 其中收集装置1包括收集斗6、传送带7、传送带边板8、铲斗10、限位板Ⅰ27、吊环活

节螺丝28、限位板Ⅱ29、上尼龙管滚筒31、上滚筒轴32、下滚筒轴34、下尼龙管滚筒35、轴承
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座Ⅴ37、轴承座Ⅶ41，其中铲斗10通过连接板Ⅰ38和连接板Ⅱ40安装在机架5的支架Ⅱ36上，

传送带边板8通过螺栓安装在支架Ⅰ21上并用于对传送带7进行轴向定位，传送带7设置在下

尼龙管滚筒35和上尼龙管滚筒31上，下滚筒轴34通过轴承座Ⅴ37和轴承座Ⅶ41安装在支架

Ⅰ21底端上，下尼龙管滚筒35套装在下滚筒轴34上，上尼龙管滚筒31套装在上滚筒轴32上，

上滚筒轴32两端分别安装在2个吊环活节螺丝28上，2个吊环活节螺丝28通过限位板Ⅰ27、限

位板Ⅱ29安装在支架Ⅰ21顶端两侧，收集斗6通过螺栓安装支架Ⅰ21上并位于上尼龙管滚筒

31下侧；切割装置2包括切割轮9、轴承座Ⅰ11、切割轮轴33、轴承座Ⅵ39、高度调节装置Ⅰ43、

高度调节装置Ⅱ48，其中切割轮9套装在切割轮轴33上，切割轮轴33两端分别通过轴承座Ⅰ

11和轴承座Ⅵ39安装在高度调节装置Ⅱ48和高度调节装置Ⅰ43上，高度调节装置Ⅰ43和高度

调节装置Ⅱ48安装在支架Ⅱ36前端上；切割轮9包括中空轮轴71、5排毛刷72、5个条形刀片

54，5排毛刷72固定在中空轮轴71上，条形刀片54固定在中空轮轴71上并位于毛刷之间，中

空轮轴71套装在切割轮轴33上；传动机构3包括小带轮12、大带轮13、皮带Ⅰ14、中转带轮15、

链轮Ⅰ16、轴承座Ⅱ17、轴承座Ⅲ19、电机23、中转轴25、轴承座Ⅳ26、轴承座Ⅷ42、车轮轴44、

链轮Ⅱ45、链条Ⅰ46、链轮Ⅲ47、皮带Ⅱ49、皮带压紧装置50、链条Ⅱ51、链轮Ⅳ52，其中链轮

Ⅳ52设置在电机23输出轴上，链条Ⅱ51设置在链轮Ⅳ52和链轮Ⅰ16上，链轮Ⅰ16和链轮Ⅲ47

套装在中转轴25上，中转轴25两端分别通过轴承座Ⅱ17和轴承座Ⅳ26设置在底架30上，链

条Ⅰ46设置在链轮Ⅱ45和链轮Ⅲ47上，链轮Ⅱ45套装在车轮轴44上，车轮轴44两端通过轴承

座Ⅲ19和轴承座Ⅷ42设置在底架30上并位于电机23与中转轴25之间，中转带轮15设置在中

转轴25一端上并位于链轮Ⅰ16一侧，大带轮13设置在下滚筒轴34一端上，小带轮12设置在切

割轮轴33上，皮带Ⅰ14装在中转带轮15和大带轮13上，皮带Ⅱ49设置在大带轮13、小带轮12

上和皮带压紧装置50上，皮带压紧装置50固定在底架30上，2个驱动轮18分别装在车轮轴44

两端上；皮带压紧装置50包括固定机架61、扭簧62、弹簧轴套63、张紧轮64、张紧臂65，固定

机架61固定在底架30上，扭簧62一端固定在固定机架61上端，另一端与弹簧轴套63连接，张

紧臂65由调节杆69和一端固定在调节杆上的预紧臂70组成，调节杆69一端与固定机架61下

端连接形成一个转动副，另一端上设置有张紧轮64，预紧臂70另一端与弹簧轴套63固连，皮

带Ⅱ49设置在张紧轮64上，电池24与电机23连接。

[0044] 本装置电池24驱动传动机构，从而带动切割装置2和收集装置1完成草坪修剪，牧

草（废草）自动收集功能；电池24驱动链轮Ⅳ52，通过链条Ⅱ51传动带动链轮Ⅰ16转动，链轮Ⅰ

16转动使得链轮Ⅲ47转动，通过链条Ⅰ46传动带动链轮Ⅱ45，进而驱动2个驱动轮18，从而带

动万向轮20，实现自走式多功能收割拾取设备的前进；

[0045] 作为割草机使用时，链轮Ⅰ16转动带动中转带轮15转动，通过皮带Ⅰ14传动带动大

带轮13转动，驱动下滚筒轴34带动下尼龙管滚筒35旋转，带动传送带7运动，同时传送带7带

动上尼龙管滚筒31旋转，使传送带7往复运动，将铲斗10中所收取的牧草（废草）通过传送带

7输送到收集斗6，在底板22放置各种储存器收取收集斗6中牧草（废草），实现割草机的自动

收集功能；大带轮13转动，通过皮带Ⅱ49传动带动小带轮12转动，驱动切割轮轴33带动切割

轮9旋转，切割轮9往复运动修剪草坪的同时将牧草（废草）不断送给铲斗10，实现割草机的

切割和清扫功能；并且可以通过高度调节装置Ⅰ43和高度调节装置Ⅱ48调节切割轮的高度，

从而满足不同高度的割草要求。

[0046] 实施例2：如图3、8、10所示，本实施例装置结构同实施例1，不同在于：高度调节装
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置Ⅰ43和高度调节装置Ⅱ48结构相同，均包括调节螺栓53、轴承座固定平台55、连杆Ⅰ56、连

杆Ⅱ57、底座58、连杆Ⅲ59、连杆Ⅳ60，其中连杆Ⅰ56、连杆Ⅱ57、连杆Ⅲ59和连杆Ⅳ60通过销

轴连接构成一个空间平行四边形机构，并固定在轴承座固定平台55和底座58之间，调节螺

栓53设置在销轴Ⅰ66和销轴Ⅱ67内，并与其螺纹配合，通过旋转调节螺栓53调节轴承座固定

平台55的高度，底座58在支架Ⅱ36前端上，本装置还包括扶手68，其固定在支架Ⅰ21上部，切

割轮上具有与条形刀片底部形状一样的定位槽，将条形刀片54放入定位槽后，通过螺栓连

接将其固定在切割轮9上，在使用过程中条形刀片54可取下；

[0047] 作为粮食拾取机使用时，将切割轮9的条形刀片54取下，链轮Ⅰ16转动带动中转带

轮15转动，通过皮带Ⅰ14传动带动大带轮13转动，驱动下滚筒轴34带动下尼龙管滚筒35旋

转，带动传送带7运动，同时传送带7带动上尼龙管滚筒31旋转，使传送带7往复运动，将铲斗

10中所收集的粮食通过传送带7输送到收集斗6中，在底板22放置各种储存器收取收集斗6

中粮食，实现粮食拾取机的输送功能；大带轮13转动，通过皮带Ⅱ49传动带动小带轮12转

动，驱动切割轮轴33带动切割轮9旋转，切割轮9往复运动将粮食不断送给铲斗10中，实现粮

食拾取机的收集功能；改变切割轮9清扫部分缝隙的大小和形状可完成不同农作物的收取。
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图 9
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图 11
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