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(64) Kfizeci zafizeni pracovnich vélcu, zejména kalandru

JZelem vyndlezu je zaji¥t&n{ poZado-
vané diference tloustky tvofené vrstvy po
jej{ $ffce, men3{ hmotnost za¥fzenf{ a ddle
to, Ze md vy$3f{ dynamické vlastnosti vzhle-

dem k malym hmotnym momentdm setrvadnosti.
Uvedeného ud&elu se dosdhne k¥fZecim
zaf{zen{m podle vyndlezu, sestdvajfcfho ze
stojanu 1, na némZ jsou vytvofeny ozuby 2
pro uchycenf{ p¥{ruby 3 p¥imofarého hydro-
motoru 4, opatf¥eného snimadem polohy 5.
Pistnice 6 pfimotarého hydromotoru 4 je 2
spojena s prvnf vidlicf{ 7, kterd je Zepem
8 skrze prvnf kloubové loZisko 9 spojena
se spojovacim &l4nkem 10, jehoZ druhy T r
konec je skrze druhé kloubové loZisko 11 r -
a Cep 12 spojen s vidlicf 13 tla¥ného dflu
14, doléhajfcfho svou dosedaci plochou 15 ;
na loZiskové téleso 16, ktery je opatfen 1
kulovym prstencem 17, vedenim v pouzdfe
18, uloZeném v otvoru stojanu 1.
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vynédlez se tykd k¥fiecfho zaffzeni pracovnich vdlct, zejména kalandru a Ye¥{ zajisténi
poZadované diference tlous¥ky tvofené vrstvy po jej{ Sifce.

Dosud zndmd k¥i%ec{ zaffzenf{ pracovnich vdlcd kalandru jsou Fefena pouze s elektro-
mechanickym pohonem a sestdvajf z hnacfho dstrojf, je% je tvofeno elektromotorem a 3neko-
vou ptevodovou skEinf, kde %nekové kolo je ve svém stfedu opatfeno maticf, ve které je ulo-
%en 3roub, je% je skrze Zolku spojen s lo¢iskovym t&lesem pracovniho vdlce, ptidem% Sroub
je vedeny pouzdrem, uloZenym ve stojanu kalandru.

Dile jsou zndmd zaffzeni, kde 3roub je na svém konci opatfen kulovou plochou, uloZenou
v kulové dutin® p¥itla&ného &lenu, jeZ doléhd na lo¥iskové t&leso pracovniho vdlce a déle
za¥{zenf, je% jsou opatfena kliny, ktergych je poufito ke kifZenf pracovnich védlci.

Rovnd% jsou zndma zaifzen{, kde v otvoru stojanu je upevnéna matice, ve které je ulo-
%en 3roub, jen? je jednim koncem spojen s hnacf{m dstrojfm a druhym koncem, opatfenym vnéj-
ifm osazenfm, je ulo¥en v déleném pouzdru patnfho loZiska.

Mezi horn{ a dolnf &4sti d&leného pouzdra je ulo¥en kroufek z pru¥ného materidlu,
pfidemZ jeho dolnf &dst doléhd na loZiskové téleso a hornf &dst je suvn& uloZena ve vodi-
ecfm pouzdru, které je pevn¥ spojené se stojanem.

Spole&nou nevyhodou t&chto vyde uvedenych za¥fzenf je velkd hmotnost a niroky na za-
stavbovy prostor a déle to, Ze rozbdhy a zastavovén{ jednotlivych téchto za¥{zen{ jsou ne-
p¥fznivé ovliviovdny pomérn& velkymi hmotnymi momenty setrvagnosti celého pohonu.

pal¥f nevihodou je relativnd velky pfevodovy pomér mezi ot4%kami hnacfiho elektromotoru
a akénfm &lenem k¥f¥enf pracovnich vélcd a z toho vyplyvajfc{ rozmérnd a hmotnostn& velkd
ptevodovd sk¥{d,

Nevyhodou jsou i pom&rn& dlouhé reakén{ &asy pohonu, cof se negativnd projevuje pii
regulaci k¥fZenf.

v§Se uvedené nevyhody odstrafiuje kiffec{ zaff{zeni pracovnich v4lcd, zejména kalandru
podle vynélezu, sestdvajfctho ze stojanu, v némi je vytvofen otvor pro uloZenf Ustrojil
pro k¥ifenf lo¥iskového télesa pracovnfho vdlce, jehoZ podstata spo&{vd v tom, Ze na stoja-
nu jsou vytvofeny ozuby pro uchycen{ pf{ruby pffmofarého hydromotoru, opatfeného snimalem
polohy, kde pistnice pt{moZarého hydromotoru je spojena s prvni vidlic{, kterd je Cepem
skrze prvni kloubové loZisko spojena se spojovacim &ldnkem, jehoi druhy konec je skrze dru-
hé kloubové lo%isko a &ep spojen s vidlic{ tla&ného dflu, doléhaﬁiciho svou dosedacf plo-
chou na loZiskové tdleso, ktery je opatfen kulovym prstencem, vedenym v pouzd¥e, uloZeném
v otvoru stojanu. '

Vyhodou k¥f¥ectho zaffzeni pracovnich v4lcd, zejména kalandru podle vyndlezu je to,
¥e méd pom&rn& malou hmotnost s mendimi ndroky na zdstavbovy prostor a Ze vzhledem k malym
hmotnym momentim setrvagnosti mé vysoké dynamické vlastnosti a tim i krdtké tasy pro roz-
béh a brzdéni.

palif{ jeho vyhodou je, Ze umo¥fuje velmi &asté a rychlé zmény sm&ru pohybu, Ze umoi-
fuje zapojen{ do regulainfho systému vzhledem ke krdtkym reakdnim &asim, které jsou poZa-
davkem Uspé¥né regulace a Ze umo¥fiuje jednoduchym zpisobem snimat polohu pracovntho védlce
kalandru.

Vyhodou je také i to, %e Ye¥{ progresfvng, d¥eln& a ekonomicky vyhodné zajisténi po-
$adované diference tloudtky tvofené vrstvy po jejf §ffce a také i to, %e umo¥iuje jednodu-
chym zplsobem chrdnit za¥{zen{ pfed p¥etf¥enim a providét blokovéni pohybu.
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Rovn&% je vyhodou to, %e umoZiuje spolehlivé provozovin{ v prostiedf se zvld¥tnimi
bezpelnostn{mi pfedpisy a ¥e umoZfiuje automatizovat provoz kalandru.

Na p¥iloZenfch vykresech je zndzorn&no p¥fkladné provedenf k¥f¥ecfho za¥fzen{ pracov-
nfch vdlcd kalandru podle vynilezu, kde obr. 1 zndzorfiuje podélny ¥ez za¥fzenim a obr. 2
¢4ste¥ny Yez vi&i obrdzku 1 pooto&eny o 90°,

K¥{%ec{ zaff{zenf pracovnich v4lel, zejména kalandru podle pE¥fkladného provedeni se-
stdvd ze stojanu 1, na némZ jsou vytvofeny ozuby 2 pro uchycen{ pifruby 3 p¥{mo&arého hyd-
romotoru 4, ke kterému je pfipevné&n snima& polohy 5, ptilem? pistnice & pEimodarého hydro-
motoru 4, umisténé v otvoru stojanu 1, Je spojena s prvn{ vidlicf 1, kterd je Cepem 8
skrze prvnf kloubové lo¥isko 9 spojena se spojovacim &l4nkem 10, jehoZ druhy konec je skrze
druhé kloubové loZisko 11 a Zep 12 spojen s vidlicf 13 tla¢ného dflu 14, doléhajfctho svou
dosedac{ plochou 15 na loZiskové t¥leso 16.

Na jednom konci obou Zepl 8 a 12 jsou vytvofeny drd%ky pro vloZfen{ pi{lo%fek 19, pfi-
pevn&nych k prvnf vidlici 7 a vidlici 13 tla¥ného dflu 14, ktery je opatfen kulovym prsten-
cem 17, vedenym v pouzdie 18, uloZeném v otvoru stojanu 1.

P¥i poZadavku eliminace diference tlou¥fky tvorené vrstvy po jejf 3{fce se pfivéde do
pracovniho prostoru p¥fmo¥arého hydromotoru i tlakovd kapalina. Tlakovd schopnost tlakové
kapaliny se transformuje v sflu na pistnicl § p¥imo¥arého hydromotoru 4 potfebnou k pfesta-
ven{ lo%iskového télesa 16 pracovnfiho vdlce.

Tato sfla se jednak p¥end%{ p¥{rubou 3 do ozubld 2 stojanu 1 a jednak skrze prvn{ vid-
lici 7, %ep 8, prvni kloubové loZisko 3, spojovac{ &ldnek 10, druhé kloubové loZisko 11
a &ep '12 na vidlict 13 tla¥ného dflu 14, kterym se skrze jeho dosedaci plochu 15 pFends{
s{la potfebnd k pfestaveni lo%iskového télesa 16 pracovniho vdlce, &{m¥ dojde ke kfiieﬁi
pracovniho vdlce kalandru. P¥estavenf loZiskového t¥lesa 16 je snimdno snimadem polohy 5.

Ki{%ecfho za¥fzen{ podle vyndlezu lze vyu¥{t pro vdechny druhy kalandrd a jinych tech-
nologickych za¥izenf, u kterych je tfeba provddst eliminaci diference tloustky tvotrené
vrstvy po jejf ¥f¥ce.

PREDMET VvYNALEZU

KEf%ec{ zaffzen{ pracovnich vdlcd, zejména kalandru, sestdvajfcf ze stojanu, v n&m# je
vytvo¥en otvor pro ulofenf uUstrojf pro k¥ffenf loZiskového t&lesa pracovnfho vdlce, vyzna-
&ené tim, %e na stojanu /1/ jsou vytvofeny ozuby /2/ pro uchycenf pEiruby /3/ pEimodarého
hydromotoru /4/, opatfeného snima&em polohy /5/, kde pistnice /6/ p¥{moZarého hydromotoru
/4/ je spojena s prvnf vidlic{ /7/, kterd je &epem /8/, skrze prvni kloubové loZisko /9/
spojend se spojovacim &l4nkem /10/, jeho¥ druhy konec je skrze druhé kloubové lo¥isko /11/
a &ep /12/ spojen s vidlicf /13/ tladného dflu /14/, doléhajfcfho svou dosedact plochou /15/
na loZiskové téleso /16/, ktery je opatfen kulovym prstencem /17/, vedenym v pouzd¥e /18/,
uloZeném v otvoru stojanu /1/.
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