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Synchronsignaltrennschaltung, die in Abhangigkeit von einem Synchronisierinformation
enthaltenden Videosignal aus diesem ein Synchronausgangssignal erzeugt, welches die
Synchronisierinformation enthélt, gekennzeichnet durch eine erste Schaltung die bei Zufihrung
des Videosignals die Anderungsgeschwmdlgkelt in diesem feststellt und ein erstes Signal als Maf3
der im Videosignal auftretenden Anderungsgeschwindigkeit erzeugt, eine zweite Schaltung, die
bei Zuflihrung des ersten Signals ein zweites Signal dann erzeugt, wenn das erste Signal das
Auftreten einer ersten vorbestimmten Anderungsgeschwindigkeit anzeigt, und eine in
Abhangigkeit von dem Videosignal und dem zweiten Signal das Synchronisierausgangssignal
erzeugende Schaltung.

Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR die erste Schaltung eine
Verzdgerungseinrichtung zur Verzégerung des Videosignals und eine bei Zuflihrung des
verzdgerten Signals und des Videosignals entsprechend deren Differenz das erste Signal erzeugt.
Schaltung nach Anspruch 1,dadurch gekennzeichnet, daf? die zweite Schaltung einen
Absolutwertkonverter enthélt, der bei Zufiihrung des ersten Signals ein dessen Absolutwert
darstellendes Signal erzeugt. '

Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf? die zweite Schaltung das zweite Signal
dann erzeugt, wenn der Absolutwert des ersten Signals kleiner als ein erster vorbestimmter Wert
ist, welcher ein MaR fiir einen entsprechenden flachen Teil in der Kurvenform des Videosignals ist.
Schaltung nach Anspruch 4, gekennzeichnet durch eine weitere Schaltung, die bei Zufihrung des
ersten Signals aus diesem ein drittes Signal erzeugt, welches das Auftreten einer Ubergangsflanke
im Videosignal anzeigt, wenn der Pegel des ersten Signals wesentlich gréRRer als der erste
vorbestimmte Wertist, und daR die das Ausgangssignal erzeugende Schaltung bei Zuflihrung des
dritten Signals entsprechend diesem das Ausgangssignal erzeugt.

. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal® die zweite Schaltung das zweite Signal

dann erzeugt, wenn die erste vorbestimmte Anderungsgeschwindigkeit das Auftreten einer -
Ubergangsflanke eines gegebenen Synchronimpulses des Videosignals anzeigt.

. Schaltung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daR das zweite Signal das Auftreten einer

Riickflanke des Synchronimpulses anzeigt.

. Schaltung nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch eine weitere Schaltung, die bei Zuflihrung des

zweiten Signals ein Signal als MaR flir den Pegel eines Teils eines gegebenen Synchronimpulses
des Videosignals erzeugt. '

Schaltung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dal? das den Pegel des Teils des gegebenen
Synchronimpulses anzeigende Signal den Pegel von dessen Spitzenteil anzeigt.

Schaltung nach Anspruch 8, gekennzeichnet durch eine weitere Schaltung, die bei Zufihrung des
zweiten Signals ein Signal erzeugt, welches ein Ma@ fir den Pegel eines hinteren
Schwarzschulterteils des Synchronimpulses ist.

Schaltung nach Anspruch 10, gekennzeichnet durch eine weitere Schaltung, die bei Zufuhrung der
die Pegel der Spitzen- bzw. hinteren Schwarzschulterteile anzeigenden Signale entsprechend
deren Summe ein einen Abschneidepegel darstellendes Signal erzeugt, Welches der das
Ausgangssignal erzeugenden Schaltung zugefiihrt wird.

Schaltung nach Anspruch 8, gekennzeichnet durch einen ersten Speicher, der bei Zufiihrung des
den Spitzenteil anzeigenden Signals dieses mindestens bis nach dem Auftreten des dem
gegebenen Synchronimpuls folgenden Synchronimpulses speichert und durch eine Schaltung,
die in Abhangigkeit von dem Spitzenteil des folgenden Synchronimpulses und dem im ersten

-Speicher gespeicherten Signal ein erst:s Steuersignal erzeugt, welches dem ersten Speicher

zugefiihrt wird und bewirkt, daB der Pegel des Spitzenteils des folgenden Synchronimpulses im
ersten Speicher zum Ersatz des dort gespeicherten Signals gespeichert wird.

Schaltung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, daf die das erste Steuersignal erzeugende
Schaltung dieses Steuersignal so erzeugt, dal der Spitzenteil des folgenden Synchronimpulsesin

‘dem ersten Speicher gespeichert wird, falls der Pegel des Spitzenteils des gegebenen

Synchronimpulses dichter als derjenige des folgenden Synchronimpulses bei dem Pegel eines
Teils des Videosignals liegt, der in einem aktiven Videointervall des Videosignals auftritt.
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14. Schaltung nach Anspruch 12, gekennzeichnet durch einen zweiten Speicher, der bei Zuflihrung
des im ersten Speicher gespeicherten Signals ein Signal speichert, welches in Beziehung zu dem
im ersten Speicher gespeicherten Signals steht, um ein den Abschneidepegel anzeigendes Slg nal
zu liefern, welches der das Ausgangssignal erzeugenden Schaltung zugefiihrt wird.

15. Schaltung nach Anspruch 14, gekennzeichnet durch eine auf die im ersten und zweiten Speicher
gespeicherten Signale ansprechende Schaltung, welche entsprechend deren Differenz ein zweites
Steuersignal zur Steuerung des Speichervorgangs im zweiten Speicher erzeugt.

16. Schaltungnach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, daR das zweite Steuersignal dasim ersten
Speicher gespeicherte Signal in den zweiten Speicher zum Ersatz des in diesem enthaltenen
Signals einspeichern 1&03t. ' '

17. Schaltung nach Anspruch 15, gekennzeichnet durch eine Schaltung, die aufgrund des zweiten
Steuersignals ein den Zeitablauf anzeigendes Signal erzeugt, nachdem ein entsprechendes
Zeitablaufintervall seit der letzten Erzeugung des zweiten Signals verstrichen ist.

18. Schaltung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dal die das zweite Steuersignal
erzeugende Schaltung dieses erzeugt, wenn die Differenz zwischen den im ersten und zweiten
Speicher gespeicherten Signalen eine erste Polaritat hat, und dal die das zweite Steuersignal
erzeugende Schaltung auf das den Zeitablauf anzeigende Signal hin das zweite Steuersignal nach
Erzeugen des Zeitablauf-Anzeigesignals erzeugt, sofern die Differenz zwischen den im ersten und
zweiten Speicher gespeicherten Signalen die entgegengesetzte Polaritat hat.

19. Synchronsignaltrennschaltung, die aufgrund eines Synchronisierinformation enthaltenden
Videosignals aus diesem ein Ausgangssignal erzeugt, welches die Synchronisierinformation
enthalt, gekennzeichnet durch eine Schaltung, die bei Zufiihrung des Videosignals ein erstes
Signal erzeugt, welches eine erste Anderungsgeschwindigkeit im Videosignal anzeigt und auftritt,
wenn die Anderungsgeschwindigkeit des Videosignals gleich derjenigen in einem Spitzenteil und
einem Schwarzschulterteil eines gliltigen Synchronimpulses ist, eine aufgrund des Videosignals
ein zweites Signal erzeugende Schaltung, das anzeigt, daB im Videosignal eine hdhere
Anderungsgeschwmdlgkeltvorkommt und das.dann auftritt, wenn die Anderungsgeschwindigkeit
im Videosignal gleich der in einem Flankenteil des gliltigen Synchronimpulses ist, eine Schaltung,
die aufgrund des ersten und zweiten Signals das Auftreten eines ersten Teils im Videosignal sucht,
dessen Anderungsgeschwmdlgkelt dhnlich der in den Spitzen- und Schwarzschulterteilen ist, und
dem ein zweiter Teil mit einer Anderungsgeschwmdlgkelt folgt, die &hnlich derjenigen im
Flankenteil ist, und dem schlieRlich ein dritter Teil mit einer Anderungsgeschwindigkeit folgt, die
ahnlich derjenigen im jeweils anderen der Spitzen- und Schwarzschulterteile ist, eine mit der
Suchschaltung gekoppelte Schaltung zur Erzeugung eines dritten Signals, das aktualisiert wird,
nachdem die Folge des ersten, zweiten und dritten Abschnittes festgestellt worden ist, und das
Information des Pegels mindestens eines dieser drei Abschnitte enthalt, und durch eine aufgrund
des Videosignals und des dritten Signals das Ausgangssignal erzeugende Schaltung.

Hierzu 3 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung bezieht sich auf Schaltungen zum Abtrennen von Synchronisationssignalen aus einem Videosignal.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

In einem Fernsehempfanger wird ein ankommendes NTSC-Fernsehsignal tiber ZF-Stufen einem Videodetektor zugefiihrt,
welcher ein entsprechendes NTSC-Basisband-Videosignal erzeugt. Zur Trennung der Horizontal- und Vertikalsynchronsignale
aus dem Videosignalgemisch wird ein manchmal als Abschneidepegelsignal bezeichneter Spannungspegel erzeugt, der
typischerweise zwischen dem erwarteten Pegel des Spitzenwertes eines gegebenen Synchronimpulses und dem
Schwarzschulterteil des zugehdrigen Austastsockels liegt. Ubersteigt beispielsweise die GroRe des Videosignals das
Abschneidepegelsignal, wie beim Auftreten des Spitzenwertes des gegebenen Synchronimpulses, dann wird ein
Ausgangssignal erzeugt, welches das abgetrennte Synchronsignal darstellt. Liegt andererseits die GréRe des Videosignals unter
dem Abschneidepegelsignal, wie es wihrend des aktiven Teils eines gegebenen Videozeilensignals des Videosignals der Fall ist,
dann wird ein solches Ausgangssignal nicht erzeugt.
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Typischerweise wird die Signalverstarkung der ZF-Stufen, welche das Eingangssignal fir den Videodetektor liefern, durch eine
automatische Verstarkungsregelschleife unter Verwendung einer Riickkopplung geregelt. Um eine Unempfindlichkeit gegen
Stérungen zu erhalten, wird der Abschneidepegel beispielsweise beim mitileren Pegel zwischen den erwarteten Pegeln der
Synchronimpulsspitze und den Schwarzschulterteilen gewahit. Bei einigen friiheren Schaltungen neigt die
Verstarkungsregelschleife dazu, den Pegel der Synchronimpulsspitze oder die Schwarzschulterteile auf einem praktisch
konstanten vorbestimmten Wert zu halten, sofern einige Bedingungen eingehalten werden. Die erste dieser Bedingungen kann
sein, daR die Amplitude des ankommenden Fernsehsignals innerhalb des geregelten Bereichs der Verstarkungsregelschieife
bleibt. Die zweite Bedingung kann sein, daR voriibergehende Anderungen der Pegel der Synchronimpulsspitze und der
Schwarzschulter, die von einem zum anderen Synchrommpuls auftreten, klein sind, so daB die Verstarkungsregelschleife, die
normalerweise eine langsame Reaktionszeit auf Uberginge hat, solchen Anderungen folgen kann. Anderungen der Ubergange
im Videosignal kdnnen beispielsweise auftreten, wenn ein Fernsehempfanger auf einen anderen Fernsehkanal abgestimmt
wird. Solche Ubergangsschwankungen kénnen auch beispielsweise bei durch Flugzeuge verursachten
Fernsehsignalschwankungen auftreten, oder infolge von anderen Arten &uferer Storsignale, die das ankommende
Fernsehsignal begleiten.

Es kann erwiinscht sein, den Wert des Abschneldepegelsxgnals dynamisch und automatisch zu justieren, so dafi er
beispielsweise im Mittenbereich zwischen dem Pegel des Synchronimpulses und der Schwarzschulter des zugehdrigen
Austastsockels selbst dann bleibt, wenn die automatische Verstarkungsregelschleife nicht in der Lage ist, dem Wert des
Synchronimpulsteiles genau nachzufolgen.

Bei einigen bekannten Schaltungen kénnen Variationen der Synchronimpulsbreite zwischen normgeméRen und
nichtnormgeméaRen ankommenden Signalen zu unterschiedlichen Abschneidepegeln fithren. Ohne Kompensation wiirden
Bilder, die mit unterschiedlichen Abschneidepegeln wiedergegeben werden, seitlich verschoben sein.

Darlegung des Wesens der Erfindung

GemaR der Erfindung erzeugt eine Synchronsignaltrennschaltung in Abhéngigkeit von einem Videosignal, das eine
Synchronisierinformation enthalt, aus dem Videosignal ein Synchronisierausgangssignal, welches die Synchroninformation in
folgender Weise enthait: Die Anderungsgeschwmdlgkext des Videosignals wird festgestellt zur Erzeugung eines ersten Signals
als Maf fir die im Videosignal auftretende Anderungsgeschwindigkeit. Es wird ein zweites Signal erzeugt, welches das Auftreten
einer ersten vorbestimmten Anderungsgeschwindigkeit im Videosignal anzeigt, und das Synchronisierausgangssignal wird in
Ubereinstimmung mit dem Videosignal und dem zweiten Signal erzeugt.

Bei einer die Entfernung realisierenden Schaltung stellt die Synchronsignaltrennschaltung in einem Teil der Kurvenform des
Videosignals das Auftreten eines vorbestiinmten Kurvenformmusters fest. Nach der Erkennung eines solchen Musters wird eine
Information, die von demijenigen Teil der Signalform, der dieses Muster enthalt, zur Erzeugung eines Abschneidepegelsignals
herangezogen. Dieses Abschneidepegelsignal wird zur Abtrennung des Synchronsignals vom Videosignal benutzt.

GemaR einer veranschaulichten Ausfithrungsform der Erfindung wird das Muster erkannt durch Feststellen des Auftretens
beispielsweise einer Folge eines praktisch flachen ersten Teils in der Kurvenform des Videosignals, der ein Ubergangsteil folgt,
dem dann wiederum ein praktisch flacher zweiter Teil folgt. Eine solche Folge kann der Rickflanke eines gliltigen
Synchronimpulses des Videosignals entsprechen. Nach Erkennung eines solchen Musters wird die Information der Pegel des
ersten bzw. zweiten Teils zur Erzeugung des Abschneidepegelsignals verarbeitet. Das Abschneidepegelsignal wird automatisch
so erzeugt, daR es auf einem Pegel liegt, der beispieisweise im Mittenbereich zwischen dem Pegel des flachen ersten Teils und
demjenigen des zweiten flachen Teils liegt.

Die Feststellung der Abfolge des ersten Teils, des Ubergangs, und des zweiten Teils in der Signalform des Videosignals liefert
eine Information zur Erzeugung und Aktualisierung des Abschneidepegelsignals. Dieses Signal kann beispielsweise innerhalb
eines Horizontalintervalls aktualisiert werden, welches der Riickflanke des Synchronimpulses folgt. Vorteilhafterweise kann das
Abschneidepegelsignal den Pegeln der Impulsspitze bzw. der Schwarzpegelteile des Synchronimpulses nachfolgen, so dafl
wahrend des Auftretens eines Ubergangs in der Verstarkungsregelschleife oder, wenn die Amplitude des ankommenden
Fernsehsignals auBerhalb des Korrekturbereiches der Verstarkungsregelschleife liegt, eine richtige Synchronsignalabtrennung
aufrechterhalten wird.

‘Ausfithru ngsbeispiele

Fig. 1 zeigt eine Synchronsignaltrennschaltung gemaR einem Beispiel der Erfindung;

Fig.2a bis 2b veranschaulichen Signalformen im Zusammenhang mit der Riickflanke eines Synchronimpulses, die der
Erkennung des Synchronsignalmusters durch die Trennschaltung nach Fig.1 dienen; und

Fig.3abis 3czeigen Signalformen zur Erlduterung der Betriebsweise der Synchronsngnaltrennschaltung nach Fig. 1 unmittelbar
nach Erkennung eines Synchronsignaimusters.

Fig.1 veranschaulicht eine Synchronsignaltrennschaltung 200 gemag einem Gesichtspunkt der Erfindung. Ein analoges
Basisband-\(ideosignal 100, beispielsweise gemaR den Definitionen der NTSC-Norm, liegt an einem Ausgangsanschlul3
beispielsweise eines in Fig. 1 nicht gezeigten Videodetektors eines Fernsehempféngers. Das Analogsignal 100 wird abgetastet
und dann mit Hilfe eines Analog/Digital-Konverters 27 mit einer Rate von 1/T in ein Digitalwort umgewandelt, wobei die Rate 1/T
das Nyquist-Abtastkriterium erfiilit und T das Intervall zwischen aufeinanderfolgenden Abtastzyklen ist. Die Rate 1/T ist
beispielsweise 14,32 MHz, das Vierfache der Farbtragerfrequenz eines NTSC-Signals. Das digitalisierte Wort wird in einem
digitalen TiefpaRfilter 28 zu einem Signal A tiefpaBgefiltert. Das Signal A wird einem Eingang IN eines Schieberegisters 24
zugefihrt.

Bei der Ruickflanke eines gegebenen Synchronimpulses H; des Signals A befindet sich ein flacher Teil FFP, der dem
Synchronspitzenteil des Synchronimpulses Hs entspricht, ferner ein Ubertragungsteil TR und ein flacher Teil FBP, welcher dem
hinteren Schwarzschulterteil des zugehérigen Austastsockels entspricht. Der Teil FFP hat beispielsweise einen Wert, der
niedriger oder weniger positiv als der Teil FBP ist.
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Die Synchronsignaltrennschaltung 200 speichert Werte, welche die Teile FFP bzw. FBP darstellen, die zueinem gegebenen
Synchronimpuls Hs gehdren, um in noch zu beschreibender Weise ein Synchronimpulsspitzensignal ST bzw. ein hinteres
Schwarzschultersignal BK zu bilden, welche den entsprechenden Eingdngen einer Summierschaltung 21 zugefiihrt werden. Ein
Abschneidepegelsignal SL, das an einem Ausgangsanschlu® 21a der Summierschaltung 21 entsteht, enthlt den Mittelwert der
Signale ST und BK. Das Abschneidepegelsignal SL hat einen Wert, der beispielsweie im Mittenbereich zwischen den Pegeln des
Spitzenteils FFP und des Schwarzschulterteiles FBP liegt, die zu dem Synchronimpuls H, gehdren, und wird einem Eingang 20a
einer digitalen Vergleichsschaltung 20 zugefiihrt. Das Signal Ay gelangt auf einen Eingang 20b der Vergleichsschaltung 20.
Diese erzeugt ein abgetrenntes Synchronsignal 100a, wenn das Signal Ay einen Wert hat, der beispielsweise niedriger als
derjenige des Abschneidepegelsignals SL ist. So enthalt das Signal 100a die abgetrennten Synchron5|gnale die den
Synchronimpulsen H, des Signals Ay entsprechen.

Frequenzkomponenten an einem Ausgang 27 a des Analog/Digital-Konverters 27, welche hoher als die Filtergrenzfrequenz sind,
die zwischen 360kHz und 500kHz liegt, werden durch das TiefpaRfilter 28 im Signal Ay erheblich reduziert.

Die Worte des Signals Ay werden sequentiell in das Schieberegister 24 mit der Rate 1/T eingeschoben. Jede Speicherzelle 24n
des Schieberegisters 24 kann ein entsprechendes Digitalwort des Signals A speichern.

Eine Gruppe Aq, von beispielsweise fiinf aufeinanderfolgenden hineingeschobenen Wértern des Signals A, welche im
Register 24 verschoben oder gespeichert werden, werden zu entsprechenden Eingéngen einer Summierschaltung 25 gekoppelt,
die an einem Ausgang 25a ein Signal A, erzeugt, das in jeder Periode T ein entsprechendes Wort enthélt, welches ein laufendes
Mittel der fiinf Digitalwérter der Gruppe Aqy, bildet. Ahnlich wird eine Gruppe Ay, von beispielsweise finf aufeinanderfolgend
gespeicherten Wértern des Signals Ajy den entsprechenden Eingéngen einer Summierschaltung 26 zugeflihrt, die ein Signal A,
erzeugt, welches ein laufendes Mittel der flinf Wérter der Gruppe Agp, bildet, die unmittelbar vor den fanf Wértern der Gruppe Aqp
gespeichert worden waren. So bildet das Signal A, das laufende Mittel eines ensprechenden Teils des Signals Aj.
GleichermaRen bildet das Signal A, nach einem Verzégerungsintervall, das gleich 5T ist, das laufende Mittel des Signals Aj.
Jedes der Signale A, und A; stelit ein Signal Ay dar, welches durch diesen Finf-Punkt-MittelungsprozeR tiefpaBgefiltert ist. Es
versteht sich, daR die Gruppen A, und A, gewiinschtenfalls gemeinsame oder Giberlappende Speicherzellen 24 n des Registers
24 einnehmen kdnnen. '

Die Signale A, und A, werden entsprechenden Eingangen einer Summierschaltung 11 zugefiihrt, die ein Summen- oder
Mittelwertsignal A;; an einem Ausgang 11 a erzeugt. Das Signal A, wird vom Signal A, in einer Subtrahierschaltung 23 abgezogen
zur Bildung eines Differenzsignals C. Dieses wird einem Eingang einer Vergleichsschaltung 18 zugefiihrt, die ein Signal D auf der
Leitung 18a erzeugt, wenn das Signal C, welches gleich dem Wert des Signales A, abziiglich des Wertes des Signals A, ist, groRRer
als ein vorbestimmter positiver Wert K ist. Das Signal C wird auch einem Eingang eines Absolutwertkonverters 19 zugefiihrt, der
ein Signal 0 erzeugt, welches gleich dem Absolutwert des Signals Cist. Eine Vergleichsschaltung 27 erzeugt ein Signal E aufeiner
Leitung 27 a, wenn das Signal 0 kleiner oder gleich einem vorbestimmten positiven Wert L ist, der erheblich kleiner als K ist. Die
Signale C, D und E sind ein MafR fir die Anderungsrate des Signals Ay. Die Signale D und E werden einer Steuerschaltung 28
zugefiihrt, welche die Funktionen der Trennschaitung 200 entsprechend beispielsweise den Signalen D und E steuert. Ist die
Anderungsrate des Signals Ay klein, entsprechend einem flachen Teil des Signals Ay, dann wird das Signsl E erzeugt. Ist die
Anderungsrate des Signals Ay, positiv und groB, entsprechend beispielsweise der Riickflanke TR des Synchronimpuises H,
dann wird das Signal D erzeugt.

Die Steuerschaltung 28 kann unter Anwendung konventioneller Steuerlogik aufgebaut sein. Belsplelswerse kann sie eine
logische Folgeschaltung oder einen Mikrocomputer enthalten, der geméR Mikroinstruktionen eines Mikroprogramms arbeitet,
welches in einem in Fig. 1 nicht gezeigten ROM-Speichers enthalten ist, und sie kann das nachfolgend beschriebene Verfahren
durchflihren.

Gemif einem Gesichtspunkt der Erfindung sucht und erkennt die Steuerschaltung 28 wahrend des Betriebes in einem
Suchmodus in der Signalform des Signals Ay ein vorbestimmtes Kurvenformmuster, das in einem entsprechenden Teil des
Signals Ay auftritt, durch Feststellen des Auftretens einer vorbestimmten Anderungsgeschwindigkeit des Signals Ay. Das
Kurvenformmuster, das im entsprechenden Teil des Signals Ay auftritt, kann das Auftreten der Riickflanke eines gegebenen
Synchronimpulses Hs anzeigen. ’

Wihrend eines ersten Schrittes im Suchmodus erzeugt die Steuerschaltung 28 ein Taktsignal CT5 und ein Taktsignal CT2. Beide
Signale treten mit einer Rate von beispielsweise 1/T auf. Das Summensignal Aq2, weiches den Mittelwert der Signale A; und A;
darstellt, wird einem Eingang eines Registers 17 zugefiihrt. Das Taktsignal CT5 veraniaBt in jeder Periode T die Speicherung
eines entsprechenden Wortes des Signals A, im Register 17. Ein Signal ST2 an einem Ausgang des Registers 17 enthélt das
gespeicherte Wort des Signals A;,. GleichermaRen wird das Summensignal A, einem Eingang eines Registers 14 zugefiihrt. Das
Taktsignal CT2 veranlaRt in jeder Periode T, in welcher das Taktsignal CT 2 erzeugt wird, die Speicherung eines entsprechenden
Wortes des Signals 12 im Register 14. Ein Signal BK2 am Ausgang des Registers 14 enthélt das entsprechende Wort des
Signals Ay, was im Register 14 gespeichert ist. Der Betrieb der Steuerschaltung 28 im Suchmodus sei anhand der Figuren 2a und
2b erlautert. /

Fig.2a veranschaulicht schematisch die digitalisierten Werte des Signals Ay, die zur Rickflanke beispielsweise des
Horizontalsynchronimpulses H, aus Fig. 1 gehéren. Der Synchronimpuls H enthélt einer flachen Teil FFP, dem ein Ubergangsteil
TR folgt, dem wiederum ein flacher Teil FBP des zugehorigen Austastsockels folgt. Fig.2b veranschaulicht schematisch die
digitalisierten Werte der Signale A, und A,, die zum Signal Ay gehéren. Gleiche Nummern und SymboleindenFig.1,2aund2b
bedeuten gleiche Teile oder Funktionen.

Beim ersten Schritt des Betriebs im Suchmodus priift die Steuerschaltung 28 nach Fig. 2 die Leltung 27ain jeder Periode T, um
das Auftreten des Signals E festzustellen. Wie man aus Fig. 1b sieht, wird das Signal E nach Fig. 1 erzeugt, wenn im Signal A
nach Fig. 2 ein flacher Teil auftritt, wie der Teil FFP. Nach Feststellung des Signales E der Fig. 1 bei jeder der beispielsweise letzten
flinf aufeinanderfolgenden Priifungen priift die Steuerschaltung28 die Leitung 27a zum Feststelien des ersten Nichtauftretens |
des Signales E. Das Signal E wird nicht mehr festgestellt, wenn ein positiver Ubergang mit einer den Wert L (iberschreitenden
Rate im Signal Ay oder Ay, auftritt, also wenn etwa der Ubertragungsteil TR der Fig. 2 a auftritt. Wenn das Signal E der Fig. 1 nicht
mehr festgestellt wird, etwa beispielsweise nach der Zeit Ty der Fig. 2b, dann beendet die Steuerschaltung 28 der Fig. 1 die
Erzeugung des Taktsignales CT5, so daB der letzte Wert des Signals A, der gleichzeitig mit dem Signal E auftritt, im Register 17
gespeichert wird. Das Signal E bedeutet eine langsame Anderungsgeschwindigkeit im Signal Ay. Somit bleibt das Signal ST2
des Registers 17 auf einem Pegel, der beispielsweise den Pegel des flachen Teils FFP des Signals Ay der Fig. 2a anzeigt. Wird das
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Signal E der Fig. 1 nicht mehr festgestellt, also etwa unmittelbar nach dem Zeitpunkt T¢; in Fig.2b, dann erzeugt die
Steuerschaltung 28 der Fig. 1 unmittelbar ein Signal CT 1, welches einen Z&hler 41 auf Null zuriicksetzt oder initialisiert. Nach der
Initialisierung durch das Signal CT 1 beginnt der Zahler 41 in jeder Periode T aufwértszuzahlen. Er erzeugtein Signal TRTO, wenn
beispielsweise eine Periode von 32T seit dem Zeitpunkt vergangen ist, wo das Signal CT 1 den Zahler 41 initialisiert hat.
Im néichsten Schritt priift die Steuerschaltung 28 die Leitung 18a der Fig.1in jeder nachfolgenden Periode T, um das Auftreten
eines Signals D festzustellen. Das Signal D zeigt einen ansteigenden positiven Ubergang im Signal Ay der Fig.2a mit einer
Anderungsgeschwindigkeit oder Steigung an, welche groRer ist als der Wert K. Der Wert K ist erheblich groBer-als der Wert L,
welcher die Steigung des Signals Ay angibt, wenn das Signal E erzeugt wurde. Damit wird das Signal D der Fig. 1 beispielsweise )
zum Zeitpunkt T, der Fig. 2b erzeugt. Das Auftreten des Signals D in beispielsweise mindestens jeder von fiinf
aufeinanderfolgenden Priifungen zeigt an, daR ein ansteigender Ubergang vorliegt, wie er beispielsweise durch den Teil T, des
Signals Ay der Fig.2a verursacht ist.
Im letzten Schritt des Suchmodus priift die Steuerschaltung 28 nach Fig. 1 die Leitung 27 a in jeder nachfolgenden Periode T, um
wiederum ein Signal E festzustellen. Das Signal E zeigt nun beispielsweise das Auftreten des hinteren Schwarzschulterteils FBP
des Signals Ay der Fig. 2a an. Wird das Signal E nach Fig. 1 festgestellt, wie beispielsweise zum Zeitpunkt Ty, der Fig. 2b, dann
beendet die Steuerschaltung 28 nach Fig. 1 die Erzeugung des Taktsignals CT 2, welches das Signal A,;im Register 14 speichert.
Das Signal BK2 des Registers 14 bleibt nach dem Wiederfeststellen des Signals E auf einem Pegel, der beispielsweise den Pegel
des hinteren Schwarzschulterteils FBP des Signals Ay der Fig. 2a anzeigt.
Wenn die oben beschriebene Abfolge von Priiffungen, die beispieisweise zur Zeit T¢, nach Fig.2b endet, auftritt, ehe das Signal
TRTO des Zahlers 41 nach Fig.1 erzeugt worden ist, wenn sie also innerhalb der Periode von 32T von der Erzeugung des
Zeitsignals CT 1 an gerechnet auftritt, dann hat der entsprechende Signalformteil des Signals Aiy ein Kurvenformmuster, welches
im wesentlichen eine gleiche Charakteristik wie die zur Riickflanke eines gegebenen Synchronimpulses H; gehdrige Kurvenform
hat. Es sei darauf hingewiesen, daR wegen der TiefpaBfilterung der Signale A; und A; ein Ubergang im Signal Ay, der -
beispielsweise nach der Zeit T, der Fig. 2b auftritt, welcher nicht der Riickflanke des Impulses H; gleicht, die Erzeugung des
Signals TRTO veranlaBt. Ein Suchmodus, an dessen Ende das Muster erkannt wird, wird hier als erfolgreicher Suchmodus
bezeichnet. Wenn andererseits das Signal TRTO des Zahlers 41 vor Vollendung einer solchen Abfolge erzeugt wird, dann beginnt
die Steuerschaltung 28 mit dem ersten Schritt des Suchmodus zu arbeiten und in der beschriebenen Weise festzustellen, ob auf
der Leitung 27 a in funf aufeinanderfolgenden Prifungen das Signal E erscheint.
Die Signale ST2 und BK2 werden entsprechenden Eingéngen eines Registers 16 zugefiihrt. Wenn die Steuerschaltung 28ein -
Taktsignal CT4 erzeugt, dann werden beide Signale ST2 und BK2 im Register 16 zur Bildung eines Signales ST 1 bzw. eines
Signales BK1 an entsprechenden Ausgéngen des Registers 16 gespeichert. Ahnlich werden Signale ST 1 und BK1
entsprechenden Eingéingen eines Registers 15 zugefiihrt. Wenn die Steuerschaltung 28 ein Taktsignal CT3 erzeugt, dann werden
beide Signale ST 1 und BK 1 im Register 15 gespeichert zur Bildung eines Synchronimpulsspitzensignals ST bzw. eines der
hinteren Schwarzschulter entsprechenden Signals BK an entsprechenden Ausgéngen des Registers 15. Die Signale ST und BK
werden in einer Summierschaltung 21 zur Erzeugung des Abschneidepegelsignals SL summiert, wie bereits beschrieben wurde.
Somit kénnen die Signale ST2 und BK2 iiber das Register 16 im Register 15 gespeichert werden, um die Signale ST bzw. BK zu
bilden.
Das Signal CT3 wird auch einem Eingang 40b eines Flipflops 40 zugefiihrt. Gelangt das Signal CT 3 zum Anschlu3 40 b, dann wird
* das Flipflop 40 in einen RUCKSETZ-Zustand gebracht, so daR ein Ausgangssignal ST1VD des Flipflops 40 einen Logikzustand
FALSCH hat. Das Taktsignal CT4, welches zur Speicherung der Signale ST2 und BK2 im Register 16 dient, wird ebenfalls einem
Eingang 40a des Flipflops 40 zugefihrt. Es bewirkt einen SETZ-Zustand des Flipflops 40, um das Signal ST1VD auf einen
Logikzustand WAHR zu bringen. Dieser Signalzustand zeigt an, daR die Signale ST 1 und BK1 des Registers 16-noch nicht ins
Register 15 (ibertragen worden sind. Hat dagegen das Signal ST 1VD einen Logikzustand FALSCH, dann bedeutet das, dal8 diese
Signale Ubertragen worden sind.
Die Ausgangssignale ST, ST1 und.ST2 werden einer Vergleichsschaltung 22 zugef{ihrt, die ein Signal F auf einer Leitung 22a
erzeugt, wenn das Signal ST kleiner oder gleich dem Signal ST 1 ist. Ein Signal G der Vergleichsschaltung 22 wird auf der
Leitung 22b erzeugt, wenn das Signal ST 1 kleiner oder gleich dem Signal ST2 ist. Die Signale F, G und ST1VD werden
entsprechenden Eingangen der Steuerschaltung 28 zur Steuerung der Betriebsweise in einem
Synchronsignalverarbeitungsmodus zugefiihrt, welcher unmittelbar auf einen erfolgreichen Suchmodus folgt. Die
Betriebsweise eines solchen Synchronsignalverarbeitungsmodus ist im einzelnen in der US-Patentanmeldung Ser.No. 857320
mit dem Titel A SYNC SEPARATOR WITH PERIODIC UPDATING beschrieben.
Nach einem erfolgreichen Suchmodus, in dem das Muster im Signal A erkannt worden ist, verarbeitet die Steuerschaltung 28
die Signale ST2 und BK2 zur Bildung entsprechender Werte der Signale ST 1, BK1, ST, BK und SL, wie noch beschrieben werden
wird. Nach der Bildung dieser Werte wird im Suchmodus wieder der erste Schritt aufgenommen, wie er oben beschrieben
worden ist.
Am Ende jedes erfolgreichen Suchmodus enthélt das Ausgangssignal ST2 des Registers 17 den Mittelwert des Teils des
Signals A\, welcher beispielsweise dem flachen Teil FFP der Fig. 2a entspricht. Gleichermafen enthalt das Ausgangssignal BK2
des Registers 14 nach Fig. 1 den Mittelwert des;emgen Teils des Signals A, der beispielsweise dem flachen Teil FBF nach Fig.2a -
entspricht.
Ist das Signal ST2 am Ende des entsprechenden erfolgreichen Suchmodus kleiner als das Signal ST, dann w1rd das Signal ST2
unmittelbar im Register 15 zur Aktualisierung des Signals ST gespeichert. Eine solche Aktualisierung des Signals ST ist
gerechtfertigt, weil es wahrscheinlich ist, daB ein solcher erfolgreicher Suchmodus durch das Auftreten des Synchronimpulses
H, und nicht durch einen Signaliibergang in einem anderen Teil des Signals Ay, also etwa wihrend des aktiven Videointervalls,
veranlaBtworden war. Nach der Aktualisierung des Signals ST wird der erste Schritt des Suchmodus wieder aufgenommen, wie
er bereits beschrieben wurde.
Es sei eine Situation angenommen, in der wihrend eines Intervalls T,,, dessen Dauer beispielsweise etwas langer als ein
Horizontalintervall sein mége und welches dem letzten Aktualisierungszeitpunkt des Signals ST folgen mdge, eine oder mehrere
erfolgreiche Suchmoden auftreten. Weiterhin sei angenommen, da® am Ende jedes solchen erfolgreichen Suchmodus der
entsprechende Pegel des Signals ST2 hoher als derjenige des Signals ST war. )
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Wenn diese Situation auftritt, dann wird im Register 15 der niedrigste Pegel des Signals ST2 gespeichert, der am Ende eines

entsprechenden erfolgreichen Suchmodus erhalten wurde, welcher wahrend des Intervalls Ty, durchgefiihrt wurde. Dieser

niedrigste Pegel des Signals ST2 wird am Ende des Intervalls T,, gespeichert, um das Signal ST zu aktualisieren. Typischerweise

ist der Pegel des Signals ST2, welcher dem Synchronspitzenteil FFP des Synchronimpulses Hs entspricht, niedriger als der Pegel

" des Signals ST2, der dem Teil FFP nicht entspricht, selbst wenn das Signal A verzerrt oder durch Rauschen maRigen Pegels
begleitet ist. Daher beeintrachtigt in dem typischen Fall das Signal ST2, welches von einem beispielsweise im aktiven
Videointervall einer gegebenen Videozeile des Signals Ay herriihrt, das Signal ST nicht.
Ein erster und ein zweiter angenommener Fall veranschaulicht die Art der Aktualisierung der Signale ST, BKund SLam Ende des
entsprechenden Betriebs in einem erfolgreichen Suchmodus. Der erste hypothetische Fall tritt auf, wenn am Ende eines
gegebenen erfolgreichen Suchmodus das Signal ST1VD den Logikzustand FALSCH hat, der anzeigt, da die Signale ST1 und

- BK1 des Registers 16 bereits im Register 15 gespeichert sind oder in dieses iibertragen sind. In diesem Fall werden die Signale
ST2und BK1 durch das Signal CT4im Register 16 gespeichert zur Bildung der aktualisierten Signale ST 1 bzw. BK1; gleichzeitig
wird das Flipflop 40 durch das Signal CT4 gesetzt und 148t das Signal ST1VD den Logikzustand WAHR haben, was angibt, daf
die Signale ST 1 und BK1 informationen enthalten, die noch nicht in das Register 15 Gbertragen sind. Wenn das Signal ST1, das
nun gleich dem Signal ST2ist, kleiner als das Signal ST ist, dann werden durch das Signal CT3 im Register 15 aktualisierte
Signale ST1 und BK 1 gespeichert. Wenn also das Signal ST2 des kirzlich erhaltenen Synchronimpulses Hs einen Pegel hat, der
niedriger als derjenige des Signals ST ist, dann werden das Signal ST2 und das zugehérige Signal BK2 tiber das Register 16 in
das Register 15 Gibertragen, um die aktualisierten Signale ST bzw. BK zu bilden, und der Betrieb beginnt mit dem ersten Schritt
des nachfolgenden Suchmodus, wie beschrieben.
Die Steuerschaltung 28 bestimmt, daR das Signal ST2, welches nun gleich dem.Signal ST 1ist, kleiner als das Signal STist, durch
Priifen der Leitung 22a auf Fehlen des Signales F. Da das Signal CT3 im Verlauf der Speicherung der Signale ST1und BK1im
Register 15 erzeugt worden ist, kehrt das Ausgangssignal ST1VD des Flipflops 40 zum Logikzustand FALSCH zuriick, um
anzuzeigen, dal? die Signale ST1 und BK 1 des Registers 16 bereits im Register 15 gepeichert worden sind.
Ist das Signal ST kleiner oder gleich dem Signal ST1, dann werden die Signale ST1 und BK1 des Registers 16 nicht unmittelbar
zum Register 15 Gibertragen, und das Signal ST 1VD bleibt auf dem Logikzustand WAHR. Danach beginnt der Betrieb mit dem
ersten Schritt des folgenden Suchmodus.
Eine zweite hypothetische Situation tritt ein, wenn vor beispielsweise dem ersten Schritt eines gegebenen erfolgreichen
Suchmodus die Signale ST 1 und BK 1 nicht im Register 15 gespeichert oder in dieses (ibertragen worden sind, wie durch den
Zustand WAHR des Signals ST1VD angezeigt wird. Ist am Ende des so erfolgreichen Suchmodus das Signal ST2 gréBer oder
gleich dem Signal ST 1, dann werden die Signale ST2 und BK2 nicht im Register 16 gespeichert; daher bleiben die Signale ST1
und BK1 unverandert. Als Ergebnis bleibt das Signal ST1 gleich dem niedrigsten Wert des Signals ST2, welches erhalten wurde,
seitdem das Signal ST zum letzten Mal aktualisiert worden ist. Wenn andererseits das Signal ST2 am Ende eines solchen
erfolgreichen Suchmodus einen niedrigeren Pegel als das Signal ST 1 hat, dann werden die Signale ST2 und BK1im Register 16
gespeichert, um die Signale ST1 bzw. BK 1 zu aktualisieren. Als Ergebnis ist wiederum das Signal ST1 gleich dem niedrigsten
Wert des Signales ST2, welche erhalten wurde, seit dag¥eitsignal ST zum letzten Mal aktualisiert worden ist.
Nach der Speicherung des Signals ST2im Register 16 wird der neue Wert des Signals ST 1 weiter mit dem Signal ST verglichen.
In gleicher Weise wie bereits erldutert, bleibt das Signal ST unveréndert und das Signal ST1VD auf dem Logikwert WAHR, wenn
der Pegel des Signals ST niedriger als derjenige des Signals ST 1ist, und zwar aus den obengenannten Grinden. Danach beginnt
der Betrieb mit dem ersten Schritt des folgenden Suchmodus. Wenn jedoch das Signal ST 1 einen Wert hat, der niedriger als
derjenige des Signals ST ist, dann werden die Signale ST1 und BK 1 im Register 15 gespeichert, um ein aktualisiertes
Synchronspitzensignal ST bzw. ein hinteres Schwarzschultersignal BK zu bilden. Das Signal CT3, welches die Speicherung der
Signale ST1und BK 1im Register 15 bewirkt hatte, bewirkt auch, daf das Signal ST1VD den Logikzustand FALSCH annimmt.
Danach beginnt der Betrieb mit dem ersten Schritt des folgenden Suchmodus.
Das Signal CT3, welches das Taktsignal dem Register 15 zufiihrt, wird auch auf einen Eingangsanschluf3 30b eines
Zeitauszihlers 30 gekoppelt. Das Signal CT3 setzt den Zahier 30 auf Null zuriick, oder initialisiert ihn, und zwar jedesmal, wenn
die Signale ST1und BK 1 im Register 15 gespeichert werden. Der Z&hler 30 zahlt unmittelbar nach Zufiihrung des Signals CT3
von Null aufwirts. Wenn das Signal CT 3 nicht wieder innerhalb des Zeit-Aus-Intervalls Ty, auftritt, welches beispielsweise etwas
langer als eine Horizontalzeilenperiode H ist und welches nach dem letzten Aktualisierungszeitpunkt der Signale ST und BK
auftritt, erzeugt der Zhler 30 ein Zeit-Aus-Signal TO am Anschluf3 30a. Sind die Signale ST und BK nicht innerhalb eines
Intervalls aktualisiert worden, das gleich der Periode H ist, dann wird angenommen, daB der niedrigste Pegel des Signals ST1
innerhalb eines solchen Intervalles durch den Teil FFP des Synchronimpulses Hs verursacht worden ist. Das Signal TO, welches
einem entsprechenden Eingang der Steuerschaltung 28 zugefiihrt wird, zeigt an, daR die Signale ST und BK nicht innerhalb
beispielsweise der unmittelbar vorangehenden Horizontalperiode H aktualisiert worden sind. Nachdem das Signal TO auftritt,
erzeugt die Steuerschaltung 28 ein Signal CT3, durch welches die Signale ST 1 und BK1 des Registers 16 im Register 15
gespeichert werden zur Aktualisierung der Signale ST bzw. BK. Die Signale ST und BK werden aktualisiert, damit sie den Pegeln
der Teile FFP bzw. FBP des Signals H, folgen. Auf diese Weise wird das Abschneidepegelsignal SL mit dem gewiinschten Pegel
erzeugt, selbst wenn das Signal 100 beispielsweise durch Flugzeugstérungen verzerrtist. Danach beginnt der Betrieb wieder mit
dem ersten Schritt des nachstfolgenden Suchmodus. )
Das Intervall Ty, welches die maximale Lange der Zeit zwischen Augenblicken bestimmt, in welchen das
Abschneidepegelsignal SL aktualisiert wird, wird vorhérbestimmt oder ist vorher bekannt zur Anfangszeit des Intervalls T, und
wird unabhéngig von der Amplitude des Synchronimpulses H; bestimmt. Die Anfangszeit jedes Intervalls Ty, tritt beispielsweise
auf, wenn das Zeitsignal SL das letzte Mal aktualisiert worden ist. Im Gegensatz dazu kann bei einigen bekannten Schaltungen die
maximale Lange der Zeit zwischen den Aktualisierungszeitpunkten des Abschneidepegelsignals beispielsweise von der
Amplitude der Synchronimpulse abhéngen.
Es wurde bereits gesagt, daR das im Register 16 gespeicherte Signal ST1 gleich dem niedrigsten Wert des Signals ST 2 ist,
welcher am Ende des entsprechenden erfolgreichen Suchmodus aufgetreten ist, seit die Signale ST und BK zum letzten Male
aktualisiert worden sind. Nach Erzeugung des Signals CT 3 zur Aktualisierung der Signale ST und BK hat das Signal ST1VD den
Logikzustand FALSCH, und der Zahler 30 beginnt wieder von Null aufwérts zu zahlen, um eine neue Periode zu beginnen.
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Die Fig. 3a bis 3¢ veranschaulichen Signalformen, die ntzlich zur Erlduterung der Betriebsweise der Trennschaltung 200 in Fig. 1
nach dem Ende des entsprechenden Betriebes bei einem erfoigreichen Suchmodus sind. Gleiche Nummern und Symbole in den
Fig.1, 2a bis 2b und 3a bis 3b bedeuten gleiche Teile oder Funktionen.

Bei dem Beispiel nach Fig.3a enthéit das Signal A Synchronspltzentelle FFP mit Pegeln, die in verschiedenen
Synchronimpulsen H; entsprechend verschieden sind. Solche Anderungen im Signal Ay kénnen beispielsweise durch
rauschbedingte Stérungen oder durch Flugzeugschwankungen verursacht sein. Das Signal Ay enthalt einen

Synchronimpuls Hs 1), dessen Synchronspitzenteil FFP;, bewirkt, da8 das Signal ST2(;, wahrend des Auftretens des Impulses Hs
) einen niedrigeren Pegel hat als das Synchronspitzensignal ST. Ein zweiter Synchronimpuls H; 5 des Signals Ay hat einen
Synchronspitzenteil FFPy, der bewirkt, daB das Signal ST2, wéhrend der Dauer des Impulses Hs 5 einen héheren Pegel als das
Abschneidepegelsignal SL hat. Der Synchronimpuls Hs 5 hat einen Synchronspitzenteil FFP3, welcher bewirkt, daR das Signal
ST5 withrend des Auftretens des Impulses H; 3 einen niedrigeren Pegel als das Synchronspitzensignal ST hat, Die Kurvenform
des Signals Ay zeigt ein Beispiel, bei welchem die Verstérkungsregelschleife des in den Figuren nicht dargesteliten
Fernsehempfangers nicht in der Lage ist, schnellen Anderungen der Synchronspitzenteile FFP des Signals Ay nach Fig.3azu
folgen. Wire die Verstarkungsregelschleife in der Lage, schnellen Anderungen im Signal Ay zu folgen, dann hétten die Teile
FFP(y), FFPy und FFP, im wesentlichen denselben Pegel.

Fig.3b veranschaulicht schematisch ein Beispiel eines Zahlwertes oder Zéhistandes des Zéhlers 30 nach Fig. 1. Der Zahistand des
Zshlers 30 ist in Fig.3b schematisch als rampenférmig ansteigendes Signal veranschaulicht, und er wéchst an, bis das Signal
CT3 gemaR Fig. 1 erzeugt ist. Dann wird der Zahlstand Null. Das Signal TO wird erzeugt, wenn der Zahlistand einen
vorbestimmten Wert erreicht hat, der auftritt, nachdem das Zeit-Aus-Intervall Ty, nach Fig.3a, das beispielsweise etwas langer
als die Periode H ist, zu Ende ist, seit die Signale ST und BK zum letzten Male aktualisiert worden sind.

Zum Zeitpunkt t; nach Fig. 3a, nach Erkennung des vorbestimmten Musters in der Kurvenform des Impulses H, (1), hat das Signal
ST2,;), welches dem Pegel des Teiles FFP;) entspricht, einen niedrigeren Pegel als das Signal ST. Das Signal ST2;, und das
ensprechende Signal BK2,;; werden dann (iber das Register 16 nach Fig. 1 ins Register 15 (ibertragen zur Aktualisierung der
Signale ST bzw. BK, um einen neuen Pegel fiir das Abschneidepegelsignal SL zu bilden. Der Z&hler 30 wird auf einen Zahistand
zurlickgesetzt, der gleich Null ist. Zum Zeitpunkt t, gemé&R Fig.3a, nach Erkennung des vorbestimmten Musters im Impuls H (2,
werden das Signal ST2,;, dessen Pegel hoher als der Pegel des Signals ST ist, und das entsprechende Signal BK3 zum
Register 16 nach Fig. 1 Gibertragen und in ihm gespeichert. Die Signale ST, BK und SL werden jedoch zu diesem Zeitpunkt nicht
aktualisiert. Zum Zeitpunkt t; nach Fig. 3b wird das Zeit-Aus-Signal TO gemé8 Fig. 1 erzeugt, weil die Signale ST und BK nichtim
vorangehenden Intervall T, aktualisiert worden sind. Wenn das Signal TO auftritt, werden das Signal ST 1und das entsprechende
Signal BK 1 des Registers 16 im Register 15 gespeichert zur Bildung des aktualisierten Signals ST. Vom Zeitpunkt t, gemaR Fig.3a
wird das Signal ST 23 und das entsprechende Signal BK 2, iiber das Register 16 nach Fig. 1 im Register 15 gespeichert, um die
Signale ST, BK und SL zu aktualisieren.

Das Beispiel nach Fig. 3a zeigt, dal sogar dann, wenn die in den Figuren mcht gezeigte Verstarkungsregelschleife nicht in der
Lage ist, dem Pegel'des Spitzenteils FFP des Synchronimpuises H, des Signals Ay nachzufolgen, das Signal ST gemaf Fig.3a
vorteilhafterweise dem Pegel des Synchronspitzenteils FFP folgen kann. Gleicherweise kann das Signal BK vorteilhafterweise
dem Pegel des hinteren Schwarzschulterteils FBP folgen. Ein weiterer Vorteil besteht darin, daR selbst dann, wenn die Amplitude
des Synchronimpulses Hs erheblich variiert, das Abschneidepegelsignal SL automatisch im Mittenbereich zwischen den Teilen
FBP und FFP erzeugt wird. '

Fig.3¢ veranschaulicht abgetrennte Synchronsignale SSP des Synchronsignals 1003, die durch die Trennschaltung 200 nach
Fig. 1 abgetrennt worden sind und dem Signal Ay nach Fig.3a entsprechen. Da der flache Teil FFP 5 des Synchronimpulses Hs )
hoéher als das Abschneidepegelsignal SList, tritt wéhrend des Impulses H, ) kein abgetrenntes Synchronsignal SSP auf. Jedoch
tritt giinstigerweise das nachste Signal SSP, auf. Wenn sich also das Signal A\ schnell dndert, dann kann das
Abschneidepegelsignal SL nach Fig. 1 vorteilhafterweise solchen schnellen Anderungen selbst da nachfolgen, wenn die
Verstarkungsregelschieife hierzu nicht in der Lage ist.

Es sei darauf hingewiesen, daR3 die Signale ST und BK nach Fig. 1 wéhrend der Vertikalaustastung richtig aktualisiert werden, weil
beim NTSC-System der Horizontalimpuls H, ebenfalls wihrend jeder Periode H des Vertikalaustastintervalls auftritt.
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