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(54  Za¥izeni pro ovldddni vik vnit¥niho bubnu

koZeluZské opracovaci nddoby

U8elem YeSeni je zlepdit konstrukei
za¥izeni pro ovldddni vik vnit#niho bub-
nu koZeluzsgké opracovaci nddoby pralkové-
ho typu. UCelu se dosdhne tim, Z%e na vnéj- '
8im pldsdti je ulo¥eno podpérné rameno,
JjehoZ postranni depy jsou hnanymi Fetézo-
vymi koly napojeny na hnaci ¥et&zové kolo
pohonné jednotky. Existuji i daldi moZné
varianty. ResSeni lze vyuzit pPi konstruk-
¢l koZeluZskych opracovacich nddob prad-
kového typu.
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Vyndlez se tykd zatizeni pro ovlddédni vik vnit¥niho bubnu
koZeluZské opracovaci nddoby, sestédvajid z nosného plasté opatre-
ného pracovnim otvorem, proti némuZ je nastavitelné plnici a vy~
prézdnovaci viko vnit¥niho bubnu.

Jsom zndmé koZeluZské opracovaci nadoby pralkového typu,
jez se pouzivaji nap?. pro louZeni kGzi, ¢inéni a barveni usni.
Tyto koZeluZské opracovaci ndéddoby sestdvaji z vnéjsiho plésté,
v némZz Je otolné uloZen vnitrni buben, JjehoZ valcovy prostor Je
obvykle rovnomérné rozdélen na samostatné segmentové prostory.
Vdlcovéd sténa kaZdého segmentového prostoru je opatrena jednak
plnicim vikem a jednak vyprdzdnovacim vikem. Cely vnit¥ni buben
je dérovany pro snadny prichod opracovaci kapaliny, JjiZ je v po-
t¥ebném mnoZstvi naplnén vnéjsdi phast. Na vnéjsdim plésti je upra-
ven pracovni otvor, JenZ Jje uzaviratelny zdkladnim vikem. Pii
plnéni se nejd¥ive otevie zdkladni viko a vnit¥ni buben se pak
postupné zastavuje v polohdch, v nichZ se plnici vika jednotlivych
segmentovych prostorl nachdzeji proti pracovnimu otvoru vnéjdiho
pldadté. V téchto polohdch obsluhujici pracovnici plnici viko ruéné
oteviou a do segmentového prostoru se pak pomoci vysokozdviZného
voziku vyklopi kontejner s patfiénou ddvkou kiZi nebo usni. PPi-
stup k oteviené &dsti vdlcové stény vnitfniho bubnu Jje pro kontej-
ner velmi obtiZny, a proto je nutné p¥i plnéni pouZivat rdzné sklu-
zy. Manipulace se skluzy je obtiZnd, pficemZ se nevyluduje moZnost
Urazu. Navic se Casto stdvd, Ze 84st kdZi nebo usni spadne na
podlahu provozovny, odkud je pak obsluhujici pracovnici pracné
ruéné vklddaji do vnit#niho bubnu. Po napln&ni obsluhujici pra-
covnici plnici viko rulné uzaviou. Ruéni uzavirdni plniciho vika
je pracné a namdhavé. P¥i vyprdzdnovdni se vnit¥ni buben postupnd
zastavuje v polohdch, v nichZ se vyprédzdnovaci vika jednotlivych
segﬁe%ntovych prostor( nachdzeji proti pracovnimu otvoru nosného
plésté. Obsluhujfci pracovnici vyprézdnovaci viko pouze rudng
uvolni. Jeho otevieni zplsobi tihovéd sila samotné ndloZe kiZ{
nebo usni, jejiZ hmotnost &ini obvykle vice neZz 100 kg. Oteviraci
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sila je tedy pom&rn& velkd a vznikd ‘'tak nebezpelf zren&ni obsluhy
otevirajicim se vikem nebo padajicimi ktZemi. Aby se pFedeslo
témto nesndzim, voli se co nejmen3i rozméry vyprézdﬁovacich vik

a vnit¥ni buben se zastavuje v poloze, v niZ je d&lici p¥epdZka
vyprézdnoveného segmentového prostoru sklondna od vodorovné roviny
cca o 15 o. Tim se jednek sni%uje zaté%ovaci sila a jednak se za-
branuje semovolnému skluzu néplné&. Nevyhodou t&chto uprav v3ak je
to, Ze obsluhujici pracovhici pak musi klZe nebo usné vytahovat
velmi praecng a namdhavé kus po kuse. P¥itom Je nuiné klGZe nebo
usné rozmotévat, nebot v prib&hu opracovéni se rizné zapletou a v
segmentovém prostoru vytvori uceleny zdmotek. Vytshovdni kGZ{i nebo
usni je pak zti%eno i malym rozmé&rem otvoru vyprédzdnovaciho vika.

Uvedené nevyhody odstrafuje zafizeni podle vyndlezu, jeho¥
podstata spoldivd v tom, Ze na vnéjsim plésii je uloZeno podpérné
rameno, jeho¥ postranni Sepy jsou hnanymi PFetdzovymi koly napojeny
na hnaci Fetézové kolo pohonné jednotky. Podpé&rné rameno je postra-
nnimi ¢epy uloZeno pod spodni hranou pracovniho otvoru vn&jsiho
plédt&. Hnend Petdzovd kola Jsou napojena Petézy na stiedni reté-
zové kola pPredlohového h¥{dele, jenZ je Petézovym pievodem napojen
na hnaci Pet&zové kolo pohonné jednotky. Na postrannim &epu Jje
upevn&na clonka, proti niZ Jsou na vnéjsim pla3ti upraveny bez-
kontaktni snimade pro ovliddéni klidovych poloh podpé&rného ramene.

Vy&3{ d€inek vynédlezu spolivd v tom, Ze pri otevirdni se pl-
nief viko i vyprézdnovaci viko opird o podp&rné remeno, které tak
zabranuje jejich samovolnému otevirdni, a tim i moZnosti udrazu.
Podpérné rameno vytvédi¥i bezpednou podpéru plniciho vika v Jeho
optimdlni poloze pro vsypavédni kdZi nebo.usni do prostoru vnit¥ni-
ho bubnu.Plnici viko p¥itom tvo#{ vyhodnou nésypku. P¥i vyprézdno-
véani Jje vyprézdﬁovaci viko opifeno o bolni sténu kontejnermw a vyt-
véar{ tak vyhodny skluz. Vnitfni buben lze zastavovat v poloze,

v ni¥ je d&lici piepéika vyprézdnovandho segmentového prostoru
sklon&na od vodorovné roviny e tekovy dhel, p¥i némZ celd ndloi
kGZ1 nebo usni bezpeléné& sklbuzne po vyprézdﬁovacim'viku do kontej-
neru. P¥i uzaviréni plniciho vika i vyprézdnovaciho vika vykyvné
rameno odstranuje nemdhavou rudni préci. Rozméry plnicich vik i
vyprézdnovecich vik jsou tek omezeny pouze konstrukin& a lze Je
volit pot¥ebnd velké, co¥ umo¥nuje zrychlit proces pln&ni a vy-
prédzdnovéni. UloZeni postrannich &ept pod spodni hranou pracovniho
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otvoru vn&j3fho nosného plé¥t& umo¥nuje vykyv podp&rného ramene

do v8ech pot¥ebnych poloh. Pohon vykyvného pohybu podpé&rného ra-
mene je odvozen velmi jednodufe Yet&zovymi prevody. Pohyb podpé&rného
remene je velmi jednoduBe ovladén spouétenim a vypindnim pohonné
jednotky {lali{tkovymi spina&i a bezkontaktnimi snimadi.

P¥iklad provedeni za¥rizeni nodle vyndlezu je schematicky zné-
zornén na vykresech, kde znali obr. 1 celkovy ndérys, obr. 2 bokorys,
obr. 3 p¥iény Yez v poloze plnéni a obr. 4 priény ez v poloze
vyprézdnovéni.

KoZeluZskd opracovaci nddoba sestédvd z vnéjsiho pldsté 1
(obr.l), jehoZ stifedni &dst tvoifi nddrZ 1l a postranni &dsti tvori
nosné rémy 12, 13. V &eln{ sténé nddrZe 1l Jje upraven pracovni
otvor 14 (obr. 2), ktery je vodot&sn& uzaviratelny zdékladnim vikem
2. Zdkladni viko 2 je ve vrchni &d&sti upevnéno pomoci. spodnich zé-
vésd 21 na vikovém hi¥fdeli 22 otoéne uloZeném ve vrchnich zavésech
15 upravenych na vnéjsim pléétl ‘l. Na obou koncich vikového hiidele
22 Jjsou naklinovéna ozubend kola 23, JjeZ Jjsou v zdbéru s ozubenymi
h¥ebeny 24 pfipojenymi k pistnicim 25 svislych tlakovych vélecd 26.
Ke spodni &dsti zékladniho vika 2 Jsou pPripevndny petlice 27, jeZ
jsou zajistitelné pistnicemi 28 vodorovnych tlakovych vélcd 29.
Svislé tlaekové valce 26, jakoZ i vodorovné tlakové vdlce 29 Jsou
zndmym zplsobem napojeny na nezndzornénd télesa rozvodu tlakového
média, JjeZ Jsou ovlddédna elektromaegnetickymi ventily.

V nddrzi 11 je vloZen vnit¥ni buben 3, jehoZ vodorovny hiidel
;; Je uloZen ve vrchnich loZiskdch 16, upravenych na nosnych rémech
12, 13 vné&j8iho plésté 1. Vodorovny hiidel 31 Jje napojen pievoden
32 na nezndzornény elektromotor. Vnit¥ni buben 3 je dérovany
a jeho vdlcovy prostor Jje rovnomérné rozdélen do t¥i segmentovych
prostord 3 _a, 3b, 3c. KaZzdy segmentovy prostor 3a, 3b, 3c Je ve
své Césti vdlcové stény opatfen jednak plnicim vikem 33 a Jjednak
vyprézdnovacim vikem 34. Ob& tato vika 33, 34 jsou v uzavfené po-
loze zajistitelnd nezndzornd&nymi petlicemi. Vyprézdnovaci viko 34
Jje v oteviené poloze uzplisobeno pro opfeni o boéni sténu pPistave-~
ného kontejneru 35 (obr.4).

Pod spodni hranou pracovniho otvoru 14 jsou na nosnych rémech
12, 13 vnéjsiho plast& 1 upravena spodni loZiska 17, v nichZ Jje
postrannimi &epy 41 uloZeno podpérné rameno 4, jeZ je opatleno
styénym ndstavcem 42. Na postrannich &epech 41 jsou upevnéna hnaci
Tetézovd kola 43, jeZ Jjsou Yetézy 44 napojena na stfedni retézova
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kola 45 pfedlohového hi*fdele 46. Predlohovy hitidel 46 je Fetézovym
pfevodem 47 napojen na hnaci Fet&zové kolo 48 pohonné Jjednotky 49.
Na Jjednom postrannim ¢epu 41 Jje upevnéna clonka 5, proti niZ jsou
na nosném rému 12 vnéjSiho plds8t& 1 v kruZnicovém usporfdddni uloimy
prvni bezkontaktni snimad K1, druhy bezkontaktini snimal K2 a t¥eti
bezko.sftaktni snimad K3. Bezkontéktnf snimale Ki, K2 jsou znémym |
zpisobem propojeny s pohonnou jednotkou 49. T¥et{ bezkontaktini shi-
mad X3 Je znémym zpdisobem napojen na kontrolni 1?%?VKu Z. Na pohon-
nou jednotku 49 jsou navic napojeny tlméitkov o1, SZ. Prvni tla-
gitkovy spina& 81 spiné pohonnou jednotku 49 pro vykyv podp&rného
remene 4 ve sméru s a druhy tladitkovy spina¥ S2 spiné pohonnou
jednotku 49 pro vykyv podpérného ramene 4 ve smé&ru opainém.

P#i plnéni po zastaveni otd&ivého pohybu vnit¥niho bubnu 3
obsluhujici pracovnikiuvede do ¢innosti vodorovné tlekové vdlce 29,
Jjez odjisti petlice 27 zdkladniho vika 2. Pak se uvedou do &innosti
svislé tlakové vdlce 26, je% posuvem ozubenych hieben® 24 pootodi
ozubené kola 23  tim se zdkladni viko 2 vykloni sm&rem nahoru
a pracovni otvor 14 se uvolni. Pak obsluha pomoci neznézornénych
ovladadd pooto¥i vnit¥ni buben 3 pFevodem 32 do poiohy, v niZ se
dostane plnieci viko 33 jednoho ze segmentovyeh prostordt 3a, 3b, 3¢
proti pracovnimu otvoru 1l4. Pak obsluha pomoci tladitkového spinade
81 sepne pohonnou jednotku 49, kterd pootoldf podpérné rameno 4 na
postrannich Sepech 41 ze zékladni polohy (tato poloha je zndzornéna
na obr. 2) ve sméru g do polohy, v niZ se jeho sty¥ny ndstavec 42
dotkne plnicfiho vika 33. V tomto okem¥fiku se clonka 5 pooto&i do
polohy, v niZ zacloni bezkontaktni snimal K2. Tim se pohonnd jednot-
ka 49 vypne a oto¥ny pohyb podpé&rného ramene 4 se ukondi. Pak ob-
sluha odjisti nezndzornéné petlice pro uvoln&ni plniecfho vika 33
a tladitkovym spinadem S 2 znovu sepne pohonnou jednotku 49, kterd
nyni zalne otélet vykyvné rameno 4 proti sméru g, p¥ilem¥ se zaléne
vlastni tihou a tihou népln& otevirat plnici viko 33. V okamZiku,
kdy plnici viko 33 zaujme polohu pln&ni, clonka 5 se pootodi do po-
. lohy, v ni% zacloni bezkontaktni snimal K3. Tim se rozsviti kontrolni
Zérovka Z, kterd upozorni obsluhu, aby uvolnila tlad{itkovy spinad 32
a vypnula tak pohonnou jednotku 49. V této poloze plnici viko 33
spolivd na sty¢ném ndstavci 42 podpé&rného ramene 4 a tvoP{i tak vy-
hodnou ndsypku. Pomoci vysokozdviZného voziku se tak velmi snadno
a bezpelné vysype ddvka kdZi nebo usni z kontejneru do otevigného
segmentového prostoru 3a, 3b neho 3¢. Tato fdze &innosti je zndzor-
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néna na obr. 3. Pak obsluha znovu uvede do &innosti pohonnou Jjed-
notku 49 tladitkovym sp{naéem Sl a podpérné remeno se zadne otéddet
smérem § i s plnicim vikem 33. P¥i uzavieni plnictfho vika 33 clonkae
5 op&t zacloni bezkontektni snimad gg; pohonnd jednotka 49 se za-
stavi a otodény pohyb podpé&rného ramene 4 se ukon&i. Obsluha plnici
viko 33 zajisti petlicemi- a sepnutim pohonné jednotky 49 tlacéitko-
vjm spinadem 82 se vrdti podp&rné rameno 4 do zdékladni polohy, kde
se jeho otoény pohyb zastavi zaclonénim bezkontaktniho snimaée K2
clonkou 5+ Stejnym postupem se pak naplni dal3{ dva segmentové
prostory vnit¥niho bubnu 3. Pak se pomoei svislyech tlakovych vdlch
26 uzavie zdkledni viko 2 a zajisti se petlicemi 27 pomoci vodorov-
nych tlakovych vdlech 29. Obsluha pak uvede naplnény vnitfni buben 3
do ot4¥ivého pohybu.

V nddrzi 11 je opracovaci roztok, ktery p¥i otdé€eni vnit¥niho
bubnu 3 neustdle st¥fdavé vnikd do segmentovych prostort a vytéka
zp&t do nddrZe 1ll, pPrilemZ se vloZené klZe nebo winé& opracovavaji.

Po ukondeni pracovniho procesu se otdéeni vnit¥niho bubnu 3 zastavi
a zdkladni viko 2 se otevie. Obsluha pak pootoli vnit¥ni buben 3

do polohy, v ni# se vyprdzdnovaci viko 34 n&kterého ze segmentovych
prostord 3a, 3b, 3¢ nachdzi proti pracovnimu otvoru l4. Pohonnou
jednotkou 49 se pak podpé&rné rameno 4 pooto&i do polohy, v niZ se
jeho stydny ndstavec 42 dotkne vyprézdnovaciho vika 34. Po odji¥téni
nezndzornényech petlic obsluha stiskne tladitkovy spinad §2. Tim se
podpérné rameno 4 pootddi smérem dolll a spolu s nim se otevird
vyprdzdnovaci viko 34, které nakonec dosedne na bo&ni sténu piista-
veného kontejneru 35, &im¥ vytvoii vysypny skluz. Podpérné rameno 4
se vrati do zékledni polohy, kde se pohonnd jednotka 49 zastavi
zaclondnim bezkontaktniho snimade XK1 clonkou 5. K&Ze nebo usné tak
bezpelné sklouznou po vyprézdﬁovacim viku 34 do kontejneru 35.

Tato fdze &innosti je zndzornéna na obr. 4. Stejnym zplsobem se
postupné vyprdzdni i dal3i dva segmentové prostory vnit¥niho bubnu 3.

Vyndlez lze vyuZit pri konstrukei koZeluZskych opracovacich
néddob pradkového typu.
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1. Ze¥izen{ pro ovldddn{ vik vnit¥niho bubnu koZeluZské opraco-

3.

vaci nédoby, sestdévajici z nosného plésté opatPeného pracov-
nim otvorem, proti n&mu? je nastevitelné plnic{ a vyprézdnoveci
viko vnit¥niho bubnu, vyznadujici se tim, Ze na vn&j3im pldsti
(1) je uloZeno podpérné rameno (4), jeho¥ postrenni Zepy (41)

Jjsou hnanymi ¥et¥zovymi koly (43) napojeny na hnacif Fet¥zové
k0lo(48) pohonné jednotky (49).

Zet{zeni podle bodu 1, vyznelujici se tim, Ze podpdrné rameno
(4) je postrennimi ¥epy (41) uloZeno pod spodni hranou pra=-
covnfho otvoru (14) vn¥jsiho plésts (1).

Za¥{izeni podle bodu 1, vyznedujici se tim, Ze na postrannim ¥epu
(41) je upevn¥na clonka (5), proti nf¥ jsou na vnijsim plésti
(1) upraveny bezkontaktini snime¥e (K1, K2, X3) pro ovlddéng
klidovych poloh podp&rného rsmene (4).

4 vykresy
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Vytiskly Moravské tiskaiské zavody,
stfed. 11 100, tf.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 Kcs
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