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(57)摘要

本发明公开了一种无红绿灯城市高速交通

系统，包括车道A（1）、车道B（2）、车道C（3）、车道D

（4）、护栏（6），其特征在于；车道A（1）、车道D（4）

中部凸出，车道B（2）、车道C（3）中部分别分岔形

成调头区A（7）、调头区B（8）、调头区C（9）、调头区

D（12）、调头区E（13）、调头区H（14）。一种无红绿

灯城市高速交通系统的行驶方法，包括以下步

骤；直行车行驶、大车调头、小车调头、摩托车或

三轮车调头、路口车行驶，本发明所有车辆互不

干扰，不用等候红绿灯，通行速度快，通过量大，

尾气排放减少，行驶方便。
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1.一种无红绿灯城市高速交通系统，包括车道A（1）、车道B（2）、车道C（3）、车道D（4）、护

栏（6），其特征在于；车道A（1）、车道D（4）中部凸出，车道B（2）、车道C（3）中部分别分岔形成

调头区A（7）、调头区B（8）、调头区C（9）、调头区D（12）、调头区E（13）、调头区H（14）。

2.如权利要求1所述的无红绿灯城市高速交通系统，其特征在于，所述车道B（2）、车道C

（3）之间分别用护栏（6）隔离。

3.如权利要求1所述的无红绿灯城市高速交通系统，其特征在于，所述调头区A（7）、调

头区B（8）、调头区C（9）、调头区D（12）、调头区E（13）、调头区H（14）是弧形。

4.如权利要求1所述的无红绿灯城市高速交通系统，其特征在于，所述车道B（2）、车道C

（3）中部的前后外侧车道可直行或调头。

5.如权利要求1所述的无红绿灯城市高速交通系统，其特征在于，所述车道A（1）、车道D

（4）上分别设置有路口A（5）、路口B（10）、路口C（11）、路口D（15）。

6.一种无红绿灯城市高速交通系统的行驶方法，包括以下步骤；

1）、直行车行驶；

直行车在车道A（1）、车道D（4）内顺车道A（1）、车道D（4）行驶；2）、大车调头；

当大车需要调头时，需要调头的大车分别从车道B（2）、车道C（3）一端头进入后再从分

岔处的前后外侧车道行驶进入调头区B（8）、调头区E（13）内进行调头，再从车道B（2）、车道C

（3）另一端行驶出，没有大车调头时直行；

3）、小车调头；

小车调头时从分岔处进入调头区D（12）、调头区H（14）内调头；

4）、摩托车或三轮车调头；

摩托车或三轮车调头时从分岔出处进入调头区A（7）、调头区C（9）内调头;

5）、路口车行驶；

路口A（5）、路口D（15）只许车辆右转，路口B（10）、路口C（11）车辆只许右转且左车道可

调头。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 113250023 A

2



无红绿灯城市高速交通系统及其行驶方法

技术领域

[0001] 本发明属于道路技术领域，具体涉及一种无红绿灯城市高速交通系统，同时还涉

及该无红绿灯城市高速交通系统的行驶方法。

背景技术

[0002] 随着道路建设的发展和交通的需要,城市人口的急剧增加,使车辆日益增多,城市

拥堵成为一大难题，现有技术中的平面道路调头区都设置在信号灯处，调头车道靠中部护

栏，大车调头时在靠护栏的车道无法一次向前行驶调头，需要倒车才能调头，出现拥堵，且

车流高峰时禁止调头，目的地近在咫尺,却因为禁止调头,需绕行几公里甚至十几公里后才

能到达,导致调头时间长，能源浪费多，尾气排放增加，行驶不方便。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于克服上述缺点而提供一种所有车辆互不干扰，不用等候红绿

灯，通行速度快，通过量大，尾气排放减少，行驶方便的无红绿灯城市高速交通系统。

[0004] 本发明的目的及解决其主要技术问题是采用以下技术方案来实现的:

本发明的一种无红绿灯城市高速交通系统，包括车道A、车道B、车道C、车道D、护

栏，其特征在于；车道A、车道D中部凸出，车道B、车道C中部分别分岔形成调头区A、调头区B、

调头区C、调头区D、调头区E、调头区H。

[0005] 所述车道B、车道C之间分别用护栏隔离。

[0006] 所述调头区A、调头区B、调头区C、调头区D、调头区E、调头区H是弧形。

[0007] 所述车道B、车道C中部的前后外侧车道可直行或调头。

[0008] 所述车道A、车道D上分别设置有路口A、路口B、路口C、路口D。

[0009] 一种无红绿灯城市高速交通系统的行驶方法，包括以下步骤；

1）、直行车行驶；

直行车在车道A、车道D内顺车道A、车道D行驶；

2）、大车调头；

当大车需要调头时，需要调头的大车分别从车道B、车道C一端头进入后再从分岔

处的前后外侧车道行驶进入调头区B、调头区E内进行调头，再从车道B、车道C另一端行驶

出，没有大车调头时直行；

3）小车调头；

小车调头时从分岔处进入调头区D、调头区H内调头；

4）摩托车或三轮车调头；

摩托车或三轮车调头时从分岔出处进入调头区A、调头区C内调头；

5）、路口车行驶；

路口A、路口D只许车辆右转，路口B、路口C车辆只许右转且左车道可调头。

[0010] 本发明与现有技术相比，具有明显的有益效果；从以上技术方案可知：车道A、车道
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D中部凸出，车道B、车道C中部分别分岔形成调头区A、调头区B、调头区C、调头区D、调头区E、

调头区H。车道A、车道D是直行车通道，车道B、车道C中部的前后外侧车道分别提供给大车行

驶至调头区B、调头区E内进行调头，没有大车调头时直行，调头区D、调头区H分别提供给小

车调头，调头区A、调头区C分别提供给摩托车或三轮车调头，大车调头时一次性向前行驶调

头，不需要倒车才能调头，各行其道，路口A、路口D只许车辆右转，路口B、路口C车辆右转且

左车道可调头，取消所有红绿灯（人行斑马线红绿灯出外），单边密闭所有十字路口，在适当

位置设置多个调头区，所有车辆互不干扰，不用等候红绿灯，实现了通行速度快，通过量大，

尾气排放减少，行驶方便。

[0011]

附图说明

[0012] 图1为本发明的俯视图；

图2为图1a的放大图；

图3为图1b的放大图。

[0013] 附图标记：

1、车道A，2、车道B，3、车道C，4、车道D，5、路口A，6、护栏,7、调头区A，8、调头区B，9、

调头区C，10、路口B，11、路口C，  12、调头区D，13、调头区E，14、调头区H，15、路口D。

具体实施方式

[0014] 以下结合附图及较佳实施例，对依据本发明的具体实施方式、结构、特征及其功

效，详细说明如后。

[0015] 本发明的一种无红绿灯城市高速交通系统，包括车道A1、车道B2、车道C3、车道D4、

护栏6，其特征在于；车道A1、车道D4中部凸出，车道B2、车道C3中部分别分岔形成调头区A7、

调头区B8、调头区C9、调头区D12、调头区E13、调头区H14。

[0016] 所述车道B2、车道C3之间分别用护栏6隔离。

[0017] 所述调头区A7、调头区B8、调头区C9、调头区D12、调头区E13、调头区H14是弧形。

[0018] 所述车道B2、车道C3中部的前后外侧车道可直行或调头。

[0019] 所述车道A1、车道D4上分别设置有路口A5、路口B10、路口C11、路口D15。

[0020] 一种无红绿灯城市高速交通系统的行驶方法，包括以下步骤；

1）、直行车行驶；

直行车在车道A1、车道D4内顺车道A1、车道D4行驶；

2）、大车调头；

当大车需要调头时，需要调头的大车分别从车道B2、车道C3一端头进入后再从分

岔处的前后外侧车道行驶进入调头区B8、调头区E13内进行调头，再从车道B2、车道C3另一

端行驶出，没有大车调头时直行；

3）小车调头；

小车调头时从分岔处进入调头区D12、调头区H14内调头；

4）摩托车或三轮车调头；

摩托车或三轮车调头时从分岔出处进入调头区A7、调头区C9内调头；
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5）、路口车行驶；

路口A5、路口D15只许车辆右转，路口B10、路口C11车辆只许右转且左车道可调头。

[0021] 行驶时，直行车在车道A1、车道D4内顺车道A1、车道D4行驶，当大车需要调头时，需

要调头的大车分别从车道B2、车道C3一端头进入后再从分岔处前后外侧车道行驶进入调头

区B8、调头区E13内进行调头，再从车道B2、车道C3另一端行驶出，没有大车调头时直行，小

车调头从分岔处进入调头区D12、调头区H14，摩托车或三轮车调头从分岔处进入调头区A7、

调头区C9，大车、小车、摩托车或三轮车调头时一次性向前行驶调头，不需要倒车才能调头，

各行其道，路口A5、路口D15、路口B10、路口C11中间分别用护栏6隔离，路口A5、路口D15只许

车辆右转，路口B10、路口C11车辆只许右转且左车道可调头即可。

[0022] 以上内容是结合具体的优选实施方式对本发明所作的进一步详细说明，不能认定

本发明的具体实施只局限于这些说明。对于本发明所属技术领域的普通技术人员来说，在

不脱离本发明构思的前提下，还可以做出若干简单推演或替换，都应当视为属于本发明的

保护范围。
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图1

图2
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图3
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