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(54) ZaFizeni k pohonu pohyblivého kontaktu elektrickych spina&a

Vynédlez se tykd zaFizeni k pohonu pohyb-
livého kontaktu elektrickych spinadd.

Zatizeni k pohonu pohyblivého kontaktu
elektrickych spinadd, zejména spinadd vyso-
kého napetl obsahu;x stfddate, ponejvice
pruzinové, které zajidtuji, aby jak vypina-
ni, tak zapindni probihalo co nejrychleji,
a tudiZ aby opalovéani kontaktl bylo co nej-
mensi.

Aby tento poZadavek byl splnén, pouzivi
se zpravidla dvou pruZinovych st¥iddaid,
a sice jednoho pro vypindni. a druhého pro
zapindni. Je zfejmé, Ze toto uspofdddni po-
honu je vozm&rné. Jsou zndma zafizeni k po-
honu pohyblivého kontaktu elektrickych spi-
nadd, poufivajici.-jednoho pruZinového stid-
dade pro ob& funkce. Toto zafizeni je vSak
vybaveno pomérnd sloZitym pdkovym systémem
a volnobé&Zkami, aby st¥ddad mohl obé& funkce
zastdvat, V obou ptipadech se tedy jednd
o pomdrné sloZitéd zafizeni a z toho divodu
i ndchyln&jgi k poruchdm,

Uvedené nevyhody odstranuje zaFizeni
k pohonu pohyblivého kontaktu elektrlckych
spinald podle vyndlezu, jehoZ podstatou je,
e ty¢ je kloubov& spojena s prvni jedno-
ramennou pidkou, vykyvn& .uloZenou na Cepu,
na kterém je ddle vykyvnd uloZena druhd
Jednorémenna pdka, kterd je nakloubena na
spinaci tyé&i pohybllveho kontaktu a na Jedne
z té&chto dvou Jednoramennych pak Je upevnen
undfe&, zasahujici mezi dv& unédSeci nardi-
ky, vytvofené na druhé z t&chto dvou jedno-
ramennych'pak prléemz vzdjemnd vzddlenost
mezi obé&ma unasec1m1 nard¥kami je v&tZi neiZ
§ifka undfele,.

P¥iklad zafizeni k pohonu pohyblivého
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kontaktu elektrickych spinadd podle vyndle-
zu je zndzornén na pF¥ipojeném vykrese, na
némZ obr. 1 pFedstavuje ndrys zafizeni a
kontaktd spinale .v poloze zapnuti ve zjedno-
duSeném provedeni, a obr., 2 -ndrys za¥izeni.
a kontaktd spinale v poloze vypnuti, ve
zjednoduSeném provedeni.

V nezndzorn&ném rdmu za¥izeni je suvné
uloZena ty& 1. Ve st¥edni Cdsti tyle 1 je
upevnén fep 3, na némZ jsou vykyvné uloZe-
na dvé tdhla 4 a 5. Prvni tdhlo 4 je svym
druhym koncem pomoci &epu 6 vykyvn& uloZeno
na jednom konci prvni vdlcové -Sroubovité
tladné pruziny 7, kterd se svym druhym kon-
cem opird o dno 8 prvniho vodiciho pouzdra
9, upevnéného na rdmu zafizeni.

Druhé tdhlo 5 je svym druhym koncem po-
moci &epu 10 vykyvné uloZeno na jednom kon-
ci druhé vdlcové Sroubovité tlalné pruiiny
11, kterd se svym druhym koncem opird o dno
12 druhého vodiciho pouzdra 13, upevnéného
na rdmu za¥izeni, Ob& pruZiny 7 a 11 jsou
uspotdddny souose. Na. jednom konci tyle 1
je upevnén radidlni kolik 14 zasahujici do
podlouhlého otvoru 15 prvni Jednoramenne
pdky 16, uloZené vykyvné na Zepu 17, ktery
je upevnén .v rdmu zafizeni. Na fepu 17 je
ddle vykyvn& uloZena druhd jednoramennd péd-
ka 18, kterd Je pomoci Cepu 19 nakloubena
na splnac1 tyéi 20 z izola&niho materidlu.

Na sp1nac1 ty&i 20 je jako pohyblivy
kontakt splnace upevnén kontaktni mistek
21 spinace. Proti kontaktnimu midstku 21 spi=~
nate JSOU usporadany dva pevné kontakty 22
a 23 spinale. Na prvni Jednoramenne pdce
16 je jako unddel 24 upevnen und8eci kolik,
Uspotidany mezi unZSecimi nardikami 25, 26,
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tvofenymi prvnim vystupkem a druhyn vystup-
kem, kteréZto undSeci nardZky 25 a 26 jsou
CVoreny na druhé jednoramenné pace 18, a s
nimiZ undSeci kolik “tvo¥ici undfed 24 zabird
oboustrannd se zpoidZnim, nebof vzaJemna
vzddlenost mezi narédZkami 25 a 26 je vétsi
ne¥ $ifka und3eciho-koliku tvo¥fciho undZed
24. Na ty&i 1 jsou vytvofeny své zardiky,

a sice prvnx_zarazka 27 a druhd zariika 28,
mezi nimi% je usporadana vysouvatelnd zd-
padka 2,

Zipadka 2 je spfaZfena s nezndzornénou

spoudti bud ruéni ‘nebo automatickou. Z4-
padka 2 ZaJlStUJe ve spoluprdci s obéma za-
rdfkami 27 a 28, ty& 1 ve dvou polohdch I.
a II, nastradanl..Tyc 1 1 ob& tédhla 4 a 5
mohou zaujimat dvé klidové polohy, a sice
prvni klidovou polohu A /obr., 1/ a druhou
klidovou polohu B /obr. 2/. V obou t3chto
klidov§ch polohdch A a B jsou ob& pruZiny
7 a 11 uvolné&ny. s

\ neznézornénﬁch alternativnich provede-
nich jsou obé& pruZiny 7 a 11 vedeny na vo-
dicich ty&ich. Odizolovdni tyge 1 od pohybli-
vého kontaktu je pFitom provedeno zndmym
zpusobem. V dal8im alternativnim provedeni
je pou21to taZnych pruzxn jako st¥ddale
energie.

Jsou-1i pevné kontakty 22 a 23 a kontakt~
ni mistek 21 v poloze zapnutl, provede se
nast¥dddni energie bud; puqne nebo motoric-
Ky nezndzornénym mechqnlsmem. Ty& 1 a obé&

tdhla 4 a 5 se pohybuji ze své prvn1 klidové

polohy A smérem vzhlvp a s nimi je undSena
i prvni” jednoramennd pdka 16 a po skonleni
nast¥dddni se naleza;l v prvni poloze I,

nast¥dddni, naznafené na obr. 1 &4rkovanéd.

V této poloze se &ep 3 nalézi t&sné zd
mrtvou polohou tdhel 4 a 5 to je nad ne-
,znazornenou spo;nlcx ‘obou Zepl 6 a 10, obé
pruZiny 7 a 11 jsou stlafeny a ty& l je
zajidténa zapadkou 2y zabirajici s prvni
zard’kou 27. Nastane-1li zkrat ve vedeni,
nebo je~13 pot¥eba z jinych divodd uvést
pevné kcntakty 22 a 23 a kontaktni mistek
21 do polohy Vypnutl, vysune se zdpadka 2
ze zdb&ru s prvni -zardikou 27. Pésobenim
obou pruZin 7 a 31 se ty€ 1 vymtstl prudce
smEérem vzhdru do své druhé klidové polohy
B,»pr1éemz und¥eci kolik tvofici undged
74 narazi na prvni una§ecx nardzku 25 druhé
Jednoramenne pdky 18,

Druhd jednoramenn4 paka 18 vykyvne a kon-
taktni mistek 21 p¥erudi spojeni mezi obé&ma
pevnymi kontakty 22 a 23. Nyni nédsleduje
opetne nastif4ddni energie, aby bylo moZné

PREDMET

Zatizeni k pohonu rpohyblivého kontaktu
elektrickych spinadl, se dvima navzajem
v opaénem smyslu plsobicimi pruzxnaml, mezi
nimiZ je suvn& uloena ty&, na ni% jsou
vykyvne uloZena dvé tdhla, z nichZ prvni
je nakloubeno na jednam ze dvou koncld prvni

pruZiny, kdeZto druhé na jednom ze dvou koncd
druhé pruZiny a na ty&i je uspotdddna alespon

jedna zardfka, do jeji% drhy zasahuJe vy-
suvnd zdpadka, vyznafend tim, Ze ty& /1/ je
kloubové spo;ena s prvn1 jednoramennou pékou
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kdykoliv uvést oba pevné kontakty 22 a 23
a kontaktni mistek 21 do stavu zapnutx.
Ty& 1-a ob& tdhla 4 a 5 se pfitom pohybuji
ze své druhé klidové polohy B smdrem dold
a s nimi i prvni jednoramenni pdka 16. Po
skonfeni nast¥dddni se ty& 1 a obé tihla

4 a 5 nalézaji ve druhé poloze II. nastfd-
ddni naznaZené na obr, 2 &irkovan&.

V této poloze se &ep 3 nalézd t&sné pred
mrtvou polohou tdhel 4 a 75, to Je pod spoj-
nici obou Eepd 6 a 10 a obe prufiny 7 a 11
jsou stlafeny, Ty& 1 je zajiit&na zdpadkou
2 zabirajici s druhou zardZkou 28. Je-1li
Pot¥eba uvést oba pevné kontakty 22 a 23
a kontaktni mistek 21 do polohy zapnuti,
vysune se zdpadka 2 ze z&dbé&ru s druhou za-
rdzkou 28. Ty& 1 se vymr$ti prudce smérem
dold do své prvmi klidové polohy A, prxcemz
undSeci kolik tvofici unéd3e’& 24 narazi na

"druhy vystupek 26 druhé jednoramenné pdky

18. Druhd jednoramennd pdka 18 vykjyvne
a kontaktni mistek 21 spoji oba pevné kon-
takty 22 a 23, -

Jak z popisu a vyobrazeni vyplyva, je
oboustranny zpoZd&ny z4db&r undSeciho koli-
ku 24 s ob&ma vystupky tvofici unidleci na-
rdzky 25 a 26 nutny, aby mohlo byt nast¥s-
ddni energie provedeno v dob&, kdy kontakty
jsou v poloze zapnuti nebo vypnuti, ani% by
se pohyblivy kontakt dostal do pohybu.

Popsaného za¥izeni lze pouZit také u od-
pina¥d. V tomto p¥ipadd je Z4ddouci, aby tyd
1 bylo moZné zajistit pouze v jedné poloze
nast¥dddni, a sice v prvni poloze I.nastfi-
dédni, to je za mrtvou polohou tdhel 4 a 3.
Odpina& je tak pY¥ipraven k vypnuti, které
prob&hne vysunutim zdpadky 2 ze z4b&ru s
prvni zardikou 27, na¥eZ pohyblivy kontakt
a pevny kontakt se dostanou do polohy vy-
pnuti, Ty& 1 a ob& tdhla 4 a 5 potom zlsta-—
nou ve své druhé klidové poloze B /obr, 2/.
Je-1i t¥eba odpinal opdt zapnout, uvede se
v &innost ru¥ni nebo motoricky pohon.

Tyé 1 a ob& tdhla 4 a 5 se posouvaji
smérem dold a prvni Jgﬂnoramenna pdka 16
se vykyvuje stejnym smérem., KdyZ ty& 17
a prvni jednoramennd péka 16 dospéjx do dru-
hé polohy II, nast¥dddni, mic jim nebrdni
v tom, aby se tyé 1 vymrstlla prudce sm&-
rem dold do své prvni klidové polohy A
dostate¥nou rychlosti, Und3eci kolik tvoEici
undfe& 24 narazi na druhy vystupek 26 druhé
jednoramenné pdky 18, kterd vykyvne a pre—
sune pohyblivy kontakt do styku s pevnym
kontaktem, to je do polohy zapnuti,

VYNALEZU

/16/, vykyvn& ulofenou na &epu /17/, na
kterém je ddle vykyvn& uloZena druhd jedno-
ramennd pdka /18/, jef je nakloubena na spi-
naci ty&i /20/ pohyblivého kontaktu /21/

a na Jedne z céchto dvou jednoramennych pdk
/16, 18/ je upevndn ‘und3ed /24/, zasahujici
"mezi dvé und¥eci nardfky /25, 26/, vytvotené
na druhé z t&chto dvou jednoramenn?ch pék
/16, 18/, p¥ilem? vzdjemnd vzddlenost mezi
ob&ma undSecimi nardfkami /25, 26/ je vét3i
net ¥ifka uné§e5i /24/,

——

1 list vykresd

Severografia. o. p. zévod 7. Most
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