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Formilet med opfindelsen er at supplere det
komplekse system til behandling af skibssiderne med
en tilsvarende teknik for skibsbunden. Opgaven bestdr
i at tilvejebringe en i dokbunden under skibet mangv-
rerbar indretning, der muligggr en mekanisk rensning
af eller rustfjernelse fra plane, svagt haldende og
kxrumme overflader af skibsbunden.

Opgaven lgses ifglge opfindelsen ved hjalp af
en mobil redskabsplatform, der kan udrustes med flere
efter valg anvendelige arbejdsredskaber til rensning
og rustfjernelse. Hvert arbejdsredskab trykkes mod
skibsbunden fra redskabsplatformen via en kardansk
ophangning, og redskabets arbejdsibning kan sdledes

ogsd tilpasse sig krumme omrdder.
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opfindelsen vedrgrer et apparat til mekanisk
bundbehandling af skibe i dok, hvilket apparat bestar
af en mobil redskabsplatform, med vippelige bzrearme
med hvilke et arbejdsredskab kan svinges sé&vel mod
skibsbunden, der skal behandles, som 1 begrenset grad
ud til siden fra midten af platformen, og hvor arbejds-
redskabet er vippeligt koblet med bzrearmen om mindst
én akse. .

Fra SU opfindercertifikat nr. 297 527 kendes en
sidan mobil indretning, der i dokbunden kan kores ind
under det p& blokke liggende skib. Pa koretojet er ind-
rettet en vegtstangsmekanisme, ved hjelp af hvilken en
om en lodret akse roterende skivebgrste bevaeges mod
fladen, der skal rengeres. Skivebgrsten fjerner bevoks-
ning savel som malingsrester og lgs rust fra skibsbun-
den.

En mangel ved denne indretning er, at den med
denne behandlede flade ikke har de for en beskyttelse
ved maling kravede kvalitetsegenskaber. Denne mangel
kan overvindes ved hjelp af et centrifugalslyngrenseap-
parat, med hvilket der opnads en bundflade, der nazsten
er fri for rust og dermed frembyder de bedste betingel-
ser for en pafslgende beskyttelse. Et saddant mobilt
centrifugalslyngrenseapparat er beskrevet 1 US pa-
tentskrift nr. 4 092 942. Denne indretning er en kombi-
nation af en som bzltekeretsj udformet redskabsplatform
og et centrifugalslyngrenseapparat. P4 redskabs-
platformen er indrettet et med vandrette hengsler
svingbart par af bzrearme, for enden af hvilke der er
lejret et centrifugalslyngrenseredskab. I dette ophang
vipper centrifugalslyngrenseredskabet om en med bzre-
armparrets hzngselakse parallel akse. Dermed opnds, at
centrifugalslyngrenseredskabet er rettet med sin af-
gangsabning mod arbejdsfladen. Bzrearmparret bliver
drejet om den nazvnte akse, 09 centrifugalslyngrense-
redskabet trykket mod skibets bund ved hjelp af hydrau-
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liske cylindre. Centrifugalslyngrenseapparatet har et
lukket rensekornkredslegb, fra hvilket de afslagne
snavs- og stevpartikler bortfiltreres, og det klargjor-
te rensemiddel tilferes slynghjulet ved hjelp af egnede
transportindretninger. Ved at kombinere redskabsplat-
formens kgrebevagelse og centrifugalslyngrenseappara-
tets funktion muliggsres en kontinuerlig rustfjernelse
fra en skibsbund.

Fra GB patentskrift nr. 1 048 707 kendes yderli-
gere et apparat af den indledningsvis angivne art med
svingbare arme til rengering af skibssider og lignende.

Den vasentligste mangel ved de beskrevne mobile
centrifugalslyngrenseapparater og renggringsapparater
stammer fra, at de udelukkende er egnet til henholdsvis
rustfjernelse og rengsring af en skibsbund. Iszr ved
skibe, der efter en lang driftstid dokkes for fornyelse
af malingen, har yderkladningen en kraftig begroning,
hvis fjernelse ved hjelp af centrifugalslyngrenseap-
paratet forer til forstoppelse af dette og dermed til
funktionssvigt.

Den komplekse bundbehandling af skibe er ifglge
den kendte teknik opdelt i to hovedafsnit, nemlig rens-
ning og rustfjernelse. Den hertil ngdvendige redskabs-
teknik giver sig som beskrevet udtryk i en til hver be-
arbejdningsproces afpasset teknisk lesning. Derved dan-
ner det enkelte arbejdsredskab med tilhgrende mobil
redskabsplatform en wuadskillelig funktionsenhed, som
ikke tillader en omstilling til andre arbejdsprocesser.

En yderligere mangel ved den eksisterende teknik
er, at det i redskabsplatformens arme placerede ar-
bejdsredskab, som feslge af sin bevagelighed om vippeak-
sen kun i plane og enkeltkrumme omrader af skibsbunden
tillader et til sikring af den nedvendige tetning til-
strakkeligt anl®g af centrifugalslyngrenseapparatets
afgangsabning mod den flade, der skal bearbejdes. Der-
med er de dobbeltkrumme omrdder, isar for- og agterski-
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bet, ikke med denne redskabsteknik tilgzngelige med den
ngdvendige effekt.

Den gavnlige effekt, der opnds ved anvendelsen
af opfindelsen i sammenligning med kendte tekniske lgs-
ninger, bestdr i en hensigtsmessig komplettering af det
komplekse system til behandling af skibssiderne med en
tilsvarende teknik for bunden.ADermed skabes grundlaget
for, at rensning, rustfjernelse og beskyttelse af
skibsskroget i dok er forbundet med minimale doktider.

Det er hensigten med opfindelsen at tilvejebrin-
ge et pé& dokbunden under skroget manegvrerbart apparat,
som muligger mekaniseret rensning og/eller rustfjernel-
se i plane, svagt heldende og krummende omrader af
skibsbunden.

Hensigten nds ifglge opfindelsen ved hjalp af en
mobil redskabsplatform som angivet i krav 1, og som ef-
ter valg kan udstyres med et af flere forskellige ar-
bejdsredskaber til rensning eller rustfjernelse. Det
enkelte arbejdsredskabs arbejds&bning er herunder ret-
tet mod bunden af det skib, der skal renses. En hurtigt
tilkoblelig kardansk ophangning, som indsattes i pa
redskabsplatformen hengslede arme sikrer, at arbejds-
redskaberne hurtigt kan udskiftes. Den kardanske ud-
formning af ophaznget sikrer, at det valgte arbejdsreds-
kab lagger sig an med sin arbejdsabning mod de plane,
svagt hezldende og krumme overflader af bunden, nar det
med en bestemt mindstekraft trykkes mod bunden ved
hj®lp af bzrearmens vippedrev. Denne mindstekraft ind-
stiller sig automatisk i forbindelse med kontaktpunk-
ter, som er placeret omkring arbejdsdbningen, og som
ved anlag mod bunden transmitterer et hertil svarende
signal til vippedrevet. Arbejdsredskaberne er ved hjlp
af sammenkoblelige ledninger forbundet med forsynings-
og bortskaffelsesindretninger, som er installeret pa
redskabsplatformen.

Det kardanske opheng er i en udfgrelsesform
ifslge opfindelsen dannet af en arbejdsredskabet i nor-
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mal arbejdsstilling vandret omgivende ramme. Rammen har
to vippeakser, der skarer hinanden i en ret vinkel. Ar-
bejdsredskabet er placeret i den ene akse ved hjelp af
et vippeleje, og i den anden akse bzres rammen af red-
skabsplatformens arme. Rammen har derfor pa de pagal-
dende to sider tappe, som kan anbringes i lejepander,
der befinder sig ved de frie ender af bzrearmene. Leje-
panderne er udformet sdledes, at det enkelte arbejds-
redskab kan lgftes ud af eller sankes ned i redskabs-
platformen ved hjelp af et egnet lgfteredskab. Den kar-
danske ophzngning tillader en vidtgdende tilpasning af
arbejdsredskabet til de krumme omradder af bunden og mu-
ligger dermed en effektiv og funktionssikker behandling
af bunden.

En ejendommelighed ved opfindelsen vedrgrer ar-
bejsredskabet til mekaniseret rensning af bunden ved
hjelp af vandstrdler. Dette arbejdsredskab bestar af en
vandret dyseholder, som har flere vandstraledyser, der
er rettet i samme retning. Ved hjzlp af et krumtapdrev
settes dyseholderen i en oscillerende bevagelse for at
opnd en ensartet rensevirkning over hele bredden af ar-
bejdsomradet. Tilfgrsel af hejtryksvand til dyseholde-
ren sker via en hgjtryksvandslange, som tilsluttes de
enkelte tappesteder pd den faste heojtryksvandledning,
som er installeret i dokken. Dyseholderen er omgivet af
et mod skibsbunden &bent hus. For at modvirke et uhin-
dret udleb af hejtryksvandet fra siden af arbejdsred-
skabet, ligger en bgrstetatning, der omgiver abningen,
an mod bunden. Herudover afbgrstes ved hjelp af bgrste-
tztningen den af hgjtryksvandet lesnede, men ikke fri-
gjorte begroning.

Et yderligere arbejdsredskab til mekaniseret
rensning af skibsbunden bestér af et roterende bgrste-
system. Dette dannes af flere forsat placerede bgrste-
skdle, som er selvstezndig drevet og er udstyret med
flere kopbgrster. Dette bgrstesystem er ligeledes an-
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bragt i et hus, som er abent mod skibsbunden, hvorhos
&bningen er omgivet af en berstetetning. P& huset be-
finder der sig afstandsholdere, med hvilke borstetryk-
ket mod bunden kan indstilles. En bedre tilpasning af
bgrstesystemet mod de krumme omrader af skibsbunden op-
n&s ved hjelp af en i aksial retning fjedrende og vip-
pelig lejring af de enkelte kopbgrster. Yderligere er
kopbgrsterne udskiftelige. Hermed sikres tilpasningen
af bgrsterne til arten og graden af forureningen af
skibsbunden. Bgrsterenseredskabet er beregnet til at
fjerne begroning, lgs farve og lgs rust fra skibsbun-
den.

Arbejdsredskabet til mekaniseret rustfjernelse
fra skibsbunden er et centrifugalslyngrenseapparat med
lukket rensekornskredsleb. Dets vasentligste elementer
er et drev med slynghjul, slynghjulshuset, stralekamme-
ret og slidpladen. Strélekammeret har en arbejdsabning,
der vender mod skibsbunden, og som er omgivet af en
elastisk tetning, der forhindrer udtrengen af rensemid-
let fra redskabet. Rensekornene, der acceleres af
slynghjulet og kastes tilbage af den flade, der skal
bearbejdes, opsamles 1 en samlebeholder og tilfgres
slynghjulet igen. I stridlekammeret er der udsugnings-
studse, som via ledninger er forbundet med bortskaffel-
sesindretninger pa& redskabsplatformen. ved hjalp af
disse bliver det i stradlekammeret forekommende stov
bortsuget for at forhindre en forstoppelse af rense-
kornskredslgbet.

centrifugalslyngrenseapparatet er udrustet med
sensorer, som fgler, at arbejdsredskabet lgftes fra
skibsbunden og foranlediger, at rensekornstilferslen
til slynghjulet afbrydes; dermed formindskes tabet af
rensekorn.

opfindelsen bliver i det folgende narmere for-
klaret ved hjzlp af en udfgrelsesform og med henvisning

til tegningen, pa hvilken
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fig. 1 er et frontbillede af redskabsplatformen,
og det viser, at arbejdsredskabet kan vippes i sideret-
ningen, og at barearmene er drejelige i sideretningen,

fig. 2 et sidebillede af redskabsplatformen med
et rustfjernelsesapparat visende lgfteomradet, og hvor-
ledes arbejdsredskabet kan vippes i korselsretningen,

fig. 3 et planbillede af redskabsplatformen uden
bekledning visende arrangementet af de enkelte kompo-
nenter,

fig. 4 et lengdesnit af et centrifugalslyngren-
seapparat (rustfjernelsesredskab) set fra siden,

fig. 5 et lengdesnit af et vandstraleapparat
(renseredskab) set fra siden, og

fig. 6 et langdesnit af et bgrsterenseapparat
(bgrsteredskab) .

Apparatet til mekaniseret rensning af bunden af
skibe i dok bestadr af en redskabsplatform 1 og tre
arbejdsredskaber, et hejtryksvandrenseapparat 3, et
afbgrstningsapparat 4 til rensning og et centrifugal-
slyngrenseapparat 2 til rustfjernelse. Redskabsplat-
formen 1 har til formal at optage det valgte arbejds-
redskab, trykket det mod skibsbunden og styre det der.
Derved kan plane og svagt enkelt- og dobbeltkrumme om-
rader af skibsbunden, der ikke har nogen pabygning pa
kledningen, bearbejdes.

Redskabsplatformen 1 er et selvstendigt kere-
tegj med dieselhydraulisk drev. Den af en dieselmotor 5
over en kobling, kardanaksel og pumpedrev, drevne hy-
draulikpumpe 6 forsyner alle drev i redskaberne og de
vigtigste forbrugere péd redskabsplatformen 1 med
energi.

Kgrebevaegelserne sker ved hjelp af forhjulene 7,
som hver for sig kan drives hydraulisk via en gear-
udveksling og et akseldrev.

ved hjzlp af gearudvekslingen opnds et arbejds-
gear og et kgregear. Desuden tjener gearudvekslingen
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ved indkoblingen af begge koblinger som parkeringsbrem-
se.

Afbremsning af redskabsplatformen 1 fra korsel
sker ved hjelp af det hydrauliske anlag.

Til opndelse af en god mangvreevne mellem blok-
kene er til keretgjet valgt et trehjulsarrangément,
hvorhos begge forhjul 7 som beskrevet drives separat
og baghjulet 8 styres.

Baghjulet 8 er udfprt som tvillingehjul med
stiv aksel og lodret styreaksel 9. Den af styreaggre-
gatet i fgrerkabinen 14 leverede hydrostatiske energi
pliver oven over baghjulsophenget ved hjelp af to hy-
drauliske arbejdscylindre 10 omsat til mekanisk be-
vegelsesenergi. Arbejdscylindrene 10 er forbundet med
hinanden ved hj®lp af en rullekade 11, som drejer et
direkte pad den lodrette styreaksel 9 pasat kadehjul
12 og dermed aktiverer styringen. Ved kurvekgrsel
drovles til understeottelse af baghjulstyringen det for-
hjulsdrev, der er inderst i kurven. Det sker ved hjzlp
af hydrauliske flervejsventiler, som ved hjelp af et pad
kedehjulet 12 indrettet knastpar aktiveres mekanisk
ved passende styreudslag.

Betjenings- og kommandoudstyr for redskabs-
platformen og arbejdsredskaberne befinder sig, s& de
let kan nds af operatgren, i ved siderne anbragte be-
tjeningspulte i fererkabinen 14.

Operatgren kan sidde ned under arbejdet og er i
forerkabinen 14 godt beskyttet mod indflydelse fra
omgivelserne. Ved placering af forerkabinen 14 i mid-
ten foran sikres et godt udsyn mod arbejdsredskabet.
Udsynet til siderne og bagud er begreznset af redskabs-
platformen 1's byggehgjde. Det er kun muligt at stige
ind i, resp. ud af fererkabinen 14 fra forenden. For
at kunne geore dette er det nedvendigt, at rattet 15
med styreaggregatet klappes ud til siden.

Af sikkerhedshensyn er operatgren udstyret med
walkie-talkie. Berearmene 16 tjener til hurtig og
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8
sikker optagelse af arbejdsredskabet. De omtalte tre
redskaber kan efter valg tages i brug og bringes i den
gnskede position.

Armene 16 er hengslet til redskabsplatformen
1's rammekonstruktion, s& de kan svinges lodret om en
akse 32 mellem en laveste og hsjeste arbejdsstilling.
Armene 16 svinges ved hjelp af hydraulikcylindre 33
i nazvnte retning.

Berearmene 16 forbindes ved deres bageste en-
der af en tvardrager 34, som sikrer armene 16's pa-
rallellitet ved udsving i sideretningen. Dette udsving
frembringes med en hydraulikcylinder 35, der ved den
ene ende indgriber med tvardrageren 34 og ved den an-
den ende er hangslet pa akslen 32.

En kardansk oph@ngning, som danner bindeled mel-
lem armene 16 og arbejdsredskabet, sikrer redskabets
anleg mod skibsbunden ogsé& ved dobbeltkrumme omrader af
pbunden. Den kardanske ophzngning 36 bestar af en ar-
bejdsredskabet i normal arbejdsstilling vandret omgi-
vende ramme 37, der har to vippeakser, der skarer hin-
anden i en ret vinkel. Den ene vippeakse fremkommer ved
hjelp af et vippeleje 38, der forbinder arbejdsredska-
bet med rammen 37. Derudover fremkommer den anden vip-
peakse ved, at der pad de respektive modstdende sider af
rammen 37 er indrettet tappe 39, med hvilke rammen
37, der bszrer arbejdsredskabet, ophanges i armene 16's
frie ender. Armene 16 har af denne grund opad abne
lejepander 40, som letter ophengning, resp. udlgftning
af arbejdsredskabet ved hjzlp af en egnet kran. Et
sikringselement 41 forhindrer, at arbejdsredskabet
utilsigtet legsger sig fra redskabsplatformen 1.

Som det forste foretages rensning af skibsbunden
for begroning med planter og dyr. Dertil tages vand-
straleredskabet 3 i brug. Vandstréleredskabet 3 be-
nytter som rensemedium hgjtryksvand, som findes i dok-
ken med et tryk pd ca. 320 bar. Redskabsplatformen 1
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og dermed hejtryksrenseapparatet 3 forsynes med dette
hejtryksvand via en i dokken fast installeret hgjtryks-
vandledning med flere tilslutningssteder og en hgj-
tryksvandslange. I hejtryksrenseapparatet 3 bliver
rensemediet fordelt pa flere, i en dyseholder 27 ind-
rettede hejtryksvanddyser 28 og sprgjtet mod bunden.
Dyseholderen 27 sattes ved hjelp af et krumtapdrev
42 i en oscillerende bevagelse pd tvers af redskabs-
platformen 1's kegreretning, sd alle omrader af fla-
den, der skal bearbejdes, bliver behandlet. Hojtryks-
renseapparatet 3 er omgivet af et hus 44, hvis ar-
bejds&bning 45 er rettet mod skibsbunden og ligger an
mod denne med en bgrstetaetning 46. Borstetztningen 46
forhindrer udtrzngen af hojtryksvandstradler fra hej-
tryksrenseren 3. Dranvandet og de afrensede smudsdele
fores gennem aflgbsabningen 43 ned i underparten af
huset 44.

De omkring arbejdsdbningen 45 placerede ruller
47 styrer i forbindelse med den kardanske oph@ngning
36 og den lodrette drejebevagelse af armene 16 hej-
tryksrenseredskabet 3 langs fladen, der skal behand-
les, hvorhos rullerne 47 overtager funktionen som
kontaktpunkter til den automatiske indstilling af mind-
stekraften, hvormed vandstrdleredskabet 3 trykkes mod
skibsbunden.

En kvalitativ bedre rensning af skibsbunden sker
med bgrsterenseredskabet 4. Bgrsterenseredskabet 4
pestar af fire bersteskdle, som er anbragt forsat ved
siden af hinanden, s& de renser over hele arbejdsbred-
den. Hver bgrstesk&l 29 har et selvstezndigt drev 48
og er udrustet med fire kopbgrster 30. Kopbgrsterne 30
er i aksialretningen lejret fjedrende og vippeligt.
Derved kan ogsd de krumme omrader af skibsbunden ren-
ses. Kopbgrsterne 30 kan f.eks. ved en kun let foru-
rening af skibsbunden udskiftes med kunststofbgrster.
Borstesystemet er omgivet af et hus 49, hvis arbejds-
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abning 50 ligeledes er rettet mod skibsbunden. Ogsa
ved dette arbejdsredskab er arbejds&bningen 50 omgi-
vet af en bgrstetetning 51, der forhindrer, at de
fremkommende afrensede rester slynges ud af arbejdsab-
ningen 50. De afrensede rester samles i smudssamlekas-
ser 31, indrettet i underparten af bgrsterenseredska-
bet 4 og fjernes fra tid til anden. Afstandsholdere
52 sikrer via den automatiske indstilling af mindste-
kraften det nsdvendige bgrstetryk.

Den kvalitativt hsjste rensningsgrad og dermed
den grundigste forbehandling af skibsbunden for den
fplgende beskyttelse opnds ved rustfjernelse ved hjelp
af slyngrensning. Det er derfor ngdvendigt ved den kom-
plekse behandling af skibsbunden at tage et centrifu-
galslyngrenseapparat 2 i brug ud over de allerede
nevnte arbejdsredskaber.

Ccentrifugalslyngrenseapparatet 2 arbejder med
et lukket rensekornkredslegb. Rensekornene 20 befinder
sig i en samlebeholder 21. Efter at centrifugalslyng-
renseredskabet 2 er trykket mod skibsbunden, og efter
at slynghjulet 22 er startet, &bnes rensekornsventilen
23, og rensekornet 20 glider ned gennem en tragt til
for-slynghjulet 25, som afgiver rensekornet 20 til
slynghjulet 22. Slynghjulet 22 accelererer rensekor-
net 20 og slynger det mod skibsbunden, hvorfra det
igen falder tilbage i samlebeholderen 21. Rensekornet
20 forhindres ved hjzlp af en berstetetning 26 1 at
trenge ud fra centrifugalslyngrenseredskabet 2. Den
cirkulerende me@ngde rensekorn pr. tidsenhed kan doseres
ved hjelp af stillingen af rensekornsventilen 23. Pa
grund af det kraftige slid er slynghjulsdelene udfert
af hardt stebegods, og strdlekammeret er bekladt med
gslidfast materiale, som ved behov kan udskiftes. Bort-
sugning af det opstdede stev er en forudsztning for
funktionsdygtigheden af centrifugalslyngrenseredskabet
2, idet der ellers bestdr den fare, at transporten af
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rensekornene 20 ved egen vagt tilstoppes. Af denne
grund sté&r centrifugalslyngrenseredskabet 2's strale-
kammer i forbindelse med korresponderende bortskaffel-
sesindretninger, der er indrettet p& redskabsplatformen
1. Det ved rustfjernelsen opstdede stov bestdende af
sma rust-, metal-, begronings-, smuds- og malingspar-
tikler bortsuges ved hjelp af en sugeblaser 17 via en
slange 18 fra centrifugalslyngrenseredskabet 2's
stradlekammer. Sugeblaseren 17 trakker den stegvfyldte
luft gennem et stegvfjernelsesanleg 19, i hvilket sto-
vet opfanges ved hjzlp af posefiltre og blaser den ren-
sede luft ud til omgivelserne. Det i stegvfjernelsesan-
l®gget 19 opsamlede steov kan fjernes ved hjelp af
stegvkasser via klapper i siden.

Med henblik p& en fejlfri funktion af centrifu-
galslyngrenseredskabet 2 er det nedvendigt, at ar-
bejdsdbningen overalt ligger an mod skibsbunden. Dette
styres ved hjelp af sensorer 54 i forbindelse med den
allerede beskrevne kardanske oph®ngning 36 og den au-
tomatiske indstilling af mindstekraften, hvormed ar-
bejdsredskabet trykkes mod bunden. Derudover styrer
sensorerne 54 rensekornsventilen 23, sdledes at til-
forslen af rensekorn 20 til slynghjulet 22 straks
afbrydes, nar sensorerne 54 indikerer, at arbejdsdb-
ningen 53 ikke ligger an mod skibsbunden. Ved hjelp
af denne foranstaltning sammen med bgrstetztningen 26
minimeres tabet af rensekorn 20.

Med den beskrevne indretning ifglge opfindelsen
foreligger der en lgsning, med hvilken det i sammenlig-
ning med den kendte teknik for fgrste gang er muligt at
sikre en omfattende behandling af bunden af skibe ogsa
i de skrd og de krumme omradder. Dermed er det p& afgge-
rende made lykkedes at indskraznke de restflader pa bun-
den, der m& behandles manuelt. Ved hjelp af indretnin-
gen formindskes i vasentlig grad den redskabstekniske
omkostning, som er negdvendig til den komplekse behand-
ling af bunden ifglge den kendte teknik.
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De med opfindelsen opndede resultater forer en-
delig til en forggelse af levetiden af de maling-
systemer, der skal paferes, og formindsker den perma-
nente ruhed af skibsskrogets vade overflade, hvilket er
ensbetydende med en brendstofsbesparelse ved drift af

skibe.

PATENTZEKRAV

1. Apparat til mekanisk bundbehandling af skibe
i dok, hvilket apparat bestdr af en mobil redskabsplat-
form (1), med vippelige bzrearme (16) med hvilke et ar-
bejdsredskab kan svinges sidvel mod skibsbunden, der
skal behandles, som i begraznset grad ud til siden fra
midten af platformen (1), og hvor arbejdsredskabet er
vippeligt koblet med barearmen (16) om mindst én akse,
kendetegnet ved, at det har flere efter valg
anvendelige arbejdsredskaber til rensning eller rust-
fjernelse med en mod skibsbunden rettet arbejdsabning,
at de p& platformen (1) hzngslede bzrearme (16) har en
til det valgte arbejdsredskab bestemt, hurtigt tilkob-
lelig, kardansk ophzngning (36), der sikrer en tilpas-
ning til de plane, begranset hzldende og krumme omrader
af skibsbunden, hvilket arbejdsredskab er indrettet til
ved hjelp af bzrearmenes (16) vippedrev at trykkes mod
skibsbunden med et mindstetryk, der sikrer arbejdsab-
ningens anl®g mod bunden, hvilket mindstetryk i forbin-
delse med omkring arbejds&bningen beliggende kontakt-
punkter er automatisk indstilleligt, og at arbejdsreds-
kabet ved hjzlp af sammenkoblelige ledninger (18) star
i funktionsforbindelse med forsynings- og bortskaffel-
sesindretninger pd redskabsplatformen (1).

2. Apparat ifslge krav 1, ken detegnet
ved, at det kardanske oph®ng (36) er udformet som en
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redskabet i normal arbejdsstilling vandret omgivende
ramme (37) med to vippeakser, der skerer hinanden i en
ret vinkel, hvorhos den ene akse bestemmes af et vippe-
leje (38), der forbinder rammen (37) med arbejdsredska-
bet, medens den anden vippeakse bestemmes af tappe (39)
pad de respektive sider af rammen (37) og ved den frie
ende af bzrearmene (16) placerede lejepander (40), fra
hvilke en udlgftning af arbejdsredskabet er mulig, og
at redskabets tyngdepunkt ligger under vippeakserne.

3. Apparat ifglge krav - 1-2, ken d e -
tegnet ved, at et arbejdsredskab bestadr af en med
hejtryksvanddyser (28) forsynet, vandret dyseholder
(27), som er omgivet af et mod skibsbunden abent og
imod denne, ved hjelp af en bgrstetztning (26) tetnet
hus (44).

4. Apparat ifplge krav 3, kendetegne t
ved, at dyseholderen (27) er indrettet til at sattes i
en pd tvers af redskabsplatformens (1) koreretning for-
lgbende, oscillerende bevagelse ved hjelp af et krum-
tapdrev (42).

5. Apparat ifglge krav 1-2, ken d e -
t egnet ved, at et arbejdsredskab er udfert som et
bgrstesystem bestdende af flere ved siden af hinanden,
forsat placerede, selvstandigt drevet og hver med flere
kopbgrster (30) forsynede borsteskdle (29), og at ber-
steskalene (29) er omgivet af et mod skibsbunden dbent
og imod denne ved hjzlp af en bogrstetetning (51), tet-
net hus (49), der har en afstandsholder (52), der tje-
ner som et kontaktpunkt.

6. Apparat ifglge krav 5, kendetegne t
ved, at kopbgrsterne (30) er udskiftelige og i aksial-
retningen er lejret fjedrende og vippeligt.

7. Apparat ifglge krav 1-2, kende -
tegnet ved, at et arbejdsredskab til mekanisk
rustfjernelse, bestdr af et centrifugalslyngrenseap-
parat (2) med lukket rensekorn-kredslegb, hvilket ar-
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bejdsredskabs strélekammer har en mod skibsbunden ret-
tet, af en elastisk tetning omgivet arbejdsabning (53),
hvorhos det fra skibsbunden tilbagekastede rensekorn
(20) tilfores et pd et lavere niveau beliggende slyng-
hjul (22) via en samlebeholder (21), og at stralekamme-
ret har udsugningsstudse, som ved hjelp af en ledning
(18) star i funktionsforbindelse med en bortskaffel-
sesindretning (17), der befinder sig pd redskabsplat-
formen (1).

8. Apparat ifslge krav 7, k en detegnet
ved, at slynghjulets (22) drev er styret af de omkring
arbejdsdbningen (53) placerede sensorer (54), der er i
kontakt med skibsbunden.



DK 158293 B

3
20° alee 200
3o i
i T s
" | \\ N1/ 2
. ///5 3
| | : 16
'/31
A 33
0 | T—
g . ﬁ = 15
b A JZI- 4 14
o
" (Il —
8




‘w000 TiD2b4F

18,4 2592 374

D avdan Ay 507i73

DK 158293 B

59012 VV Freibarg AuSent.




N/ 4T 00807 0

TIOZ S TD"

L/

Le6020G1L 0002

L€ 652 vIsLim

£1ieor By vepsesq pruegny Brequasd AR 2106



DK 158293B

_—26

23
22
2k




DK 158293 B




DK 158293 B

5
he
) —— -
2
/ /N
' j BN

Fig.6



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

