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Mechanizm budzenia budzika bateryjnego z automatycznym
wytaczaniem sygnatu i z automatyczna repetycjq

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm budzenia budzika bateryjnego z automatycznym wytgczaniem
sygnatu i z automatyczng repetycja.

Znane mechanizmy budzika np. ze szwajcarskiego opisu patentowego nr 456472 umozliwiajg wprawdzie
automatyczne wytaczenie sygnatu po jego nadaniu lub wytaczenie dorazne w czasie jego trwania jak réwniez
automatyczng repetycje sygnatu po wytaczeniu doraznym, Iecz_‘ nie pozwalajg na wytaczenie dorazne na czas
dtuiszy niz dwie godziny przed planowanym nadaniem sygnatu. Ponadto w mechanizmach ‘tych nie ma
mozliwosci nastawiania sygnatow w odstepach krétszych niz co dwie godziny. Ogranicza to w sposob istotny
funkcjonalnos¢ budzikow z takimi mechanizmami budzenia.

Celem wynalazku jest opracowanie mechanizmu budzenia budzika umozliwiajacego wytaczenie dorazne na
minimum dziewietnascie godzin przed planowanym sygnatem budzenia oraz automatyczna ‘repetycje lub
natychmiastowa repetycje reczna. 4

Cel ten osiagnieto dzieki temu, Zze mechanizm budzenia ma wspétpracujace z kotem zgbatym osadzonym
na osi dwudziestoczterogodzinnej mechanizmu zegarowego, koto ‘zgbate sprzegniete poprzez mechanizm
zapadkowy jednokierunkowy < kotem programowym majacym zabierak napedzajacy dzwigni¢ kontaktowa oraz
krzywke oddziatywuiacq‘na suwak, ktory ma duze powierzchnie robocze przesunigte wzgledem siebie oraz ma
sprezyne powrotna. Koto programowe jest sprzegnigte poprzez mechanizm zapadkowy iednokie[unkowy
z tarcza nastawy godziny budzenia osadzong na osi pokretta recznego.

Tego rodzaju rozwiazanie mechanizmu budzenia pozwala na wytaczenie sygnatu na dziert nastgpny np.
niedziele i nadanie go dopiero w poniedziatek oraz na nastawienie sygnatu budzenia co 15 minut.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat kinematyczny mechanizmu budzenia -w rozwinigciu, a fig. 2 — schemat mechanizmu
budzenia w widoku w kierunku strzatki,,A’”’ oznaczonej na fig. 1.

Mechanlzm sygnatu budzenia jest napgdzany kotem 1 osadzonym na osi dwudznestoczterogodzmne]
mechanizmu ‘eqarowego Obracajace sie koto 2 ha osi 7 poprzez mechanizm zapadkowy jednostronny sprzezony
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z kotem programowym 4 powoduje jego obrét. Koto programowe 4 posiada na swym obwodzie zabierak 5 oraz
przesunieta katowo krzywke 6. W czasie obrotu kota programowego 4 mechanizmem zegarowym, tarcza 8
nastawy godziny budzenia osadzona na tej samej osi 7 jest nieruchoma dzieki sprezynie dociskowej 9. W czasie
obrotu kota programowego 4 zabierak 5 nachodzi na dZwignie kontaktowa 10 ktéra obracajac sie wokét swej osi
22 zwiera metalizowang $ciezke 11 ptytki 12 powodujac zamkniecie obwodu elektrycznego w obwodzie ktérego,
wtaczony jest generator dzwigku 14 dzieki czemu zostaje nadany sygnat.

Po odbytym sygnale i wyzebieniu sie¢ dzwigni kontaktowej 10 z zabierakiem 5, spreiyna 13 powoduje
powr6t dzwigni kontaktowej 10 do potozenia pierwotnego. Chcac zmienié godzing sygnatu budzenia nalezy -
przekreci¢ pokrgttem 15. Przed obrotem w kierunku przeciwnym zabezpiecza zapadka 16. Obracajaca sig tarcza
8 godziny budzenia posiada mechanizm zapadkowy jednokierunkowy 17, ktéry przestawia koto programowe 4.
Wytaczenie dorazne w czasie trwania sygnatu lub jego poprzedzajace nastepuje poprzez nacisniecie przycisku
budzika a tym samym przesunigcie suwaka 18 w d6+, wéwczas zatrzask d2wigniowy 19 przyciskany sprezyna 20
wejdzie swym dolnym potozeniem w przypor z suwakiem 18 i nie pozwoli sprezynie 21 przesunaé suwak 18 do
potozenia pierwotnego. Drugi koniec zatrzasku 19 znajdzie sie¢ w obszarze pracy krzywki 6. Jednoczesnie o§ 22
dzwigni kontaktowej 10 wsunie si¢ na gorng ptaszczyzne 24 suwaka 18 a tym samym dZwignia kontaktowa 10
wyijdzie z przyporu z zabierakiem 5, awiec sygnat nie zostanie nadany. Odblokowanie suwaka 18 czyli
repetycja moze nastapi¢ samoczynnie poprzez krzywke 6 kota programowego 4 lub poprzez obrét tarcza 8,
ktora przyspieszy najscie krzywki 6 unoszac - zatrzask " 19, czyli uwolni suwak 18, ktéry dzieki sprezynie 21
powraca do pierwotnego potozenia. Jednoczesnie 0§ dzwigni kontaktowej 10 zsunie sie dzieki sprezynie 23 na
dolng ptaszczyzne 25 suwaika 18, a wiec mechanizm zostanie przygotowany do ponownego sygnatu.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm budzenia budzika bateryjnego z automatycznym wytaczaniem sygnafu i z automatyezng
repetycja, znamienny tym, Ze ma wspotpracujace z kotem zebatym (1) osadzonym na osi
dwudziestoczterogodzinnej mechanizmu zegarowego, koto zebate (2) sprzegnigte poprzez machanizm
zapadkowy jednokierunkowy (3) z kotem programowym (4) majacym zabierak (5) napgdzasjacy diwignie
kontaktowa (10) oraz krzywke (6) eddziatowujgea na suwak (18).

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ie koto programowe (4) jest sprzegniqte poprzez
mechanizm zapadkowy jednekierunkewy (17) ztarczy (8) nastawy gedziny budzenia osasdzong na osi (7)
pokretta (15).

3. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ie suwak (18) ma dwie ptaszezryzny robocze (24
i 25) przesunigte wzgledem siebie oraz ma zatrzask dzwigniowy (19) i spreiyne zwrotna (21).
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