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(54) Kompenza¥ni ze¥izenf pro plynuly rozbsh dtkové civky u tkacfch stroji

zejména u strojd s postupujicimi prodlupy

Kompenza&ni zaif{zeni pro plynuly roz-
b&h dtkové civky u tkacich strojd s postu=
pujicim proslupem.

U%elem vyndlezu je plynuly rozb&h
dtkové civky a souagné vyrovnéni rozdilu
napét{ dtkové nit& preddvani z ddvkovaci
hlavice na civku zaneSele postupujiciho
prodlupni vlinou z osnovnich niti.Uvedeného
ifelu se dosshne kompenzadnim ndstavcem se
svérnym ﬁstrojfm,kterj Jje v mist® drd¥ky
rota®niho paprsku ulo%en na vychylovacim
&lenu:mezi rotanim paprskem a drahou ddv-
kovacich hlavic a pohybujici se vratnd do
dvou dvrati. Ve vychozi dvrati sv&rné G-
stroji blokuje wdtek postupujici do vybezu
rotadniho paprsku a sou¥asnd jej odblokuje
v prislusné ddvkovaci hlavici. V poloze
druhé dvrat® je prochdzejicf dtek svérnym
dstrojim priraZen krajnim kotou¥em rota&-
niho pgprsku ke tkanin&. Ndsleduje odd&d~
leni \itku a jeho uvolnéni ze sv&rného
dstrojf.
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Pfedm¥tem vyndlezu je zaPbizeni pro plynuly rozb&h dtkové civky u tkacich strojd zej-
ména u strojd s postupujicimi proslupy, kde je dtek pFendSen zanadeem z ddvkovacich hla-
vic do drédfky rota&niho paprsku.

Rotadni paprsek viceprodlupniho tkaciho stroje sestdvd 2z kotoudd vedle sebe upevnd-
nych na spoleéném h¥fdeli. Tyto kotoule maji spirdlové vyPezy pro vloZeni itku zanasedem
a pro premistdni vloZeného ttku ke tkanin&., Vzdjemnym p¥esazenim kotoudd na hifideli vytvé-
feji jejich vytezy &roubovicovou dréZku paprsku, kterd pfi rotaci neustdle rotuje. S rota-
ci paprsku je synchronizovédno postupné otvirdni a zavirdni pro3lupu. Pro3lup je podél pa-
prsku vytvéd¥en. vinovitd a kaZdou vzniklou vlnou prochdzi zanafed s idtkem. ZandSeny udtek je
v prodlupu odvijen z civky nesené zanaSefem, kterd je utkem potfebné délky zdsobovéna z
ddvkovacich hlavic. Zdsobovéni zanadede ltkem se d&je pred jeho vstupem doiproélupu, kdy
zanadefe postupuji po spoledné dréze s ddvkovacimi hlavicemi. Po nasoukéni itku na civku
opoudti zanaled ddvkovaci hlavici a pohybuje se po pFimkové drédze rovnobééné-s-oéou rotad-
niho paprsku., Utek napjaty mezi zanseem a vystupni brzdou ddvkovaci hlevice svif4 s prim-
kovou drahou zanaede thel, ktery se b&hem vzdjemného vzdalovdni zana3ele a ddvkovaci hla-
vice postupnd m&nf, p¥ifem% vstupni dhel dtku do Sroubovicové dréikyarotaéniho paprsku ne-
odpovidé dhlu stoupdni 3roubovicové dréZky, &imZ je stiZeno navédénf:ﬁth“dp paprsku,

Vstupni dhel.do dré¥ky rotadnfho paprsku je pln& zdvisly na vzédjemné poloze ddévkovacit
hlavice a zanadede p¥i vstupu zanaéeée_do pro8lupu. Rychlost pohybu zana3ede na.Sﬁbiééné;
dréze s dévkovaci hlavici musf odpovidat rychlosti jeho pohybu-p§4bﬁimkové dréievdd'pro&f
Zlupu, Korekci vstupniho dhlu do roubovicové dréZky rota¥niho paprsku na dhel:istoupédni
této drd’ky obstardvd vychylovaci &len opatfeny vymezovaci vidlid&kou, umistéﬂmﬁimezi'rb-
tadnim paprskem a drahou ddvkovacich hlavic, vratn® se pohybujici do dvoumvratf. V. jedné
vychoz{ dvrati konec vymezovaciho koliku vychylovéciho &lenu, po kterém pirechdzi dtek, ko=
riguje dhel mezi dtkovou niti vstupujici do vyPezu prvniho krajniho kotoude rotadniho pa-
prsku a osou paprsku na dhel stoupdni 3roubovicové drdZky ve v8ech polohdch svého vratného
pohybu aZ do druhé dvratd, kdy je tato dtkové nif prévé prirafena prvoim krajnim kotoudem
rota¥niho paprsku ke tkesnin¥., Po nssoukéni dtku na civku zanadele zanaSel za¥n& opoudtét
dréhu ddvkovacich hlavic a postupuje ddle po p¥imkové drdze rovnobéZné s osou rotadniho
paprsku. Po naddvkovédni dtku na civku dojde je3t& pFed rozchodem zanafele s hlavici k za-
blokovéni dtku na dédvkovaci hlaviei. P¥i rozchodu dévkovaci hlavicg se zanadelem je dtek
pot¥ebny pro zvétdujicl se délkovy dsek mezi ddvkovaci hlavici a pohybujfcim se zanadelem
do prodlupu spotfebovévén ze zdsoby uloZené na civce zanaefe. Napnutd iutkovéd nit v tomto
uvedeném Useku piechdzi pres vymezovaci kolik, ktery po dosednuti dtku za¥ind ustupovat
z jedné do druhé dvrat¥ a tim, %e sleduje pokrafovéni dhlu §roubovicové dréZky rotadniho
paprsku k jeho ose na vstupu udtku, zavédi se utek do drd¥ky pod timto danym dhlem.

Vzhledem k rozchodu drah soukacich hlavic a zanaedl a jejich nesoub&Zného pohybu do-
chézi k prudkému néristu odtahové rychlosti dtku a to mé za nésledek vznik vysokych napé&-
fovych Zpifek v titku mezi soukaci hlavici a zanafelem a roztd¥eni dtkové civky na otédky
podstatné»v&ééi, ne% jsou otddky odpovidajici zandSeci rychlosti. fo pak zplsobuje piedbi-
héni civky v .dseku vstupu, které jé pridinou rézd é vysokych napéiévych Spifek v utku. Jed-
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nou z p¥i%in uvedenych nevyhod je to, Ze utek je blokovén v soukaci hlaviei po celou dobu
od rozchodu drah hlav§c se zanaSedi a% po provézdni dtku prvnimi osnovnimi nitémi a jeho
ust¥i¥eni, kdy dochdzf k odblokovéni. Po odblokovéni dtku e¥ po jeho ust¥iZeni neni dédle
kont:olovéna spot¥eba utku vznikajici podle momentélntiho nap&fového refimu bud ze zana¥eZe
nebo ze soukac{ hlavice, pridem% tento reZim negativng ovliviuje velikost rozptylu v délce
zendSendho dtku a tim i odpadu. Silové poméry v dseku rozchodu a vstupu lze podstatn& ovliv-
niz vyu¥itim toHo, %e v okam?iku kdy utek dosedd na vymeézovaci kolfk, je odtahové rychlost
pribliZng shodnd s rychlosti zand&eci,

Plynuly rozbdh \tkové civky a vyrovnévdni rozdilu nap&ti dtkové nit& pPeddvané ddvko-
vacl hlavici do zanadede dosahuje za¥izeni podle naseho vyndlezu, jeho¥ podstata spodivé
v tom, %e vychylovaci ¥len je v mistd vymezovaciho koliku usmdrnujiciho dtek do Sroubovi=-
cové dré¥ky rotadniho paprsku opat¥en kompenzadnim néstevcem se svdrnym ustrojim. Svdrné
4stroji spolu s vychylovacim &lenem umisténé mezi rotadnim paprskem a drahou ddvkovacich
hlavic se pohybuje vratné& do dvqu Gvrati, z nich¥ v jedné vychozl dvrati sv&rné dstroji
blokuje dtek postupujici do vyFezu prvniho krajniho kotoude rota&niho psprsku a to ve vdech
polohdch svého vratného pohybu za soutasného odblokovéni utku v pfisluidné ddvkovaci hlavici
a¥ do druhé dvratd, kdy je prochdzejici dtek svérnym dstrojim pravé pFira¥en prvnim kraj-
nim kotoudem rotasniho peprsku ke tkanin& naZe? ndsleduje odd&leni ytku s jeho uvolnéni
ze svérného ustroji. S vyhodou kompenzadni néstavec sestdvé z drZdku, v ndm# jsou v Padé
ve sm&ru prichodu utku upevnény nejméné'dva hieby vytvdrejici samosv&rné dstroji pro drie-
ni dtku. HPeby maji tvar oblouku st¥idavé vychylenych od osy jejich upevn&ni a tak vytvéri

pro tdtek néb&h do svérného dstroji, 2 ndho¥ po odd&leni je dtek samovolné vytaZen a vtalen

‘nazp¥t do prisludné ddvkovaci hlavice.

Alternativni provedeni podle vyndlezu vykazuje dr¥ék kompenzadniho néstavce, ktery

 je zéroven pevnou Zelisti sv&rného ustroji ve tvaru dvouramenné pdky a kyvné& uloZenou po-

hyblivou Selistf na jedné stran& vzdjemn& odpruZenou tla%nou prufinou. Pevnd i pohyblivd
Zelist svérného ustrojl je zekondena skosenymi plodkemi vytvéd¥ejifcimi ndb&h prochézejiciho
dtku do svérného ustroji. Na venkovni strand pohyblivé Zelisti je doraz vyZkové pfesahujict
proti ndmu uspotédanou nerdfku vychozi krajni dvraté& a nardiku koncové krajni dvrat& pro
ovlddént stisku prochdzejiciho dtku svdrnym dstrojim. ’

S vyhodou je vyufito u daldiho alternativniho provedeni pribé¥né uloZeni vymezovaciho
koliku dvéma soubdinymi rameny pevné.éelisti svérného ustroji kompenza&niho nédstavce. Vyme-
zovagi kolik je pevnd spojen s pohyblivou Zelistf, nad ni%¥ je umisténa tladnd pruZina piso-
bici tlakem na pohyblivou ¥elist a vymezovaci koli{k smérem k pevné Zelisti, pFidem% spod-
ni p;ﬁchozi gést vymezovaciho koliku pevnou gelisti tvo¥i palec dosedajici na vaZku umisté-
nou pod sv&rnym dstrojim ve vychoz{ krajni dvrati. Valka zajié%uje zablokovédni prochdzeji=-
eiho dtku pri jeho soudasném odblokovéni na ddvkovaci hlavici, Pod sv&rnym dstrojim v kon-
cové dvrati palec vymezovaciho kolfku dosedd na nardZfku a zajistuje odblokovéni dtku ve
sv&rﬁém Gstrojf po ust¥ileni, prifem’ volny konec utku je vtahovén zp&t do prisludné ddv-
kovac{ hlavice. |

BeSenim podle nadeho vyndlezu se zabrdni shodné odtahové rychlosti s rychlosti zand¥e=-
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cl v okamZiku, kdy dosedd itek na kompenzaéni néstavec a vyrovndvd rozdil v brzddni dtku
mezi zanaSe&em a ddvkovaci hlavici. Zaji%fuje se plynuly rozbsh civky na provozni otd¥ky
Jjek v dseku rozchodu zanaefe s dévkovaci hlavici tak i na vstupu zanaSefe do prodlupu.
Déle umoZnuje uvoln&ni \tku kompenzadnfho nédstavce po ustPi¥eni v okem¥iku jeho provézéni
poddtednimi osnovnimi nitdmi. Zablokovénim dtku kompenzadnim néstavcem'a soudasnym odblo-
kovénim na ddvkovac{ hlavici se zabrédni zvy3ené spotiebd dtku v zanaSeli a plynulym rozb&-
hem civky na provozni otddky dojde k soudasnému snifeni napdtovych 3pi¥ek v itku, které
préavé v této f4zi zandSeni vznikaji.

A PHedm&t vyndlezu je patrny z popisu a vykresl, na nichZ zna{ obr.l schematické uspo-
$#4d4ni kompenza¥niho néstavce na stroji, obr.2 detailni pohled na kompenzadni nédstavec s
uspo%édanymi h¥eby, obr.3 pak alternativni provedeni kompenzainiho néstavce ovlddeného na-
ré¥kami a obr.4 alternativni provedeni néstavcée ovlddaného vadkou a nard¥kami.

Jednotlivd udstroji vicepro$lupniho tkaciho stroje, kterd se v popisu uvdddj{ nejsou
a% na vlastni kompenzadni zafizeni podle vynédlezu detailn¥ znézornéne ani popséna,

Kompenzadni ndstavec 2 spolu s brzdnym udstrojim 3 je upraven na vychylovacim &lenu
1 a nachdzi se v prostoru mezi drahou 19 dévkovacich hlavic 4 a rotanim paprskem 3. Zana-
Se%e 6 s civkou 8 se zdsobou utku Q pro jeden prohoz jsou na tkacim stroji upraveny pohyb-
1iv& po uzaviené drdze ] pridemf Z4st této drdhy je spolefnd s drahou 19 dévkovacich hla-
vie i,-kde na civku 8 zanaSele § se nasoukdvd pot¥ebnéd délka dtku 3. Rota&ni paprsek 3 je
otoXn¥& ulo¥en nepii® tkacfho stroje na hifdeli 29. Sestdvéd z kotoudl upevnénych vedle sebe
na spoledném hifdeli 29. Kotoule jsou po obvod& opatfeny spirélovyﬁi dré¥kami 10, které v
dﬁslédku nato¥eni kotou¥d na hiideli 29 vytvéri podél rotadniho paprsku 5 Sroubovici, do
ni%? je ukléddén Gtek Q9 ze zanedele. Pro korekci vstupniho dhlu do roubovicové dréiky 10
pPi otd&eni paprsku 5 na dhel stoupéni této drdZky je mezi rota¥nim prpskem 3 a drshou 19
soukacich hlavic 4 uloZen vychylovaci &len 1 s kompenza¥nim nédstavcem 2 slouZici k upevné-
ni{ brzdného ustrojf 3, jim% je vychylovaci &len 1 ukonZen. Gtek 9 prochézejici dsekem dré-
hy mezi rotadnim paprskem 5 a drahou 19 ddvkovacich hlavie jé zachycen brzdnym dstrojim 3
a vratnym pohybem vychylovaciho Zlenu 1 z jedné dvrat& A do druhé ivraté B smErovén do dréi-
ky 10 rota&niho péprsku 5 a% do okam¥iku jeho p¥irazu p¥iraznou hrenou 1l dréfky 10 ke tka-
ning& 12. Na vstupu ﬁtku'g_bezprostfedné u pfirazﬁé hrany 11 pr;hihb kotou¥e rotaniho pa-
prsku 5 jesou umistény niZky 13.

Podle obr.2 kompenzalni nédstavec g‘sestévé z drZdku 14 v ném% je v *ad& podél proché-
zejictho dtku 9 usporsddna soustava h¥ebd 15° vytvérejlci hieben 15 piedstavujici brzdné
ystroji 3. HPfeby 15 jsou.stPidavd od sebe roiehnuty a tvo¥i tak ndb&h 25 pro prochdzejici
dtek 9. '

Alternativni{ provedeni kompenzadniho nédstavce podle obr.3 sestdvd z peviié Selisti 16
tvorici sou¥asnd dridk upevn¥ny na vychylovacim 3lemu 1 a z pohyblivé gelisti 17 oto¥n¥
uloZené na Zepu 18 souZasnd prochézejicim otvorem v pevné Zelisti 16. ?ohyblivé Zelist 17
mé tvar dvouramenné péky vykyvné kolem Zepu 18 a od pevné Zelisti 16 odpruZené pruZinou 28
umistdnou mezi &elistmi 16 a 17. Ovlddéni svérného dstroji 3 pti ﬁchyceni dtku 9 mezi dvra-
t&mi A a B obstarédvé vystupek 24 vytvoreny na pohyblivé Zelisti 17 a v dvratich A a B uspo-
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t4dané nardZky 21 a 22. V mist¥ funk&ni ¥dsti svdrného ustroji 3 je do pevné ¥elisti 16
vsazen omezovaci kolfk 20, V mist¥ prochdzejictho dtku 3 svérnym dstrojim 3 mé pevnéd Ze-
list 16 spolu s pohyblivou &elisti 17 plodky 23, gj:»a tek tvo?{ néb&h gi.ﬁtku 9.

. Podle obr.4 Jje kompenza¥ni ndstavec 2 té% vytvofen pevnou Selist{ 16 e pohyblivou
gelist{ 17 tvoPici na strand prochdzejictho dtku ndb&h 25. V pevné Zelisti 16 je suvnéd
ulofen vymezovaci kolik 20. S vymezovacim kolikem gg je pevn& spojena pohyblivd Zelist 17.
V prostoru mezi pohyblivou Zelisti 17 a vytvorenym podpdrnym ramenem 30 Zelisti 17 je na
vymezovacim koliku 20 nasazena tlaZnd pruiiha,gg. Prednivajici palec 26 od kolfku 20 pro-
chézejici dolnim ramenem 31 pevné Zelisti 16 zabezpeduje sevieni dtku 3 mezi dvratimi & a
B a rozevieni dytku 9 a Selisti 16 a 17 najetim na vadku 27 v dvrati A a na nardiku 22 v
dvrati B. Va¥ka 27 ‘je upevn¥na v mist& vstupu dtku 3 do prodlupu na hi*ideli 29 rots&niho
paprsku 5. |

: Funkce kompenza¥nihe zarizeni vychézi 2z té skuteénostl, %e dtek 9 Jje pod stdlym na-
pétim danym brzddnim civky 8. PFi najeti dtku g na brzdné dstroji 3 kqmpenzaéniho ndatavce
2 je rychlost odvijeni utku 9 pfibliZng shodnéd s rychlosti zand8eci, Utek se samovoln& za~’
véd{ do svérného-dstroji 3 a soudasnd je odblokovén na ddvkovaci hlavici 4. Rozdil v brzd&-
ni dtku 9 ddvkovaci hlavice 4 a civkou §-zana§eée §{ge s nariistaj{cim dhlem opdséni p¥es

‘2 plynule'vyrovnévé tak, %e utek 9 je ve svérném

svirné ustroji kompenza¥niho néstavce
¥strojf v klidu a jeho spotfeba pokraéuge déle- na jedné strand z civky 8 a zanaSele § pod
napdtim danym brzdénim civky s nezménénou rychlost;,odtahu a na druhé strang z ddvkovaci
hlavice pod nepdtim danym brzdénim ddvkovaci hlavice 4 s.rybhlosti urdenou ustupujici ddv-
kovact hlavici 4. Usek nekohtfolovaného toku dtku g se omez{ pouze na okam¥ik potfebny pro
vyrovndvénf rozdilu v brzdéni syetému ddvkovaci hlavice 4 a civky 8 zanadele 6.

Postup préce je takovy,'Ze zana¥ed 6 po rozchodu s ddvkovaci hlavici 4 péstupuje do
pro3lupu po drdze 7. Z civky §’zana§eée 6 je utek 9 odvijen, pri¥em¥ soudasné p¥i rozchodu
zanade¥e 6 s ddvkovaci hlavicl ifje-zablokovén. Vzhledem k tomu, ¥e udtek 9 tvof{ spojnici
mezi rozchdzejicim se zanadelem & dévkovaci hlaviet, polcha”kompenzaéniho nédstavce 2 v hor-
ni dvrati A k¥1%{ jeho dréhu, pféazktery se lomi:a jelv ném,‘féspektive v brzdném dstrojt
3 kompenza¥niho ndstavce 2 zachycen; Souasn& dochdzi k odblokovdni téhoZ dtku 3 na dévko-
vaci hlavici 4. V okamZiku kdyZ? ~ poloha dtku 9 je mezi kompenza¥nim ndstavcem 2 a po-
stupujicim zanaSe¥em § rovnob¥ind s drdZkou 10 rota¥niho paprsku 5, zadne kompenza¥nl né-
stavec 2 usfupovat do ﬁvra£1 B pil soulasném sledovéni zm&ny polohy dréZky 10 rotainiho pa-
prsku 5 af do okamfiku piirazu ﬁtku 9 piiraznou hranou 11 od dré¥ky 10 rota¥niho paprsku 3
ke tkaning 12. Ddle po prirazu dojde k ustriZeni tku 9 nifkami 13 a k jeho op&tnému zablo=
kovéni ne dévkovae{ hlavici 4 a soulasné k pPferudeni styku dtku 9 s kompenza¥nim ndstavcem
2¢ Kompenzadni néstavec 2 se pak vraci zp&t X horni dvrati A, kde k#1%{ drdhu dalsiho dtku
a proces se opakuje. -

V.popise i na vykresech Jsou uvedeny jen p¥*ikladnd provedeni vztahnaici se k ndsled-
nym nérokdm pFedmdtu vynélezu, které viak nevyluduj{ dals{ slternativni provedeni vynélezu

k dosa¥eni stejnych u¥inkd.
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PREDMET VYNLKALEZU

1. Kompenzaéni zatizeni pro plynuly rozb&h dtkové civky u tkacich strojd zejména u strojd
s postupujfcimi pro¥lupy a vyrovnéni rozdilu nap&ti utkové nit& pPeddvané ddvkovaci
hlaviel do zanaZe&e pPi zavédéni dtku do pro3lupni vlny 'v po¥adované poloze uspo¥ddané
na vstupu 6tkovych‘zanaéeéﬁ do” pro&lupu, kteréito zanaSele maji civku zédsobenou utkem
pot¥ebné délky ze zdsoby ddvkovacich hlavic pPi pohybu zepadele po dréze spoledné s ddv-
kovac{ hlavici, pPi%em% po nasoukdni dtku na civku se zanaded& poﬁybuje po pPimkové dré-
ze rovnob&Zné s osou rota¥niho paprsku do ﬁroélupu za soulasného napindni dtku mezi dédv=-
kXovaci hlavici, v ni% je Utek zablokovén zanaBelem a Jje opat¥eno vychylovacim &lenem
umisténym mezi rotainim paprskem a drdhou dévkovacich hlavic, pohybujici se vratn& mezi
dvéma krajnimi dvratdmi, prifem# koriguje thel ttkové nit& zandSené do proslupu zanade-
%em a osou rotadniho peprsku na thel stoupdni 3roubovicové drédZky paprsku po dobu ple-
neseni idtku prvnim krajnim kotoudem rotainiho paprsku k okraji tkaniny ke kterému je
pritazen, vyznalené tim, %e vychylovaci &len (1) Jje opatfen kompenzalnim ndstavcem (2)
s dridkem (14) a brzdnym dstrojim (3) jim¥% je blokovén prochdzejici dtek (9) v dseku
jeho zavddé&ni do prodlupni vlny mezi krajnimi dvratémi (A,B) vychylovaciho &lenu (1),
pFi%em# vstup dtku do brzdného ustroji (3) kompénzaéniho néstavce (2) je synchronizo=-

vdn s jeho odblokovénim na dédvkovaci hlavici (4).

2. Kompenzadni zabizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze v drZdku (14) kompenza&niho nédstav-
ce (2) jsou v Fadé ve sméru prichodu dtku (9) upevnény nejménd dva hieby (15°) hrebene
(15) vytvérejici brzdné ustroji (3), pfidem% hieby (15°) maji tvar obloukd stfidavd vy-
chylenych od podélné osy drZdku (14) a vytvdf{ tak ndb&h (25) pro dtek (9) do brzdného
dstroji (3), pridem¥ vybsh dtku (9) z brzdného dstroji (3) je samovolny.

3. Kompenzadni zabizeni podle bodu 1, vyznadené tim, %e kompenza¥ni néstavec (2) je soulas-
nd pevnou Zelist{ (16) brzdného dstroji (3), v ném¥ je na Zepu (18) kyvn& uloZena pohyb-
livéd %elist (17) o tvaru dvouramenné péky, kterd je na jednom konci uvdpruZend pruZzinou
(28), nad ni¥ je ne vn¥jsi strand pohyblivé &elisti (17) vytvoifen vyatupek (24) a proti
nému vydkov pPesahujici uspo¥ddansd nardfka (21) ovlédajici brzdné ustrogi (3) ve vycho-
z{ krajni dvrati (A) a nardZka (22) ovlddajici brzdné dstroji (3) v koncové krajni dvra-
ti (B) omezujfci tak drdhu stisku dtku (9) mezi dvEma dvratémi, pFifemZ na druhém konci
jsou na %elistech (16,17) vytvoYeny seSikmené ploék& (23, 237) provnébéh (25) dtla (9)
na omezovaci kolfk (20) umist&nym v brzdném udstrojf (3) napti& ke sméru prochézejiciho
dtku (9).

4. Kompenza¥ni zafizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze kompénzaéni ndstavec (2) je soulas-
n& pevnou ¥elistf (16), kterd na volném konci prechdzi ve dvé soub&%nd ramena (30,31)
vytvérejicf vedeni pro p¥iZné suvné ulo¥eni vymezovaciho kolfku.(20) prichoziho ob&ma
rameny (30,31), mezi nimi% je k vymezovacimu kolfku (20) ptipevnéna pohyblivéd Zelist
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Qan s pru!inoh (28), kterou je pohyblivd Zelist (17) sou¥asnd s vymezovacim kolfkem

(20) pritladovéna k pevné Zelisti (16), prilemZ spodni prichozi 848t vymezovaciho koli-
ku tvorf palec (26) dosedajici na vaZku (27) & 8 ni pPichdzejici do styku ve vychozi
dvrati (A), zajistujfet vybéh a blokovédni prochdzejiciho dtku (9).

4 vikresy
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Obr. 1
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