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(54) VORDERBACKEN FUR EINE SKIBINDUNG

(57)  Ein Vorderbacken fiir eine Sicherheitsbindung mit einem
Gehause (1), in welchem eine voreinstelibare Ausisefeder
angeordnet ist, die Ober einen gemeinsamen, im wesentli-
chen vertikal angeordneten und in dem Gehéause (1) gefahr-
ten Bolzen (3) an zwei Sohlenhaltern (2a, 2b) wirkt, die an
diesem Bolzen (3) je in Form eines einarmigen Hebels seit-
lich verschwenkbar gelagert sind, wobei die beiden Sohlen-
halter und der Bolzen weiters an dem Gehause nach oben
verschwenkbar gelagert sind und jeder Sohlenhalter (22,
2b) an seiner Vorderseite an einer im wesentiichen vertika-
len und -von oben betrachtet- gekrimmten Fihrungsflache
(7a, 7b) an dem Gehause (1) abgestiitzt und um eine virtu-
elle momentane Drehachse (D) verschwenkbar ist, wobei
jeder Sohlenhalter (2a, 2b) zumindest eine Abstitzflache
(10a, 10b; 12a, 12b) aufweist, welche zumindest einer
gehausefesten Gegenfiache (11a, 11b; 13) zugeordnet ist,
an welcher diese zumindest eine Abstutzfliche (10a, 10b;
12a, 12b) bei einem Hochschwenken des Sohlenhalters
abstitzbar ist, sodaB eine neue virtuelle momentane Dreh-
achse (D') jedes Sohlenhalters (2a, 2b) entsteht, die zwi-
schen der Polkurve (P) und der Langsmittelebene (e ) liegt.
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Gegenstand der Erfindung ist ein Vorderbacken flir eine Sicherheitsbindung mit einem Geh&use, in
welchem eine voreinstellbare Ausl3sefeder angeordnet ist, die Uber einen gemeinsamen, im wesentlichen
vertikal angeordneten und in dem GehZuse geflihrten Bolzen an zwei Sohlenhaltern wirkt, die an diesem
Bolzen in Form je eines einarmigen Hebels verschwenkbar gelagert sind, wobei die Sohlenhalter und der
Bolzen weiters an dem Gehduse nach oben verschwenkbar gelagert sind und jeder Sohlenhalter an seiner
Vorderseite an einer im wesentlichen veriikalen und -von oben betrachiet- gekriimmten Fiihrungsfidche an
dem Geh3use abgestiitzt und um eine virtuelle momentane Drehachse verschwenkbar ist, welche durch
den Schnittpunkt einer im Abstutzpunkt des Sohlenhalters gebildeten Normalen auf diese Flhrungsflache
mit einer durch das Zentrum des Bolzens fiihrenden Normalen auf die Léngsmittelebene des Vorderbak-
kens festgelegt ist und welche sich bei seitlichem Verschwenken eines Sohienhalters entlang einer Polkurve
bewegt.

Ein Vorderbacken der oben genannten Art ist beispielsweise in der AT PS 376 576 beschrieben. Bei
einem solchen Vorderbacken sind zwei Sohlenhalter an einem gemeinsamen Bolzen gelagert, der liber eine
in dem Gehéuse lingsverschieblich gefiihrte Zugstange an einer AuslGsefeder wirkt. An dem Gehause ist
weiters fiir jeden Sohlenhalter symmetrisch zur Léngsmittelebene des Vorderbackens eine Abstlitztfliche
vorgesehen, die in Draufsicht als eine schrdg nach auBen verlaufende Gerade erscheint und an welcher sich
eine gekrlimmte Gegenfiéiche des Sohlenhalters bei seiner seitlichen Verschwenkbewegung abwaizt. Die
Kinematik dieses Mechanismus ist so gewshlt, daB der Abstlitzpunkt der Gegenfléche auf einer durch das
Zentrum des Bolzens senden Normalen zur Lingsmittelebene liegt, sodaB auf die Zugstange keine seitliche
Belastung auftritt. Die virtuelle momentane Drehachse des Sohlenhalters liegt somit in dem Abstlitzpunkt
der Gegenfliche an der Abstlitzfldche des Geh3uses und bewegt sich bei Verschwenken des Sohlenhalters
entlang einer Polkurve, welche in diesem Fall entlang der Abstiitziliche flhrt und somit eine Gerade ist.

Aus der DE-OS 3 742 391 ist ein weiterer Vorderbacken bekannt geworden, bei welchem die
Sohlenhalter um je eine materielle Achse verschwenkbar sind, deren Lage bei einer seitlichen Schwenkbe-
wegung des Sohlenhalters ortsfest bleibt. Bei Vorliegen einer nach oben oder nach unten gerichteten Kraft .
werden die Sohlenhalter bei diesem bekannten Vorderbacken (gegen die Reibungskraft zugeordneter
Abstiitz- und Gegenflichen) um eine vorbestimmte Strecke normal auf die Skioberfliche nach oben oder
nach unten verschoben. Dabei verlieren die Abstiitzflichen der Sohlenhalter ihren Kontakt mit den
zugeordneten Gegenfldchen des Geh&uses und treten mit weiteren, in Richtung L&ngsmittelebene versetzt
angeordneten Gegenfldchen in Kontakt, durch welche eine zweite, wiederum ortsfeste materielle Achse
festgelegt ist, deren Abstand zur Lingsmittelebene geringer ist, sodaB die Seitenausldsekraft auf einen
geringeren Wert herabgesetzt wird. Da bei diesem bekannten Vorderbacken lediglich zwei verschiedene -
Seitenausidsecharakteristiken vorgesehen sind, erfolgt bei einer weiteren ErhShung einer nach oben oder
nach unten gerichteten Kraft keine Anderung des Ausidsemechanismus. )

Die soeben beschriebene L&sung weist jedoch eine Reihe von Nachteilen auf. Zum Beispiel kann die
Schwenkachse der Sohlenhalter nur zwei vorgegebene Lagen einnehmen, soda8 eine Verénderung dieser
Schwenkachse in Richtung Lingsmittelebene ruckartig erfolgt. Dies bewirkt im Ubergangstall eine ebenso
ruckartige Seitenausidsung, welche die Ausldsecharakteristik in unerwiinschter Weise beeinfluBt. Weiters
wird bei diesem bekannten Vorderbacken die ZuBere Schwenkachse solange beibehalten, bis die Abstliiz-
fidchen ihren Kontakt zu den Gegenflichen génzlich verlieren, soda8 hdufig eine geringe Uberdeckung der
Abstiitzifachen vorfiegt und somit an den Gegenflichen hohe Auflagedriicke und damit einhergehend
unerwiinscht hohe Materialbeanspruchungen auftreten.

Da die zwei oben beschriebenen Vorderbacken aus heutiger Sicht eine Reihe kinematischer Nachteile
aufweisen und auch keinen Rickwirts- bzw. Diagonalausidsemechanismus enthalten, ist seitens der
Anmelderin eine Neuentwickiung eines solchen Systems vorgenommen worden (siehe u.a. die Osterreichi-
sche Patentanmeldung A 2532/92), wobei an dem Geh&use symmetrisch zur Langsmittelebene je eine -von
oben betrachtet- gekriimmte Fiihrungsfliche vorgesehen ist, an welcher je ein Sohlenhalter Uber eine im
wesentlichen vertikale Rolle abgestiitzt ist, die sich bei seitlichem Verschwenken des Sohienhaiters an
dieser gekrlimmten Fuihrungsfldche abrolit. Die momentane virtuelle Drehachse eines solchen Sohlenhalters
liegt in dem Schnittpunkt einer in dem Abstiitzpunkt gebildeten Normalen auf die Flinrungsfldche mit einer
durch das Zentrum des Bolzens fiihrenden Normalen auf die L#ngsmittelebene und bewegt sich bei
seitlichem Verschwenken der Sohlenhalter entlang einer vorgegebenen Polkurve. Dadurch ist eine beson-
ders gut definierte Ausldsekennlinie fiir den Vorderbacken vorgebbar, die Uberdies durch Verschmutzung,
Eis oder Schnee nur unwesentlich beeinfluBt wird. Weiters kann bei einem solchen Vorderbacken auch ein
Riickwirtsausldsemechanismus vorgesehen sein, bei welchem beide Sohlenhalter gemeinsam mit dem
Bolzen, an welchem sie gelagert sind, gegen die Federkraft der AuslGsefeder nach oben verschwenkt
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Bei einer seitlichen Auslsung eines solchen Vorderbackens ist die Ausldsekrait im wesentlichen durch
den Abstand der momentanen virtuellen Drehachse von dem Zentrum des Bolzens zum Zeitpunkt der
seitlichen Freigabe des Skischuhes abhzingig. Bei einer seitlichen Ausldsung mit einer RiickwértsauslGse-
komponente, die bei Riickwirts-Drehstiirzen sehr hdufig vorkommt, setzt sich die resultierende Ausldsekraft
aus zwei Komponenten, einerseits aus der Kraft, die fiir das Hochschwenken der Sohlenhalter erforderlich
ist, und andererseits aus der seitlichen Ausldsekraft zusammen. Daher besteht das Problem, daB die
resultierende Ausldsekraft, die fuhr eine endgiiltige seitliche Freigabe des Skischuhes erforderlich ist, bei
einer solchen Auslésung im Vergleich zu einer reinen Seitenausidsung einen unerwiinscht hohen Wert
besitzt.

Folglich ist es eine Aufgabe der Erfindung, einen bekannten Vorderbacken so zu verbessemn, daB bei
einer seitlichen Ausidsung mit Riickwirtsausisekomponente eine Verringerung der AuslSsekraft herbeige-
flihrt wird. Dies sollte anhand méglichst einfacher MaBnahmen realisiert werden, welche eine kostenglinsti-
ge Fertigung eines Vorderbackens ermdglichen.

Die oben gestellte Aufgabe wird ausgehend von einem Vorderbacken der eingangs genannten Art
dadurch gelSst, daB jeder Sohlenhalter zumindest eine Abstiitzfliche aufweist, welche zumindest einer
gehzusefesten Gegenfliche zugeordnet ist, an welcher diese zumindest eine Abstltzfliche bei einem
Hochschwenken des Sohlenhalters abstliizbar ist, wobei die virtuelle momentane Drehachse durch den
Schnittpunkt einer im Abstiitzpunkt gebildeten Normalen auf diese Abstiitzfliche mit der durch das Zentrum
des Bolzens fiihnrenden Normalen auf die Langsmittelebene des Vorderbackens festgelegt ist und diese
Drehachse zwischen der Polkurve und der Lingsmitielebene, vorzugsweise in unmittelbarer Néhe der
Polkurve, liegt.

Durch die erfindungsgeméBe MaBnahme wird ermdglicht, daB die virtuelle momentane Drehachse des
Sohlenhalters bei einem gleichzeitigen Seitwéris- und Nach-Oben-Verschwenken dieses Sohlenhalters von
der Polkurve weg in Richtung Langsmittelebene bewegt wird, um so den auf die Ausldsefeder wirkenden
Hebelarm zu verkiirzen und somit die Ausldsekraft bei einem solchen Ausl&sevorgang wunschgemés zu
verringern.

Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform eines erfindungsgeméBen Vorderbackens besitzen die Abstutz-
fliche und die Gegenfliche -von oben beirachtei- denselben Krlimmungssinn, wie die Fuhrungsflache flir
die Sohlenhalter. :

Da jeder Sohlenhalter zur Begrenzung seiner Verschwenkbewegung an seiner Oberseite einen Lager-
kopf aufweist, der an je einer, im Bereich hinter der Fiihrungsfléche nach oben ausgebildeten Ausnehmung
des Gehduses abstiitzbar ist, wird bei einer vorteilhaften Ausfiihrungsform die vordere Stimflache des
Lagerkopfes als Abstiitzfléiche und die vordere Stirnfliche der Ausnehmung als Gegenflache ausgebildet.

Bei einer weiteren, vorteilhatten Ausfiihrungsform ist der Niederhalteabschnitt jedes Sohlenhalters an
seiner vorderen Begrenzungsfliche im Bereich der Léngsmittelebene als Abstiitzildche und die hintere
obere Gehiusebegrenzung in diesem Bereich als Gegenfldche ausgebildet.

Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung ergeben sich aus der folgenden Beschreibung, welche
auf die beiliegenden Figuren bezug nimmt, die zeigen:

Figur 1 eine Draufsicht eines erfindungsgem&Ben Vorderbackens mit seitlich verschwenkten Sohlenhal-
tern,

Figur 2 eine Detailansicht eines erfindungsgem&Ben Vorderbackens, bei welchem die Polkurve einge-
zeichnet ist,

Figur 3a eine Seitenansicht und Figur 3b eine Draufsicht eines erfindungsgemé&Ben Vorderbackens mit
seitlich und nach oben verschwenkten Sohlenhaltern.

Figur 1 zeigt eine Draufsicht eines Vorderbackens mit einem Geh&use 1, an welchem zwei Sohlenhalter
2a, 2b gelagert sind, die iber einen gemeinsamen, in dem GehZduse gefiihrten Bolzen 3 von einer (nicht
dargestellten) Ausldsefeder beaufschlagt sind. Jeder Sohlenhalter 2a, 2b besteht aus einem vordersn
Lagerabschnitt 4a, 4b und einem hinteren Niederhalteabschnitt 5a, 5b, wobei der Lagerabschnitt 4a, 4b
jedes Sohlenhaliers im wesentlichen zur Lagerung des Sohlenhalters an dem Geh3use 1 und der
Niederhalteabschnitt 5 zum Festhalten eines Skischuhes dient. An der Vorderseite ist an dem Lagerab-
schnitt 4a, 4b jedes Sohlenhalters 2a, 2b je eine vertikal an dem Sohlenhalter gelagerten Rolle 6a, 6b
vorgesehen, welche an je einer, in Draufsicht gekrlimmten FUhrungsfldche 7a, 7b des Geh3uses 1
abgestlitzt ist. Diese Fiihrungsfliche 5a, 5b besteht im vorliegenden Fall aus zwei gekrimmien Teilab-
schnitten, die -von oben gesehen- in einer in Richtung Skischuh zeigenden Bahnspitze miteinander
verbunden sind. Die genaue Form der Flihrungsfldche ist jedoch nicht Bestandteil der Erfindung und wird in
der paralielen Schutzrechtsanmelden (A 2532/92)) im Detail beschrieben. An dieser Stelle ist weiters
anzumerken, daB die vorliegende Erfindung zusammen mit jeder beliebigen Fihrungsflidche realisiert
werden kann.




10

15

20

25

30

35

45

50

55

AT 400 681 B

Weiters ist an jedem Lagerabschritt 4a, 4b eines Sohlenhalters 2a, 2b je ein Lagerkopf 8a, 8b
vorgesehen, der ein nach oben ausgebildeter Vorsprung dieses Lagerabschnittes ist. Von oben betrachtet
besitzt dieser Lagerkopf etwa die Form eines langlichen Fiinfecks, das bei unverschwenkten Sohlenhaltern
im wesentlichen in Langsrichtung des Vorderbackens ausgerichtet ist, wobei eine Spitze dieses Flinfecks in
Richtung Langsmittelebene ¢ zeigt. Jeder dieser LagerkSpfe 8a, 8b ist in einer Ausnehmung 9a, 9b
gelagert, die im Bereich hinter der Fihrungsfldche 7 in dem Gehduse 1 ausgebildet ist. Die Form dieser
Ausnehmung ist so gewhlt, daB eine beschrénkte seitliche Verschwenkbarkeit der Sohlenhalter mdglich ist.
An der Stirnseite jedes Lagerkopfes ist je eine Abstiitzfliche 10a, 10b angeordnet, die sich bei Hoch-
schwenken der Sohlenhalter 2a, 2b an je einer, an der Stirnseite der Ausnehmung 9a, 9b angeordneten
Gegenfldche 11a, 11b abstlizt.

Bei dem vorliegenden Ausflihrungsbeispiel ist zusidtzlich an jedem Niederhalteabschnitt 5a, 5b jedes
Sohlenhalters 2a, 2b im Bereich der Langsmittelebene ¢ eine nach vorne gerichiete Abstltzfléache 12a, 12b
vorgesehen, welche sich bei Hochschwenken der Sohlenhalter 2a, 2b an der hinteren oberen Gehdusebe-
grenzung abstiitzt, die im Bereich der Lingsmittelebene e als Gegenfldche 13 ausgebildet ist.

in Figur 2 ist die Kinematik eines erfindungsgemé&Ben Vorderbackens bei einem seitlichen Verschwen-
ken des Sohlenhalters 2a im Detail dargestelit. Bei einem solchen seitlichen Verschwenken dreht sich der
Sohlenhalter um eine virtuelle momentane Drehachse D, deren Lage sowohl in bezug auf das Gehduse 1
als auch auf den Sohlenhalter 2a selbst verédnderlich ist und im Verlauf dieser Schwenkbewegung eine
Polkurve P beschreibt. Diese virtuelle momentane Drehachse D des Sohlenhaliers 2a liegt in dem
Schnittpunkt einer im momentanen Abstiitzpunkt A der Rolle 6a an der Fihrungsfliche 7 gebildeten
Normalen NA mit einer durch das Zentrum Z des Bolzens 3 fiihrenden Normalen NZ auf die Langsmittel-
ebene ¢ des Vorderbackens. Die Ausisekraft des Vorderbackens héngt nun im wesentlichen von dem
Momentanabstand der virtuellen Drehachse D bzw. der Polkurve P von der Léngsmittelebene ¢ ab, da durch
diesen Abstand der auf die Ausidsefeder wirkende Hebelarm festgelegt ist. Eine solche Kinematik ermdg-
licht es, zwei fiir eine optimale seitliche Ausldsecharakteristik notwendige Bedingungen zu erfiillen. Erstens
kann die Ausldsekraft in Abhzingigkeit von dem Verschwenkwinkel des Sohlenhalters optimal gesteuert bzw.
festgelegt werden und zweitens kann der Vorderbacken so dimensioniert werden, da8 bei Verschwenken
der Sohlenhalter kein Schub in Richtung Fersenbacken auftritt und somit der Skischuh bei einer Seitenaus-
I6sung keine Bewegung in LAngsrichtung ausfihrt. :

Die Konzeption dieses Vorderbackens ermdglicht durch Hochschwenken der Sohienhalter 2a, 2b auch
eine Riickwartsausldsung, die insbesondere bei einem Rickwértsdrehsturz, wie in den Figuren 3a, 3b
dargestellt ist, mit einer Seitenausldsung kombinierbar ist. Bei Wirken einer seitlich und nach oben
gerichteten Kraft auf die Sohlenhalter 2a, 2b eines erfindungsgemaBen Vorderbackens werden diese,
ausgehend von der in Figur 1 dargesteltten Lage, hochgeschwenk, wobei sich die Abstlitzflédchen 10a, 10b;
12a, 12b an ihren zugeordneten Gegenflichen 11a, 11b; 13 abstiitzen. Dabei verlieren die Rollen 6a, 6b
den Kontakt zu der jeweiligen Fiihrungsfliche 7a, 7b. Das heiBt, daB die von der Fiihrungsfléche 7a, 7b
vorgegebene Ausidsecharakteristik von einer neuen Ausldsecharakteristik abgeldst wird, welche durch die
Kriimmung der Abstiitzfiichen 10a, 10b; 12a, 12b bzw. der Gegenflichen 11a, 11b; 13 festgelegt ist. Die
virtuelle momentane Drehachse D verdndert nun ihre Lage und nimmt eine neue Lage D' ein, die durch den
Schnitipunkt einer in dem Abstiitzpunkt der Abstiitzfliche 12a, 12b an der Gegenflache 13 gebildeten
Normalen NA' mit der durch das Zentrum Z des Bolzens 3 fithrenden Normalen NZ auf die Langsmittelebe-
ne ¢ festgelegt ist. Die Abstiitzfliche 12a, 12b bzw. auch 10a, 10b und die zugehorige Gegenfldche 13 bzw.
11a, 11b sind nun so ausgebildet, da8 die virtuelie momentane Drehachse D etwas nach innen wandert und
eine neue Lage D' zwischen der Polkurve und der Langsmittelebene, vorzugsweise in unmittelbarer Nahe
der Polkurve, einnimmt. Dadurch erfolgt eine Verringerung des flir die Ausifsekraft maBgeblichen Hebelar-
mes, dessen Linge gleich dem Normalabstand der virtuellen momentanen Drehachse D' zu der Langsmit-
telebene ¢ ist, und folglich eine Verringerung der Auslosekraft bezliglich einer reinen Seitenausldsung, die
in Figur 1 dargestellt ist. Bei einem weiteren seitlichen Verschwenken des Sohlenhalters 2a, 2b im
hochgeschwenkten Zustand walizen sich die Abstiitzflichen 10a, 10b bzw. 12a, 12b an der zugeordneten
Gegenfliche 11a, 11b bzw. 13 ab, wodurch immer wieder eine neue Drechachse D' festgelegt wird, die
zwischen der Polkurve und der Langsmittelebene liegt, sodaB bei einer solchen Ausl&sung stédndig ein
verringerte Hebelarm fiir die an dem Sohlenhalter wirkende Federkrait festgelegt ist, bis der Skischuh von
den Sohlenhaltern entweder nach oben oder seitlich freigegeben wird.

Somit wird bei einer Seitenausl&sung mit einer Rickwértsausidsekomponente die fiir eine soiche
Ausldsung durch das Hochschwenken der Sohlenhalter zusétzlich erforderliche Ausldsekraft durch ein
gesteuertes Verkiirzen des Ausidsehebels kompensiert.

AbschlieBend ist noch anzumerken, daB die Wirkung eines erfindungsgemaBen Vorderbackens bereits
durch das Vorhandensein einer einzigen Abstiitzfliche und einer einzigen Gegenfldche je Sohlenhalter
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gegeben ist. Jedoch wird bei Vorhandensein von zwei Abstiitzfldchen je Sohlenhalter, wie bei dem
vorliegenden Ausflihrungsbeispiel, die Krafiliberiragung von einem Sohlenhalter auf das Geh&duse auf je
zwei Stellen aufgeteilt und erfolgt daher materialschonender. Weiters ist im Rahmen der vorliegenden
Erfindung unerheblich an welicher Stelle des Solenhalters die Abstiitzfliche bzw. an welcher Stelle des
Gehsuses die Gegenfliche angeordnet ist, solange diese beiden Fldchen einander so zugeordnet sind, daB
die oben beschriebene Wirkung erzielt werden kann.

Patentanspriiche

1. Vorderbacken fiir eine Sicherheitsbindung mit einem Geh&use (1), in welchem eine voreinstellbare
Ausldsefeder angeordnet ist, die Uber einen gemeinsamen, im wesentlichen vertikal angeordneten und
in dem Gehzuse (1) gefiihrten Bolzen (3) an zwei Sohlenhaltern (2a, 2b) wirk, die an diesem Bolzen (3)
je in Form eines einarmigen Hebels seitlich verschwenkbar gelagert sind, wobei die beiden Sohlenhal-
ter und der Bolzen weiters an dem Gehduse nach oben verschwenkbar gelagert sind und jeder
Sohlenhalter (2a, 2b) an seiner Vorderseite an einer im wesentlichen vertikalen und -von oben
betrachtet- gekriimmten Flhrungsflache (7a, 7b) an dem Gehéuse (1) abgestiitzt und um eine virtuelle'
momentane Drehachse (D) verschwenkbar ist, welche durch den Schnittpunkt einer im Abstlitzpunkt
des Sohlenhalters (22, 2b) gebildeten Normalen (NA) auf diese Flihrungsfldche (7a, 7b) mit einer durch
das Zentrum (2) des Bolzens (3) fiihrenden Normalen (NZ) auf die Langsmittelebene (¢) des Vorder-
backens festgelegt ist und welche sich bei seitlichem Verschwenken eines Sohlenhalters (2a, 2b)
entlang einer Polkurve (P) bewegt, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Sohlenhalter (2a, 2b)
zumindest eine Abstiitzfliche (10a, 10b; 12a, 12b) aufweist, welche zumindest einer geh3usefesten
Gegenflache (11a, 11b; 13) zugeordnet ist, an weicher diese zumindest eine Abstliizfliche (10a, 10b;
12a, 12b) bei einem Hochschwenken des Sohlenhalters abstiitzbar ist, wobei eine neue virtuelle
momentane Drehachse (D')jedes Sohlenhalters {2a, 2b) entsteht, die durch den Schnittpunkt einer im
Abstiitzpunkt gebildeten -Normalen (NA') auf die Abstltzfldche (10a, 10b; 12a, 12b) mit der durch das
Zentrum (Z) des Bolzens (3) fiihrenden Normalen (NZ) auf die Langsmittelebene (¢) des Vorderbackens
festgelegt ist, und diese Drehachse (D') zwischen der Polkurve (P) und der Lingsmittelebene (¢),
vorzugsweise in unmittelbarer Néhe der Polkurve, liegt.

2. Vorderbacken nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Abstiitzfliche (10a, 10b; 12a, 12b)
und die Gegenfliche (11a, 11b; 13) -von oben betrachtet- denselben Kriimmungssinn aufweisen, wie
die Fiihrungsflache (7a, 7b) flir die Sohlenhalter (2a, 2b).

3. Vorderbacken nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, da8 jeder Sohlenhalter (2a, 2b) zur
Begrenzung seiner Verschwenkbewegung an seiner Oberseite einen Lagerkopf (8a, 8b) aufweist, der an
je einer, im Bereich hinter der Filhrungsfldche (7a, 7b) nach oben ausgebildeten Ausnehmung (9a, 8b)
des Gehsuses (1) abstlitzbar ist, wobei die vordere Stirnfliche des Lagerkopfes (8a, 8b) als Abstlitzfld-
che (10a, 10b) und die vordere Stirnfliche der Ausnehmung (92, 9b) als Gegenfliche (11a, 11b)
ausgebildet ist

4. Vorderbacken nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB der Niederhalteabschnitt (5a,
5b) jedes Sohlenhalters (2a, 2b) im Bereich der Langsmittelebene (¢) eine nach vorne gerichtete
Abstutzflache (12a, 12b) aufweist, wobei die hintere obere Gehé@usebegrenzung in diesem Bereich als
Gegenfldche (13) ausgebildet ist.
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