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DESCRIPCION

Tenaza.

La innovacidn se refiere a una tenaza, designada
en general como “llave de pico de loro”. El técnico
en la materia entiende por llave de pico de loro una
pinza con un primer y un segundo brazo (“brazo” y
“mango”), que presentan respectivos asideros y una
mandibula y que, entre los asideros y las mandibulas,
estan unidos entre si mediante una articulacién que
estd guiada por un agujero oblongo previsto en el pri-
mer brazo y provisto de muescas. Desplazando la arti-
culacién por el agujero oblongo puede modificarse la
amplitud de apertura de la pinza, es decir la distancia
existente entre las mandibulas estando las superficies
prensoras esencialmente paralelas. Una configuracién
de este tipo permite adaptar la amplitud de apertura a
las dimensiones de las piezas que se han de agarrar,
y agarrar de igual forma piezas con didmetros muy
diferentes. En el brazo esta previsto, entre el asidero
y la mandibula, un tramo plano con una ranura lon-
gitudinal a través de la cual pasa el mango. A ambos
lados de esta ranura longitudinal se hallan unos cos-
tados paralelos.

Ya se conocen tenazas de este tipo, en las que, en
una primera posicién axial, la articulacién puede ser
desplazada por el agujero oblongo y, en una segunda
posicién axial, enclavarse en una de una serie de po-
siciones de enclavamiento (catdlogo de la firma KNI-
PEX, pagina 73: “KNIPEX - Cobra”, EP 0116305 A1,
EP 0528252 A1, EP 0774324 A2). En estas tenazas ya
conocidas estd previsto un tnico agujero oblongo en
el brazo central. Los costados del mango presentan ta-
ladros de alojamiento con distintos didmetros. Las po-
siciones de enclavamiento vienen dadas por dos cre-
malleras, con dientes que presentan una forma bdsica-
mente triangular. La articulaciéon presenta un cuerpo
de enclavamiento, y dicho cuerpo de enclavamiento
presenta una superficie de apoyo cilindrica de mayor
didmetro, un tramo con dentados opuestos que pue-
den enclavarse en las cremalleras y una superficie de
apoyo cilindrica de menor didmetro, que sobresale del
mango en forma de pulsador. En una primera posi-
cién axial del cuerpo de enclavamiento, el pulsador
estd apretado. En esta posicidn, la superficie de apoyo
de mayor didmetro estd sacada del mango, el tramo
provisto de dentados se halla en un taladro del mango
con el didmetro mayor y la superficie de apoyo de me-
nor didmetro se extiende entre los dientes de los dos
dentados, siendo dicho menor didmetro menor que la
distancia entre dientes opuestos del dentado. De este
modo, el mango puede desplazarse respecto del bra-
zo a lo largo de los agujeros longitudinales. En la se-
gunda posicidn axial, el tramo dentado engrana en los
dentados. Con ello, la articulacién queda enclavada.
La superficie de apoyo de mayor didmetro puede gi-
rar en el taladro correspondiente y el tramo de menor
didmetro puede girar en el taladro de didmetro menor.
Ahora puede girarse el mango en la nueva posicién de
enclavamiento con las dos superficies de apoyo cilin-
dricas respecto del brazo.

El documento EP 0 904898 B1 describe una te-
naza con las caracteristicas del predmbulo de la rei-
vindicacién 1, en la que estdn previstas dos ranuras
longitudinales alineadas en los costados. Las ranuras
longitudinales estan respectivamente formadas por ta-
ladros solapados entre si. Cada uno de estos taladros
define una posicién de enclavamiento para una arti-
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culacién. Una primera ranura longitudinal estd for-
mada por taladros con un didmetro relativamente pe-
quefio, mientras que la segunda ranura longitudinal
estd formada por taladros con un didmetro relativa-
mente grande. Un taladro del mango presenta también
el didmetro relativamente grande. La articulacidn es-
t4 formada por una espiga con doble escalonamiento
y amovible en direccién axial, que sobresale del bra-
zo con un pulsador de menor didmetro. En una pri-
mera posicién axial, el pulsador de didmetro pequefio
se halla en la primera ranura longitudinal y el tramo
opuesto con el didmetro relativamente grande estd sa-
cado del taladro de la segunda ranura longitudinal. En
esta posicion axial, la articulacién puede desplazarse
con el mango en el brazo a lo largo de las ranuras lon-
gitudinales. En una segunda posicién axial, el tramo
central de la espiga escalonada gira en un taladro que
forma la primera ranura longitudinal, mientras que el
extremo de la espiga escalonada puede girar en un ta-
ladro que forma la segunda ranura longitudinal.

En esta tenaza ya conocida, las posiciones de en-
clavamiento estin constituidas por taladros de las ra-
nuras longitudinales solapados entre si. Estos taladros
constituyen al mismo tiempo las superficies de apoyo
para la espiga que forma la articulacién. En esta tena-
za, la distancia entre las posiciones de enclavamiento
estd determinada por las dimensiones de los taladros.
Estos taladros han de tener un tamafio determinado,
que define la distancia posible entre las posiciones de
enclavamiento.

La innovacién tiene como objetivo, por una par-
te, mejorar la estabilidad del alojamiento articulado
en tenazas de este tipo y, por otra parte, permitir un
ajuste fino de la amplitud de apertura de la tenaza.

Segtn la innovacion, partiendo de una tenaza con
un brazo y un mango que presentan respectivos asi-
deros y una mandibula, en la que el brazo presenta,
entre el asidero y la mandibula, una ranura longitudi-
nal a través de la cual pasa el mango, el brazo presen-
ta a ambos lados de la ranura longitudinal unos agu-
jeros oblongos alineados provistos de posiciones de
enclavamiento y estando prevista una articulacion pa-
ra la unién articulada de brazo y mango que presenta
un cuerpo de enclavamiento que puede moverse entre
una primera y una segunda posicion axial y que, en la
primera posicion axial, permite un movimiento de la
articulacion en las ranuras longitudinales y, en la se-
gunda posicion axial, puede enclavarse en las posicio-
nes de enclavamiento, este objetivo se logra gracias a
que

(a) las posiciones de enclavamiento estan defini-
das por unas cremalleras alineadas a ambos lados de
los dos agujeros oblongos alineados entre si y

(b) el cuerpo de enclavamiento tiene, al menos,
dos picos de retencién dispuestos separadamente en-
tre si en direccion axial para engranar en las crema-
lleras,

(c) la articulacion tiene un anillo de posiciona-
miento rodeando al cuerpo de enclavamiento, que
presenta unas dimensiones axiales que corresponden
aproximadamente a las del mango y que estd guiado
con sus superficies frontales entre las superficies inte-
riores de la ranura longitudinal del brazo,

(d) el mango estd alojado de forma giratoria sobre
el anillo de posicionamiento y

(f) el anillo de posicionamiento es un anillo per-
filado cuya abertura central presenta escotaduras ra-
diales esencialmente complementarias de los picos de
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retencién del cuerpo de enclavamiento en las que en-
granan un par de picos de retencidn del cuerpo de en-
clavamiento en su segunda posicién axial.

De este modo, por una parte la articulacién es-
t4 apoyada firmemente en dos posiciones de encla-
vamiento previstas a ambos lados del segundo brazo
central. Gracias a ello, la articulacién estd sujeta con
mayor estabilidad. Por otra parte, es posible realizar
un ajuste fino conforme a la distancia entre dientes de
las cremalleras.

Resulta ventajoso que las cremalleras estén forma-
das por dientes y entre-dientes de seccién transversal
esencialmente triangular y que los picos de retencién
estén formados por salientes del cuerpo de enclava-
miento que esencialmente presenten forma de tejado.
Esto permite un ajuste muy fino de la amplitud de
apertura de la tenaza.

Resulta ventajoso que los picos de retencién del
cuerpo de enclavamiento también engranen parcial-
mente en las escotaduras del anillo perfilado en la
segunda posicion axial del cuerpo de enclavamiento.
Con ello se garantiza la alineacion relativa del anillo
perfilado respecto de los picos de retencién también
en la primera posicion axial de la articulacién, de mo-
do que el cuerpo de enclavamiento siempre puede mo-
verse de la primera a la segunda posicion axial.

El cuerpo de enclavamiento puede estar sometido
a una carga previa en direccion a la segunda posicién
axial mediante unos elementos eldsticos, apoyandose
dichos elementos eldsticos en el anillo perfilado. Pa-
ra evitar el rozamiento durante el desplazamiento de
la articulacion, el anillo perfilado puede estar escalo-
nado en su superficie lateral y alojado en un taladro
correspondientemente escalonado del segundo brazo
de tal modo la superficie frontal del anillo perfilado
que mira en sentido contrario a los elementos elas-
ticos se mantenga separada de la superficie interior
adyacente de la ranura longitudinal.

A continuacidn se describe mas detalladamente un
ejemplo de realizacién de la innovacién con referen-
cia a los dibujos correspondientes.

La figura 1 es una vista de una tenaza desde un
lado.

La figura 2 muestra una tenaza vista desde el lado
opuesto.

La figura 3 muestra un corte a lo largo de la linea
III - 1II de la figura 2 en una primera forma de reali-
zacién de la tenaza.

La figura 3A muestra un corte a lo largo de la li-
nea III - III de la figura 2 en una forma de realizacién
modificada de la tenaza.

La figura 4 es la representacion de un elemento in-
dividual y muestra, en la tenaza de las figuras 1y 2,
un inserto con agujero oblongo y muescas.

La figura 5 es una representacion ampliada y
muestra una vista en la direccién del eje de articu-
lacién de la tenaza con el agujero oblongo provisto de
muescas, un anillo perfilado para el alojamiento del
mango y un cuerpo de enclavamiento.

La figura 6 es una vista frontal del anillo perfilado
en la forma de realizacién de la figura 3.

La figura 7 es una vista lateral correspondiente.

La figura 6A es una vista frontal del anillo perfila-
do en la forma de realizacién de la figura 3A.

La figura 7A es una vista lateral correspondiente.

La figura 8 es una vista lateral de la parte principal
del cuerpo de enclavamiento.

La figura 9 es una vista lateral de la parte principal
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del cuerpo de enclavamiento, vista desde la derecha
en la figura 8.

La figura 10 es una vista de la parte principal del
cuerpo de enclavamiento, vista desde abajo en la figu-
ra 8.

La figura 11 es una vista lateral del plato de pre-
sién del cuerpo de enclavamiento.

En las figuras 1 y 2 estd representada una tena-
za vista desde lados opuestos. En el mundo técnico,
una tenaza de este tipo se denomina en la mayoria de
los casos “llave de pico de loro”. La tenaza presenta
un primer brazo o “brazo” 10 y un segundo brazo o
“mango” 12. El brazo 10 y el mango 12 estdn unidos
entre si mediante una articulacién 14 de modo que
pueden girar relativamente entre si. El brazo 10 pre-
senta un asidero 16 y una mandibula 18. El mango
12 presenta un asidero 20 y una mandibula 22. Las
mandibulas 18 y 22 estdn acodadas con relacién a los
asideros 16 6 20 de tal modo que sus superficies pren-
soras 24 y 26, mutuamente enfrentadas, quedan esen-
cialmente paralelas en la posicion de cierre o agarre.
Cada una de las superficies prensoras forma una con-
cavidad habitualmente dentada, para que entre dichas
superficies prensoras pueda sujetarse un tubo o simi-
lar.

En la zona de la articulacién 14, el brazo 10 pre-
senta una ranura 28 que atraviesa dicho brazo 10 (fi-
gura 3 6 3A) y cuyo plano se extiende perpendicular-
mente al eje de giro 30 de la articulacién 14. A ambos
lados de la ranura 28 se hallan unos costados o mita-
des de brazo 32 y 34, que estdn ensanchadas a modo
de placa con relacion al extremo del asidero 16. Estas
mitades de brazo 32 y 34 presentan unos huecos alar-
gados 36 y 38. En estos huecos 36 y 38 se hallan unas
placas 40 6 42. Las placas 40 y 42 presentan unos
agujeros oblongos 44 6 46. Los agujeros oblongos 44
y 46 estin mutuamente alineados. A lo largo de los
agujeros oblongos 44 y 46 estan previstas unas posi-
ciones de enclavamiento. Las posiciones de enclava-
miento estan definidas por pares de cremalleras 48, 50
6 52, 54 mutuamente enfrentadas (figuras 4 y 5). Las
cremalleras estan formadas por dientes y entre-dien-
tes de seccidn transversal esencialmente triangular.

El mango 12 se extiende a través de la ranura 28.
La articulacién 14 une el brazo 10 y el mango 12.
La articulacién puede enclavarse en las distintas posi-
ciones de enclavamiento definidas por las cremalleras
48, 50 y 52, 54. En una posicién tope, la superficie
exterior oblicua 56 del tramo a modo de placa 56 del
brazo 10 se apoya en un tope 58 del mango 12 (figu-
ra 2). En esta posicion tope, las superficies prensoras
24y 26 de las dos mandibulas 18 y 22 estdn esencial-
mente paralelas entre si. Dependiendo de la posicién
de enclavamiento en que se enclave la articulacioén 14
varia la amplitud de apertura, es decir la distancia en-
tre las mandibulas en dicha posicién paralela. De es-
te modo, la amplitud de apertura puede adaptarse a
las dimensiones de los objetos a manipular. La tenaza
puede agarrar de un modo esencialmente igual obje-
tos de dimensiones muy diferentes.

La estructura de cardcter susceptible de enclava-
miento de la articulacién 14, se desprende especial-
mente de la figura 3. La articulacién 14 presenta un
pulsador 60 tensado por resorte. Apretando este pul-
sador 60 la articulacion se saca de su posiciéon de en-
clavamiento, con lo que la misma puede moverse por
los agujeros oblongos 44 y 46 a otra posicién de en-
clavamiento. El pulsador 60 es parte del cuerpo de en-
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clavamiento 62. El cuerpo de enclavamiento 62 pre-
senta un vdstago 64 centrado en el pulsador 60. El
vastago 64 se extiende a través de los agujeros oblon-
gos 44 y 46 del brazo 10. En el véstago 64 hay dos
pares de picos de retencién 66, 68 y 70, 72 diametral-
mente opuestos. Los pares de picos de retencién 66,
68 y 70, 72 estan dispuestos mutuamente separados
en direccién axial tal que, en la posicion de trabajo
representada a la derecha en la figura 3, los picos de
retencién 66 y 68 estdn engranados con las cremalle-
ras 48 6 50 y los picos de retencién 70 y 72 con las
cremalleras 52 6 54. En la parte derecha de la figura
3, la articulacion 14 estd representada enclavada en la
posicion de trabajo. En la parte izquierda de la figura
3, la articulacién estd representada en una posicién en
la que, después de apretar el pulsador, puede despla-
zarse a lo largo de los agujeros oblongos 44 y 46 a una
nueva posicioén de enclavamiento. En la parte frontal
inferior del vastago 64, segun la figura 3, estd previsto
un agujero ciego 74. En este agujero ciego esta intro-
ducido a presion un vastago moleteado 76 de un plato
de presion 78.

Las figuras 8 a 9 muestran elementos individuales
del cuerpo de enclavamiento 62. El cuerpo de encla-
vamiento 62 presenta el pulsador 60. Al pulsador 60
le sigue un bloque 80 que se extiende diametralmen-
te. Cuando el cuerpo de enclavamiento esta instalado,
el bloque se extiende en la direccién longitudinal de
los agujeros oblongos 44 y 46. El bloque 80 presen-
ta a ambos lados del vastago 64 unos agujeros ciegos
axiales 82 y 84. Los agujeros ciegos 82 y 84 alojan los
extremos de unos muelles helicoidales (no representa-
dos), cuyo fin es empujar el cuerpo de enclavamiento
62 a la posicion de trabajo representada a la derecha
en la figura 3. En el vastago 64 se hallan los pares de
picos de retencién 66, 68 y 70, 72. La forma de tejado
de los picos de retencién puede verse en la figura 10.
En la superficie frontal del vastago orientada en sen-
tido opuesto al pulsador estd representado el agujero
ciego 74.

Sobre el cuerpo de enclavamiento 62 se encuen-
tra un anillo perfilado 86. En la forma de realizacién
seglin las figuras 3, 6 y 7, este anillo perfilado 86 pre-
senta una superficie lateral cilindrica. Con esta super-
ficie lateral, el anillo perfilado 86 estd alojado en un
hueco correspondiente 88 del mango 12 de la tenaza.
El espesor del anillo perfilado 86 corresponde al espe-
sor del mango 12 en el area de los agujeros oblongos
44 y 46. Las superficies frontales del anillo perfilado
86 estan guiadas entre las superficies interiores de la
ranura 28 fuera de las cremalleras 48,50 6 52,54. El
anillo perfilado 86 presenta una abertura central 90.
Esta abertura central 90 puede verse especialmente
bien en el dibujo de la figura 6. La abertura 90 pre-
senta una parte central circular 92, a la que siguen
unas escotaduras 94 y 96 de seccidn transversal con
forma esencialmente triangular y diametralmente en-
frentadas. Vistas en seccion transversal, las escotadu-
ras 94, 96 estan delimitadas por unas tangentes a la
parte central circular que abarcan entre si un dngulo
de 90°. Con estas escotaduras 94 y 96, el anillo perfi-
lado 86 estd guiado sobre los picos de retencién 66 y
68 del cuerpo de enclavamiento 62. Como puede ver-
se en la figura 3, en la posicidn de trabajo (a la derecha
en la figura 3) los picos de retencidon 66 y 68 engra-
nan sélo en secciones marginales de las escotaduras
94 y 96, con lo que se garantiza la alineacién entre el
cuerpo de enclavamiento 62 y el anillo perfilado 86.
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Después de apretar el pulsador 60 (a la izquierda en
la figura 3), los picos de retencién 66 y 68 engranan
con toda su longitud en las escotaduras 94 6 96, simé-
tricamente con respecto al plano transversal central
del anillo perfilado 86. En estas condiciones, el anillo
perfilado 86 estd acoplado simétricamente al cuerpo
de enclavamiento 62 al desplazarse la articulacién 14
a lo largo de los agujeros oblongos 44 y 46, por lo que
no se producen momentos de vuelco.

Como puede verse en la parte izquierda de la figu-
ra 3, después de apretar el pulsador 60 la articulacién
14 esta desacoplada del brazo exterior. Los picos de
retencidn 66 y 68 estdn desengranados de las crema-
lleras 48 y 50. Los picos de retencién 70 y 72 estdn
desengranados de las cremalleras 52 y 54. Los picos
de retencidn 66 y 68 engranan en las escotaduras 94 y
96 del anillo perfilado 86. Los picos de retencién 70
y 72 se hallan fuera del costado 34. En esta posicién
el mango 12 puede desplazarse con la articulacion 14
con el cuerpo de enclavamiento 62 y el anillo perfi-
lado 86 a lo largo de los agujeros oblongos 44 y 46.
De este modo puede adaptarse la amplitud de apertu-
ra de la tenaza a las dimensiones del objeto que se ha
de agarrar. En la préictica, esto sucede de la siguiente
manera: Se abre holgadamente la tenaza. A continua-
cién se apoya la mandibula 18 del primer brazo 10
con su superficie prensora 24 en el objeto que se ha
de agarrar. Se aprieta el pulsador 60 y se desplaza la
articulacioén 14 junto con el segundo brazo 12 por los
agujeros oblongos hacia el primer brazo, hasta que la
superficie prensora 26 de la mandibula 22 del segundo
brazo 12 se apoya en el objeto que se ha de agarrar.

A continuacién se suelta el pulsador 60. Con ello,
el cuerpo de enclavamiento 62 vuelve a la posicién
de trabajo (a la derecha en la figura 3). Los picos de
retencién 66 y 68 engranan en las cremalleras 48 y
50 y los picos de retencién 70 y 72 engranan en las
cremalleras 52 y 54. Una divisién fina del perfil de
dientes de las cremalleras permite un ajuste fino de la
articulacién 14. La articulacién 14 estd sujeta en los
dos costados 32 y 34 del brazo 10, a ambos lados del
mango 12. De ello resulta una estructura estable.

Los muelles helicoidales (no representados), que
estan sujetos con un extremo en los taladros 82 y 84
del cuerpo de enclavamiento 62, se apoyan en el anillo
perfilado 86. Se extienden a través del agujero oblon-
go 44. Con este apoyo se produce una fuerza de re-
posicién que empuja el anillo perfilado 86 contra la
superficie interior de la mitad de brazo 34. Con ello
se produce a su vez un rozamiento que se opone a
un desplazamiento de la articulacién 14. Dado que el
anillo perfilado 86 forma parte de la articulacién 14,
también se desplaza si se produce un desplazamiento
con relacién a la mitad de brazo.

Este rozamiento se evita en la disposicién segin
la figura 3A y las figuras 6A y 7A. La articulacién 14
tiene una estructura similar a la de la figura 3 y las
figuras 6 y 7 y las piezas andlogas llevan la misma
referencia que en dichas figuras.

Como puede verse en las figuras 6A y 7A, la su-
perficie lateral del anillo perfilado 86A esta escalona-
da. La superficie lateral comprende un tramo cilindri-
co 100 de mayor didmetro y un tramo cilindrico 102
de menor didmetro. El didmetro del tramo 102 corres-
ponde aproximadamente al didmetro exterior del ani-
llo perfilado 86 de las figuras 3, 6 y 7. Entre los tramos
100 y 102 se halla un escalén o superficie anular 104.
El hueco 88A del segundo brazo 12, correspondiente
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al hueco 88 de la figura 3, presenta una superficie in-
terior escalonada complementaria al anillo perfilado
y se ensancha de forma escalonada hacia arriba, en la
figura 3A.

En una disposicion de este tipo y con el dimensio-
nado correcto, la fuerza de reposicion de los muelles
helicoidales que actda entre el bloque 80 y el anillo
perfilado 86A no es absorbida por el brazo 10 sino
por el mango central 12 de la tenaza. El anillo perfi-
lado 86A descansa en este caso con el escalén o su-
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perficie anular 104 sobre la superficie anular corres-
pondiente del hueco escalonado 88A. Por lo tanto, el
anillo perfilado 86A estd apoyado en el mango 12. Si
se desplaza la articulacion 14, el mango 12 se mueve
con la articulacién 14 por los agujeros oblongos 44 y
46. De este modo, al desplazar la articulacién 14 no se
produce movimiento relativo entre estas piezas y por
consiguiente tampoco se produce ninguna resistencia
de rozamiento causada por los muelles helicoidales.
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REIVINDICACIONES

1. Tenaza con un brazo (10) y un mango (12) que
presentan respectivos asideros (16, 20) y una mandi-
bula (18, 22), en la que el brazo (10) presenta, entre el
asidero y la mandibula, una ranura longitudinal (28)
a través de la cual pasa el mango (12), presentando
el brazo a ambos lados de la ranura longitudinal (28)
unos agujeros oblongos (44, 46) mutuamente alinea-
dos provistos de posiciones de enclavamiento y estan-
do prevista una articulacion (14) para unién articulada
de brazo (10) y mango (12) que presenta un cuerpo de
enclavamiento que puede moverse entre una primera
y una segunda posicién axial y que, en la primera po-
sicién axial, permite un movimiento de la articulacién
en las ranuras longitudinales y que, en la segunda po-
sicién axial, puede enclavarse en dichas posiciones de
enclavamiento, caracterizada porque

(a) las posiciones de enclavamiento estdn defini-
das por cremalleras alineadas a ambos lados de los
dos agujeros oblongos alineados y

(b) el cuerpo de enclavamiento (62) tiene, al me-
nos, dos picos de retencién (66, 68; 70, 72) dispuestos
separadamente entre si en direccidn axial para engra-
nar en las cremalleras (48, 50, 52, 54),

(c) la articulacién tiene un anillo de posicio-
namiento (86) rodeando al cuerpo de enclavamien-
to (62), que presenta unas dimensiones axiales que
corresponden aproximadamente a las del mango (12)
y que estd guiado con sus superficies frontales entre
las superficies interiores de la ranura longitudinal (28)
del brazo (10),

(d) el mango estd alojado de forma giratoria sobre
el anillo de posicionamiento y

(f) el anillo de posicionamiento (86) es un anillo
perfilado cuya abertura central (90) presenta escota-
duras radiales (94, 96) esencialmente complementa-
rias de los picos de retencién (66, 68) del cuerpo de
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enclavamiento (62) en las que engranan un par de pi-
cos de retencion (66, 68) del cuerpo de enclavamiento
en su segunda posicién axial.

2. Tenaza segun la reivindicacién 1, caracteriza-
da porque cada agujero oblongo (44, 46) presenta, en
sus lados longitudinales, dos cremalleras (48, 50; 52,
54) opuestas entre si.

3. Tenaza segun la reivindicacién 2, caracteriza-
da porque el cuerpo de enclavamiento (62) presenta
dos pares de picos de retencién (66, 68; 70, 72) dia-
metralmente opuestos separados en sentido axial.

4. Tenaza segin una de las reivindicaciones 1 a
3, caracterizada porque las cremalleras (48, 50; 52,
54) estan formadas por dientes y entre-dientes de sec-
cién transversal esencialmente triangular, y estando
formados los picos de retencién (66, 68; 70, 72) por
salientes del cuerpo de enclavamiento (62) que esen-
cialmente presentan forma de tejado.

5. Tenaza segun una de las reivindicaciones 1 a 4,
caracterizada porque picos de retencion (66, 68) del
cuerpo de enclavamiento (62) también engranan par-
cialmente en las escotaduras (94, 96) del anillo perfi-
lado (86) para la segunda posicién axial del cuerpo de
enclavamiento (62).

6. Tenaza seguin una de las reivindicaciones 1 a
5, caracterizada porque el cuerpo de enclavamien-
to (62) estd sometido a una carga previa en direccién
a la segunda posicién axial mediante unos elementos
elasticos, apoyando los elementos eldsticos en el ani-
llo perfilado (86).

7. Tenaza segun la reivindicacién 6, caracteriza-
da porque el anillo perfilado (86A) estd escalonado
en su superficie lateral y alojado en un taladro corres-
pondientemente escalonado (88A) del mango (12) del
tal modo que la superficie frontal del anillo perfilado
(86A) orientada en sentido opuesto a los elementos
elasticos se mantiene separada de la superficie inte-
rior adyacente de la ranura longitudinal (28).
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