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(54) СПОСОБ ОПРЕДЕЛЕНИЯ ПЛАНОВО-ВЫСОТНОГО ПОЛОЖЕНИЯ КРАНОВЫХ ПУТЕЙ
КОЗЛОВОГО КРАНА

(57) Формула изобретения
Способ определения планово-высотного положения крановых путей козлового

крана, включающий измерение величин пролета и высотного положения рельсовых
нитей приборами, установленными на рельсах, отличающийся тем, что измерение
координат точек в горизонтальной и вертикальнойплоскостях производят тахеометром,
призмы которого устанавливают на кронштейнах П-образной формы и вместе с
кронштейнами последовательно закрепляют на рельсах кранового пути в точках n1…nk
и ń1…ńk, расположенных вдоль кранового пути на обеих рельсовых нитях, а сам
тахеометр размещают в пролете так, что эти точки находятся в его поле зрения, из
этого положения определяют их координаты, затем тахеометр перемещают в новое
положение, при котором в его поле зрения находятся точки nk…nm и ńk…ńm, из этого
положения вновь определяют координаты точек nk и ńk, по нимопределяют координаты
местоположения тахеометра, далее призмы с кронштейнами последовательно
закрепляют в точках nk+1…nm и ńk+1…ńm, производят измерение их координат,
обрабатывают результаты измерений и определяют фактическое планово-высотное
положение кранового пути.
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