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Ndstroj pro broufeni o le¥tdni meférickfcn rotadnich ploch

2 »

Vynilez se tyké ndatroje pro broufeni o le¥tdni asférickfch rotadnich ploch, zejména
takovieh, které ae znelnd 1131 od plochy sférické.

b ~

Dozud se p¥i virob¥ presnych esférickich rotednich ploch optickfch elementi ze skle
nebo jinfeh v optice pou¥ivengeh materidld vyuZivé bud specidluich strojf s vodfci Fablo~
nemi, nebo se poZadované odchylky od ploch kulovyich nebo rovinnych provddéji rudni retu-

, Prvy zplsoh nerd#i ne vysoké po¥izoveci e udr¥ovaci ndkledy t8chto strojl a neddvd

31
dogtatednd jokostni visledky p#i le¥tdni, druhy zpisob je potom negnirnd pracny s proto
ekonomicky nevynodny., Urdité zlepieni pFedstavuje ndetroj pro broudeni s ledtdni asféric-
kfch ploch podle &g. pat. &. 101 434, zalo¥eny na soustavé prstencd ne sebe navledenych,
jimi¥ se opracovévend ploche shors brous{ nebo ledti, P¥i oprecovéni esférickich rotad-
nich ploch, které se znndnd 1131 od plochy sférické, vznikeji viak p¥i pouziti prstenco~
vitého ndstroje jednotlivé»zony,‘jejiché vzéjemné dokonalé a plynulé spojeni je velice

’

obtiZng.

Zmin&né nedéstatky odstramje nédgtro] pro broudeni a ledténi esférickych rotadnich
ploch, se zékladnim vdlcovym t8lesem s dilkem pro vodici trn brousiceiho stroje, pddlé
vyndlezu, jeho? podstate spodivd v tom, Ze zékladnilﬁélcové‘téiesd je opst¥eno t¥emi
7z ndho vybfhajfeini s rovhomdrns rozloﬁenjmibramény, svirajicimi se svislou osou vdlco-

vého t¥less Ghel o vitEL ne? 90°, ne tdchto ramenech jsou ve smdru jejich podélngch
. ] p
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os pohybliv¥ e stevitelnd umistiny drZdky s upevnénymi brusnymi nebo ledticimi &leny,
pridem? zdkladni vdlecové t8leso je opatieno brzdnou objimkou, stahovatelnou Sroubem,
Je zuadnd vfhodnd jsou-li brusné nebo ledtici Sleny upevndny v dridcich odpruZend, pop¥i-

padsd, Jjsou-li provedeny.jako dslené.

Ndstrojem podls vyndlezu lze zisket Jakostnd asférické rotadni plochy, zejméﬁa tnko-
vé, které se zuadnd 1iSi od ploch sférickyech a zménami brzdného momentu bfzdné‘objimky,
polohy dr¥dk0 brusnych nebo ledticich &lent na ramenech a zménou vykyvu kyvného ramene
wrousiciho stroje lze provéddt zdsshy v nejriznéjéich zondch opracovdvané esférické roted-

ni plochy = doséhnout spojitého prabdhu jejiho tvaru. , .

V del¥{m je ndstroj podle vyndlezu bli%e popsdn v sduvialoéti 8 vykresy, kde na
“obr. 1 & obr. 2 je jedno z konkrétnich provedeni & v zdvéru je popséné i funkce.

¥e obr. 1 59 néstroj podle vyndlezu zndzorndn v pohledu shore & ne obr, 2 je znézor—
ndn v Zdstedném svislém Tesu.

Ne obrducich je zekresleno zdkladnd vélcové téleso.l, z ného vybihajici rovnondérn?
rozlofend t¥#1 remene 2, 3, 4, ponyblivé & stavitelné dridky §,.§; 7 a v nich upevnéné
hrugné nebp'leétici 8leny 8, 9, 10. Ndle je zakreslensa brzdné objimke 11, stshoveci
froub 12, kolik 13, upevnény ne brzdné objimce 11 e dfilek 14 pro vodici trn kyvného rame-
ne hrousgiciho stroje. ‘

7% enracovéni je tento ndstroj veden kyvanym ramenen brousiciho stroje, prostfedni-
ctvim vodiciho trnu zasumitého do dflku 14. P#i tomto vedeni se brusné nebo le§tici &le-
ny 8, ¢, 10 dostdveji do krejnich nevﬁhodnjchvpoloh,.kay vektor rychlosti, odvozeny od
rotece desky brousiciho stroje a opracovdvaného materidlu a vektor rychlosti, odvozeny
0d kivevého pohyh kyvného remene hrousieciho stroje, avirsji Ghel rovny nule, jen obdasns.
Vzdjemn? pomdr slofek vektorﬁ.radiélni e tgngenciélni rychlosti lze ovlivnovat pomoci
brzdné objimky 11, jejiZ kolik 13 se opird o kyvné rameno brousiciho stroje. StaZenim -
groubu 12 1lze brzdny¥ moment brzdné objimky 11 zvydovat. P¥i povoleni brzdné objimky 11 -~
odbrzd¥ni, je cely ndstroj undfen rotujiei opracovdvanou deskou a kyvavy pohyb udild
ndstroji pouze redidlni pohyb po oprecovdvené desce. Postupnym zv¥tSovédnim brzdného momen-
tu brzdné objimky 11 dojde a% k ﬁplnému:zabrzdéni celdho nédstroje, kdy pievlddd sloZka

vektoru tengencidlni rychlosti. Tim lze ovliviiovat vzdiemné pomdry téchto obou sloZek &

provéd%t zdsahy v rGznfch zondch opracovdvané plochy.
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1. Néstroy pro brousenl 8 lestcnl nsferlckych rotecnlch ploch, se zdkladnim vdlco-

Fy 3
vym télesem s diilkem pro vodici trn kyvného remene brousiciho stroje, vyznedeny tim,

Y

Ze zdkledni vdlcové t&leso ’1° je opatfeno t¥emi z ndho vybthajiicimi o rovnomérné roz-‘.
lofenymi rameny 2, 3, 4° , kterd sviraji se svislou ogou vdlcového tZlesa 1 Ghel
TN vEtEL ne¥ 90°, ne tdchto ramenech jsou ve gmdru jejich podelne 0sy pohyblivd s
stevitelnd umistény dridky ‘5, 6, T',s upevadnymi brusnymi nebo leStieimi Gleny '8,
9, 10°, p¥idem¥ zdkladni vdlcovd t¥leso “1° je opatieno brzdnou ohjimkou M1, staho-

vetelnou Sroubem 712,

2, Ndstroj podle bodu 1, vyznafeny tim, Ye hrusné nebo leSticd ¢leny ’8, 9, 10" jsou

v drZdeich ’5, 6, T upevnény odpruZend,

3. ' Wastroj podle bodu 1 nebo 2, vyznaleny tim, ¥e brusné nebo ledt ici &leny ‘8, 9,

10% jsou d&€lend,

2 vykresy
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