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(h4) ZaFizeni k pFiéné prepravé predmétl, zejména hutnich polotovard

Vy ndlez se tykd zaflzeni k p¥iéné ple-

pravé predmdtd, zejména hutnich polotovart,

napfiklad trub v dpravndch a vyvalkd v hut-
nich provozech, a ¥efi pfeddvdni té&chto
ptedmétd z jednoho mista pevnych podpér
/ro$tnic/ na druhé.

Jsou zndma za¥izeni k pPidné dopravé vy-
valkﬁ, tvoFend krokovacim vo¥tem, ktery
svym pohybem, obvykle kruhovym, vyvozenym
klikovym neho valkovym mechanismem, nadzve-
ddvé vyvalky uloZené na pevnych rodtech,
ptemisfuje je o uréitou vzddlenost, a zpét
je na pevné ro¥ty poklddd. Relativnim pohy-
bem pevného a krokovaciho rodtu jsvu tak
vyvalky dopxavovany v ptidném sméru. Ne-
vyhodou je to, %e krokovaci rosty vyZaduji
rozmdrnd pohonna za¥izeni, nebof pohybové
hmoty za¥izeni jsou pom&rné velké. Z téch-
to dévodl jsou predmety premisfovdny jednim
krokem krokovaciho roStu pouze o relativné
malou vzddlenost. Délka krokovdni je totiz
pfimo z4dvisld na velikosti otoé&nych prvkd
wechanismu pohybovych zdrojd, nap¥. klik,
valek apod., které viak nelze enormnd zvét-
Sovat, aby se tim p¥eddvaci vzddlenost zvét-
gila. Upot¥ebitelnost takovych dopravnich
zatizeni je omezena jen na pfipady, kde po-
stadi pY¥eddvdni pfedmdtd o pom&rné malou
vzdédlenost. Rovné# jsou zndma zatizeni,

u kterych se k vyvozeni pohybu pohyblivych
ro¥tnic ve smiru jejich podélné osy pouZivd
nekon&itého tetdzu. Nevyhodou je to, Ze fe-
t&z je pFipevn&n k pohyblivé roftnici.

vV ddsledku toho je nutno pohyb feté&zu pro
vraLny pohyb rodtnice reverzovat, co% je
spo;eno s provozni nevyhodou opétovaného
spindni a zastavovdni hnaciho motoru fetdzu,
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Dal%i nevyhodou t&chte zafizeni s kruhevou
nebo Lliptickou trajektorii p¥eddavanych
predmetu je to, e pfedmdty jsou neuzitel-
né zveddny na vysku danou polomérem kli-
kového mechanismu. Pracovni cyklus je tak
prod]uzovan a dochdzi k plytvdni hnaci
energii. Rovn&Z je nevyhodou to, Ze prl pfe-
ddvani ptedmétd vznikaji rdzy a znalny hluk.
Rychlost pokldddni pfedm&td na pevny rodt
nelze jednoduchym zpdsobem ¥idit, protoZe
pohyh krokovaciho roStu ]e kruhovy. Také

je zndmo zafizeni pro p¥ilny presun ptedmé-
td, Jeho& pobybllve rodtnice jsou na jedné
strang opayreny dvéma svislymi vedenimi

pro pracovanl zdvih, a na druhé strané svis-
lymi vedenimi pro zpdtny zdvih. Pohyblivé
roStnice leii jednak na kolech toln& uloZe-
uych na excentricikych hi¥idelich pro pracov-
ni zdvih, a na kolech tolné& uloZenych na
excentrickych h¥idelich pro zpétny zdvih.
Otdeni h¥ideld je protismérné. Excentrické
hi#idele pro pracovni zdvih jsou opat¥eny
dvéma dvojramennymi pdkami a excentrické
h¥idele pro zpdctny zdvih jednoramennymi pd-
kami. P¥i pracovnim zdvihu za¥izeni se

konce dhlovyeh dvojramennych pdk opiraji

o stdny svych vedeni, zatimco kladilky jed -
noramennych pik jsou mimo svd svisléd vedeni.
Ziroven excentricky h¥idel pro pracovni
zdvih nadzveddvid prostrednxctvxm svych kol
pohyblivé roStnice nad droven pevnych rodt-—
nic. Ke konci pracovniho zdvihu se klad icky
dhlov¥ch dvojramennych pak vysunuji ze svis-
lych vedeni pro pracovnl zdvih a jednoramen-
né piky se zadinaji svymi koncovymi kladié-
kami zasouvat do svislych vedeni pro zp&tny
zdvih. Zédroven pohyblivé ro¥tnice klesaji
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pod droven pevnych ro$tnic a p¥epravované
pfedméty se ukladaJL na nosne plochy téch-
to pevnych roStnic.

Nevyhodou tohoto za¥izeni je to, Ze tra-
jektorie je eliptického tvaru 's plochou cha-
rakteristikou, zejména v krajnmich dvratich.
Pfedméty jsou tak pokldddny na pevnou rodt-—
nici pod urditym sklorem. Z toho vyplyvd,

Ze na pevnou roStnici pisobi i vodorovné
sily a u k¥ivych pfndmétﬁ relze dosdhnout
pfesného poloZeni na urlené misto.

Nevyhodou také je, ¥e jeden zdroj pohybu
neumoznuje uskutednéni vertikdlniho i hori-
zontdlniho zdvinhu nezdvisle na sob& a ndsle-
dovné s moZnosti ménit nap¥. prdb&h rychlos-
ti. Jinou nevyhodou je, Ze vodorovny zdvih,
to je jeho délku, nelze m3nit, proLoée je
konstantni. Dald8i nevyhodou je, Ze zaVFizeni
vyZaduje pomérné velmi p¥esnou vyrobu a syn~
chronizaci pohybu obou excengrlckycn h¥ide-
184, nebot pFi vzdjemném p¥esazeni za¥izeni
nemfiZe plnit svou funkei a pfedmét s ohle-
dem na HE‘Z")VDOU&»I\U‘L ponyolivych a pevnvch
rodtnic a pfeddvdn o rozdilaé vzddlenosti
ne poldtku a na konci refinic. RovnéZ pro-
vedeni vodorovnéhe zdvibhu neui spolenhlivé
zaruleno, protofe kladidky komnel pdk svi
svisld vedeni p¥i zdvizich opou§t€j1.

Uvedené nevyhndy odstranuje zatizeni
k pitiéné p¥epravé pfedmdté, zejména hutnich
polotovard podle vyndlezu, sestavené z pev-
nych nosnych elementi a pohyblivych rodt-
nic, uloZenych na vystfednicich, tvo¥enych
koly toéné uloZenymi na excentrickych hi¥i-
delich nebo na kladkdch dhlovyeh pdk, spoje-
nych se silovym dstrojim, Ka%dd pohyblivd
roStnice je opat¥ena kulisou, v niZ je suvné
uloZen vystupni &len mechanismu pro posun
pohyblivych rodtnic v horizontdlnim sméru.
Podstata vyndlezu je, Ze kladky dhlovych
pdk nebo vyst¥fedniky jsou suvnd uloZeny
v podélnych drdZkdch pohyblivych rodtnic.
Vystupni &len mechanismu pro posun pohybli-
vych rodtnic je tvoFen undfelem, sestdva-
jicim z koncové kladky pdky, kyvn& pEipev-
néné k zdkladu a kolubem spojené s pistunict
silovdlce, Podstatou vyndlezu ddle je, Ze
unddel je tvo¥en kamenem upevn&nym na nekon-
¢itém Yetdzu., Podstatou vyndlezu je také
to, %e undfel je tvofen ozubenou ty&i s od-
pruZenymi konci, které jsou op¥eny o vnitrt-
ni plochy kulisy. Ty& je v zdbéru s ozube-
nym pastorkam.

Vyhodou vyudlezu je to, Ze trajektorie
kteréhokoli bodu pohyblivé roStnice md tvar
"pravoihlého rovanobé&Zinika, tak¥e nadzvedd-
vdni dopravovanych p¥edm&t® nad pevnou rodt-
nici je b&hem celého horizontdiniho zdvihu
konstantni. Na pevné podpéry /rodtnice/ tak
pEi pekldddni p¥edm&td nepisobi vodorovné
sily, nybrz vyhradnd jen sily svislé, v dd-
sledkn toho je dosahovédne p¥esného poklddd-
nt zakfivenych p¥edmétld, vaniklé ridzy
jsou pomérné malé a hlulnost je tak podstat-
né sniZe RovnéZ je vyhodou to, %Ze ovlidda-
ni zafizeni je¢ relativnd snadné, protoZe
svisly i podélay zdvih ndsleduji viZdy po so-
5&, takZe lze snadno regulovat zdvisle na
sobé rychiostl i velikostl chou zdvih& bez
slozit&j8iho za¥izeni. Take¢ je vyhodou to,
Ze zatizenim lze dosdhpout liboveln& dlou-
hého pifi¢ného dopravaniho pohybu p¥i jednom
kroku, Vyhedou ddle je to, Ze p¥i pouiici

tabilniho zvedaciho dstroji se pohybuji
jen pohyblivé roftnice, p¥fidem% jsou zvedd-
ny pouze o minimdlni nutnou vy3ku., Hmoty
pohyblivych &dsti zafizeni jsou tak pomé&rnd
malé a jejich prdmér ke hmotnosti dopravo-
vanych pfedm®td je pEiznivy. Dal3i vyhodou
je to, Ze pouZitim fetdzového pohonu na po-
mérné malém prifezu ¥etdzovich kol se krou-
tici moment pohdné&néhe h¥idele sniZuje.
Pohyb nekonéitého ¥et&zu s kulisou je jed-
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nosmérny a plynuly bez putnosti reverzace
pohybu., Jinou vyhodou je to, Ze suvné ulo-
Zeni kladek dhlovych pdk nebo vyst¥edniku
v podélnych drdZkdch pohyblivych rodtnic
umo¥nuje spolehlivé vedeni tZchto rodtnic,
Tim neni pot¥ebné instalovdni odd&lenych
systémi pro d&leni pohyblivych rodtnic.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzorndno
p¥ikladné provedeni zafizeni podle vyndlezu.
Obr. 1 zndzornuje provedeni, kde jak hori-
zontdini, tak vertikdlni pohyb roStnic je
vykondvdn pdkami spojenymi se silovdlei,
obr. 2 je horizontdlni pohyb vyvozovédn und-
Selem nekonditého fetdzu, obr. 3 je hori-
zontdlni pohyb vyvozovdn ozubenou tyii
a na obr. 4 jednoramennou pakou pevn& spo-

“jenou s prabéZnym h¥idelem, obr. 5 zndzor-

ﬁuje ptiény fez zatizeuim z obr. 1 ve zvét-
Seném méfitku.

Za¥izeni k p¥iéné piepravé p¥edmétld po-
dle vyndlezu je tvofenc soustavou pohyblivych
roftnic 1 a pevnych rodtnic 2, kteréd tvof¥i
nosne eLEmz.nr.y. kazda pony.ol?f\!a rosctnice
1 je opatTena kulisou 3, v niZ je suvné
UloZena koncovd kladka 5 prlmé paky 6, kte-
rd je svym dolnim koncem pF¥ipevnéna k zd~
kladim. Stfedni E4st piimé pdky 6 je klou-
bem spojena s pistnici hydraulického vdlce
7 ptipevnéného k zdkladdm. Ve erJlne kaZi-
dé pohyblivé rodtnice 1, kterd je tvofena
nosnikem profild pismene I, jsou vytvoteny
dvé& podélné prﬁchoai dzd?ky. V kazdé drdice
je uspofdddn spojovaci &ep 25 dvojice po-
jezdovych kol koncové kladmy 4, i‘ horniho
ramene dvojramenné dhlové pédky 17, 17, kyv-
né pfipevndné k zdkladové konstrukct. Po-
jezdovd kola koncové kladky 4, 4  jsou suvné

ulozena mezi p¥irubami nosnikd profilu I

né uloZena mezi p¥irubami nosnikd profilu I
pohyblivé roStnice 1. Prvni dvojramennd péd-
ka 17 je p¥ipevnéna Tk prib&Znému h¥ideli
19. "Dolni konce druhych ramen obou dvojra-
mennych dhlovych pédk 17, 17 jsou kloubovd

spojeny s pistnici sveho E;Hraullckeho vdl-
ce 18.

Podle alternativniho provedeni je v kuli-
se 3 suvné uloZen undfed tvoreny kamenem 8
upevné&nym na nekonfitém Fetdzu 9 Yetdzového -
kola vystupniho h¥idele p¥evodové skifini 10.
Jednotllve pfevodové sk¥ing 10 pohyblivych

dtnic 1 jsou navzdjem spojeny prib&Znvin
hfidelem 20.

Podle jiného alternativanihoe provedeni
je v kazdé pohyblivé rodtnici 1| zdola vy~
tvofena prib&Znd drdZka, kterou je rodtnice
1 suvn& uloZena na dvou kolech 21, 21 todnd
ulo7enych na chentrlckvch h¥ideiich iz,
22, Kola 21, 21 “tak tvoti vedeni ponybllvych

roétnic 1. v kulise 3 je suvne uloZena tyl
11 s odpruZenymi konci 12, 12; které jsou
opreny o vnit¥ui plochy_Fullsy 3. Svym azu-~
tenim je ozubend tyé *1 v zib&: 5 ozube

n¥m pastorkem 13. Podle dal8iho konstrukéni-
ho provedeni jsou pevné nosné elementy tvo-
feny soustavou samosLatnych prlzme1ckych
valetlkd 23. V kulise 3 je suvné uvlofena kon-
covd kladka 14 JLdnurdmrnne paky 135 p¥ipev-
né&né k prdb8Znému h¥ideli 16.

Piepravovand pYedméty 2%, které ieii na
prizmatickych vdledcich vain;ku, jsou mnad-
zvednuty pohvbllvym1 ro$tuicemi 1. V tétro
poloze zafne hydraulicky vdlec 7“*1a7it
pfimou pdku 6, kterd pfesunuje pohyhlivou
roStnici 1 v horizontdluim smdru o jeden
krok. Pohyblivé ro¥tmice 1 jsou spultény
do své dolni polohy a p¥edmlty 24 jsou po-
loZeny na scustavu pavnych roftnic 2. Ndsle-
duje zpétny pohyb pohyblivych roftnic 1 do
vychozi polohy. Podle provedeni zafizeni
s nekonéitym Fetdzem 9. vhodného pro vyS3i
dopravnx rychlosti a pro kroky nad 300 mm,
je po nadzvednuti pFepravovanych plredmétd
24 uveden do pohybu nekonéity Fetéz 9, kte-
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ry unddedem 8 tlaldi na kulisu 3, a tim pfe-
misti pohyblivé roStnice 1 ve vodorovném
sméru o jeden krok. Po spudténi pohyblivigh
rodtnic | dhlovymi pdkami 17, 17 do dolni
polohy je vratny pohyb pohyblivych ro¥tnic
] proveden pfesouvdnim undSefe 8 po dolni
vEtvi nekonZitého fetdzu 9. Konstrukéni fe-
feni za¥izeni s ozubenou ty&i 11 je vhodné
pro pfepravu relativnd t&Zkych pFedmdtd 24
o v&t3i vzddlenosti., Po zvednuti pFfepravo-
vanych predmétd 24 kotou&i 21, 21 se zatne

otdlet pastorek 13, ktery posouva ozubenou

tyéi 11. Pohyblivé rodtnice 1 jsou tak
p¥emistovdny v horizontdlnim sméru o jeden

krok. Poté jsou pohyblivé roStnice 1 spud-
tény do své dolni polohy a opalinym otédie~
PREDMET

1. za¥fzeni k p¥idné pfepravé pfedmdtd,
zejména hutnich polotovard,
1,

sestavené z pev-
ndeb nesndoh 2lomentd o puiyblivych rosunic,
uloZenyeh na vysct¥ednicich tvofenych koly
ton& uloZenymi na excentrickych h¥idelich
nebo na kladkdch dhlovyceh pak spojenych

se silovym dstrojim, kde kazdda pohyblivi
roftnice je opat¥ena kulisou, v ni% je suv-
né uloZen vystupni &len mechanismu pro po-
sun pohyblivych rodtnic v horizontdlnim
sméru, vyznalené tim, Ze kladky /4/ dhlovych
pdk /17/ nebo vysttedniky /21/ jsou suvng
uloZeny v podélnych drdikach pohyblivych
ros$tnic /1/ a vystupni &len mechanismu pro
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nim ozubeného pastorku 13 je proveden zp&t-
ny zdvih. -

Podle konstruk&niho provedeni za¥izeni
s jednoramennou pdkou 15 pevnd& spojenou
s prib&Znym h¥idelem 16 se pc nadzvednuti
pfepravovanych pfedmdtd 24 h¥idel 16 jedno-.
ramenné pdky 15 otoli o 180° a pdky 15 pfe-
sunou pohyblivé rodtnice 1 o jeden krok.
Pohyblivé rostnice .1 jsou spuitény a pfed-
méty 24 jsou poloZeny do prizmatickych vy~
brdni vdle&kd 23. Zp&tnym pohybem jednora-
menné pdky 15 Jsou pohyblivé roStnice 1
pfemistdny do vychozi polohy. Za¥izeni je
vhodné pro pfepravu relativnd velmi t&Zkych
pfedmétd 24 p¥i délkdch krokd 500 mm.

VYNALEZU

posun pohyblivych roStnic /1/ je tvo¥en
unéSelem sestdvajicim z koncové kladky /5/
pary /0/ wyvud plipevnéue x zakladu a kilou~
bem spojené s pistnici silovdlce /7/.
2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze undSel je tvofen kamenem /8/ upevndaym
na nekonéitém Fetdzu /9/.
3. Zatizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze unidfel je tvofen ozubenou ty&i /11/
s odpruzenymi koneci /12, 12/, které jsou
opfeny o vnitfni plochy kulisy /3/, kde
ty& /11/ je v z4b&ru s ozubenym pastorkem

/1137,

vikresd

Severografia. n. p.. zévod 7, Most



195459

oBR .1



195459

Z He0




195459

£ 480




195459

7440




195459

=

R
iy

NE

OBR.5




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

