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: 'RieS§enie sa tyka rovinného pclohovacie-
ho-mechanizmu s ozuben¥m remeiiom. Pod-
statou rieSenia je, Ze polohovaci mechaniz-
wius ' pozostdva 20 suporty, uloZengho v
priamoéiarom . vedeni ma spojnici stredov
dvoch hnacich remenic rovnakého prieme-
Ty, a4 opatreného Styrmi kladkami, umiest-

nenymi wo vreholoch prawouhléhe rovne-
beZnika, ktorého dve strany st rovnobeZné 5\1‘ 7
s priamotiarym vedenim a dve strany s ra- 9 12
menom, ktoré je posuvne uloZené v supor- /

te a kolmé na priamodiare vedenie. Rameno , . | e
je na jednom konci opatrené efektorom, ma [%k A )iy R

ktorém sd upevnené obidva konge ozubeng-
ho remeiia, a na druhom konci volne otog- / :
not remenicou, medzi ktorou a hnacimi re- 3 15 1 Y8 M & 3 2 1%
menicami je ozuheny remeii vedeny cez pr-

vl a druhd kladku. Medzi hnacimi remeni- Obr-4

cami a efektorom je ozubeny remenii vede- '

ny cez tretiu a &tvrtd kladku. Polghovaci

mechanizmus je urleny najmd pre priemy-

selné roboty a manipulatory.

247012



247012

3

Vyndlez sa tyka rovinného polohovacieho
mechanizmu s ozubenym remeiiom.

Doteraz zndme kinematické Struktiry
mechanizmov, umoZiiujicej nastavovat po-
lohu efektora (technologickej hlavice] v
pravouhlej stradnicovej sustave v rovine
vyuZivaji dva nezdvislé systémy posuvnych
pohybov v dvoch stradnicovych osiach. Po-
honnd jednotka mechanizmu zabezpeluji-
ceho pohyb v smere prvej osi je pripevnené
k rdmu zariadenia, pohonnd jednotka pre

pohyb v druhej osi je umiestnend na pohyb-

livom suporte. Vy38ia hmotnost motora u-
loZeného na pohyblivej €asti tvori prekaz-
ku zvySovaniu zrychleni pohybov. Pokial je
aj druhd pohonné jednotka umiestnend pev-
ne v rame, je na prevod pohybu potrebny
zloZity mechanizmus, ktory zniZuje kinema-
tickd presnost polohovania. Pri vyrobe pre-
vodov presnych polchovacich mechanizmov
je nutnd vysokd presnost, vyZadujica na-
rofnd technolégiu.

Uvedené nevyhody odstraifiuje rovinny
polohovaci mechanizmus s ozubenym reme-
om podla vynélezu. Jeho podstata spodi-
va v tom, Ze pozostdva zo suportu, uloZené-
ho v priamo¢iarom vedeni na spojnici stre-
dov dvaoch hnacich remenic rovnakého prie-
meru a opatreného Styrmi kladkami, u-
miestnenymi vo vrcholoch pravouhlého rov-
nobeZnika, ktorého dve strany si rovnobez-
né s priamoc¢iarym vedenim a dve strany s
ramenom, ktoré je posuvne uloZené v su-
porte a kolmé na priamotiare vedenie, pri-
¢om rameno je na jednom konci opatrené
efektorom, na ktorom st upevinené obidva
konce ozubeného remeiia, a na druhom kon-
ci volne otoénou remenicou, medzi Kktorou
a hnacimi remenicami je ozubeny remeii ve-
deny cez prvi a druhi kladku, pri¢om me-
dzi hnacimi remenicami a efektorom je ve-
deny cez tretiu a Stvrtd kladku.

Polohovaci mechanizmus podla vynédlezu
riesi premenu dvoch rotaénych pohybov na
dva navzdjom kolmé posuvné pshyby efek-
tora v rovine pouZitim jedného prvku — o-
zubeného remeiia, pri€¢om obidve pohonné
jedmotky st uloZené pevne. Pre pohyby e-
fektora v smere stiradnicovych osi umoZiiu-
je poufZit iba jednu pohonnt jednotku kom-
binovanu s ovlddatelnou prevodovkou. Me-
chanizmus obsahuje jednoducho vyrobitel-
né kinematické prvky.

Na pripajenych vykresoch je zndzornend
kinematickd schéma polohsvacieho mecha-
nizmu podla vyndlezu, kde na obr. 1 je znéa-
zornené vSeobecné rieSenie s dvoma pohon-
nymi jednotkami a na obr. 2 rieenie s jed-
nou pohonnou jednotkou a ovlddatelnou
prevodovkou.

V rdme zariadenia si uloZené dve pohon-
né jednotky 13, 14, ktoré si opatrené dvo-
ma hnacimi remenicami 1, 2 rovnakého
priemeru. V priamoc¢iarom vedeni 4 na spoj-
nici stredov hnacich remenic 1, 2 je uloZe-
ny suport 5. V suporte 5 je posuvne uloZené
rameno 6, ktoré je kolmé na priamodiare
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vedenie 4. Na jednom konci ramena 6 je u-
miestneny efektor 7, na druhom konci je
volne otofnd remenica 8. Osi hnacich re-
menic 1, 2 a volne otofnej remenice 8 su
navzgjom rovnobeZné a kolmé na rovinu,
ktord je rovnobeZnd s priamodiarym vede-
nim 4 a s ramenom 6. Suport 5 je opatreny
Styrmi kladkami 9, 10, 11, 12, ktoré sa u-
miestnené vo vrcholoch pravouhlého rov-
nobeZnika, ktorého dve strany sid rovnobez-
né s priamoé&iarym vedenim 4 a dve stra-
ny s ramenom 6. Osi kladiek 9, 10, 11, 12
si rovnobeZné s osami hnacich remenic 1,
2 a volne otocne] remenice 8. Na efektore 7
st upevnené obidva konce ozubeného refie-
iia 3. Ozubeny remeil 3 je medzi efektorom
7 a prvou hnacou remenicou 1 vedeny cez
prvi kladku 9, medzi efektorom 7 a druhou
hnacou remenicou 2 je vedeny cez druhd
kladku 12, medzi prvou hnacou remenicou
1 a volne otodnou remenicou 8 je vedény
cez tretiu kladku 10, medzi druhou hnacdu
remenicou 2 a volne otofnou remenicou 8
je vedeny cez Stvrtd kladku 11. Pritom roz-
stupové priemery hnacich remenic 1, 2, vol-
ne otcénej remenice 8, priemery klad1ek 9,
10, 11, 12 a ich umiestnenie na suporte 5
a uchytenie ozubeného remeiia 3 na efekto-
re 7 si upravené tak, Ze vetvy ozubeného
remeila 3 medzi prvou hnacou remenicou
1 a kladkami 8, 10 a medzi druhou hnacou
remenicou 2 a kladkami 11, 12 st rovno-
beZné s priamo&iarym vedenim 4 a vetvy o-
zubeného remeiia 3 medzi volne oto&nou
remenicou 8 a kladkami 10, 11 a medzi e-
fektorom 7 a kladkami 9, 12 si rovnobeZ-
né s ramenom B. Na obr. 2 je zariadenie o-
patrené jednou pohonnou jednotkou 13 a
ovladatelnou prevodovkou 16 s prevodmi 1
a —1. Pohonnd jednotka 13 je pripojeng
priamo na prvi hnaciu remenicu 1 a cez o-
vlddatelni prevodovku 18 na druhid hnas
ciu remenicu 2. Pri otd¥ani hnacich reme-
nic 1, 2 sa efektor 7 pohybuje posuvnymi
pohybmi v rovine. Pritom platia vztahy . -

r r
Vy = — 2 wl — 5 (1)}
r r
vy=— 3 w1 -+ 5wz,

kde v, a v, st posuvné rychlosti efektora 7
v smere stradnicovych osi x a y stradunico-
vého systému, pri¢om 0s X je rovnobeZna-s
priamodiarym vedenim 4 a orientovand -od
prvej hnacej remenice 1 ku druhej hngecej
remenici 2, os y je rovnobeZnd s ramenpm
6 a orientovand od volne otofnej remenice
8 k efektoru 7; w1 a w2 si uhlové rychlosti
rota¢nych pohybov hnacich remenic 1, 2;
r — je polomer rozstupovych kruZnic hna-
cich remenic 1, 2. K pohonu je moZné po-
uZit iba jednu pohonnid jednotku 13 a o-
vladatelnd prevodovku 16 s prevodmi 1'a
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—1 (obr. 2). Na obr. 2 plné tenké Ciary so
Sipkami vyjadrujd privod kritiaceho mo-
mentu od pohonnej jednotky 13 ku hnacim
remeniciam 1, 2 s vyznaCenim zmyslu ota-
¢ania. Pohonnd jednotka 13 pohaila prva
hnaciu remenicu 1 priamo a druhd remeni-
cu 2 cez ovlddatelnd prevodovku 18. Ak je
zaradeny prevod 1, hnacie remenice 1, 2 sa
otd¢aju v rovnakom zmysle rovnakymi uh-
lovymi rychlostami. Zmysel kratiaceho mo-
mentu privddzaného ku druhej hnacej re-
menici 2 je wznaceny plnymi obldkmi. Efek-
tor 7 sa pohybuje v smere osi x. Ak je zara-
deny prevod —1, hnacie remenice 1, 2 sa o-

6

taaji v nestihlasnom zmysle rovnako vel-
kymi uhlovymi rychlostami a efektor 7 sa
pohybuje v smere osi y. Zmysel krutiace-
ho momentu privdadzaného ku druhej hna-
cej remenici 2 je v tomto pripade ioznateny
Ciarkovanymi oblikmi. Zmysel posuvnych
pohybov efektora 7 v smeroch suradnico-
vych osi sa meni zmyslom rotacného pohy-
bu pohonnej jednotky 13.

Polohovaci mechanizmus podia vyndlezu
mozno vyuZzit pri konStrukcii priemyselnych
robotov, manipuldtorov a v pristrojovej
technike.

PREDMET VYNALEZU

Rovinny polohovaci mechanizmus s ozu-
benym remefiom, vyznacujici sa tym, Ze po-
zostdva zo suportu (5), uloZeného v pria-
mod¢iarom vedeni (4) na spojnici stredcv
dvoch hnacich remenic (1, 2} rovnakého
priemeru, a opatreného Styrmi kladkami (9,
10, 11, 12), umiestnenymi vo vrchioloch pra-
vouhlého rovnobeznika, ktorého dve strany
sl rovnobeZné s priamidiarym vedenim [4)
a dve strany s ramenom (6), ktoré je posuv-
ne uloZené v suporte (5) a kolmé na pria-

moc¢iare vedenie (4), prifom rameno (6)
je na jednom kanci opatrené efektorom (7],
na ktorom st upevnené cbidva konce ozit-
beného remetia (3), a na druhom konci vol-
ne otofnou remenicou (8), medzi ktorou a
hnacimi remenicami ({1, 2) je czubeny re-
meil (3} vedeny cez prvi a druhd kladku
(10, 11), pricom medzi hnacimi remenica-
mi [1, 2) a efektorom (7] je vedeny cez
tretiu a Stvrta kladku (9, 12).

1 list vykresov
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