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(54)  Zat&2ovaci pracovidtd pro zdbsh a zkoudky spalovacich motord

Vynédlez se tyké zatdZovaciho pracovidtd pro z4b&h a zkoudky spalovacich motord.

P*1 vyvoji s vyrobd spalovacich motord je nutno motory jednak zabdhnout, jednak
provéiit, zde jejich parauetr§ odpovidaji hodnotém piedepsanym nebo navrhovanym pro dany
typ motoru. Pro tyto Ulely se pouiivé zatdZovacich pracovidf vybavenych dynamometry,

s vyhodou dynamometrd pracujicich na principu vi#ivych proudd. Krom& zdb&hu se na praco-
vidti provédéji zpravidle tyto zat&Zovaci a ovéfovaci zkousky, Pii dodrZovéni konstantnich
otd&ek se mdni hodnoty zat¥Zovaciho momentu nebo pii udrZovéni konstantniho momentu se
mdni hodnoty provoznich otélek v pledepesaném rozsahu nebo se mé¥*i maximdlni momentové
k*ivka motoru. Cely proces zdbdhu novyct motor@, stejnd tak jako vyde uvedené zkousky,
zejména pak dlouhodobé, jsou znadnd nérolné na das obsluhy, kteréd musi byt po celou dobu
ndfeni pFitomne na pracovidti, piipadnd se ve smdndch stiidat, manuidlnd nastavovat
konstantni veli&iny provéddného méieni, pripadnd je neustdle ménit v piipadech, kdy se
pii provédéné zkou¥ce simuluji sloZitdjdi podminky budouciho provozu.

vy8e uvedené nédootafky odstranuje zatdZovaci pracovidté obsahujici vifivy dynamo=
metr, &idla pro sniméni momentu otélek e provoznich hddnot dynamometru i spalovaciho
motoru podle vynélezu, jehoZ podstata spoéivé v tom, %8 je opatfeno progremstorem zatdZo-
vaciho cyklu a blokem regula&nich obvodd a blokem md#Ficich obvodd a havarijni logiky,
pridem: vystupy bloku regulainich obvod( jsou piipojeny na ak&ni &len dynemometru a na
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ak&ni &len servomechanismu paliv§v6 piipusti spalovaciho motoru, a 8idlo otddek a &idlo
momentu jeou pFipojena jednak na prvni zp&tnovazebni vetup bloku regula&nich obvodd,
Jednak spolu s &idlem provoznich hodnot dynamometru e &idlem proveznich hodnot motoru na
mdi¥ici vetupy bloku méficich obvodd a havarijni logiky, na jeho% jednotlivé vystupy
havarijniho signdlu jeou pfipojeny ovlédaci obvody roztaleciho zafizeni, pomocny vstup
ak&niho &lenu dynamometru, pomocny vetup ak&niho &lenu servomechanismu palivové péipusti,

a pifes programétor na blok regulainich obvodd.

Timto zapojenim je moZno na pifedmdtném pracovidti provéddt jakékoliv méifeni, vetns
zébdhu motord, zcela automaticky, aniZ by byla nutné neustdld pFitomnost obsluhy, kterd
tak v prob&hu zadbdhu motoru a vliastniho ndfeni z0stédvé pouze funkce kontrolniho dozoru.
Pomoci zp&tnych vazeb a rdznych Zidel sledujicich prdbsh zkoulky zaFizeni nejen koriguje
vzniklé odchylky od zadaného programu, ale téZ zkoudku pilerudi v pi#ipads, kdy by mohlo
dojit k podkozeni zkouSeného motoru nebo vlastniho zxudebniho zarizeni. Roztéfeci zalfizeni
k nastartovéni zkouSeného motoru miZe byt bud trvelou souddeti proéovtiti. nebo lze pouZit

i etarteru zabudovaného do motoru.

P¥iklad provedeni zat&Zovaciho pracovidté ﬁodlo vynédlezu je znézorndn na p#iloZeném
vykrese, predstavujicim blokové schéme elektrického a mechanickéhe zapojeni jednotlivych
strojb, pfistrojt a Fidicich prvké,

Zkouseny spalovaci motor 1 je svym hi¥idelem pevnd spojen s vifivym dynamometrem 2,
ktery je vybaven &idlem 3 otdlek, fidlem 4 momentu a &idly 5 provoznich hodnot dynamometru,
jako jsou mazéni a chlazeni., Spalovaci motor 1 je opatien pslivovou piipueti 6 oteviranou
servomechanismem 7, a &idly 8 provoznich hodnot motoru kontrolujicimi mazéni, chlazeni
a teplotu vyfukovych plyn@. Na druhém volném konci h#idele vifivého dynamometru 2 je pFipo-
Jeno roztéeci zaiizeni 9, které se rozbihd a odetavuje signdlem z ovlédaciho obvodu 10.
Vifivy dynamometr 2 je regulovén zmdnou budiciho magnetického toku a jeho budici vinuti
Je napdjeno z ak&niho &lenu 1l dynamometru 2. Servomechanisemus 7 palivové piipusti 6 je
#izen akénim &lenem 12 servomechanismu 7. Ak¥ni &len )1 dynemometru 2 i skini &len 12

servomechaniemu 7 jsou piipojeny na vyetupy 13 bloku 14 reguleinich obvodd. Blok 14
regulainich obvodd je Fizen jednak signdly z progremétoru 1S pfipojon‘ho_na prvni #idicdi
vetup 16 nebo signdly z bloku 17 manudlniho zedévéni podminek m&feni, ktery je piFipojen
na druhy #idici vetup 18 bloku 14 royulaénich obvodd. Na programédtor 18 je piipojena
jednotka 19 m&i¥eni asu, kterd slouii k nastavovéni s dodrZovéni doby trvéni jednotlivych
krok@ zatdZovacich a zkudebnich cykld, vietnd doby celé zkoudky. Vystup 8idla 3 otéiek

8 vystup &idla 4

.momsntu jsou pFipojeny jednak na prvni zpdtnovazebni vetupy 20 bloku 14
regula&nich obvodi, jednak, spolu s vystupy &idel S provoznich hodnot dynamometru & s vy~
stupy &idel 8 provoznich hodnot motoru, na mdfici vetupy 21 bloku 22 m&i{cich obvodd

a havafijni logiky. Blok 22 méiicich obvod@ a havarijni logiky wmé na prvni m#fici vyetup 23
pFipojenu jednotku 24 digitélnich mdi*icich pFistrojd, na druhy méfict Qthup 25 pi*ipojenu
Jednotku 26 enalogovych m&Ficich pifistrojd, a na signalizelni vystup 27 p#*ipojen blok 28
signélnich kontrolek, Vystupy 28 havarijniho signélu bloku 22 méficich obvodd & havarijni
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logiky jsou vedeny na ovlédaci obvod 10 roztédeciho za¥izeni 9, na pomocny vetup 31
ak&niho &lenu 11 dynamometru, na pomocny vetup 32 ak&niho &lenu 12 servomechanismu 7 a na
pomocny vetup 33 programétoru 15. Zpdtnovazebni vystup 34 ak&niho &lenu 1l dynamometru
a zpdtnovazebni vystup 35 ak&niho ¥lenu 12 servomechanismu 7 jsou pFipojeny na druhé
zp&tnovazebni vstupy 36 bloku 14 regulaﬁhich obvoda. Sarvomachahisnua 7 palivové pFipusti
6 je opatien pomocnou zpdtnou vazbou 37 na ak¥ni &len 12 servomechanismu 7. Hodndty
zatd%ovaciho zkudebniho cyklu jsou obsl&hou zakodovéany do elektronickych obvodd programé-
toru 15, ktery tyto hodnoty ve formé elektrickych signdld zadévé ve stanoveném sledu a
tasovych intervalech do bloku 14 regulatnich obvodd, odkud jdou Fidici eigndly ne akdni
&len 11 dynamometru a na ak&ni &len 12 servomechanismu 7, kde jsou zesileny na Groven
potiebnou pro napéjeni budiciho vinuti viFivého dynamometru 2 a servomechanismu 7 palivové
pripustd 6. Zarizeni je uvedeno v &innost nastartovénim spalovaciho motoru 1 pomoci
roztsdeciho zaifizeni 9. Po rozbdhnuti spalovaciho motoru 1 je roztéleci zai¥izeni 9 auto-
maticky odpojeno signdlem z bloku 22 m&ficich obvodd a havarijni logiky pfivedeﬁym na
ovlédaci obvod 10, &imZ je roztdleci zairizeni 9 chréanéno pied poskozenim a zéroven je
chréndno i pied uvedenim do chodu pokud b&%{ spalovaci motor 1. ZpStnovazebni signély
p*ichdzejici z &idla 3 otdlek a z &idla 4 momentu a udévajici okamZité skute&né hodnoty
téchto veli¥in jsou v bloku 14 regula&nich obvodd porovnévény se signdly zadanymi z pro-
gramatoru 15 nebo z bloku 17 manudlniho zadévéni, které odpovidaji po2adovanym hodnotém.
vystupni #idici signdly jsou pak vedeny do pi#isludnych ak¥nich &lend 11, 12, které provedou

2 nebo spalovaciho motoru 1

potfebné korekce chodu vifivého dynamometru . tak, aby skuteZné
hodnoty odpovidaly zadanym. Zp&tnovazebni eigndly z obou ak&nich &lend 11, 12 vedené na
druhé zpétnovazebni vetupy 36 bloku 14 regulalnich obvodd provéddji druhou korekci signélu
vedeného na ak&ni &leny 11, 12. Uvedené zpdtnovazebni zapojeni, vEetn& zpdtné vazby 37 ze
servomechanismu 7 na jeho ak&ni &len 12 zaruluji velmi presné dodrzovéni poZadovanych
hodnot zadaného zat&Zovaciho cyklu. Na blok 22 m&Fficich obvodd a havarijni logiky piiché-
zeji signdly z jednotlivych 8idel., PFisludné udaje jsou jednak zaznamendvény piistroji

v jednotce 24 digitdlnich méificich pFistrojt, nebo v jednotce 26 analogovych méficich
p¥ietrojd, jednak jsou vyhodnocovény obvody havarijni logiky. Signél vyhodnoceny jako
havarijni je veden jak na ak&ni &len 1l dynamometru a ak&ni &len 12 servomechanismu 7,
tak na programator 15, a zplsobi tak odstaveni dynamometru i spalovaciho motoru z &in-
nosti. Tuto okolnost i piFi&iny poruchy ozndmi blok 22 md*icich obvedd a havarijni logiky
obsluze signaly z bloku 28 signéiﬁieh kontrolek. Celé zkudebni zaiFizeni je moZno ve
specidlnich piipadech Fidit a provozovat i pomoci bloku 17 manuélniho zad4véani, ktery po

piepnuti z automatického provozu na manudln& Fizeny provoz umoZniuje zasahovat do probihaji-

ciho m&iiciho cyklu.

Pokud jsou zkoudené spalovaci motory 1 vybaveny vlastnim vestavnym roztélecim zaii-
zenim, starterem, lze k nastartovédni takového motoru pouZit tento starter, ktery se pFipoji
na vystup ovladdaciho zaFfizeni 10. V tomto pripad® pak neni tfeba, aby zat&Zovaci praco~

vidté bylo vybaveno samostatnym roztddecim zarizenim.
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PREOMET VYNALEZU

ZatdZovaci pracovidté pro zdbdh a zkoudsky spalovacich motord, ob.ahdjici viifivy dynamo-
metr, &idla pro sniméni momentu, otidek a provoznich hodnot dynamometru i spalovaciho
motoru, vyznadujici se tim, 2e je opatifeno programdtorem /15/ zetéZovaciho cyklu

s blokem /14/ regula&nich obvodd a blokem /22/ nifieich obvodd @ havarijni logiky,
pi*i&em% vystupy /13/ bloku /14/ regula&nich obvodd jsou piFipojeny na akini &len /11/
dynamometru /2/ a na ak&ni &len /12/ servomechanismu /7/ palivové piipusti /6/ spalo-
vaciho motoru /1/, a &idlo /3/ otddek a &idlo /4/ momentu jsou pFipojena jednak na
prvni zpdtnovazebni vstup /20/ bloku /14/ reguls&nich obvodd, jednak spolu & Sidlem /5/
ﬁrovoznich hodnot dynamometru /2/ a &idlem /8/ provoznich hodnot motoru /1/ na méiici
vetupy /21/ bloku /22/ méfFicich obvodd a havarijni logiky, na jehoZ jednotlivé vystupy
/29/ havarijniho signélu jsou pi¥ipojeny ovlddaci obvody /10/ rozté¥eciho zaiizeni /9/,
pomocny vstup /31/ ak&niho &lenu /11/ dynamometru /2/. pomocny vstup /32/ ak&niho

&lenu /12/ servomechanismu /7/ palivové piipusti /6/, a piés programétor /15/ na blok
/14/ regula&nich obvodd.

ZatdZovaci pracovidtd podle bodu 1, vyznaéujici se tim, Ze progremdtor /15/ je opatien
jednotkou /19/ pro méifeni &asu, 8 vyhodou digitadlniho typu.

Zat&Zovaci pracovi$td podle bodu 1, vyznadujici se tim, Z%e k bloku /14/ regulaZnich
obvodd je na fidici vetup /18/ piipojen blok /17/ manudlniho zadévéni podminek mé&ieni.

Zatéovaci pracovitd podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ak&ni &¥len /11/ dynamometru
/2/ je svym zp&tnovazebnim vystupem /34/ a ak&ni &len /12/ servomechanismu /7/ svym
zp&tnovazebnim vystupem /35/ piipojen na druhé zpdtnovazebni vetupy /36/ bloku /14/
regula&nich obvoda.

Zat&Zovaci pracovidtd podle bodu 1, vyznaBujici se tim, 2e blok /22/ méiicich obvodd

a havarijni logiky m& na prvni m&Fici vystup /23/ piFipojenu jednotku /24/ digitélnich
méFicich pristrojd, a na druhy m&i¥ici vyetup /25/ jednotku /26/ analogovych mé&iicich

pitistrojd.

ZatdZovaci pracovistd podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e blok /22/ méiicich obvodd
a havarijni logiky je opatifen signaliza&nim vystupem /27/, na ndjZ je p¥ipojen blok /28/
signdlnich kontrolek.

Zatd¥ovaci pracovidté podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e k ovlddacim obvoddm /10/

je piripojeno samostatné roztéleci zaifizenl /9/.

1 vykres
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