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(54)  zuby krokového motoru

Vynéles se tfké subd krokového
motoru pro svét¥eni klidové pFidriné
s{ly, resp., momentu,

Zuby podle vyndlezu podstatnd svy-
#ujf schopnost motoru vytvé¥et klidovy
pFidring moment pFi odpojeném napdjeni.
Jeho podstata spodivd v tom, ¥e zuby
prvni 1 pohyblivé 3dsti motoruw Jsou na
svén Jelném povrohm opatieny pouoonill
dréfkami, Pom$r hlavni a pomocné subové
rostede je roven celistvému nésobku
podtu fds{ motoru.

Vyndles svysuje jak parametry
motoru, tak i polohovanou spolehlivost
pohonu,
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Vynfles se tfkd subd krokového motoru pro svdtSeni klidové pr{fdriné s{ly,
rupckﬁ.vo momentu,

Krokové motory s aksivovanou reakin{ Sdsti vykuu;l:t urdity pif{aring moment,
t3e rotadni motery nebo pridrinou sflu, tj. linedrn{ motory i ve stavu odpojeni
od sdroje napdjeni, To je spisobeno vys¥fmi harmonickimi slofkami magnetického pole
v prostopu drdiek a vsduchové mesery stroje, sejména t¥mi harmoniokymi, které jsou
celistvimi nésobky podtu féds{, U klasického provedeni subd s hladkym Selem jsou
amplitudy téchto harmonickyjch velmi niské a tedy i velikost pridriného momentu,
respektive s{ly jo malé, Tato vlastnost krokovjoh motord vyvosovat klidov$ pF{drie
nf mement i p¥i odpojeni od sdroje napéjeni je ve vit¥ind p¥ipadd ddleZitou
vlastnosti, nebot sajiffuje polohm pohomu 1 pi¥i néhodném vipadku sité,.

Zuby podle ;ynﬂom podstatnd svySuj{ schopnost motoru vytvéFet klidovy p¥{dri-
ny moment p¥i odpojeném napdjeni, Jeho podstata spoSivd v tom, ¥e suby pevaé 1 pohy-
blivé ¥ésti motoru jsou na svéa Selném povrohu opat¥eny pomoonymi drdEkami. Pomdr
hlavaf a pomooné subové rostede je roven celistvému némobku poStu £ds{ motoru.
Pomooné drdfky Jsou uspoFdddny soumdrnd podle osy subd,

Pokrok dosafenf vyndlesem je v tom, ¥e svySuje jak parametry motoru, tak 1
polohovanou spolehlivost pohonue VyS3i schopnost motoru vytvéiet klidov{ p¥idring
moment m4 soulasnd sa ndsledek Jdstedné sniifen{ toSivého momentu p¥i bSiném provo-
su. Ten viak :I.u kompensovat mp!-iklad svﬁdnim buzeni motoru a uvedend kladné
vlastnost motoru, kterd vyplfvd s podstaty vyndlezu, prevafuje nad Sdstednfm pokle-
sea tolivého momentu motoru,

P¥fkled vyndlesu je na piilofenés vfkrese, kde na obr. 1 je snézornno geometric=
ké usporfddéni subd s pomoonymi drdikami v souosé polose subl pevné i pohyblivé
Sdsti,

Na obr, 2 jsou snésorndny pomdry pfi posunuti pohybiivé 3dsti o 7/.‘/‘2 elektriockfch
stupaid,

Jak je snésornino na obre 1, Jsou suby pevné Sdsti L na svém Selném povrohu opat¥eny
pomocnymi dréikami 3, Tim se vytvoFi pomooné osubeni 5. Obdobnd je upravens 1 Felnd
plocha subw pohyblivé Ssti 2, kde vsuilmou pomooné drédky 4 a pomoond osuben{ §.
Pomooné drdiky 3, 4 Jsou uspordddny soumdrn¥ podle osy subld 9, Pomocné ozuben{ 5, §
na sebe plsobl silovymi Sinky a podil{ se spolu se suby pevné Sdsti ) a suby
pohyblivé ¥dsti 2 na vsniku momentu motoru, JestliZe je motor odpojen od napéjent,
Jsou silové G3inky subl pevné Jdsti ) a subd poh;bliv‘ 8dsti 2 v rovnovése a uplat-
nf se pisobent pomocného osubeni 5, §¢ Taind sila motoru sévisi na poméru hlava{
subové rostele 7 1 a vsduchové messry 17" a klidové pifdrind sfla sévis{ na poméru
pomocné subové rostede 95 a vsduchové mezery _?ﬂ .

Ha obr, 2 jsou zndsorndny pomdry pFi posunuti pohybliveé &€sti o 7% =L elektrice
kfch stupnd. Zuby pevné 3dsti ] a zuby pohyblive ddeti 2 Jsou v polose, kd: jsou
Jejich pFitailivé $Sinky maximdlni, Pomoond ogubeni 5, § Jsou viak opdt v souosé
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pologe, kdy Je energie magmtiakého polae maximdln{ a tudﬁ vykazuji maximdini
fixedni sflu, JestliZe po obvodu notoru Jsou zuby pevné ¥dsti 1 a zuby pohyblivé
84ati 2 jednak v poloze, zndsornéné na obr. 1, i v pologe, zndzornéné na obr, 2,
pius dalsf avé polohy, posunuti oproti za.lr.resleniu polohém o _//_ elektrickyoch
stupnl, jsou vysledné silové u¥inky zubd pevné 3dsti 1 a zubld pohyblivé Fésti 2
anulovény, kdeZto silové Sinky pamocnfch ozubeni 5, § se sditajl, Jednd se
vlastnd o svfrazn®ni uréitych harmonickych slofek mashetického pole motorue

Z uvedeného tedy vyplyvéd, Ze pomdr hlavn{ zubové roztede _?L a pomocné
zgubové rostede ﬂ_ musi byt takovy, aby pFi vykondni kroku bylo pomocné ozube-
n{ 5, 6 vidy v souosé polose. To plati za pFedpokladu, Ze pomér 7%’ Je roven
celistvému nédsobku podtu fdze, ' tedy g@ =k o my kde m znadi polet féz{ a k' celé
kladné 3{slo vit¥{ nef 2,

Zuby podle vynélezu je vFhodné poufit u krokovych motord s buzemou reakini
Séat{, u ktexrfoh je poZadovén velky klidovy pF{driny moment nebo sfla p¥i odpoje-
ni od napéjeciho sdroje. '

PREDMET VYNALEZU

1, Zuby krokového motoru pro gvitden{ klidové piidriné sily, respektive
momentu, vyznadené tim, ¥e suby pevné 3dsti (1) a zuby pohyblivé Sdsti
(2) motoru jsou na svém Selném povrchu opatieny pomocaymi drdZkemi (3, 4),
p¥idemi pomdr hlavn{ zubové rostede ( v/ ) a pomocné gubové roztede
( 75 ) je roven celistvému nésobku (k) podtu féz{ motorm (m), tj.
' g- = k-m

2
2, Zuby krokového motoru podle bodu 1, vysznalené tim, ¥e pémocné drdiky
(3, 4) jsou uspofdddny soumirn® podle osy gubu (o).

2 vikresy
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