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(54)实用新型名称

一种剥皮机传动系统及茎穗兼收玉米收获

机

(57)摘要

本实用新型提供一种剥皮机传动系统，包括

剥皮部、动力系统和剥皮机动力轴；剥皮部包括

压送器组件、剥皮组件、清选组件和籽粒回收装

置；压送器组件设置于剥皮组件上方；清选组件

设置在剥皮组件下方，籽粒回收装置设置于清选

组件的底部；动力系统传动连接剥皮机动力轴，

剥皮机动力轴为清选组件提供动力；本实用新型

将发动机动力分别传递至剥皮机各个工作组件，

设置合理，布局简单，动力传递级数少，传动效率

高，可靠性高。
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1.一种剥皮机传动系统，其特征在于：

包括剥皮部(1)、动力系统(3)和剥皮机动力轴(4)；

所述剥皮部(1)包括压送器组件(11)、剥皮组件(12)、清选组件(13)和籽粒回收装置

(15)；所述压送器组件(11)设置于所述剥皮组件(12)上方；所述清选组件(13)设置在所述

剥皮组件(12)下方，所述籽粒回收装置(15)设置于所述清选组件(13)的底部；

所述动力系统(3)传动连接所述剥皮机动力轴(4)，所述剥皮机动力轴(4)为所述清选

组件(13)提供动力。

2.如权利要求1所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述剥皮机动力轴(4)的一端设有剥皮机动力轴输入链轮(41)，所述剥皮机动力轴(4)

的另一端依次设有第一链轮(42)和第二链轮(43)；

所述清选组件(13)包括剥皮机下搅龙(131)和剥皮机上搅龙(132)；所述剥皮机下搅龙

(131)包括剥皮机下搅龙动力轴(1311)，所述剥皮机下搅龙动力轴(1311)上设有剥皮机下

搅龙输入链轮(1312)和第五链轮(1313)，所述第五链轮(1313)与所述下搅龙输入链轮

(1312)相邻设置；

所述第一链轮(42)通过传动将动力传递至压送器组件(11)；

所述第二链轮(43)通过链条连接所述剥皮机下搅龙输入链轮(1312)；

所述剥皮机上搅龙(132)包括剥皮机上搅龙动力轴(1321)，所述剥皮机上搅龙动力轴

(1321)上设有剥皮机上搅龙输入链轮(1322)，所述剥皮机上搅龙输入链轮(1322)通过链条

连接所述第五链轮(1313)。

3.如权利要求2所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

还包括籽粒清选风机(14)，所述籽粒清选风机(14)设置于籽粒回收装置(15)的一侧；

所述籽粒清选风机(14)包括清选风机动力轴(141)，所述清选风机动力轴(141)上设有清选

风机输入链轮；

所述动力系统(3)包括第二中间轴(35)；所述第二中间轴(35)上依次设有第三链轮

(351)和第四链轮(352)，所述第二链轮(43)通过链条依次连接所述剥皮机下搅龙输入链轮

(1312)和所述第三链轮(351)；

所述第四链轮(352)通过链条连接所述清选风机输入链轮。

4.如权利要求2所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述动力系统(3)还包括发动机输出带轮(31)、主传动轴(32)和换向箱(33)；所述主传

动轴(32)左端设置主传动轴皮带轮(321)，主传动轴(32)的另一端设置剥皮机输入链轮

(322)；

所述发动机输出带轮(31)通过皮带连接所述主传动轴皮带轮(321)；

所述换向箱(33)上设有换向箱输入链轮(331)和换向箱输出链轮，所述剥皮机输入链

轮(322)通过链条、换向箱输入链轮(331)传动连接所述换向箱(33)；与所述换向箱输入链

轮(331)轴线平行的换向箱输出链轮一(332)传动连接所述剥皮机动力轴(4)。

5.如权利要求4所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述动力系统(3)还包括第一中间轴(34)，所述第一中间轴(34)上依次设有第一中间

轴输入链轮(341)和第一中间轴输出链轮(342)；所述换向箱输出链轮一(332)通过链轮连

接所述第一中间轴输入链轮(341)；所述剥皮机动力轴(4)的另一端设有剥皮机动力轴输入
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链轮(41)；所述第一中间轴输出链轮(342)通过链轮连接所述剥皮机动力轴输入链轮(41)。

6.如权利要求4所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述籽粒回收装置(15)包括籽粒搅龙(151)，所述籽粒搅龙(151)包括籽粒搅龙动力轴

(1511)，所述籽粒搅龙动力轴(1511)上设有籽粒搅龙输入链轮(1512)；与所述换向箱输入

链轮(331)的轴线平行的换向箱输出链轮二(333)通过链条连接所述籽粒搅龙输入链轮

(1512)。

7.如权利要求1所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述剥皮组件(12)包括若干剥皮单元，所述每个剥皮单元包括若干剥皮辊(121)，所述

每个剥皮单元上设有被动锥齿轮(1211)；

所述剥皮机动力轴(4)上还设有若干与所述每个被动锥齿轮(1211)相啮合的主动锥齿

轮(49)，所述若干个主动锥齿轮(49)同步驱动所述若干剥皮单元。

8.如权利要求2所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述压送器组件(11)包括4个星轮轴和多个套在所述每个星轮轴上的星轮；

4个星轮轴分别为一号星轮轴(111)、二号星轮轴(112)、三号星轮轴(113)以及四号星

轮轴(114)；

所述一号星轮轴(111)上设有一号星轮轴输入链轮(1111)，所述一号星轮轴输入链轮

(1111)通过链轮连接所述第一链轮(42)；所述一号星轮轴(111)上还设有二号星轮轴输入

链轮(1112)；

所述二号星轮轴(112)上设有二号星轮轴输出链轮(1121)，所述二号星轮轴输入链轮

(1112)通过链轮连接所述二号星轮轴输出链轮(1121)；所述二号星轮轴(112)上还设有三

号星轮轴输入链轮(1122)；

所述三号星轮轴(113)上设有三号星轮轴输出链轮(1131)，所述三号星轮轴输入链轮

(1122)通过链轮连接所述三号星轮轴输出链轮(1131)；所述三号星轮轴(113)上还设有四

号星轮轴输入链轮(1132)；

所述四号星轮轴(114)上设有四号星轮轴第一输出链轮(1141)，所述四号星轮轴输入

链轮(1132)通过链轮连接所述四号星轮轴第一输出链轮(1141)。

9.如权利要求8所述的剥皮机传动系统，其特征在于：

所述剥皮部(1)还包括拨辊(16)，所述拨辊(16)位于所述剥皮组件(12)的一侧，用于将

剥皮后的果穗拨送至果穗仓；

所述拨辊(16)包括拨辊轴(161)，所述拨辊轴(161)上设有拨辊轴输入链轮(1611)；

所述四号星轮轴(114)上还设有四号星轮轴第二输出链轮(1142)，所述四号星轮轴第

二输出链轮(1142)通过链轮连接所述拨辊轴输入链轮(1611)。

10.一种茎穗兼收玉米收获机，其特征在于，包括如权利要求1‑9任意一项所述的剥皮

机传动系统。
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一种剥皮机传动系统及茎穗兼收玉米收获机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及玉米收获机领域，尤其是涉及一种茎穗兼收玉米收获机剥皮机传

动系统。

背景技术

[0002] 茎穗兼收型玉米收获机，一般包括玉米收获系统、秸秆收获系统和还田机，其中玉

米收获系统包括割台、升运器、剥皮机和粮仓，割台包括上割台和下割台，上割台用于将玉

米果穗摘下，摘下的果穗经升运器运送至剥皮机，由剥皮机对果穗剥皮、剥皮后的果穗送至

粮仓；下割台切断茎秆后在输送搅龙的推送下进入切碎机构切碎，在抛洒机构的作用下，通

过二次抛洒机构抛入草仓；现有的茎穗兼收型玉米收获机，一般由发动机经过多级传动，将

动力分别传递给剥皮机、升运器、割台等，其一，因动力传递级数高，导致能量损失大，产品

可靠性低；其二，多级传动的布置需要空间较大，影响玉米收获机的小型化。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种剥皮机传动系统及茎穗兼收玉米收获机，解决以上

所述的问题。

[0004] 根据本实用新型的一个方面，提供一种剥皮机传动系统，包括剥皮部、动力系统和

剥皮机动力轴；所述剥皮部包括压送器组件、剥皮组件、清选组件和籽粒回收装置；所述压

送器组件设置于所述剥皮组件上方；所述清选组件设置在所述剥皮组件下方，所述籽粒回

收装置设置于所述清选组件的底部；所述动力系统传动连接所述剥皮机动力轴，所述剥皮

机动力轴为所述清选组件提供动力。

[0005] 优选地，所述剥皮机动力轴的一端设有剥皮机动力轴输入链轮，所述剥皮机动力

轴的另一端依次设有第一链轮和第二链轮；所述清选组件包括剥皮机下搅龙和剥皮机上搅

龙；所述剥皮机下搅龙包括剥皮机下搅龙动力轴，所述剥皮机下搅龙动力轴上设有剥皮机

下搅龙输入链轮和第五链轮，所述第五链轮与所述下搅龙输入链轮相邻设置；所述第一链

轮通过传动将动力传递至压送器组件；所述第二链轮通过链条连接所述剥皮机下搅龙输入

链轮；所述剥皮机上搅龙包括剥皮机上搅龙动力轴，所述剥皮机上搅龙动力轴上设有剥皮

机上搅龙输入链轮，所述剥皮机上搅龙输入链轮通过链条连接所述第五链轮。

[0006] 优选地，还包括籽粒清选风机，所述籽粒清选风机设置于籽粒回收装置的一侧；所

述籽粒清选风机包括清选风机动力轴，所述清选风机动力轴上设有清选风机输入链轮；所

述动力系统包括第二中间轴；所述第二中间轴上依次设有第三链轮和第四链轮，所述第二

链轮通过链条依次连接所述剥皮机下搅龙输入链轮和所述第三链轮；所述第四链轮通过链

条连接所述清选风机输入链轮。

[0007] 优选地，所述动力系统还包括发动机输出带轮、主传动轴和换向箱；所述主传动轴

左端设置主传动轴皮带轮，主传动轴的另一端设置剥皮机输入链轮；所述发动机输出带轮

通过皮带连接所述主传动轴皮带轮；所述换向箱上设有换向箱输入链轮和换向箱输出链
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轮，所述剥皮机输入链轮通过链条、换向箱输入链轮传动连接所述换向箱；与所述换向箱输

入链轮的轴线平行的换向箱输出链轮一传动连接所述剥皮机动力轴。

[0008] 优选地，所述动力系统还包括第一中间轴，所述第一中间轴上依次设有第一中间

轴输入链轮和第一中间轴输出链轮；所述换向箱输出链轮一通过链轮连接所述第一中间轴

输入链轮；所述剥皮机动力轴的另一端设有剥皮机动力轴输入链轮；所述第一中间轴输出

链轮通过链轮连接所述剥皮机动力轴输入链轮。

[0009] 优选地，所述籽粒回收装置包括籽粒搅龙，所述籽粒搅龙包括籽粒搅龙动力轴，所

述籽粒搅龙动力轴上设有籽粒搅龙输入链轮；与所述换向箱输入链轮的轴线平行的换向箱

输出链轮二通过链条连接所述籽粒搅龙输入链轮。

[0010] 优选地，所述剥皮组件包括若干剥皮单元，所述每个剥皮单元包括若干剥皮辊，所

述每个剥皮单元上设有被动锥齿轮；所述剥皮机动力轴上还设有若干与所述每个被动锥齿

轮相啮合的主动锥齿轮，所述若干个主动锥齿轮同步驱动所述若干剥皮单元。

[0011] 优选地，所述压送器组件包括4个星轮轴和多个套在所述每个星轮轴上的星轮；所

述一号星轮轴上设有一号星轮轴输入链轮，所述一号星轮轴输入链轮通过链轮连接所述第

一链轮；所述一号星轮轴上还设有二号星轮轴输入链轮；所述二号星轮轴上设有二号星轮

轴输出链轮，所述二号星轮轴输入链轮通过链轮连接所述二号星轮轴输出链轮；所述二号

星轮轴上还设有三号星轮轴输入链轮；所述三号星轮轴上设有三号星轮轴输出链轮，所述

三号星轮轴输入链轮通过链轮连接所述三号星轮轴输出链轮；所述三号星轮轴上还设有四

号星轮轴输入链轮；所述四号星轮轴上设有四号星轮轴第一输出链轮，所述四号星轮轴输

入链轮通过链轮连接所述四号星轮轴第一输出链轮。

[0012] 优选地，所述剥皮部还包括拨辊，所述拨辊位于所述剥皮组件的一侧，用于将剥皮

后的果穗拨送至果穗仓；所述拨辊包括拨辊轴，所述拨辊轴上设有拨辊轴输入链轮；所述四

号星轮轴上还设有四号星轮轴第二输出链轮，所述四号星轮轴第二输出链轮通过链轮连接

所述拨辊轴输入链轮。

[0013] 本实用新型的另一个方面，提供一种茎穗兼收玉米收获机，包括如上所述的剥皮

机传动系统。

[0014] 本实用新型将发动机动力分别传递至剥皮机各个工作组件，设置合理，布局简单，

动力传递级数少，传动效率高，可靠性高。

附图说明

[0015] 图1为茎穗玉米收获机的结构示意图1；

[0016] 图2为茎穗玉米收获机的结构示意图2；

[0017] 图3为茎穗玉米收获机的结构示意图3；

[0018] 图4为茎穗玉米收获机主传动系统示意图；

[0019] 图5为剥皮机传动系统示意图；

[0020] 图6为剥皮机前侧传动示意图；

[0021] 图7为剥皮机后侧传动示意图1；

[0022] 图8为剥皮机后侧传动示意图2；

[0023] 图9为籽粒回收装置传动示意图。
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具体实施方式

[0024] 为了便于理解本申请，为使本申请的上述目的、特征和优点能够更加明显易懂，下

面结合附图对本申请的具体实施方式做详细的说明。在下面的描述中阐述了很多具体细节

以便于充分理解本申请，附图中给出了本申请的较佳实施方式。但是，本申请可以以许多不

同的形式来实现，并不限于本文所描述的实施方式。相反地，提供这些实施方式的目的是使

对本申请的公开内容理解的更加透彻全面。本申请能够以很多不同于在此描述的其它方式

来实施，本领域技术人员可以在不违背本申请内涵的情况下做类似改进，因此本申请不受

下面公开的具体实施例的限制。

[0025] 此外，术语“第一”、“第二”仅用于描述目的，而不能理解为指示或暗示相对重要性

或者隐含指明所指示的技术特征的数量。由此，限定有“第一”、“第二”的特征可以明示或者

隐含地包括至少一个该特征。在本申请的描述中，“多个”的含义是至少两个，例如两个，三

个等，除非另有明确具体的限定。在本申请的描述中，“若干”的含义是至少一个，例如一个，

两个等，除非另有明确具体的限定。

[0026] 除非另有定义，本文所使用的所有的技术和科学术语与属于本申请的技术领域的

技术人员通常理解的含义相同。本文中所使用的术语只是为了描述具体的实施方式的目

的，不是旨在于限制本申请。本文所使用的术语“和/或”包括一个或多个相关的所列项目的

任意的和所有的组合。

[0027] 在本文中，需要说明的是，除非另有明确的规定和限定，术语“安装”、“相连”、“连

接”应做广义理解。例如，可以是固定连接，也可以是可拆卸连接，或一体地连接；可以是机

械连接，也可以是电连接；可以是直接相连，也可以通过中间媒介间接相连，还可以是两个

元件内部的连通。

[0028] 以下结合说明书的附图，本本发明的实施例予以进一步地详尽阐述。

[0029] 需要说明的是，在本实施方式中，当定义机体前后方向以及横宽方向的右方向或

左方向时，均是以沿机体前进方向观察的状态下定义前后左右的。

[0030] 参照图1‑4所示，本实用新型的茎穗兼收玉米收获机，包括用于摘取玉米果穗和切

割茎秆的割台6、用于驾驶操作的驾驶室7、用于输送从割台输送过来的玉米果穗的升运器

8、用于提供动力的发动机9、用于将玉米果穗进行剥皮工作的剥皮机50、用于将玉米茎秆喂

入和切碎的喂入切碎装置70、用于盛装切碎后的玉米茎秆的草仓10、用于将切碎后的玉米

茎秆抛送至草仓10的抛送装置20、用于盛装经剥皮机剥皮处理的玉米果穗的粮仓30、用于

秸秆还田的还田机40和用于整机运转的传动系统60。

[0031] 参照图4‑9所示，一种剥皮机50的传动系统，包括剥皮部1、动力系统3和剥皮机动

力轴4；剥皮部1包括压送器组件11、剥皮组件12、清选组件13、籽粒清选风机14、籽粒回收装

置15和拨辊16；压送器组件11设置于剥皮组件12上方；清选组件13设置在剥皮组件12下方，

清选组件13内部设置剥皮机下搅龙131和剥皮机上搅龙132，底部为清选筛网，清选组件13

用于将分离后的果穗苞衣运送至苞叶粉碎器80；籽粒回收装置15设置于清选组件13的底

部；籽粒清选风机14设置于籽粒回收装置15的一侧；拨辊16位于剥皮组件12的一侧，用于将

剥皮后的果穗拨送至果穗仓；动力系统3传动连接剥皮机动力轴4，剥皮机动力轴4为清选组

件13、籽粒清选风机14、剥皮组件12、压送器组件11和拨辊16提供动力；本方案简化传动系

统，动力传递级数低，传递效率高。
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[0032] 剥皮组件12包括若干剥皮单元，本实施例中剥皮单元为四个，每个剥皮单元包括

四个剥皮辊121，每个剥皮单元上设有被动锥齿轮1211；剥皮机动力轴4上设有四个与每个

被动锥齿轮1211相啮合的主动锥齿轮49，四个主动锥齿轮49同步驱动每个剥皮单元上的被

动锥齿轮1211，每个剥皮单元上的四个剥皮辊121分别设置传动齿轮1212，每个剥皮单元上

的被动锥齿轮1211通过传动齿轮1212传动连接剥皮单元中的四个剥皮辊121；通过若干锥

齿轮同步驱动多组剥皮单元进而驱动剥皮组件12正常工作，减少传递级数，提高传递效率

及可靠性。

[0033] 动力系统3包括发动机输出带轮31、主传动轴32、换向箱33、第一中间轴34和第二

中间轴35；主传动轴32左端设置主传动轴皮带轮321，主传动轴32的另一端设置剥皮机输入

链轮322；换向箱33上设有换向箱输入链轮331和换向箱输出链轮，剥皮机输入链轮322通过

链条、换向箱输入链轮331传动连接换向箱33；第一中间轴34上依次设有第一中间轴输入链

轮341和第一中间轴输出链轮342；与换向箱输入链轮331的轴线平行的换向箱输出链轮一

332通过链轮连接第一中间轴输入链轮341；剥皮机动力轴4的一端设有剥皮机动力轴输入

链轮41，剥皮机动力轴4的另一端依次设有第一链轮42和第二链轮43；第一中间轴输出链轮

342通过链轮连接剥皮机动力轴输入链轮41。机体工作时，发动机输出带轮31通过皮带连接

主传动轴皮带轮321，发动机输出带轮31驱动主传动轴皮带轮321转动，主传动轴皮带轮321

驱动主传动轴32转动，主传动轴32驱动剥皮机输入链轮322转动；剥皮机输入链轮322驱动

换向箱输入链轮331转动从而驱动换向箱33工作，换向箱输出链轮一332驱动第一中间轴输

入链轮341转动；第一中间轴输入链轮341驱动第一中间轴34转动；第一中间轴34驱动第一

中间轴输出链轮342转动，第一中间轴输出链轮342驱动剥皮机动力轴输入链轮41转动，剥

皮机动力轴输入链轮41驱动剥皮机动力轴4转动，剥皮机动力轴4同步驱动第一链轮42和第

二链轮43转动进而为清选组件13、籽粒清选风机14、剥皮组件12和压送器组件11提供动力。

[0034] 清选组件13内部设置剥皮机下搅龙131和剥皮机上搅龙132；剥皮机下搅龙131包

括剥皮机下搅龙动力轴1311，剥皮机下搅龙动力轴1311上设有剥皮机下搅龙输入链轮1312

和第五链轮1313，第五链轮1313与剥皮机下搅龙输入链轮1312相邻设置；剥皮机上搅龙132

包括剥皮机上搅龙动力轴1321，剥皮机上搅龙动力轴1321上设有剥皮机上搅龙输入链轮

1322，剥皮机上搅龙输入链轮1322通过链条连接第五链轮1313；第二中间轴35上依次设有

第三链轮351和第四链轮352，第二链轮43通过链条依次连接剥皮机下搅龙输入链轮1312和

第三链轮351。机体工作时，第二链轮同步43驱动剥皮机下搅龙输入链轮1312和第三链轮

351转动，剥皮机下搅龙输入链轮1312驱动剥皮机下搅龙动力轴1311转动，从而为剥皮机下

搅龙提供动力；剥皮机下搅龙动力轴1311驱动第五链轮1313转动，第五链轮1313驱动剥皮

机上搅龙输入链轮1322转动，剥皮机上搅龙输入链轮1322驱动剥皮机上搅龙动力轴1321转

动，从而为剥皮机上搅龙提供动力；具体地，剥皮机上搅龙输入链轮1322通过链条连接第五

链轮1313，第五链轮1313位于链条的外侧，剥皮机上搅龙输入链轮1322和第五链轮1313的

动力转动方向相反。

[0035] 籽粒清选风机14包括清选风机动力轴141，清选风机动力轴141上设有清选风机输

入链轮；第四链轮352通过链条连接清选风机输入链轮；工作时，第三链轮351驱动第二中间

轴35转动，第二中间轴35驱动第四链轮352转动，第四链轮352驱动清选风机输入链轮转动，

清选风机输入链轮驱动清选风机动力轴141转动，进而籽粒清选风机14正常运行工作。
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[0036] 本实施例中，压送器组件11包括4个星轮轴和多个套在每个星轮轴上的星轮；一号

星轮轴111上设有一号星轮轴输入链轮1111和二号星轮轴输入链轮1112，一号星轮轴输入

链轮1111通过链轮连接第一链轮42；二号星轮轴112上设有二号星轮轴输出链轮1121和三

号星轮轴输入链轮1122，二号星轮轴输入链轮1112通过链轮连接二号星轮轴输出链轮

1121；三号星轮轴113上设有三号星轮轴输出链轮1131和四号星轮轴输入链轮1132，三号星

轮轴输入链轮1122通过链轮连接三号星轮轴输出链轮1131；四号星轮轴114上设有四号星

轮轴第一输出链轮1141和四号星轮轴第二输出链轮1142，四号星轮轴输入链轮1132通过链

轮连接四号星轮轴第一输出链轮1141；拨辊16包括拨辊轴161，拨辊轴161上设有拨辊轴输

入链轮1611，四号星轮轴第二输出链轮1142通过链轮连接拨辊轴输入链轮1611。机体工作

时，第一链轮42驱动一号星轮轴输入链轮1111转动，一号星轮轴输入链轮1111驱动一号星

轮轴111转动，一号星轮轴111驱动二号星轮轴输入链轮1112转动，二号星轮轴输入链轮

1112驱动三号星轮轴输入链轮1122转动，三号星轮轴输入链轮1122驱动二号星轮轴112转

动，二号星轮轴112驱动三号星轮轴输入链轮1122转动，三号星轮轴输入链轮1122驱动三号

星轮轴输出链轮1131转动，三号星轮轴输出链轮1131驱动三号星轮轴113转动，三号星轮轴

113驱动四号星轮轴输入链轮1132转动，四号星轮轴输入链轮1132驱动四号星轮轴第一输

出链轮1141转动，四号星轮轴第一输出链轮1141转动驱动四号星轮轴114转动，四号星轮轴

114驱动四号星轮轴第二输出链轮1142转动，四号星轮轴第二输出链轮1142驱动拨辊轴输

入链轮1611转动，拨辊轴输入链轮1611驱动拨辊轴161转动；从而压送器组件11和拨辊16正

常工作。

[0037] 籽粒回收装置15包括籽粒搅龙，籽粒搅龙包括籽粒搅龙动力轴，籽粒搅龙动力轴

上设有籽粒搅龙输入链轮1512；与换向箱输入链轮331的轴线平行的换向箱输出链轮二333

通过链条连接籽粒搅龙输入链轮1512。机体工作时，换向箱输出链轮二333驱动籽粒搅龙输

入链轮1512转动，籽粒搅龙输入链轮1512驱动籽粒搅龙动力轴转动进而为籽粒回收提供动

力，从而籽粒回收装置15正常工作。

[0038] 本实用新型将发动机9动力分别传递至剥皮机50各个工作组件，设置合理，布局简

单，动力传递级数少，传动效率高，可靠性高。

[0039] 本领域技术人员可显见，可对本发明的上述示例性实施例进行各种修改和变型而

不偏离本发明的精神和范围。因此，旨在使本发明覆盖落在所附权利要求书及其等效技术

方案范围内的对本发明的修改和变型。
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