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(57) Anotace:

Zafizeni ma soustavu dopravnikl svételnych
hradel, sestavajicich z vysila¢t /4/ a pfijima-
¢t /5/, upravenych v blizkosti schodi$tové
nebo chodnikové drahy v oblasti oplasténi, je-
jichz signaly jsou privadény do alesponl jedno-
ho elektronického analyzatoru /2/, ktery
automaticky opétovné nastavi stav pfiprave-
nosti osobniho dopravniku ke spusténi poté,
co jiz bylo aktivovano tla¢itko nouzového vy-
pnuti. Jednotlivé vysila¢e /4/ a pfijimace /5/
jsou kombinovany do fetézce svételnych hra-
del a jsou usporadany vice ¢i méné€ vzajemné
proti sobé v danych rozestupech. Vysilace /4/
a pfijima¢e /5/ jsou upraveny stfidavé na
kazdé strané /a, b/ osobniho dopravniku, pfi-
¢emz je vytvofena elektrickd instalace
jednotlivych vysila¢t /4/ a pfijima¢t /5/ na
kazdé strané /a, b/ osobniho dopravniku, bez
spojeni s pfijimaci /5/ a vysilac¢i /4/ uprave-
nymi na sousedni strané /b, a/,
prostfednictvim konektort /10/.
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Zarizeni pro opétovnou aktivaci (M&&mdw
dO/AMWtjaL

Oblast techniky

Predklédany vynalez se tyka zarizeni pro opétovnou
aktivaci osobnich dopravniki, zejména Jjako Jsou pohybliva
schodisté a pohyblivé chodniky, zahrnujici mnozstvi
svételnych hradel sestavajicich z vysilacua a pfijimact
upravenych v blizkosti schodistové nebo chodnikové drédhy v
oblasti oplédsténi, jejichZ signdly jsou privadény do alespon
jednoho elektronického analyzatoru, ktery automaticky
opétovné nastavi stav pfipravenosti osobniho dopravniku ke
spudténi poté, co JjiZ bylo aktivovano tlac¢itko nouzového

vypnuti.

Dosavadni stav techniky

V patentovém spisu DE-C 29 41 119 je popsan zplsob
zajisténi bezpecnosti osob v pfepravni oblasti osobnich
dopravniki, zejména pohyblivych schodist, ktery =zahrnuje
spinaci systém spousténi prost¥ednictvim monitorovéani
uspofadéni sv&telnych hradel a prostrednictvim odpovidajici
signalizace prostfedku neumozZiujiciho spudténi, ve kterém je
svétlo vedeno v uspofadani svételnych hradel od alespon
jednoho vysila&e k alespofi jednomu prijimaci prostfednictvim
reflektorového usporadani a kontrolovdno na shodu s predem
stanovenou minimalni hodnotou. Kazdy vysila& Je ptirazen
prijima¢i za vytvorfeni monitorovaciho useku, pricemZz kazdy
monitorovaci Usek je monitorovadn ve spojeni s reflektorovym
usporadanim prostfednictvim "vé&jirovitého" pokryti. Stav
neumoziiujici spudt&ni dopravniku je zruSen prostfednictvim
prostfedku neumoZAiujiciho spusténi, kdyZ urovné signdla z

prijima&l ve vSech monitorovacich usecich prekracuji

~9¢
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minim&lni hodnotu a jejich rozdilovy kvocieﬂt se rovna nule,
to znamena, 2ze dopravnik nife byt spudtén pouze, kdyz Je
zajidténo, Ze 34dna dal3i osoba neni pfitomna V pfepravni
oblasti dopravniku. Prost¥ednictvim tohoto systému, Jjak byl
popsan vySe, Je pfepravni oblast dopravniku monitorovéna po
celé Jjeji 8irce a tudiz prakticky uplné, to znamena, Z2e
jakakoliv osoba stojici nebo le?ici na dopravniku Je
spolehlivé zjisténa. Navic Jjsou podobné zjistény také
pohybujici se osoby, takZe systém nemiZe byt opétovné spusten
dokud neni zajiténo, Ze nikdo jiZ neni v prepravni oblasti.
Tak presto, Ze opé&tovné umoZneéni spudténi je automatické, Je

jakékoliv nebezpedi tykajici se osob spolehlivé vylouceno.

ct

prfes funkéni bezpeénost tohoto systému nemiZe by

z 0w

nicméné vylou&eno, Ze Jjeho fungovéni miZe byt nepfizniv

(D«

ovlivnéno poskozenim, zejména V pfipadé vandalismu, & to
obzvladté v ddsledku nutného pouziti reflektorl. Vedle toho
jsou rovnéz velmi vysoké néklady na vzajemné propojeni

elektrickou instalaci svételnych hradel.

Cilem predklédaného vynélezu je propracovat zarizeni
pro opétovnou aktivaci osobnich dopravnika, Jjak je definovéano
v uvodni casti prvniho patentového naroku, takZe
prostfednictvim usporadéani monitorovaciho zafizeni, tak
jednoduge jak Jen Je mo¥né, se na jedné straneé snizi naklady
potfebné na elektrickou instalaci a tudiz také néaklady na
signalizaci, a na druhé strand montaZni usporadani v oblasti
opla$téni mlZe byt upraveno tak, Z%e nahrazeni vysilacl a
prijima&l je usnadnéno, zatimco jsou spolehlivé chrénény pred

vnéjsimi vlivy.
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Podstata vynalezu

Uvedeného cile Jje dosaZeno podle predkléadaného
vynalezu prostfednictvim:

- kombinaci jednotlivych vysiladl a prijimach do
Tetézce svételnych hradel,

- usporadanim vysiladl a pfijimact vice nebo méné
vzajemné proti sobé v danych rozestupech,

- upravenim vysiladl a prijimacld nebo obracené
stfidavé na kaZdé strané osobniho dopravniku, a

- vytvorenim elektrické instalace jednotlivych
vysiladd a prijimacéd na kaZdé strané osobniho
dopravniku bez spojeni s pfijima¢i a vysilaci
upravenymi na sousednil strané prostrednictvim

konektoru.

Daldi aspekty pfedmétu vyndlezu budou =zrejmé ze

zavislych patentovych naroku.

zatimco jsou vyZadovany pouze dva typy vysilacli a
prijimac¢h v  fetézci svételnych hradel, je  vytvoreno
jednoduché usporadani elektrické instalace prostfednictvim
kédovanych konektorll ve vysiladich a pfijimac¢ich, coZ ma za
nisledek kratké délky elektrické instalace mezi komponenty.
Pot¥eba spojit pravou stranu s levou stranou pohyblivého
schodist& nebo pohyblivého chodniku Jje nyni prave tak
nadbyte&nd, jako Je nadbytelnd potfeba nastavit vysilacCe a
prfijimace.

Stejné&, jako bylo popséno ve spojeni s dosavadnim
stavem techniky, funguje =zafizeni pro opétovnou aktivacil
pouze poté, co JiZ Dbylo aktivovano tlacitko nouzového

vypnuti. Pro kontrolu, Ze svételnd clona je provedena pri
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kazdé aktivaci nouzového vypnuti, je Fizeni umoZnéno v pfedem

stanovené dobé&, napfiklad, po 20 sekundéch.

Pro ka?dy elektronicky analyzdtor miZe Dbyt upraveno
zhruba 100 vysiladd a pfijimaéd, takZe zpravidla Je pouze
jeden elektronicky analyzator dostatelny pro kaZzdé pohyblivé
schodist® nebo pohyblivy chodnik. Skfifi pro elektronicky

analyzator je vyhodné& uspofddana moduléarné.

Elektronicky analyzator zahrnuje prostredky pro
automatické "sledovani" poctu instalovanych svételnych
hradel, tak’e neni potfebné nastaveni pokud se tyka
elektronického analyzatoru, to znamend, Ze hradla v pripadé
poSkozeni mohou byt nahrazovéna bez nutnosti jakychkoliv

nastaveni.

Monitorovaci obvod je usporadan vyhodné redundantné,
co? =zpravidla zahrnuje dva sledovaci obvody usporéadané
odd&lend prostfednictvim b&Znych prostredkd. Z retézce
svételnych hradel jsou dva samostatné signdly analyzovany
prostfednictvim mikropocéitadové ridici Jjednotky, pricemz
jeden signal je tfeba pulzni signal pouzity pri detekci
umistdni podkozenych vysila&l nebo pfijimacl, druhy signal jJe
tILeba napétovy signél pro umoznéni redundantnich
monitorovacich obvodl, pridemZ miZe byt rovnéZ =zajisténa

detekce preruseného obvodu.

jakékoliv pridavné komponenty pro analyzovani chyb
jsou tudiZ nadbyteéné. Zobrazeni stavu miZe byt realizovano,
napfiklad, barevnymi LED diodami v elektronickém analyzatoru,
pfidem? vystraZnd signalizace je indikovana pouze pri chybové

situaci.
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Vyhodné& reté&z svételnych hradel neni napajen 220 V,
ale, napfiklad, signalovym napé&tim 24 V. Prostfednictvim
sériového usporadani nékolika analyzatorovych prostrfedkd,
miZe byt upraven jakykoliv pocet monitorovanych vysilaca a
pfijimadt, takZe dokonce obzvlasté dlouhd pohybliva schodisté
nebo pohyblivé chodniky mohou byt odpovidajicim zplsobem
vybavena zafizenim pro opétovnou aktivaci podle predklédaného
vynadlezu. Dvou dratovy systém (CAN sbérnice) umozhuje prenos

dat do diagnostickych prost¥edkd dopravniku.

Podle dalsiho aspektu prfedkladdaného vyndlezu Je
geometrie kaZdého vysilade a pfijimace usporadéna stejne,
jedinym rozdilem je pfipadné barevné hledisko pro napomoZeni
rozlideni vysilade od prijimace. Do oblasti opladténi Jsou
zaclenéna vybrani na predem stanovenych stredovych
rozestupech, slouzici pro pfijeti odpovidajiciho
vysilace/prijimace, z nichZz kaidy je zaSroubovan do
odpovidajiciho vodiciho prvku zakrytého prasvitnym vickem v
oplédténi, které slouZi jako prostfedek proti vandalismu. To
zajidtuje pracho-t&sné usporadani optickych komponentld s
definovanymi rozestupy mezi vysilalem/pfijimaCem a vickem na
jedné stran&, zatimco na druhé strané se vytvari hladké
povrchovd Uprava na oplas$téni. Zajisténi vodiciho prvku
vzhledem k oplasténi je vyhodné provedeno prostfednictvim
dol® vychyleného drZidku opatfeného dréZkami vné doll
vychylené &asti pro umoZnéni nastaveni. Dolh vychylend délka
je stejnd jako délka té casti vodiciho prvku, kterad zasahuje

dovnit?¥.

Pro vytvofeni Jednotky Jje drZdk namontovan se
draZkovou &asti na volné &elni povrchové ploSe vodiciho prvku

a umist&n vzhledem k vodicimu prvku prostfednictvim zavrené
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matice upravené nad vodicim prvkem. Tato jednotka potom miuZe
byt zajidtdna k oplé3téni prostfednictvim Sroubového spcjeni
nebo podobn&, pfilemZz jakékoliv korekce, které Je treba
provést, jsou dosaZeny uvolnénim uzaviené matice a posunutim

drzadku vzhledem k vodicimu prvku.

Podle jedté daldiho aspektu predklédaného vynadlezu je

Fet&z svdtelnych hradel provozovén s infracervenym svétlem.

Predkladany vyndlez bude v néasledujicim popisu
podrobn& popsén prostfednictvim pfikladného provedeni ve

spojeni s odkazy na pripojené vykresy.

Prehled obréazkl na vykresech

Obr.1 znézorfiuje systémové schéma zarfizeni pro
opétovnou aktivaci podle predkléadaného

vynélezu;

Obr.2 znézoriiuje pohled v £fezu na =zarizeni pro
opétovnou aktivaci ve formeé vysilace
zajisténého k oplésténi, napriklad,
pohyblivého schodisté;

Obr.3 znazorfiuje pohled v <fezu na zarfizeni pro
opétovnou aktivaci ve formé prijimace
zajisténého v alternativnim usporadani Kk
oplasténi, napfiklad, pohyblivého chodniku;

Obr.4 znazorhuje ptdorys drZaku, ktery je znazornén

na obr. 3.

Priklady provedeni vyndlezu

Na obr. 1 je ilustrovadno =zafizeni 1 pro opétovnou

aktivaci podle pfedkladaného vyndlezu, urcené pro pouziti v
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pohyblivém schodisti (neni zndzornéno) . Patrny je
elektronicky analyzdtor 2 obsahujici displej 3 pro indikacil
vystranych signald. Zafizeni 1 pro opétovnou aktivaci
zahrnuje fetéz sv&telnych hradel, tvoreny mnozstvim vysilacl
4 a prijimacd 5 uspofadanych stfidavé ve sméru pohybu
pohyblivého schodi3té (neni znézorneéno), takZe prijimac 5 je
upraven vice &i méné& proti kaZdému vysilali 4. Kazdy vysilac
4 stejné& tak jako kazdy pr¥ijima& 5 Je opatfen dvéma kabely 6,
7 respektive 8, 9, které mohou byt spojeny pres odpovidajici
konektory 10 s pridruZenymi kabely 7, 6 respektive 9, 8
dalsiho komponentu v rade pro kazdy pripad
(prijima&/vysilad), coZ ma& =za nasledek fetd&z svételnych
hradel na ka?dé strand pohyblivého schodiité&. Propojeni leve
strany a vysilacd/prijimmaca s vysiladi/pfijimac¢i na pravé
stran& b tudiZ neni nutné. Konektory 10 jsou usporadany
vyhodné kédovand, takZe v kaZdém pripadé pouze dva typy
vysilaél 4 a prfijimac¢h 5 Jsou nutné pro vytvoreni fetézu
svételnych hradel. Jednotlivé vysilaCe 4 a prijimace 5 jsou
vzajemné propojeny odpovidajicimi kabely 11, 12 a zpétnymi
vodi¢i 13, 14. Toto =zvoleneé provedeni zajistuje kratka
kabelovad spojeni mezi vysila&i 4 a prfijima¢i 5 na kazdeé
strand a, b pohyblivého schodisté, pri¢em? zpravidla neni
potfebné nastaveni vysiladl 4 a pfijimach 5. zarizeni 1 pro
opé&tovnou aktivaci je aktivovano po kaZdém spuSténi nouzového
vypnuti poté, co byla provedena kontrola svételné clony
vytvorené vysiladi 4 a prijima¢i 5. KaZdému elektronickému
analyzatoru 2 mbZe byt prifazeno mnoZstvi vysilacdd 4 a
prijimac¢a 5, takZe prakticky jakdkoliv délka pohyblivého
schodidté mbZe byt monitorovéna jednim  elektronickym

analyzétorem 2. Pokud by napfiklad byl pfekroCen pocet 100,
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pak miZe byt jakykoliv polet monitorovanych vysilaclh 4 a
prijimac¢h 5 wupraven prostf¥ednictvim sériového usporadani

né&kolika elektronickych analyzatort 2.

Na obr. 2 je ilustrovén pohled v fezu, znazoriujici
vysila¢ 4 upraveny chranény v oplasténi 15 (pouze naznaceno)
pohyblivého schodi3t& (neni znazornéno). Jak jiz bylo
vysvétleno ve spojeni s obr. 1, je vysilaC 4 vybaven dvéma
kabely 6, 7 kon&icimi v kédovanych konektorech 10, ke kterym
potom mohou byt pfipojeny kabely 11, 12, 13, 14 (viz obr. 1)
vedouci bud k elektronickému analyzdtoru 2 nebo, samozfejme,
prijimacim 5 smérem dopredu nebo zpét. Vysilag& 4 Jje upraven
za oplast&nim 15, kde je chrénén pred poSkozenim. V tomto
usporédani miife byt upevnéni provedeno prostrfednictvim drzaku
16, ktery mdZe byt zajidtén prostfednictvim 3Sroubd 17, 18 a
dilataénich té&lisek 19 a také prostfednictvim vodicich prvka

20 k zadni strané 21 oplasteéni 15.

Na obr. 3 je ilustrovén pohled v fezu na zafizeni pro
op&tovnou aktivaci, které zahrnuje pfijimac 5 majici drzak v
upravené verzi oproti provedeni zn&zornénému na obr. 2, ktery
miZe byt pouZit, napfiklad, v oplasténi 22 pohyblivého
chodniku (neni =znazornén). Volny konec 23 pfijimaCe 5 Jje
opatfen vodicim prvkem 25 vytvadfejicim poutko 24 tak, Ze
vné&jsi zavit 26 prfijimace 5 Je zaSroubovan do vnitrniho
zavitu 27 vodiciho prvku 25. RovnéZ Jje upraven drzak 28
zahrnujici na Jjednom konci doll vychylenou cast 29 a na
druhém konci draZkovanou &ast 30. Pro vytvoreni jednotky Je
drzék 28 namontovan nad vodicim prvkem 25 v pfijimaci 5 a
zaji%tén na mist& prostrfednictvim uzavfené matky 31 podobné
opatf¥ené vnit¥nim zavitem proti vodicimu prvku 25. DrZak 28

zahrnuje mezi koncem dréZkované casti 30 a dold vychylenou
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Casti 29 prichozi diru 32 pro prichod upeviiovaciho prvku 33,
ktery je v tomto pripadé zévrtny. Sroub spojeny se =zadni
stranou 34 oplasténi 22. Jednotka sestavajici z prfijimace 5,
vodiciho prvku 25, drzédku 28 a také uzavrfené matky 31 je
potom namontovana na zavrtny Sroub 33 opatfeny zavitem 35 v
&asti prOchozi diry 32 a zajisténa k zadni strané 34
opld3téni 22 prostrednictvim matky 36. V tomto usporadani je
drazkovéa Cast30 upravena pro kompenzaci toleranci vybrani 37
upraveného v oplé3téni 22 vzhledem k =zavrtnému Sroubu 33,
pfi¢emZ tato kompenzace Jje dosaZena prostrednictvim uvolnéni
a posunuti drZaku 28 v odpovidajicim sm&ru. Vodici prvek 25
je opatF¥en v oblasti opldsténi dalsim poutkem 38, ke kterému
je spojena kryci deska, napfiklad, z prisvitného materialu.
Vodici prvek 25 Jje spojen s kryci deskou 39 tak, Ze Je
vytvorena ploché& rovina, kterd v nasazeném stavu prijimace 5

je umist&na v zakrytu s prfedni stranou 40 oplasténi 22.

Obr. 4 Jje pohled v ptdorysu na drzidk 28 vcetné
drazkované c&asti 30 a také zavrtného Sroubu 33 opatfeného
matkou 36. RovnéZ Jje patrny pfijima&¢ 5 a také wuzavrend

matka 31.

Zastupuje
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PATENTOVE NAROKY

1. Zarizeni pro opd&tovnou aktivaci osobnich dopravniku,
zejména jako jsou pohyblivé schodisteé a pohyblivé chodniky,
zahrnujici mnoZstvi svételnych hradel sestavajicich =z
vysiladt (4) a pfijimadd (5) upravenych v blizkosti
schodidtové nebo chodnikové dradhy v oblasti oplasdténi,
jejichz signédly jsou privadény do alespon jednoho
elektronického analyzétoru (2), ktery automaticky opétovné
nastavi stav pfipravenosti osobniho dopravniku ke spusténi
poté, co jiZ Dbylo aktivovano tlacitko nouzového vypnuti,
vyznadcujici s e

- kombinaci jednotlivych vysiladl (4) a prijimach
(5) do retézce svételnych hradel,

- usporadénim vysilaldl (4) a pfijimacd (5) vice ¢i
méné vzajemné proti sobé v danych
rozestupech,

- upravenim vysiladd (4) a p¥ijimacd (5) nebo
obricené str¥idavé na kaZdé strané (a, b) osobniho
dopravniku, a

- vytvorenim elektrické instalace Jjednotlivych
vysiladd (4) a pfijimacl (5) na kaZdé strané
(a, b) osobniho dopravniku bez spojeni s prijimaci
(5) a vysiladi (4) upravenymi na sousedni straneé

(b, a) prostfednictvim konektord (10).

2. zarizeni podle nadroku 1, vy znacuijici s e

t im, Ze kazdy vysiladé (4) nebo kaZdy pfrijimac (5) Je
opatfen dvéma vyvedenymi kabely (6, 7 respektive 8, 9) vCetné
odpovidajicich konektorl (10) pro spojeni s odpovidajicimi

komponenty (5, 4, 2).

9¢
S
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[EXR]
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3. 7arizeni podle nadroku 1 a 2, vy znacuijic i

s e t 1 m , Ze konektory (10) jsou usporadény kddovane.

4. Zarizeni podle nadrokt 1 aZ 3, vy znacujicit
s e t im, Ze vysilade (4) a pfijimace (5) Jsou upraveny

pro ¢innost s infracdervenym svétlem.

5. zatizeni podle narokli 1 aZ 3, vyznacujicit
s e t i m , Ze elektronicky analyzadtor (2) m& moduléarni

usporadani.

6. Zafizeni podle ndroku 5, vy zna c¢ujici s e
t im, Z%e pro vysilae (4) a pfijimaCe (5) Je wupraven

redundantni monitorovaci obvod.

7. Za¥izeni podle narokd 5 a 6, vy znacuijicit
s e t im, Ze =zahrnuje automatickou detekci pocCtu

instalovanych vysiladt (4) a prfijimach (5).

8. Zarizeni podle nérokai 1 az 7, vy znacujici
s e t im, Ze vysilade (4) a pfijimace (5) maji stejné

usporadani pokud se tykad jejich geometrického usporadani.

9. za¥izeni podle nérokt 1 aZ 8, vy znacuijicil

s e t im, Ze vysilace (4) a prijimace (5) Jjsou uchyceny v
oplasténi uvnitf vodiciho prvku (20, 25) vloZitelného do
vybrani v oplasténi (15, 22), pricemZz vysilace (4) a
pfijimade (5) jsou zajistitelné na misté vzhledem k oplasténi
(15, 22) pohyblivého schodi3té nebo pohyblivého chodniku

prostfednictvim alesponl jednoho drzaku (16, 28).
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10. 7arizeni podle nérokli 1 aZ 9, vyznacujilcl
s e t im, Ze vodici prvek (20, 25) Jje wuzavien
prostfednictvim komponentu (39), ktery sestava z prusvitného

materidlu, zejména prostrednictvim desky.

11. 7afizeni podle narokad 1 aZ 10, vy znacujicitl

s e t i m , %e vodici prvek (20, 25) vcetné komponentu (39)
je vloZitelny do vybrani (37) v oplésténi (15, 22), pricemZ
je moZné doséhnout povrchové upravy V zdkrytu s timto

oplasténim (15, 22).

12. zafizeni podle narokd 1 aZ 11, vy znacujic i
s e t im, Ze vysilade (4) a prijimace (5) Jjsou upraveny

pracho-t&sné& uvnit?¥ odpovidajiciho vodiciho prvku (20, 2%).

13. Za¥izeni podle nadroka 1 aZ 12, vy znac¢ujici
s e t im, Ze vodici prvek (20, 25) je opatfen vnitfnim
zavitem (24) a vysilade (4) a také prijimace (5) Jsou

opatfeny odpovidajicim vn&jsim zavitem (26), pficemZ vysilacle
(4) a prijimacée (5) 1lze =zaSroubovat do odpovidajiciho
vodiciho prvku (20, 25) pri udrZeni definovaného odstupu od

kryciho komponentu (39).

14. Zafizeni podle narok 1 aZ 13, vy znacujici

S e t im, Ze drzdk (16, 28) je vytvofen z kusu plechu a
zahrnuje, na Jjedné stran&, pruchozi diru pro prijeti
odpovidajiciho wvysilac¢e (4) nebo pfijimaCe a, na druhé
strand, alespoii jednu pruichozi diru (32) pro alesponi jeden
upeviiovaci prvek, zejména 3Sroub (17, 18), zavrtny Sroub nebo

podobné.
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15. zarizeni podle nérokid 1 aZ 13,‘v yznadcuijici

s e t im, Ze drzak (28) mé& dold vychylenou cast (29) v
oblasti jeho jednoho konce a v oblasti jeho druhého konce je
opatr¥en drazkovanou c¢asti (30) prochazejici ve sméru dolul
vychylené &asti (29), pricemZz pruchozi dira (32) pro prijeti
upeviiovaciho prvku, zejména Sroubu, zdvrtného Sroubu (32)
nebo podobné, je upravena mezi koncem draZkované Casti (30) a

dold vychylenou ¢asti (29).

16. 7af¥izeni podle nadroku 15, vy znacujici s e

t im, Ze pro vytvoreni jednotky je drdZkovana cast (30)
driaku (28) wupravena nad vodicim prvkem (25) a 1lze Ji
zajistit na misté prostfednictvim wuzaviené matky  (31)
opatrené vnitfnim zavitem vzhledem k vodicimu prvku (25),
pri¢emZ uzavfenou matku (31) lze nasSroubovat na vnéjsi zavit
(26) vytvoreny na odpovidajicim vysilaci (4) a prijimaci (5)

ve sméru vodiciho prvku (25).

17. zatfizeni podle naroka 15 a 16, vy zna c¢ujicil

s e t im , Ze uvedend jednotka je zajisténa k oplasténi
(22), pficem? vodici prvek (25) Jje umistén uvnitf vybrani
(37) vytvofeném v oplasténi (22), dold vychylend cast (29)
drzaku (28) je nesena zadni stranou (34) oplasténi (22), a
upeviiovaci prvek prochédzejici skrz odpovidajici prichozi diru
(32), zejména zavrtny Sroub (33) opatrfeny zavitem (35), 1lze

spojit s matkou (36).

Zastupuje
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